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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-00.) sg wymagania og6lne dotyczgce
wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach "Budowa sieci kanalizacyjnej w
okolicy ulicy Pejzazowej w Uniegoszczy”

1.2 Zakres stosowania ST
Jako cze¢s¢ dokumentow przetargowych i Umowy, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i
stosowac¢ przy zlecaniu i wykonywaniu robot opisanych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe, roboty ziemne sieci
kanalizacyjnej, roboty odtworzeniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.2. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi  urzadzeniami  technicznymi  zwigzanymi z  prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Jezdnia — cze$¢ drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Dziennik Budowy - okresla Dziennik w ktérym dokumentuje si¢ przebieg prac budowy
sieci kanalizacji sanitarnej

1.4.5. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.6. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.7. Odpowiednia ( bliska ) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.8. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod rurociggiem, fundamentem lub
nawierzchnia.

1.4.9. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.10. Rysunki — czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.11. Przedmiar robot - wykaz robdt podstawowych przewidzianych do wykonania z
podaniem ich ilosci.

1.4.12. Nawierzchnia —warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.13. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia — okresla rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 27 sierpnia 2002 r. ( Dz. U. Nr 151, poz. 1256 ).

1.4.14. Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlanych — sposoéb zapobiegania
zagrozeniom wigzanym z wykonywaniem robot budowlanych oraz sposob
postepowania w przypadku wystgpienia tych zagrozen.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w warunkach Umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
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wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jeden egzemplarz
Dokumentacji Projektowej oraz  komplet Specyfikacji Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego
robot, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy lub utrwali na wtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera:

- projekt budowlany sieci kanalizacyjnej.
- projekt techniczny

- kosztorys inwestorski

- przedmiar robot

1.5.3. Zgodnosé robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora Wykonawcy stanowia cz¢s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca
kolejnos¢ ich waznosci:

1. Umowa,

2. Dokumentacja projektowa,

3. Specyfikacje Techniczne

Wykonawca hie moze wykorzystywa¢ btedow lub uproszczen w dokumentach przetargowych i
Umowie, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkéw.  Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedag zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sag odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petlnizgodne z Dokumentacjg Projektowag lub
ST, i wplynie to na niezadowalajgca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robdt. Przed przystgpieniem do
robot Wykonawca  przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia harmonogram rob6t zgodny z
projektem organizacji ruchu. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state
warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy i optaty za zajecie pasa jezdni i chodnika nie podlega odrebnej
zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Ceng Umowy.

1.5.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a/ utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b/ podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciagzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej oraz bedzie utrzymywaé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych
oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszczasie uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika ( np. materialy pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim
harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore majg byé wykonane w
zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych naterenie budowy i powiadomi¢ Inspektora i
wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora i
zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc  wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.  Wykonawca bedzie odpowiada¢ za  wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw.

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inspektora. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposoéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inspektora.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepiséow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajagce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot budowlanych jest obowigzany opracowacé
instrukcje bezpiecznego ich wykonywania ( IBWRB ) i zaznajomi¢ z nig pracownikéw w zakresie
wykonywanych przez nich robat.

Dla robot budowlanych stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, Kierownik
budowy jest obowigzany sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzadzenie planu bezpieczenstwa i ochrony
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zdrowia ( Plan BI1OZ ).
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych
powyzej sa uwzglednione w Cenie Umowy.

1.5.11. Ochrona robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora oraz bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu koncowego odbioru.

Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Inspektor moze wstrzymac¢ roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w
tym przypadku na polecenie Inspektora powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych ibedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen Iub metod i w
sposdb ciagly bedzie informowac¢ Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen
i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialéw.

Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje (certyfikacje, deklaracje, atesty) dotyczace
materiatow przeznaczonych do robot proponowanego zrodia ich wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania. Wszystkie powyzsze materialy przed uzyciem wymagaja zatwierdzenia przez Inspektora.
Zatwierdzenie przez Inspektora pewnych materialow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatow w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrédia w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnos$nych witadz na pozyskanie
materiatow z  jakichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym : optaty, wynagrodzenia, licencje i jakiekolwiek

inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatlow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan Umowy lub wskazan Inspektora.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w Umowie.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jezeli
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Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te do ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowegosktadowania beds zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze przed
uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniany bez zgody
Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora. W
przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym
Umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$§¢é wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania jakosci i
warunkow wyszczegoélnionych w Umowie, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlagciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢c wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do terenu budowy na
wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogélne zasady wykonywaniarobot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy, za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich
elementéw robot zgodnie z Dokumentacjag Projektowa lub przekazanymi na pismie instrukcjami
Inspektora.

Wykonawca na wlasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i bledy w czasie trwania robot
jesliwymagac¢ bedzie tego Inspektor.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i robdt,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia
Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci ( PZJ).

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot i dostarczy Inspektorowi do zatwierdzenia
szczego6ly swojego programu zapewnienia jakosci (jesli bedzie wymagany), w ktorym przedstawi on
zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
Inspektora.

Program zapewnienia jakosci zawiera¢ bedzie:

al cze$¢ ogdlng opisujaca:

-organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

-organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

-BHP,

-wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

-wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robot,
-sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot.

b/ cze$¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn iurzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku,

- metode magazynowania materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure badan prowadzonych podczas dostaw materiatow,

-sposob i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegolnych elementow robét,
-sposob postepowania z materiatami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadaja wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robot bedzie osiaggnigcie zatozonej jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos¢ materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jakosci Inspektor moze zada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami  zawartymi w Dokumentacji
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Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatly one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z warunkami Umowy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy  posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor bedzie miat zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budzag watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna polskie
wytyczne, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan ( kopie ) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora.

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania wszystkich materiatow.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan i
dokumentow dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg nie wiarygodne, to
Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatlow i robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Atesty jakosci materialéw i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodno$¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé atest.

Produkty przemystowe beda posiadac¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby

10



Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robot
"Budowa sieci kanalizacyjnej w okolicy ulicy Pejzazowej w Uniegoszczy”

wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi.

Materiaty posiadajgce atesty lub urzadzenia — wazne legitymacje moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wilasciwosci z ST to takie materiaty
i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
6.8.1. Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do czasu zakonczenia budowy.

Odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami

spoczywa na Kierowniku Budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzii mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego wykonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy

beda czytelne, dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po

drugim, bez przerw.

Wszystkie zatgczone do DziennikaBudowy protokoty i inne dokumenty bedg jasno ponumerowane,

podpisane i opatrzone datg przez Wykonawce i Inspektora.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczego6lnosci :

- datg przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date¢ przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementoéw robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego
opodznienia,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robét przez Inspektora, z podaniem powodu,

- Zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajgcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i

koncowych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogodyi temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych ( pomiarowych ) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robat,

- dane dotyczace sposobu wykonywania bezpieczenstwa i zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z

podaniem, kto je przeprowadzit,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Kierownika budowy, wpisane do Dziennika Budowy beda

przeditozone Inspektorowi do ustosunkowania sie.

Wszystkie decyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy Kierownik budowy podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wopis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania sie.

6.8.2. Pozostalte dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy, oprocz wymienionych w pkt. 6.8.1, zalicza si¢ nastepujagce dokumenty
a/ pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b/ protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,

¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi,

d/ protokoty odbioru robot,

e/ protokoty z narad i polecenia Inspektora,

f/ korespondencje na budowie,
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g/ deklaracje zgodnosci i certyfikaty na wbudowane materiaty.

6.8.3. Przechowywanie dokumentéw na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Rodzaje odbiorow robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a/ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

¢/ odbiorowi koncowemu,

d/ odbiorowi po okresie rekojmi,

e/ odbiorowi ostatecznemu pogwarancyjnemu

7.2. Odbiér robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot takich prac bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor.
Gotowos¢ czesci robot lub catosci do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.

Odbioér powinien by¢ wykonany nie pdézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inspektora o
gotowosci do odbioru. W wypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji, Inspektor zarzadza
rozbiorke wykonanego elementu na koszt Wykonawcy. Decyzje odbioru, ocene jakosci, oraz
zgode na kontynuowanie robot Inspektor dokumentuje wpisem do Roboczego Dziennika Budowy.

7.3. Odbiér czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot (odcinka
przewodu) Kktory moze by¢ wczesniej oddany do eksploatacji. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

7.4. Odbiér koncowy robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego zuzycia materiatow i robocizny robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i kosztow.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora.

Odbior koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w
punkcie 7.5

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty wskazana przez Zamawiajacego dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych lub
robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét nieznacznie odbiega od
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wymaganej Dokumentacja Projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan w dokumentach
Umowy.

7.5. Odbiér po okresie rekojmi.

Pod koniec okresu rekojmi Zamawiajacy organizuje odbiér ,.po okresie rekojmi”. Wykonawca przygotuje
na ten odbior nastepujace dokumenty:

a. umowa o wykonanie robot,

b. protokot odbioru kohcowego,

c. dokumenty potwierdzajace usuniecie wad zgtoszonych w trakcie odbioru koncowego,

d. dokumenty potwierdzajace usuniecie wad zgtoszonych w trakcie okresu rekojmi,

e. inne dokumenty niezbedne do przeprowadzenia czynnosci odbiorowych.

7.6. Odbiér ostateczny — pogwarancyjny.

Odbior ostateczny — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
pozostatych wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie rekojmi oraz
ewentualnych wadach zaistniatych w okresie gwarancyjnym

7.7. Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé¢ nastepujgce dokumenty :

Lp. [Nazwa dokumentu Branza, temat, zakres [Uwagi
1 2 3 4
Z naniesionymi
1. |Projekt budowlany powykonawczy kompletny zmianami potwierdzonymi
przez Projektanta i Insp.
Nadzoru
- art. 57a Prawa przypadku zmian
2. |Oswiadczenie Kierownika budowy Budowlanego L potwierdzenie
- art. 57b Prawa Projektanta i Insp. Nadzoru
Budowlanego
3. |Dziennik budowy kompletny
- sieci
4. |Inwentaryzacja powykonawcza geodezyjna - rzedne punktow potwierdzona przez
charakterystycznych P.O.D.G.iK.

Protokot z wykonania podloza i glebokosci utozenia

5. |[przewodow kanalizacyjnych - sieci
6. |Protokét proby szczelnosci - sieci
- rury PCV
7. |Certyfikat lub deklaracja zgodnosci wg art. 10 Prawa- rury PE potwierdzone za zgodnos$é
Budowlanego - rury i ksztattki przez Kierownika Budowy
kamionkowe

- ksztaitki PCV
- ksztaitki PE

8.  |Protokot odbioru pasa drogowego, i paséw zieleni |- droga gminna
- tereny gminne
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9. |Protokoly z badan stopnia zageszczenia zasypki  |pbadanie kontrolne w wskazane przez
min. 4 punktach Inspektora

Dokumenty nalezy przekazaé Inspektorowi min. 7 dni przed planowanym odbiorem koncowym.

W przypadku gdy pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdot poprawkowych irobot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne wprowadzenie

Ptatnosci dla wszystkich pozycji beda dokonywane na podstawie kosztorysow ofertowych
okreslonych w ofercie. Opisy pozycji podane w Przedmiarze Robét nie powinny byé powodem
zmniejszenia zobowigzan Wykonawcy objetych Umowg o wykonanie robdt, ktore sg w petni opisane
w innej czesci Umowy.

Wszystkie pozycje wyceniane sa w PLN.

Cena ofertowa nie moze zawiera¢ podatkéow, optat celnych i importowych natozonych zgodnie z
prawem i rozporzagdzeniami kraju pochodzenia strony Zamawiajgcej, na produkcje, wytwarzanie,
sprzedaz i transport wyposazenia, urzadzenia linii produkcyjnej, zakup materialéw i towarow
Wykonawcy, ktore beda wykorzystywane lub dostarczane w ramach Umowy.

W odréznieniu, Cena Ofertowa powinna zawieraé optaty celne, podatki i inne opfaty naktadane,
poza krajem pochodzenia strony Zamawiajacej, na produkcje, wytwarzanie, sprzedaz i transport
wyposazenia Wykonawcy, urzadzenie linii produkcyjnej, zakup materiatow i towarow, ktore beda
wykorzystywane lub dostarczone w ramach Umowy oraz w ramach ustug wykonywanych w
ramach Umowy.

Bez wzgledu na jakiekolwiek ograniczenia zasugerowane przez opis kazdej pozycji i/lub
wyjasnienie, Wykonawca musi jasno zrozumie¢, ze kwoty podane przez niego w Ofercie stanowia
zaptate za prace wykonang i zakonczong pod kazdym wzgledem. Uwaza sie, ze Wykonawca
wzigt pod uwage wszystkie wymagania i zobowigzania, bez wzgledu na to czy zostaly okreslone czy
zasugerowane, zawarte we wszystkich czesciach niniejszej Umowy, i ze odpowiednio wycenit pozycje
przedmiaru. Tak wiec, kwota musi zawiera¢ nagte i nieprzewidziane wydatki oraz réznorakie ryzyko
zwigzane z koniecznoscig wybudowania, wykonczenia i konserwacji catosci robot objetych umowa.
Jezeli w Przedmiarze Roboét nie zostaty zawarte oddzielne pozycje, wszystko to musi by¢ uwzglednione
w stawkach i kwotach przypisanych poszczegolnym pozycjom dla wszystkich kosztow wchodzacych w
rachube w Ceng Oferty.

Cena podana przez Wykonawce musi zawiera¢ wszystkie marze i narzuty, zyski, koszty administracyjne i
tym podobne wydatki.

Cato$¢ zamowienia bedzie opodatkowana stawka podatku VAT odpowiednia dla inwestycji.
Wyliczenie podatku nalezy poda¢ osobno.

8.2. Platnosci

Rozliczenie wynagrodzenia wykonawcy nastepowalo bedzie na podstawie faktur czesciowych

w uzgodnieniu z Zamawiajagcym zgodnie z umowa. Wynagrodzenie koncowe Wykonawca otrzyma
na podstawie faktury koncowej wystawionej po bezusterkowym odbiorze przedmiotu umowy.
Ptatnos¢ zostanie wstrzymana na mocy ustalen zawartych w Umowie.

9.0. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. z 2006 nr 156 poz. 1118 z pdzn.
zmianami).
2/ Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. z 2007, Nr 19, poz. 115 z po6zn.
zZmianami )
3/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
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montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia ( Dz. U. z 2004 Nr 198, poz. 2042 z p6zn. zmianami ).

4/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz. U.
z 2003 Nr 120, poz. 1126 z p6ézn. zmianami ).

5/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401 ).

6/ Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. z 2008, Nr 25 poz. 150 z
podzn. zmianami)

7/ Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. - Prawo wodne (Dz.U. z 2005 Nr 239, poz. 2019 z pdzn.
zmianami ).

8/ Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 24 lipca 2006 r. w sprawie warunkow, jakie nalezy
spetni¢ przy wprowadzaniu sciekéw do wod lub do ziemi, oraz w sprawie substancji szkodliwych

dla srodowiska wodnego ( Dz. U. z 2006 r. Nr 137, poz. 984 ).

9/ Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach ( Dz.U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628 z pdzn.
zmianami ).

10) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz.U.z 2004 r.,Nr 92, poz. 881 )

11/ Rozporzadzenie Ministra Budownictwa z dnia 22 grudnia 2006 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania znakiem budowlanym (
Dz.U. z 2006 r., Nr 245, poz. 1782 )

12/ PN-ISO 7607-1 — Budownictwo- terminy ogdélne

13/ PN-ISO 7607-2 — Budownictwo — terminy stosowane w umowach.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

WYTYCZENIE OBIEKTOW, TRAS I PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH
ST-01
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1. CZESC OGOLNA

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej(ST-01) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru w zakresie wytyczenia obiektow, tras i punktow wysokosciowych, ktore zostang wykonane przy
realizacji zadania: "Budowa sieci kanalizacyjnej w okolicy ulicy Pejzazowej w Uniegoszczy”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.
- roboty pomiarowe przy budowie sieci kanalizacyjnej
1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi normami oraz Dokumentacja
Techniczna. Ogolne okreslenia podano w ST-00. — Wymagania ogdlne, punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z umowsg i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST-00
— Wymagania ogolne, punkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktéw charakterystycznych terenu budowy oraz
roboczych punktow wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa :

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dtugosci 1,5 do 1,7 m

- prety stalowe 0 Dz =12 mm i dtugosci 20 cm

3. SPRZET

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktow gtownych oraz reperow roboczych beda
wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okres$leniem rzednych i
reperow roboczych beda wykonane specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (  niwelator,
dalmierz, teodolit ).

Sprze¢t stosowany do wyznaczen powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT

Materialy ( paliki drewniane, prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania robet.

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w ST-00.- Wymagania ogdlne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i ze stabilizowaé w terenie punkty glowne (charakterystyczne) sieci
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oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) idostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i
wykaz punktéow wysokosciowych.

Przejecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczone punkty nie powinny by¢
przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych.

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
obiektow, siecii przytaczy.

Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm.

5.4. Kolejnos¢ wykonywania robét geodezyjnych:

- wytyczenie osi trasy sieci odcinkow kanalizacyjnych oraz studni (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiarow sprawdzajacych rzedne i usytuowanie gtéwnych elementéw w wykopie
przed zasypaniem i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru przed rozpoczeciem kolejnych etapow
robot lub zasypaniem do sprawdzenia,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno — wysokosciowych powstalych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawcze;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli jakos$ci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00. — Wymagania ogolne.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktow charakterystycznych i
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogélnych zasad okres$lonych w instrukcjach i wytycznych
Gtownego Urzgdu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktow charakterystycznych siecii przytaczy kanalizacyjnych, linii
kablowych oraz robot drogowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru przy prowadzeniu liniowych robét ziemnych w terenie jest 1 metr, dla obiektow i —
1 szt.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -00. — ,, Wymagania ogdlne ™.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH

Ogdlne zasady odbioru prac podano w ST-00. — Wymagania ogolne.

Odbior prac zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
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Ogdlne zasady pfatnosci podano w ST-00. — Wymagania ogoélne.

Zgodnie z dokumentacja projektowg roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokosciowych obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wysokosciowe) dla budowy sieci kanalizacyjnej

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wysokosciowe ) punktow charakterystycznych i elementow
naziemnych sieci.

Cena robot obejmuje :

- wytyczenie gtownych osi sieci, (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych rzgdne i usytuowanie gtownych elementéw sieci w wykopie
przed zasypaniem,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci kanalizacyjnej po wykonaniu prac nawierzchniowych,
- wykonanie 3 kpl. map sytuacyjno-wysokosciowych powstalych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwiazane.

1/ Ustawa z dnia 24 listopada 2005 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz. U. z 2005 r.nr

240, poz. 2027 z pézn. zmianami ).

2/ Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w
sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno - Kkartograficznych oraz czynnosci geode-
zyjnych obowigzujacych w budownictwie ( Dz. U. z 1995 r. nr 25, poz. 133 z p6zn. zmianami ).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonania prac geodezyjnych i artograficznych.

Instrukcja techniczna  0-3. Ogolne  zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i
kartograficzne;.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary
realizacyjne.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT

ROBOTY ZIEMNE
ST-02
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1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych przy realizacji zadania: "Budowa sieci kanalizacyjnej w okolicy ulicy Pejzazowej w
Uniegoszczy”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot ziemnych dla realizacji
zakresu okreslonego w dalszych specyfikacjach technicznych.
llosci robét do wykonania zostaty okreslone w zatgczonych przedmiarach robot.

1.3.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej

wykopy reczne o Scianach pionowych na odktad a/ h <35 m
- wykopy mechaniczne na odktad,

- podsypka i obsypka rurociggow piaskiem,

zasypka reczna wykopéw z zageszczeniema/ h <3,5 m,

- zasypka mechaniczna wykopow z zageszczeniem,

- azurowe umocnienie wykopu wraz z rozhiorka,

- wywo0z nadmiaru gruntu z wykopow,

- badanie stopnia zageszczenia gruntu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Gtebokos¢ wykopu — odlegtos¢ miedzy terenem a osia koryta gruntowego w wykopie,
mierzona w kierunku pionowym.

1.4.2. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania gruntow pozyskanychw czasie wykonywania
wykopow.

1.4.3. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu.

1.4.4. Warstwa humusu — warstwa ziemi urodzajnej, roslinnej nadajgca sie do upraw rolnych.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00. — Wymagania ogolne, punkt 1.4.

1.5. Ogélnewymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Umowg i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 — wymagania
ogolne, punkt 5.

2. MATERIALY.

2.1. Grunty rodzime i materialy nieprzydatne do zasypania wykopow oraz nadmiar gruntow z
wykopow muszg  byé wywiezione na skladowisko. Zapewnienie terenow na odktad nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy.

2.2. Grunty, w tym grunty z dowozu, wykorzystywane do zasypywania sieci powinny by¢ sprawdzone
pod wzgledem wiasciwosci geotechnicznych oraz posiadac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.
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2.3. Materiatem do wykonania podsypki i obsypki powinien by¢ piasek drobno lub $rednio ziarnisty,
bez grud i kamieni oraz zanieczyszczen mineralnych.

3. SPRZET

Roboty ziemne, zwigzane z wykonaniem wykopow, prowadzone beda recznie lub przy uzyciu
nastepujacego sprzetu mechanicznego :

3.1. Koparki i spycharki gasienicowe.
3.2. Samochody samowytadowawcze.
3.3. Szalunki systemowe do wykopow.
3.4. Zageszczarki.

3.5. Ubijak spalinowy.

3.6. Wibrator powierzchniowy.
3.7.Walce drogowe

4. TRANSPORT.

Wykonawca ma  obowigzek zorganizowania  transportu z uwzglednieniem  wymogow
bezpieczenstwa, na miejscu budowy, jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajace Sie po
drogach publicznych powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujacych pojazdy, w szczegélnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na o0S.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obcigzaja Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne warunki wykonania robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢é wykonania robot oraz za zgodnosé z Umowa i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

W przypadku wystapienia na trasie wykopow matej architektury (ptoty, ogrodzenia) nalezy je
zdemontowa¢, a po wykonaniu robot odtworzy¢.

Zajmowany pas drogi nalezy przywrécic do stanu  pierwotnego, wymieniajac uszkodzone
elementy. Nalezy bezwzglednie zabezpieczy¢ i zastosowac urzadzenia stuzagce do zminimalizowania
zanieczyszczenia dr6g publicznych przez samochody cigzarowe i cigzki sprzet obstugujacy budowsg.
Po zakonczonych robotach teren przywréci¢ do stanu pierwotnego.

Ogolne warunki wykonania robot ziemnych podano w ST -00. — Wymagania ogolne, punkt 5.
Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych dla robot ziemnych podano w ST-01.

5.2. Zasady wykorzystania gruntéw.

W przypadku wystgpienia gruntow nieprzydatnych postepowaé¢ zgodnie z punktem 2.1. ST-01. —
Roboty ziemne.

W miejscach wystgpienia humusu na trasie sieci, humus nalezy zdja¢ mechanicznie badz r¢cznie
odtozy¢ do wykorzystania w czasie przywracania terenu do stanu pierwotnego. Zebrany — materiat
przeznaczony do ponownego wbudowania nalezy pryzmowaé¢ w poblizu miejsca wbudowania.

5.3. Wykopy
5.3.1. Wymaganiaodnosnie dokladnosci wykonania wykopoéw.

Odchylenia rzgdnych koryta gruntowego od rzgdnych projektowanych, nie powinny byé wigksze niz
1cm.

Szeroko$¢ i gtebokos¢ wykopow pod poszczegdolne elementy nie powinna rézni¢ sie od
projektowanych wigcej niz 5 cm. Spadek dna rowéw przewodowych powinien by¢é zgodny z
zaprojektowanym z doktadnoscia 0,05 %.

5.3.2. Wykonanie wykopéw pod sie¢ kanalizacyjna
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Wykopy pod przewody rurociggowe nalezy wykonywa¢ do gtebokosci o 0,1 — 0,2 m mniejszej od
projektowanej, a nastepnie pogtebiacrecznie do giecbokosci wtasciwej.

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy ( przy udziale Inspektora Nadzoru )
sprawdzi¢, czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu posadowienia obiektu wg przekazanego
Wykonawcy projektu.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace sie lub
biegnagce réwnolegle z wykopem powinny by¢é zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie
potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Roboty ziemne przy skrzyzowaniu z istniejacym uzbrojeniem prowadzi¢ pod nadzorem
uzytkownika tego uzbrojenia.

W razie napotkania i uszkodzenia sieci drenarskiej nalezy bezwzglednie doprowadzi¢ ja do stanu
pierwotnego oraz pokry¢ ewentualne straty wynikajgce z jej uszkodzenia ( zalanie ).

Wykopy wykonywa¢ jako szalowane.

W miejscach, gdzie wystapia trudne warunki wodno-gruntowe nalezy wykonywaé roboty ziemne przy uzyciu
scianek szczelnych przy réwnoczesnym odpompowaniu wody gruntowe;.

W kazdym przypadku prace odwodnieniowe nalezy prowadzi¢ w sposOb zapewniajacy nie pogorszenie
nosnosci gruntu, intensyfikowania si¢ procesow sufozji gruntu oraz erozji skarp i dna wykopu.

We wszystkich innych przypadkach, wykop nalezy wykonywaé¢ o $cianach pionowych, odpowiednio
wzmocnionych za pomoca obudowy metalowej lub drewnianej.

Odspojenie gruntu w wykopie nalezy wykona¢ mechanicznie lub recznie z zastosowaniem
odpowiednich urzadzen do wydobycia urobku. Dno wykopu powinno by¢ réwne, wyprofilowane
zgodnie ze spadkiem przewodu ustalonym w Dokumentacji Projektowe;.

Ewentualny odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu, w odlegtosci co
najmniej1,0 m od krawedzi klina odtamu. Podczas wykonywania robot ziemnych nalezy
zwroci¢ szczegdlng uwage na:

a/ bezpieczng odlegtos¢ ( w pionie i w poziomie ) od przewodow  wodociggowych,
kanalizacyjnych, kabli energetycznych, gazowych, cieplnych i telefonicznych itp. W przypadku
natrafienia na urzadzenia nie oznaczone w Dokumentacji Projektowej badZz niewypat, nalezy miejsce
to zabezpieczy¢ oraz natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i odpowiednie instytucje.

b/ nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie na gtebokosciach i w miejscach, w ktorych projekt
wskazuje przebieg istniejacego uzbrojenia. Niezaleznie od powyzszego, W czasie uzycia
sprzetu mechanicznego, nalezy prowadzi¢ ciggla obserwacje odspojonego gruntu.

¢/ w sytuacjach uzasadnionych wzgledami bezpieczenstwa nalezy stosowac¢ odpowiednie przykrycie
wykopu.

d/ nalezy stosowac¢ elementy obudowy wg normy PN-B - 10736. Rozstaw rozparcia lub pod-
parcia powinien by¢ dostosowany do wystepujgcych warunkow.

e/ nalezy prowadzi¢ ciagta kontrole stanu obudowy, w szczegoélnosci rozparcia lub podparcia

scian w stosunku do poziomu terenu ( co najmniej 15 cm ponad poziom terenu ).

f/ nalezy instalowa¢ bezpieczne zejscia ( wyjscia ) z wykopu, przestrzega¢ usytuowania koparki w
odlegtosci co najmniej 0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu.

g/ jezeli w czasie prowadzenia robot ujawnig si¢ warunki kurzawkowe, to nalezy natychmiast
przerwaé¢ pogiebianie wykopu, opanowa¢ uptynnianie gruntu i przetomy, a dopiero wtedy kontynuowaé
prace ziemne.

h/ obudowe nalezy zaktada¢ stopniowo w miare pogiebiania wykopu, a w czasie zasypki i za-
geszczania stopniowo demontowac.

5.4. Zasypanie wykopoéw.

Zasypywanie wykopoéw nalezy wykona¢ warstwami kolejno zageszczanego gruntu. Zgodnie z opinia
geologiczna podioze gruntowe wystepujace w obrebie projektowanej sieci kanalizacyjnej nadaje si¢ do
ponownego wbudowania tylko w V warstwie gruntu (wg oznaczen w opinii) nadaje si¢ pod odpowiednimi
warunkami do ponownego wbudowania. W miejscach gdzie grunt wydobyty z wykopu nie spehiatby tych
wymagan nalezy go zastagpi¢ materiatem dowozonym spetniajgcym wymagania.

Pod rury wykona¢ podloze piaskowe grubosci 10cm. Warstwe zageszczona grubosci Scm i warstwe
wyréwnawczg podsypki Scm. Obsybke rurociggéow wykonaé warstwa piaskowo-zwirowa grubosci 25cm.
Szczegdlnie starannie nalezy zagesci¢ grunt wokot rury i na wysokosci 30 cm ponad rure. Warstwa
przykrywajaca, ktora wystepuje od 0,2 do 1,0 m nad wierzchotkiem rury, moze by¢ zage¢szczana
za pomoca $redniej wielkosci zageszczarek wibracyjnych. Ciezkie urzadzenia zageszczajace wolno
stosowa¢ dopiero przy przykryciu powyzej 1,0 m. Materiatem zasypki powinien by¢ grunt mineralny
bez grud i kamieni, drobno Ilub $rednioziarnisty o wilgotnosci ponizej 10 % oraz zawartosci frakcji
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ponizej 0,075 mm ponizej 15 % Zasypke nalezy wykonywaé warstwami 0 grubosci 25 — 35 cm w
zaleznosci od zastosowanych zageszczarek. Materiat zasypu powinien by¢ zageszczony
ubijakami  po obu stronach przewodu, ze szczegélnych uwzglednieniem wykopu pod zigcza.
Najistotniejsze jest zageszczanie gruntu przed podbicie w tzw. pachwinach przewodu.

Grubos¢ warstwy poddanej zageszczeniu powinna by¢é uwzgledniona ze wspoétczynnikiem
spulchnienia gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiagnieciu zatozonego zageszczenia w
zaleznosci od stosowanego materiatu.

W czasie zageszczania grunt winien mie¢ wilgotno$¢ réwng wilgotnosci optymalnej z tolerancjg =

20 %. Sprawdzenie wilgotnosci nalezy dokonywa¢ laboratoryjnie.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za
pomoca wskaznika lub stopnia zageszczenia.

Ustala si¢ minimalne wartosci wskaznika zageszczenia:

- w pasie drogowym dla warstw do gtebokosci 2 m - 1,00
- poza pasem drogowym dla obsypki (30 cm powyzej rury) - 0,95
- poza pasem drogowym dla zasypki - 0,95

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zagegszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtérnie zagescic.
Jezeli powtérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia,
Wykonawca powinien usuna¢ warstwe i wbudowaé¢ nowy materiat, o ile Inspektor nie zezwoli na
ponowienie proby ponownego zageszczenia warstwy.

Przed zageszczeniem nalezy wyréwna¢ powierzchnie najwyzszej warstwy zasypowej.

Pod planowane i odtwarzane terenu nalezy wykona¢ zasypke do rzednej dna projektowanej
dolnej warstwy podbudowy nawierzchni drogowe;.

Nadmiar gruntu z wykopow dla sieci i przytgczy kanalizacyjnych nalezy wywie$é na skladowisko.
Pozyskanie miejsca skitadowania gruntow nalezy do obowigzkow Wykonawcy. Wszelkie koszty
zwigzane z pozyskaniem miejsca skltadowania i wywozu gruntu poniesie Wykonawca.

5.5. Warunki gruntowo — wodne.

Warunki gruntowo — wodne podtoza zostaly rozpoznane 12 punktami badawczymi (dla wszystkich trzech
etapow) wykonanymi na glebokosci 2,5m — 3,5m p.p.t. wydzielono 8 warstw geotechnicznych.

Swobodne zwierciadlo wody gruntowej stwierdzono w punkcie badawczym 02 na glebokosci 1,5m p.p.t.
Ponadto wodg gruntowa namierzono w otworze 05 na gigbokosci 0,5m p.p.t. oraz w otworze 08 na glebokosci
2,0m p.p.t.

Ze wzgledu na wystgpowanie wody gruntowej powyzej projektowanego poziomu posadowienia studni
kanalizacyjnych i1 rur przewodowych podloze gruntowe wystgpujace w obrebie projektowanej sieci
kanalizacyjnej zakwalifikowano jako charakteryzujace si¢ ztozonymi warunkami gruntowymi.

W zwiazku z duza wrazliwo$cig gruntdw na zjawiska sufozyjne nalezy w sposob ciagly zabezpieczy¢ $ciany
wykopow przed zapadaniem si¢ z jednoczesnym prowadzeniem odwodnienia wykopow.

Na odcinkach, gdzie bedzie wystgpowal staly poziom wody gruntowej, prace instalacyjno — montazowe
wykonywa¢ dopiero po skutecznym obnizeniu zwierciadta wody ponizej strefy kanatowe;.

Przewiduje si¢ zatem powierzchniowe odwodnienie wykopow poprzez wyprofilowanie spadku podtuznego i
odprowadzenie wody z wykopu przez odpompowanie nagromadzonej wody pompami spalinowymi.

Przy wystepowaniu wigkszej ilosci wody Wykonawca powinien przewidzie¢ konieczno$¢ zabudowy filtrow
iglowych.

W kazdym przypadku prace odwodnieniowe nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewniajacy nie pogorszenie nosnosci
gruntu, intensyfikowania si¢ proceséw sufozji gruntu oraz erozji skarp i dna wykopu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. System kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST SW 00.00 — Wymagania ogoélne, punkt 6.
6.1.1.Kontrole jakosci robot ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-B-10736:1999, PN-88/B-04481.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot ziemnych zalezy wpisywacé
(-jcéz.iennika laboratorium Wykonawcy,

- dziennika budowy,
- protokotéw odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest :

- dlarob6t ziemnych — 1 m° objetosci wykopow i zasypki,
- dla umocnienia wykopow — 1 m’ powierzchni szalunkéw,
- dla korytowania drég — 1 m” powierzchni koryta,

- dla wykonania trawnikow — 1 m’ powierzchni trawnikéw.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru prac podano w ST-00. — Wymagania ogolne punkt 7 inormach wg
punktu 10 ST-02 — Roboty ziemne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady odbioru prac podano w ST-00. — Wymagania ogoélne punkt 9.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wynik
pomiaréw i badan.

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢:

- roboty ziemne zwigzane z wykonanie sieci kanalizacyjnej

- szalowanie wykopow,

- odwodnienie wykopow,

9.1. Wykopy

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruncie obejmuije :

- usuniecie i sktadowanie warstwy nawierzchni asfaltowej/ ttucznia/ humusu,

- wykonanie wykopow ze ztozeniem wydobytego gruntu na odktadzie (lub wymiana gruntu),
- zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia,

- dostawe i ustawienie ktadek dla pieszych,

- oznakowanie prowadzonych robét i wykopow,

9.2. Zasypywanie wykopow

Cena wykonania 1 m® zasypki wykopow obejmuje :

- przemieszczanie gruntu,

- wykonanie podsypki i obsypki z zageszczaniem gruntu,

- utozenie gruntu warstwami wraz z ich zageszczeniem,

- badanie zageszczenia gruntu,

- demontaz i odwiezienie ktadek dla pieszych i oznakowania,
- wyréwnanie terenu,

- rozscielenie humusu,

- odtworzenie trawnikow — wywoéz nadmiaru gruntu.

9.2. Umocnienie wykopow

Cena wykonania 1 m® umocnienia wykopow obejmuje :

- dostawe i montaz umocnien $cian wykopow,

- demontaz i odwiezienie umocnien $cian wykopow,

9.4. Podsypka i obsypka rurociagéow

Cena wykonania 1 m® podsypki i obsypki piaskowej obejmuje :
- wyréwnanie dna wykopu,

- wykonanie podsypki i obsypki,

- zageszczanie gruntu,

- badanie zageszczania gruntu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
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1/ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. z 2006 nr 156, poz. 1118 z pdzn.
zmianami).

2/ Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. z 2007, Nr 19, poz. 115 z
pozn. zmianami )

3/ Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym ( Dz. U. z 2005 r., Nr 108, poz.
908 z poézn. zmianami )

4/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 28 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkow zarzadzania ruchem za drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem ( Dz. U.
z 2003 r. Nr 177, poz. 1729 )

5/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401 ).

6/ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. z 2003 r., Nr 169, poz. 1650 )

7/ PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

8/ PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

9/ PN-B-02481:1998 - Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

10/ PN-B-04452:2002 - Grunty budowlane. Badania polowe.

11/ PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
[ ODBIORU ROBOT

WY KONANIE SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ
ST-03
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1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru
sieci kanalizacyjnej realizowanej w ramach projektu: "Budowa sieci kanalizacyjnej w okolicy ulicy
Pejzazowej w Uniegoszczy"

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczag prowadzenia robot przy budowie sieci
kanalizacyjnej.
llosci robot do wykonania zostaty okreslone w zataczonych przedmiarach robot.

2. MATERIALY

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej wg zasad
niniejszej ST sa :

- rury i ksztattki PVC-U, SN8, SDR34 ze $cianka litg kielichowe taczone na uszczelkg¢ dwuwargowa, dz200mm
i dz160mm (rury i ksztaitki musza pochodzi¢ od jednego producenta),

- rury i ksztaltki PEHD-RC SDR17, PN10, typ 2/2 RC RURY TYTAN PE/PE dwuwarstwowa PE 100-
RC

- studnie betonowe kanalizacyjne @1200 taczone na uszczelke z przejsciami szczelnymi dla przewodow z
wyprofilowang fabrycznie kineta. Z wtazami klasy D400 zeliwno-betonowymi.

- studzienki kanalizacyjne inspekcyjne z tworzywa sztucznego wg PN-EN 13598 : 2009 wyprofilowang kinetg
PVC, PP lub PE, zakonczone pokrywa okragla zeliwng typu cigzkiego do 40T, podparta stozkiem betonowym
odcigzajacym

3. SPRZET

3.1. zgrzewarka elektrooporowa do ksztattek PE
3.2. zgrzewarka doczotowa do rur PE

3.3. Samochody samowytadowcze i skrzyniowe
3.4. Samochod dostawczy.

3.5. Koparki, koparko-tadowarki.

3.6 Zageszczarki gruntu.

4. TRANSPORT

41. Rury PVC, PEHD-RC

Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed przesuwaniem i przetaczaniem
w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy przestrzegaé przepisow obowigzujacych w
publicznym transporcie drogowym i kotowym.

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widtamilub
dzwigu z belka uniemozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesi na wiazce.

Nie wolno stosowac¢ zawiesi z lin metalowych lub tancuchéow.

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetniaé warunki techniczne wymagane w

ruchu drogowym.

Transport powinien zapewniac :

- stabilnos¢ pozycji zatadowywanych materiatow,

- kontrole zatadunku i wytadunku.

Rury nie moga by¢ rzucane i przeciggane po poditozu, lecz musza by¢ przenoszone.
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4.2. Studnie betonowe

Studzienki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy

je przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z krajowymi przepisami transportowymi i instrukcja
Producenta.

Do kazdej studzienki powinna by¢ dotagczona informacja, podajaca co najmniej nast¢pujace dane:
—nazwg i adres Producenta,

— nazwe i oznaczenie wyrobu,

— wewnetrzng $rednice komory roboczej,

— date¢ produkcji,

— numer Aprobaty Technicznej,

— numer i dat¢ wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci,

— znak budowlany.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne zasady wykonywania robdt w ST-00.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Budowlanych, programem
zapewnienia jakos$ci (jesli wymagany) i Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych
(zeszyt 9) oraz w sposob, ktory uzyskat akceptacje Inspektora nadzoru.

5.2. Rurociagi grawitacyjne kanalizacji sanitarnej w wykopie otwartym

Nalezy utozy¢ kanaty z rur kielichowych klasy PVC-U SDR34, SN8 lite 3200 i @160, zgodnie z normg PN-EN
1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych, tgczonych na uszczelke gumows.

Rury z PVC-U mozna uktada¢ przy temperaturze powietrza od 5° do 30° C.

Osie taczonych odcinkdéw rur muszg si¢ znajdowaé na jednej prostej, co nalezy uregulowac odpowiednimi
podktadami pod odcinkiem wciskowym. Rury z PVC nalezy taczy¢ za pomocs kielichowych potaczen
wciskowych uszczelnionych specjalnie wyprofilowanym pierscieniem gumowym. Uszczelnienie polegajace na
indywidualnym formowaniu kielicha kazdej rury wokot uszczelki. Przed wykonaniem potaczenia kielichowego
weiskowego nalezy zukosowa¢ bose konce rur pod katem 15 °. Do weiskania bosego konca rury uzywaé nalezy
wciskarek.

Potwierdzenie prawidlowego wykonania : potaczenie powinno by¢ osiagnigte przez czoto kielicha granicy
wecisku oraz wspotosiowoscei taczonych elementow.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego
kanatu przed zamuleniem.

5.3. Rurociagi grawitacyjne kanalizacji sanitarnej wykonywane przewiertem horyzontalnym
sterowanym

5.3.1 Przewierty horyzontalne (sterowane)

Na calej dlugosci rurocigg ma by¢ jednolity, wykonany z rur dwuwarstwowych typ PE100-RC o
podwyzszonej odpornosci na propagacje¢ pekni¢é i odporne na korozj¢ naprezeniows.

Przed rozpoczgciem przewiertu horyzontalnego (sterowanego) nalezy opracowaé plan wykonawczy
przewiertu w oparciu o nastepujace dane:

— miejsce pod plac maszynowy i montazowy, drogi dojazdowe,

— miejsce z dojazdem potrzebne do utozenia, potaczenia i przygotowania rury do wciagnigcia,

Na podstawie profilow podluznych projektowanych odcinkéw sieci wodociagowej oraz dysponujac
danymi geodezyjnymi, nalezy dokladnie umiejscowi¢ planowang trajektorie przewiertu w ptaszczyznie
pionowej i poziomie.

Podstawa do wykonania prac w terenie jest trajektoria przejscia, jej ksztalt, promien giecia i katy wejscia i
wyj$cia
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Po ustaleniu wstepnym lokalizacji placu maszyny i punktu wejscia oraz okresleniu ksztaltu przewiertu (w
formie ,,banana" i/lub z odcinkiem poziomym), nalezy ustali¢ kat wejécia. Zalecany kat to 8 - 15 stopni.
Mniejsze katy powoduja zmniejszenie oporow tarcia przy wierceniu pilotowym i przy wciaganiu
montowanej rury. Wybor kata wejscia zalezy w sposob posredni od materialu, z ktérego zrobiona jest
montowana rura, jej sztywno$¢, chropowatos$¢, dlugosé i $rednica rurociggu. Wartosci te rzutuja na opory
tarcia wystepujace podczas instalacji rury, co na etapie planowania przewiertu mozna przewidzieé i
uwzgledni¢ przy wyborze kata wejscia.

Druga rozpatrywang wartoscig jest kat wyjécia. Kat zalecany jest podobny do wartosci kata wejscia i
podobnie jak on powinien by¢ dobierany na podstawie wyzej wymienionych parametrow.

Nastepnym elementem prowadzenia prac nad profilem przewiertu jest okreslenie promienia tuku, po jakim
bedzie przebiega¢ przewiert. Promien ten jest zalezny glownie od rury, ktérg bedziemy instalowac tj. od
jej $rednicy, dlugosci oraz materialu z jakiego jest wykonana. W przypadku rur PE, gdzie mamy do
czynienia z duzg elastyczno$ciag przewodu, gtowne znaczenie przy okreslaniu minimalnego promienia ma
nie sama rura, lecz parametry zerdzi wiertniczych. Stalowe zerdzie produkowane przez rézne firmy
posiadajace okreslone parametry, po przekroczeniu ktorych mogg one nie wrocié¢ do pierwotnego ksztattu,
a nawet ulec zniszczeniu.

5.3.2. Opis prac wiertniczych

Ukladanie rurociggu przy zastosowaniu sterowanego przewiertu horyzontalnego sktada si¢ z dwoch
etapow. Pierwszy to wiercenie mato Srednicowego otworu pilotowego wzdtuz projektowane;j trajektorii.
Drugi etap jest zwiazany z powigkszeniem otworu do wielkosci, ktora bedzie dostosowana do $rednicy
instalowanego rurociggu.

Otwor pilotowy jest najcz¢sciej wykonywany dzigki wykorzystaniu asymetrycznej glowicy urabiajace;j.
Postep wiercenia jest osiggalny poprzez hydrauliczno-mechaniczne urabiane gruntu. Asymetria narz¢dzia
tworzy kierowane odchylenie w ptaszczyznie sterowania. Kiedy wymagana jest zmiana kierunku
wiercenia, narzgdzie orientowane jest tak, aby kierunek urabiania odpowiadat oczekiwanej zmianie. Jesli
wymagane jest wiercenie §widrem trojgryzowym w zwigztych formacjach, konieczne jest zastosowanie
silnika wglebnego. Tor otworu pilotowego jest kontrolowany podczas wiercenia przez pobieranie
okresowych odczytow inklinacji i azymutu z glowicy urabiajacej. Odczyty te w potaczeniu z pomiarami
odleglosci od ostatniego pomiaru sg uzywane do obliczania poziomej i pionowej wspotrzednej glowicy
wiercacej w stosunku do punktu wejscia na powierzchni. Otwor pilotowy jest poszerzany w marszach
posrednich badz jednoczesnie z procesem instalacji rurociagu. Przed poszerzeniem narzgdzie
rozwiercajace jest dotaczane do przewodu w punkcie wyjscia. Rozwiertak jest obracany i ciggnigty w
kierunku wiertnicy, natomiast zerdzie sa dodawane za rozwiertakiem w tempie postepu wiercenia. W ten
sposob zerdzie wiertnicze sg zawsze obecne w wierconym otworze. Przy matych $rednicach rurociggdéw
przejscia poszerzajace moga by¢ pominigte i mozna zaryzykowac¢ koncowe przejscie, instalujace rurg w
przewiercie po zakonczeniu otworu pilotowego. W tym przypadku przygotowana do wciggania sekcja
rurociggu jest dotagczana do zestawu poszerzajacego, a nastgpnie wciagana za rozwiertakiem w kierunku
wiertnicy.

5.3.3. Nieprzewidywalne ucieczki ptuczki wiertniczej

Zagadnienie ucieczek pluczki podczas wykonywania przewiertow horyzontalnych powstaje na skutek
przekroczenia ci$nienia nadktadu warstw przez ci$nienie w przestrzeni pierscieniowej miedzy przewodem
wiertniczym i $ciang otworu, w rezultacie czego dochodzi do szczelinowania warstw otaczajacych. Moze
to prowadzi¢ do powierzchniowych wyplywéw pluczki w punktach innych niz oczekiwane lub tez
zanikow wgltebnych do otaczajacych formacji.

5.3.4 Cisnienia wgtebne i przeptywy pluczki

Dla obliczenia cisnien panujacych w otworze konieczne jest uwzglednienie catego obiegu pluczki
wiertniczej. Pluczka jest ttoczona przez przewdd wiertniczy do dysz narzedzia, a nastepnie wyplywa
przestrzenig pier§cieniowa pomigdzy rurami pluczkowymi a Scianami otworu na powierzchni¢ terenu.
Cisnienie rejestrowane na manometrze pompy jest suma strat ciSnienia w armaturze tloczacej, w
przewodzie, dyszach narze¢dzia oraz przestrzeni pier§cieniowej. Cisnienie w otworze wiertniczym w
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danym punkcie stanowi sume¢ ci$nienia potrzebnego do osiagni¢cia wymaganego przeptywu wzdluz
przestrzeni pier§cieniowej do punktu wyjscia i statycznego ci$nienia wywotanego ci¢zarem stupa ptuczki.
W poziomych otworach istniejg dwie drogi powrotu pluczki od narzedzia wiercacego na powierzchnig.
Przeptyw przestrzenia pierscieniowa moze odbywac si¢ do punktu wejscia lub w kierunku przeciwnym do
punktu wyjscia. W ten sposob maksymalne cisnienie w otworze jest osiggane w punkcie, w ktorym
kierunek przeptywu ulega zmianie.

W rzeczywistosci w przewiertach horyzontalnych nie jest latwe utrzymywanie stalej cyrkulacji ptuczki.

5.3.5. Kierunkowe wiercenie pilotowe

Wiercac otwor pilotowy caly przeptyw jest skierowany przestrzenig pierScieniowa do punktu wejscia.
Cisnienie nadktadu w zasadzie zostaje przekroczone od samego poczatku wiercenia, catkowite rozejécie
ma miejsce w przyblizeniu w odlegltosci okoto 100 metrow od punktu wejscia i jest to kontynuowane do
konca wierconego profilu.

5.3.6. Laczenie rur i ksztaltek PEHD

Nalezy stosowaé generalng zasadg, ze przy zgrzewaniu rur i ksztattek PEHD obowiazuja procedury
podane przez ich producentéw. baczenie rur nalezy wykona¢ metodg lub za pomocag zgrzewania
doczotowego w sporadycznych przypadkach za pomoca zgrzewania elektrooporowego

Zgrzewanie doczotowe

Zgrzewanie doczotowe polifuzyjne nalezy przeprowadzi¢ dla rur i ksztattek o srednicach wigkszych od
Dz63mm. Wszystkie parametry zgrzewania rur polietylenowych musza by¢ podane przez producenta rur
w instrukcji montazu. Dla uzyskania poprawnie wykonanego ztacza, nalezy oprocz przestrzegania zasad
producenta zwroci¢ uwage na:

- prostopadte do osi obciecie koncodwek rur i ich oczyszczenie ze strzepdw obrzynek,

- zgrzewanie rury o tej samej Srednicy i tych samych grubosciach $cianek,

- doktadne wyrownanie koncowek taczonych rur tuz przed zgrzewaniem

- temperatur¢ w czasie zgrzewania koncow rur — w granicach 210-220stC,

- bezwzgledne przestrzeganie czystosci laczonych powierzchni rur (niedopuszczalne jest np. dotknigcie
palcem),

- wspotosiowos¢ (owalizacje nalezy usunac stosujac naktadki mocujace w zgrzewarce),

- utrzymanie w czysto$ci plyty grzewczej, poprzez usuwanie zanieczyszczen tylko za pomoca
drewnianego skrobaka i papieru zwilzonego alkoholem,

- czas usunig¢cia plyty grzejnej przed dociskiem koncowek rury byt mozliwie krotki ze wzgledu na duza
wrazliwo$¢ na utlenienie,

- site docisku w czasie dogrzewania, aby byla bliska zeru,

- sit¢ docisku w czasie chtodzenia zlacza po jego zgrzaniu, aby byla utrzymywana na statym poziomie, a
w szczegolnosci w temperaturze powyzej 100stC kiedy zachodzi krystalizacja materiatu, w zwiazku z
tym, chtodzenie ztacza powinno odbywac si¢ w sposob naturalny bez przyspieszenia.

- inne parametry takie jak sila docisku przy rozgrzewaniu i wiasciwym zgrzewaniu powierzchni, czas
zgrzewania i chlodzenia, powinny by¢ $cisle przestrzegane wedtug instrukcji producenta.

Po zakonczeniu zgrzewania czotowego i zdemontowaniu urzadzenia zgrzewajacego nalezy skontrolowaé
miejsce zgrzewania. Kontrola polega na pomierzeniu wymiaré6w nadlewu (szerokosci i grubosci) o
oszacowaniu warto$ci tych odchylen. Wartosci te nie powinny przekracza¢ dopuszczalnych odchylen
podanych przez danego producenta.

Zgrzewanie przy pomocy ztacz elektrooporowych

Laczenie rur PEHD do $rednicy Dz63mm wlacznie nalezy wykonywaé za pomoca zgrzewania
elektrooporowego.

Odbywa si¢ ono przy uzyciu ksztaltek z wtopionym drutem elektrooporowym. W ztacza wsuwa si¢
przycigte prostopadle i oczyszczone koncowki rur z PEHD, a nastgpnie przepuszcza si¢ przez drut
oporowy, prad w okreslonym czasie i o odpowiednich parametrach zgodnie z instrukcja producenta ztacz.
Operacja elektrozgrzewania powinna by¢ przeprowadzona przy unieruchomionych koncéwkach rur.
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Kazde ztacze elektrooporowe ma wilasne parametry zgrzewania. Sg one zapisane na ztgczu w postaci
nadruku, lub w postaci kodu kreskowego, lub na karcie magnetycznej, badz zakodowane w relacji: drut
elektrooporowy w ztaczu — elektrozgrzewarka. Przewaznie ztacza elektrooporowe posiadaja wskazniki
przebiegu zgrzewania w postaci wyplywek (wysuwajace si¢ preciki PE po zakonczeniu procesu
zgrzewania).

Zakres temperatur i warunki pogodowe w jakich mozna dokonywac¢ zgrzewania okreslajg producenci
ztacz elektrooporowych. Ogdlnie mozna przyjac, ze zgrzewanie jest dopuszczalne w zakresie temperatur
otoczenia od -5stC do +45stC.

5.4. Studnie rewizyjno-polaczeniowe kanalizacji sanitarnej

5.4.1 Studnie rewizyjno-potaczeniowe betonowe

Studnie rewizyjno-potaczeniowe betonowe sieci kanalizacji sanitarnej, nalezy zabudowaé zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Studnie betonowe musza spetnia¢ nastgpujace kryteria:

Komora robocza studzienki powinna by¢ wykonana z kregéow betonowych odpowiadajacych wymaganiom BN-
86/8971-08.

Komora robocza ponizej wejscia kanatow powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25, W4,F100.

Prefabrykowana z kregéw betonowych $r. 1200 mm i o wysokosci 50 cm lub 100 cm, taczonych na uszczelke
elastomerowa i zaprawe betonowa, studzienki typu U wg DIN 4034 cz.l spetniajace nastgpujace warunki: klasa
wytrzymato$ci na $ciskanie C35/45 (PN-EN 12390-3:2002), nasigkliwo$¢ nie wigcej niz 4 % (PN-88/B -06250
p.6.4), stopien odporno$ci betonu na dziatanie mrozu F150 (PN-88/B-06250 p.6.5), stopien wodoszczelno$ci
W12 (PN-88/B-06250 p.6.6)

Komin wlazowy

Komin wtazowy powinien by¢ wykonany z kregdw betonowych lub zelbetowych odpowiadajacym
wymaganiom BN-86/8971-08

Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego.

Przejscia kanatdw przez Sciany studni wykonane sg jako szczelne poprzez osadzenie muf.

Phyta pokrywowa zZelbetowa

Plyta Zzelbetowa winna by¢ dostosowana do obcigzen komunikacyjnych i z otworem przystosowanym do wlazow
kanatowych o $rednicy 600mm. Otwory wlazowe winne by¢ umieszczone osiowo nad stopniami wlazowymi.
Ptyty pokrywowe laczone sg z krggami za pomoca uszczelek gumowych lub na zaprawe.

Pierscienie dystansowe

Stuza do regulacji wysokosci osadzenia wlazu taczone sa za pomoca zaprawy betonowe;.

Wtazy kanatowe

Wtazy kanatowe, zeliwne typu ci¢zkiego, bez otworow wentylacyjnych z wypeklieniem betonowym wg. PN-EN
124:2000. We wszystkich studzienkach w ciggach jezdnych i terenach poza pasami drogowymi stosowaé wiazy
zeliwne klasy D400.

Uwaga: wlazy dla studni S66 i SR1 (dz. nr 238/5) wbudowa¢ z pokrywa szczelna. Odpowietrzenie studni
SR1 poprzez kominek z wkladem weglowym w miejscu ustalonym z Wlascicielem posesji.

Stopnie ztazowe

Stopnie ztazowe zeliwne lub powlekane tworzywem odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 osadzone
fabrycznie w prefabrykowanych elementach studzienek.

Lgczenie prefabrykatow

Kregi oraz ptyty prefabrykowane taczy¢ na uszczelke elastomerows i zaprawe wodoszczelng cementowa

5.4.1 Studnie rewizyjno-potgczeniowe z tworzywa sztucznego

Studnie z tworzywa sztucznego sieci kanalizacji sanitarnej, nalezy zabudowac¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Studnie niewltazowe inspekcyjne @425 z tworzywa sztucznego musza spetnia¢ nastgpujace kryteria:

- wyprofilowana kineta przeznaczona do przylaczenia do nich pionowych rur trzonowych, posiadajaca pozioma
rynne przeptywowg z jednym kré¢cem wyptywowym i z trzema krdéécami doptywowymi zakonczone kielichami
dostosowanymi do faczenia z rurami gladko$ciennymi z PVC-U, PP lub P.

- trzon studzienki w postaci rury trzonowej karbowanej z PP o sztywnos$ci obwodowej SN 4 zgodnie z norma
PN-EN 13598-2:2009; potaczenie z kineta na uszczelke
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- Zwienczenie studni przystosowane do przenoszenia obcigzen statycznych i dynamicznych zgodnie PN-EN
124:2000 do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zwienczenie dla grupy 4 obcigzen (min. kl. D400) z
betonowym stozkowym pierscieniem odcigzajagcym.

- uszczelnienia poszczegdlnych elementow studni zgodnie PN-EN 681-1:2002 czes¢ 1

- Wszystkie elementy wykonane z PP, PE oraz PVC-u odporne na transportowane medium (na $cieki bytowe)
zgodnie z ISO/TR 10358, natomiast uszczelki gumowe — zgodnie z ISO/TR 7620.

Przy wykonywaniu studzienek i komor kanalizacyjnych nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad:

- Studzienki nalezy wykonywac¢ na uprzednio wykonanej zageszczonej podsypce piaskowej grubosci 10cm;
oraz warstwie piasku stabilizowanego cementem (proporcje ok. 1:10) grubosci 10cm.

- Przej$cia przez $ciany w istniejacych studniach kanalizacyjnych i komorach wykonac¢ jako szczelne
dostosowane do danego typu rur.

5.5. Przepompownie $ciekow
5.5.1 Przydomowa przepompownia $ciekéw

Parametry przepompowni przydomowej
Zbiornik przepompowni

L.p. 2 PEHD [wymiary mm] Pompa zatapialna — 1 szt.
. 1000 x 2000 MSV-50-14L
Pd ILrJln II?SSZ;CZ przewody ttoczne stal DN50 0 mocy 1,10 kW
gm. / PE63 zasilanie 400V

Parametry pracy pompy:

- Qp=18Il/s Hp=49m

- Wysokos¢ geometryczna Hg = 4,4m

- straty rurociggu policzono dla rury PEHD PN10 63x3,8 SDR17
- dlugos$¢ rurociggu ttocznego L =22,0,0m

Wyposazenie przepompowni przydomowej ma zawierac:

1. Pompa MSV-50-14L o0 mocy 1,10 KW - szt. 1

2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) ma by¢ wykonany z PEHD.

3. Wyposazenie zbiornika ma zawierac (stal 1.4301):

. drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

. wlaz zeliwny @600 D400

. kominki wentylacyjne — PCVV110 — 2 szt.

. belka wsporcza — stal nierdzewna

. prowadnice - stal nierdzewna

. tancuch do pompy i regulatoréow ptywakowych - stal nierdzewna

. zasuwa z klinem gumowanym zeliwna DN50 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy)
ze stali nierdzewnej szt. 1, (zamykanie i otwieranie w Swietle wlazu, obstuga z poziomu terenu)
. zawOr zwrotny kulowy prosty DN50 szt. 1 - zeliwo

. przewody ttoczne DN50 - stal nierdzewna ($cianka 2mm)

. polaczenia gwintowane nierdzewne

. elementy taczne — stal nierdzewna lub materiat wg specyfikacji producenta

. polaczenie z rurociagiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki STAL/PE 50/63
. nasada T-52 z pokrywa + zawoér kulowy 27 - szt. 1

uktad ttoczny wyprowadzony na zewnatrz zbiornika zakonczony gwintem GZ 50
4. Sterowanie elektryczne:

. obudowa plastikowa zamykana na klucz — stopien ochrony IP66 do zabudowy na zewnatrz
. wylacznik silnikowy z zabezpieczeniem termobimetalicznym

. wylacznik nadmiarowo-pradowy do zabezpieczenia obwodu sterujacego

. stycznik gtowny pompy

. sygnalizator optyczno-akustyczny
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czujnik obecnosci i zaniku faz
uktad kontroli zabezpieczen pompy (termika) jezeli pompa posiada takze zabezpieczenie
2 sygnalizatory ptywakowe.

5.5.2 Sieciowe przepompownie $ciekow Pp1 i Pp2
Parametry pracy przepompowni:

Straty rurociggu Dhugosc¢

Nazwa Qp Wysokosé . . \Y
. Hstr.1 policzono dla rury rurociggu Hp
pompowni H geometryczna PEHD PN10 flocznego [mi/s]
Ppl Qp=61/s

Uniegoszcz H=6,3m

Hg=40m 1,8m SDR17 110x6,6 L=204m | 05m 0,8

y ngpgsz N SF’:‘SZ'{; Hg=53m | 25m | SDR17 110x6,6 | L=283m | 0,5m | 0,8
Lp Zbiornik przepompowni Pompy zatapialne
" z kregow betonowych C35/45 [wymiary mm] 2 szt.
Ppl Uniegoszcz 1500 x 3950 MSV-80-14H
gm. Luban przewody ttoczne stal DN80/100 / PE 110 0 mocy 1,50 kW
Pp2 Uniegoszcz 1500 x 4800 MSV-80-14H
gm. Luban przewody tloczne stal DN80 0 mocy 1,50 kW

Wyposazenie przepompowni ma zawiera¢:

1.
2.
3.

4.

Pompy (typy pomp wg tabeli) — 2 szt.
Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z kr¢géw betonowych C35/45
Wyposazenie zbiornika (stal 1.4301):
skosy technologiczne
deflektor — stal nierdzewna — 2 szt.
podest obstugowy na belkach — stal nierdzewna
drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do podestu — stal nierdzewna
porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna — dot. Pp2
porecz wysuwana z pochwytem montowana wewnatrz zbiornika — stal nierdzewna — dot. Pp1
wlaz wejsciowy kopertowy — stal nierdzewna — dot. Pp2
wiaz zeliwny @800 D400 — dot. Ppl
kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdz./przew. PVC —szt. 1 (nawiewny)
kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt. 1 (wywiewny)
belka wsporcza — stal nierdzewna
prowadnice — stal nierdzewna
taficuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych — stal nierdzewna A4
zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN8O + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nierdzewne;j
szt. 2 (zamykanie i otwieranie w $wietle wlazu, obstuga z poz. terenu)
zawory zwrotne kulowe proste DN80 szt. 2 — zeliwo
przewody tloczne — stal nierdzewna ($cianka 2mm)
potgczenia kotnierzowe nierdzewne
elementy taczne — stal nierdzewna lub materiat wg specyfikacji producenta
potaczenie z rurg PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki STAL/PE 100/110 — dot. Ppl
uktad tloczny ze stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika za pomocg  uszczelnienia
taficuchowego DN80 — dot. Pp2
nasada T-52 z pokrywa + zawor kulowy 27 — 1 szt.
potaczenie piondéw tlocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik ortowy) — nie dopuszcza sig
zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym
Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu o modut
telemetryczny GSM/GPRS:
a) Obudowa rozdzielnicy:
wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66, wspolczynniku
udarowos$ci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR, odporna na promieniowanie UV,
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wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie UV, na ktorych
sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

kontrolki:

poprawnosci zasilania,

awarii ogo6lnej,

awarii pompy nr 1,

awarii pompy nr 2,

pracy pompy nr 1,

pracy pompy nr 2,

wylacznik gtowny zasilania z ostong stykow,

przetacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna),

przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu),

o wymiarach minimum: 800 (wysokos¢) x 600 (szerokos¢) x 300 (glebokos¢) mm,

wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubos$ci 2 mm,

wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,

posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez konieczno$ci demontazu
obudowy rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, cokot odporny na promieniowanie UV.

Urzadzenia elektryczne:
modut telemetryczny GSM/GPRS
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16
wylacznik  silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem
zanikiem napi¢cia na dowolnej fazie zasilajacej
stycznik dla kazdej pompy
jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej
dla pomp o mocy < 5,0kW rozruch bezposredni
zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw
syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego i optycznego
wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej
wewngetrzne oswietlenie rozdzielnicy — swietlowka 8W
sonda hydrostatyczna z wyj$ciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H2O wraz
z dwoma plywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
antena dla sygnaltu GSM  modulu  telemetrycznego w  wykonaniu  zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnalu na obiekcie
wtyk do podlaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 — Agregat
przedluzenie kabli pomp o 5 m — dot. Ppl
przetwornik przeplywomierza — dot. Pp2

—

Rozdzielnice zasilajaco-sterownicze przepompowni Sciekéw maja posiada¢ Europejski Certyfikat
Jakosci ‘CE’.

€) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastepujace
sygnaty (UWAGA!!! — wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikéw
pomaocniczych):
e wejscia (24VDC):

tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obickcie (prawidlowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola wylacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i

zawilgocenia pompy jesli posiada

o awaria pompy nr 2 — kontrola wylacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i

zawilgocenia pompy jesli posiada

o kontrola otwarcia drzwi

o kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

O O O O O
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d)

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

kontrola rozbrojenia stacyjki

wejscia analogowe (4...20mA):

sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)

sygnal z przetwornika przeplywomierza — przepltyw chwilowy — dot. Pp2

wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

ozalaczanie pompy nr 1

o zalaczenie pompy nr 2

ozalaczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni

o zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

ozalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

o zalaczenie wyjscia wlamania — do podiaczenia niezaleznej centralki alarmowej (opcjonalnie)

Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

e o o o o

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych z istniejaca stacja
bazowa

zintegrowany wyswietlacz znakowy LCD z pod$wietleniem

16 izolowanych wej$¢ binarnych, ktore moga by¢ uzyte jako wejscia licznikowe

16 izolowanych wyj$¢ binarnych

4 wejScia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA

niezalezne porty komunikacyjne z obsluga protokolu MODBUS RTU/ASCII w trybie
MASTER lub SLAVE:

o 1xRS485
o 2xRS232
stopien ochrony P40

temperatura pracy: -20° C...50°C

wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji

modut GSM/GPRS/EDGE

napiecie zasilania 12/24VDC

gniazdo antenowe SMA

technologia Dual-SIM

pomiar temperatury, wilgotnosci oraz ci$nienia atmosferycznego

Wymagania modutu telemetrycznego:

O O OO OO OO0 O0OO0OO0oOO0O O0OO0

wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyj$¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujagcej w ramach ushugi GPRS (ORANGE, PLUS) w
wydzielonej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw
alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnalu z plywakéw
i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez
operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rownoleglej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
brak karty SIM
poprawnos$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia 1 wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalaczenia pomp
nastawiony poziom wylgczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zalaczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
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e zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji
(wpisanie kodu) operatora:
poziomu zatgczenia pomp
poziomu wylaczenia pomp
poziomu dotaczenia drugiej pompy
zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j
zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
e prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezacych awariach:
o kazdej z pomp
zasilania
wystapieniu poziomu suchobiegu
wystapieniu poziomu przelewu
btednym podtaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej
o wilamaniu
e naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
e automatyczne przelaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z
mozliwoscig wylgczenia opcji
e Dblokada zalaczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwo$¢ zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscig wylaczenia (opcja)
e zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
e zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczegdlnych fazach
e mozliwo$¢ podtaczenia sygnatu wlamania do zewngetrznej, niezaleznej centralki alarmowej

O O O O O

O O O O O

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU MODBUS
RTU

f) Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza pomp ma zapewniac:

naprzemienng prac¢ pomp

automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

kontrolg termikéw pompy i wytacznikéw silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekOw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla

pracy recznej

e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnal
z dwoch plywakow

e kompatybilnosé z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniaé zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN IEC 61439-1:2021-
10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE
- EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniac zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN IEC 61439-1:2021-
10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekow wraz z
rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu
musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych Kkart
telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

5.6 Komora pomiarowa z elektromagnetycznym przeplywomierzem $ciekéw

Parametry komory pomiarowej:

Zbiornik komory pomiarowej z kregdéw betonowych C35/45

Lp. [wymiary mm]
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KP Pp2 Uniegoszcz 1200 x 2300
gm. Luban przewody ttoczne stal DN80/100 / PE 110

Wyposazenie komory pomiarowej ma zawierac:

1. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z kregéw betonowych C35/45

2. Wyposazenie zbiornika (stal 1.4301):

» drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

* porecz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna

» wlaz wejsciowy kopertowy — stal nierdzewna

» kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdz./przew. PVC — 2 szt.

» zasuwa z klinem gumowanym DN8O szt. 1 — zeliwo

* przewody ttoczne DN80/100 — stal nierdzewna ($cianka 2 mm)

* polaczenia kolnierzowe nierdzewne

» elementy taczne — stal nierdzewna lub material wg specyfikacji producenta

* czujnik przeplywomierza DN80 MAG5100W DN8O Siemens lub réwnowazne.

* zestaw uszczelniajacy

» przetwornik przeplywomierza (w szafie Pp2) MAG6000

« zestaw do montazu w szafie (kabel 10m)

* Modbus RTU RS485 (w szafie Pp2)

* uklad tloczny ze stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika za pomoca  uszczelnienia
tancuchowego DN80, polaczenie z rurociggiem PEHD ttocznym za zbiornikiem za pomoca zlaczki STAL/PE
100/110

» wspornik — stal nierdzewna

5.7 Podstawowe wymagania dla systemu monitoringu

System monitoringu ma sktada¢ si¢ z dwoch podstawowych elementow:

. obiekt zdalny (np. przepompownia $ciekdw) — wyposazony w modut telemetryczny GSM/GPRS, ktory
zawiera sterownik PLC z wys$wietlaczem LCD oraz modem komunikacyjny do transmisji pakietowej
danych,

»  obiekt lokalny — Centrum Dyspozytorskie, mieszczgce sie w siedzibie eksploatatora w gm. Luban

Informacje o stanach obiektu sa przesytane za pomocg GPRS (USLUGA PAKIETOWEJ TRANSMISIJI

DANYCH) do stacji monitorujacej, ktora wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera.
Stacja monitorujaca jest zainstalowana w siedzibie eksploatatora.

System wizualizacji powinien si¢ sktadaé z:

. gldwnego okna synoptycznego

. okna szczegdtowego urzadzenia/obiektu

Gléwne okno synoptyczne

. Gloéwne okno synoptyczne (okno startowe) musi umozliwia¢ podglad graficzny wszystkich

monitorowanych obiektow. Operator musi mie¢ mozliwo$¢ wyboru organizacji widoku obiektow pod katem

procesu technologicznego (powiazan, relacji pomiedzy obiektami) lub lokalizacji obiektow na podktadzie mapy.

W tym celu wymagana jest aby system wizualizacji obstugiwat serwery WMS (Web Map Service np.

OpenStreetMap, Geoportal). Aktualizacja podktadu obiektéw na mapie powinna by¢ mozliwa w trybie online

lub offline. W celu szybkiej analizy stanu monitorowanych obiektow bez koniecznosci przetgczania

poszczegolnych okien szczegdtowych obiektow wyswietlane obiekty na mapie synoptycznej lub technologicznej
powinny zawiera¢ podstawowe, najwazniejsze informacje o obiekcie przedstawione w sposob graficzny (np.

prace, awarie, gotowos¢, odstawienie urzadzenia, aktualny poziom w zbiorniku).

. Okno startowe musi by¢é wyposazone w pasek menu bocznego gdzie znajduja si¢ wszystkie
monitorowane obiekty. Okno nalezy wyposazy¢ w pasek wyszukiwania po nazwie obiektu. Przy kazdym polu
powinien znalez¢ si¢ przycisk wycentrowania mapy na danym obiekcie. Dodatkowo pole z nazwg obiektu musi
zmienia¢ kolor wraz ze zmiang statusu obiektu:

38



Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robot
"Budowa sieci kanalizacyjnej w okolicy ulicy Pejzazowej w Uniegoszczy”

- brak koloru, pod$wietlenia - gotowo$¢ urzadzenia/obiektu,

- kolor zielony sygnalizuje pracg urzadzenia/obiektu,

- kolor czerwony sygnalizuje awari¢ urzgdzenia/obiektu,

- kolor pomaranczowy sygnalizuje, ze obiekt nadal pozostaje w statusie awarii, ale awari¢ potwierdzit
uzytkownik systemu wizualizacji,

. Obszar alarmow biezacych, w tym obszarze okna startowego nalezy umieéci¢ w formie tabeli
informacje o alarmach wystgpujacych na wszystkich monitorowanych obiektach. Nalezy wyswietla¢ w tabeli
nastepujace informacje:

- data i godzina wystgpienia alarmu,

- nazwe obiektu,

- opis (rodzaj) alarmu,

- data ustapienia alarmu,

- date 1 godzing potwierdzenia alarmu przez uzytkownika,

- nazwe¢ uzytkownika potwierdzajacego alarm.

Okno alarméw biezacych powinno dodatkowo umozliwia¢ sortowanie alarmoéw, indywidualne i grupowe
potwierdzanie alarméw oraz powigkszenie okna alarmow biezacych do catej strony.

. Obszar ostatnio dodanych notatek do urzadzen/obiektow. Kazde urzadzenie/obiekt pozwala

w oknie szczegdlowym obicktu doda¢ indywidualnej notatki, informacji o obiekcie. W oknie startowym nalezy
umiesci¢ listg ostatnio dodanych notatek. Lista powinna zawiera¢ informacj¢ o nazwie obiektu, data i godzina
dodania, uzytkownik ktory dodat notatke oraz tres¢ notatki.

. Z poziomu okna startowego, jak i1 okien obiektowych uzytkownik powinien mie¢ mozliwosé
wylogowania. Uzytkownik z najwyzszymi uprawnieniami administratora musi mie¢ mozliwos¢ dostgpu do
panelu zarzadzania kontami uzytkownikow.

W panelu tym musi by¢ mozliwos¢ dodania/usunigci konta oraz czasowej dezaktywacji/aktywacji konta.
Ustawienia poziomu dostepu dla poszczegdlnych kont, resetowania haset dostepu dla istniejacych kont.

. W celu poprawienia ergonomii systemu wizualizacji system wizualizacji nalezy wyposazy¢

w mozliwos¢ przelaczenia obrazu systemu wizualizacji z pracy na jasnym tle i pracy na ciemnym tle (dark
mode). Ustawienia te powinny zasta¢ zapisane i zastosowane po nowym uruchomieniu systemu.

Ekran szczegotowy urzadzenia/obiektu

Ekran szczegétowy powinien zawiera¢ wszystkie dane dotyczace danego urzadzenia/obiektu. Ekran
szczegOlowy w zaleznosci od uprawnien danego operatora musi umozliwia¢ zdalne zalaczenie, wylaczenie,
odstawienie urzadzen, zmiang nastaw lub poziomow. Ekran szczegotowy powinien zawierac klika obszarow:

. Nagtowek ekranu z nazwa obiektu,

. Pasek z bocznym menu, wyglad paska i funkcjonalnos¢ jak w gtéwnym oknie synoptycznym, pozwala

na przechodzenie pomigdzy ekranami szczegétowymi obiektow bez wracania na mape w oknie startowym,

. Obszar informacyjny, zawiera¢ powinien informacje o stanie komunikacji, ostatniej aktualizacji danych
oraz sile sygnalu GSM. Okno nalezy wyposazy¢ w przycisk wymuszajacy przesyl aktualnych dany z obiektu.

. Aktywny model 3D i urzadzenia/obiektu. W tym celu system wizualizacji musi umozliwia¢ obsluge
plikow glTF/GLB. Aktywne modele 3D odwzorowuja realny model urzadzenia/obiektu, pozwalaja na zdalne
zapoznanie obshugi z r6znymi typami obiektow. Elementy grafiki 3D poprzez zmiang¢ koloru danego urzadzenia
powinny sygnalizowa¢ pracg, awari¢, odstawienie danego urzadzenia badz grupy urzadzen.

. Obszar raportow, musi umozliwi¢ uzytkownikowi tatwe sporzadzenie raportow odnoscie: czasu pracy,
ilosci zalaczen, ilosci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym.
W kazdej chwili musi by¢ mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

. Obszar wykresu biezacego. Musza si¢ w nim znalez¢ wykresy przedstawiajacy prace poszczegdlnych
urzadzen, poziomoéw w zbiornikach z ostatnich 6 godzin.
. Wazna funkcje, ktéra musi posiadac¢ system wizualizacji jest mozliwos¢ przypisania dowolnych plikow

danych do dodanego urzadzenia/obiektu (schematow technologicznych i elektrycznych, kart katalogowych,
galerii zdj¢¢ obiektu, dokumentacji).
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Dodatkowo w oknie szczegotowym obiektu powinny si¢ znalezé przyciski dodawania notatek, informacji o
danym obiekcie. Dana notatke bedzie mogt usunac tylko uzytkownik, ktory

ja dodat.

Dodatkowe wymagania stawiane systemu monitoringu i wizualizacji.

System monitoringu i wizualizacji musi posiada¢ dodatkowo nastgpujace funkcje:

. Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna powodowac
wystanie pelnego statusu wejs¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja monitorujgca moze
zdalnie w okres§lonych odstgpach czasowych wymusié przestanie w/w statusu

z danego modutu telemetrycznego. Inaczej moéwigc, w momencie wystgpienia dowolnej zmiany stanu
monitorowanego parametru (np. zalgczenie pompy, otwarcie drzwi rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, alarm
suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej zostaje wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wej$ciach i
wyjsciach modutu telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie

od powyzszego, stacja monitorujagca moze czasowo (np. co 1 godzing) odpytywaé¢ moduty telemetryczne o ich
aktualny stan wej$¢/wyjs¢.

*  Wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli alarméw biezacych, alarmy
powinny by¢ podawane z nastepujacymi informacjami: data wystgpienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu,
data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm zostal potwierdzony przez operatora.

* Funkcja logowania/wylogowania operatoro6w stacji monitorujacej — powinna umozliwia¢ przypisanie
odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko
do przegladania obiektow bez mozliwosci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma petne
prawa dostgpu wraz z prawem zdalnego sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zalaczenia pompy lub zdalnej
zmiany poziomow pracy).

* Funkcja alarméw historycznych — ma umozliwia¢ przegladanie archiwalnych zdarzen alarmowych na
wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres czasu wraz

z funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwo$¢ uzyskania informacji
kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze umozliwia¢é wykonanie wydruku
sporzadzonego zestawienia.

* Funkcja alarméw biezacych — powinna umozliwia¢ wizualizacje w postaci tabeli wszystkich biezacych
(niepotwierdzonych) stanow alarmowych z monitorowanych obiektow lub urzadzen.

W jednoznaczny sposob identyfikowaé, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-alarm
krytyczny, ), czy juz ustapit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje powinien
on zosta¢ umieszczony w bazie danych systemu i powinna by¢ mozliwos$¢ przegladania go za pomoca funkcji
alarmow historycznych. Dodatkowo w momencie wystapienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub
urzadzeniu powinien aktywowac si¢ sygnal dzwigkowy, ktorego bedzie mozna wylaczy¢é po potwierdzeniu
wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych, co powala na wykonywanie przez operatora innych
czynnosci niezwiazanych ze stacja monitorujaca, poniewaz zostanie on przywolany przez system w momencie
awarii na ktoryms$ z monitorowanych obiektow.

» Zapis danych — System monitoringu powinien umozliwia¢ zapis wszystkich odebranych danych w bazie
danych SQL.

» Kontrola potaczenia stacji monitorujgcej z monitowanymi obiektami lub urzadzeniami — System monitoringu
powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu danych z obiektu.

* Kontrola dostgpu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwia¢ rozbrojenie/uzbrojenie obiektu
za pomoca stacyjki (lokalnie w przypadku np.: ujg¢ glebinowych) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze
stacji monitorujgcej). W momencie rozbrojenia obiektu nie sg wysytane z niego sygnaty alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania falszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajaca na oszczedno$¢ w ilosci
wystanych/odebranych danych GPRS — oszczednos¢ w kosztach eksploatacji.

* Alarm wlamania — system powinien wywola¢ na stacji monitorujacej alarm wtamania

po okreslonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulega¢ skasowaniu po
czasie. System powinien wymaga¢ zdalnego skasowania alarmu przez operatora, w ten sposob informujac go o
swoim wystapieniu.

* Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dzwickowo-optycznej

Z poziomu stacji monitorujace;.
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* Funkcja od$wiezenia obiecktu — umozliwia na Zzyczenie operatora przestaniec do stacji monitorujacej
aktualnego statusu wejs¢/wyjsé modutu telemetrycznego danego obiektu lub urzadzenia.

* Funkcja od$wiezenia zegarow - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej
aktualnych danych odno$nie czasu pracy i ilosci zatgczen danej pompy. Informacje

te sg przechowywane lokalnie w pamigci modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitorujacej (zabezpieczenie
przed utrata danych w momencie wylaczenia stacji).

* Funkcja kasowania zegarow — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegarOw czasu pracy pomp wraz z
licznikami ilo$ci zalaczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni

np. rGwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesigca.

» Zdalne zalaczanie/wylaczanie pomp.

» Zdalne rewersyjne zalaczanie pomp na czas 5 sekund (opcjonalnie)

* Funkcja odlaczenia/podiaczenia pompy - pozwala na zdalne ,,poinformowanie” sterownika o
odtaczeniu/podiaczeniu danej pompy, co wiaze si¢ z nie/uwzglednianiem danej pompy w cyklu pracy zestawu,
np. jezeli zdalnie odtaczymy pompeg, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zataczy
pompg, ktora fizycznie wystgpuje na obiekcie i nie jest odlaczona w systemie pompowni

* Funkcja zdalnej zmiany poziomow pracy pompowni — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze stacji monitorujgcej)
zmiany poziomu zalaczania, wylgczania pomp oraz poziomu alarmowego — oczywiscie przy wystgpowaniu
sondy pomiarowej w zbiorniku przepompowni.

* Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wigkszej ilosci pomp — funkcja niezbedna w
przypadku warto$ci zabezpieczenia pradowego w ztaczu kablowym

na przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

* Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykona¢ tylko jeden rozkaz (np.
zatacz pompg nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonac kolejny. Jest

to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci rozkazéw w jednej chwili.

*  Wykresy szybkiego podgladu — pozwalaja na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu w okresie
ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

* Trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykresow: stanu pomp, pradu

na doktadnej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania
wydruku sporzadzonego wykresu.

» Trendy historyczne — mozliwo$¢ wyswietlenia kilku wykresow poziomu na jednym ekranie

z roznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

* Raporty — mozliwos¢ sporzadzania raportow odnosnie: czasu pracy, ilosci zataczen, ilosci awarii, czasu
awarii pomp, przeplywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwos¢
wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

* Funkcja PLANER ( planowanie dziatan serwisowych)

* Funkcja zglaszania blgdéow programowych / sugestii poprawy funkcjonalnosci systemu monitoringu z
poziomu oprogramowania.

» Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy

na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujacej

» Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej pompy

na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujace;j

* Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego nat¢zenia pradu wybranej pompy na wybranym
obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujacej

¢ SMS - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci SMS pod wskazany numer telefonu w
momencie zaistnienia stanoéw alarmowych na w/w obiektach. SMS ma by¢ wystany bezposrednio z obiektu lub
systemu za pomoca komercyjnej bramki SMS.

*  Wiadomosci tekstowe - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci tekstowych pod wskazany
adres e-mail lub na komunikator Messenger momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach.

* Dostawca monitoringu musi zapewni¢ ustuge call center - wsparcia technicznego min

w godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakcji na zgloszenie maksymalnie 2 godziny.

Opis Rozdzielnicy Sterowania Pomp
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Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu o modut
telemetryczny GSM/GPRS:

a) Obudowa rozdzielnicy:

* wykonana z poliestru wzmocnionego witoknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66, wspotczynniku
udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna

na promieniowanie UV,

* wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego odporne

na promieniowanie UV, na ktorych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

0 kontrolki:

| poprawnosci zasilania,

| awarii og6lnej,

| awarii pompy nr 1,

| awarii pompy nr 2,

_J pracy pompy nr 1,

_J pracy pompy nr 2,

0 wylacznik gtowny zasilania z ostong stykow,

0 przetacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna),

0 przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy r¢cznej,

0 stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),

. o wymiarach minimum: 800 (wysokosc¢) x 600 (szerokos¢) x 300 (glebokosc) mm,
. wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2 mm,

. wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,

. posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.

zasilajacych, od czujnikow plywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy
rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, cokot odporny na promieniowanie UV.

b) Urzadzenia elektryczne:

. modut telemetryczny GSM/GPRS

. czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

. uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

. przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

. wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
. gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-pradowym klasy B16
. wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przeciazeniem

i zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajacej

. stycznik dla kazdej pompy

. jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

. dla pomp o mocy < 5,0kW rozruch bezposredni

. zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw

» syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego i optycznego

* wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej

* wewnetrzne o$wietlenie rozdzielnicy — $wietlowka 8W

» sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H20 wraz z dwoma
ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

+ antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym

od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

* wtyk do podlaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat

» przedluzenie kabli pomp o 5 m — dot. Ppl

» przetwornik przeptywomierza — dot. Pp2

Rozdzielnice zasilajaco-sterownicze przepompowni $ciekow maja posiada¢ Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.
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c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastgpujace sygnaty
(UWAGAI!! — wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone z przekaznikoéw pomocniczych):

* wejscia (24VDC):

tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obickcie (prawidlowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia pompy
jesli posiada

0 awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia termicznego i zawilgocenia pompy
jesli posiada

0 kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

kontrola rozbrojenia stacyjki

wejscia analogowe (4...20mA):

sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA

sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)

sygnat z przetwornika przeptywomierza — przeptyw chwilowy — dot. Pp2

O O O O o

O O O ¢ O O o

wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

zataczanie pompy nr 1

zataczenie pompy nr 2

zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni

zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

zalgczenie wyjscia wlamania — do podiaczenia niezaleznej centralki alarmowej (opcjonalnie)
Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

o sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych z istniejaca stacja bazowa

* zintegrowany wyswietlacz znakowy LCD z pod$wietleniem

* 16 izolowanych wejs¢ binarnych, ktore moga by¢ uzyte jako wejscia licznikowe

O O O o o o

o
~

* 16 izolowanych wyjs$¢ binarnych

* 4 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA

* niezalezne porty komunikacyjne z obsluga protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER lub
SLAVE:

0 1xRS485

0 2xRS232

* stopien ochrony IP40

» temperatura pracy: -20o C...500 C

* wilgotnos$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji

*  modul GSM/GPRS/EDGE

* napigcie zasilania 12/24VDC

» gniazdo antenowe SMA

» technologia Dual-SIM

* pomiar temperatury, wilgotnosci oraz cisnienia atmosferycznego

e) Wymagania modutu telemetrycznego:

* wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu telemetrycznego do
stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci APN

* wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmowych na
obiekcie

» sterowanie praca obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow

i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesylanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy roéwnolegtej)
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* sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej

» podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
brak karty SIM

poprawnos¢ PIN karty SIM

btedny PIN karty SIM

zalogowanie do sieci GSM

zalogowanie do sieci GPRS

wejscia 1 wyjsécia sterownika

aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku

nastawiony poziom zalgczenia pomp

nastawiony poziom wytaczenia pomp

nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy

liczba zalaczen kazdej z pomp

liczba godzin pracy kazdej z pomp

prad pobierany przez pompy

poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach

®* O O OO OO O O o o o o o o

zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie kodu)
operatora:

poziomu zatgczenia pomp

poziomu wylaczenia pomp

poziomu dotaczenia drugiej pompy

zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j

zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego

prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezacych awariach:
kazdej z pomp

zasilania

wystapieniu poziomu suchobiegu

O O O o o

wystapieniu poziomu przelewu

btednym podtaczeniu ptywakow

sondy hydrostatycznej

wlamaniu

* naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia

O O O O o oo

* automatyczne przelaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z mozliwoscia
wylaczenia opcji

* blokada zalaczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje czgstotliwosé
zataczen pomp, funkcja z mozliwoscia wylaczenia (opcja)

» zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

» zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp

» pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):

pobieranej mocy

zuzytej energii

napigcia na poszczeg6lnych fazach

O O O

* mozliwo$¢ podtaczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU MODBUS RTU

f) Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza pomp ma zapewniac:

* naprzemienng prac¢ pomp

* automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

* kontrolg termikow pompy i wytacznikow silnikowych

» funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekoOw ponizej poziomu suchobiegu — tylko dla pracy
rgcznej

* w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prac¢ pompowni w oparciu o sygnat

z dwoch ptywakow
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* kompatybilno$¢ z istniejacym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniaé¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN IEC 61439-1:2021-
10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w =zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE - EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniaé¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN IEC 61439-1:2021-
10 oraz w PN-EN IEC 61439-2:2021-10 w zakresie dyrektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni Sciekow wraz z
rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu
musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych Kkart
telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

6. Kontrola jakosci robét.

Ogolne zasady jakosci robot podano w ST-00. — Wymagania ogolne, punkt 6.

Badania kontrolne i pomiary nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w normie PN-B-
10725:1997 Badania, te powinny obejmowaé w szczegdlnosci:

- sprawdzenie wytyczenia osi przewodu

- sprawdzenia szerokosci wykopu

- sprawdzenie gl¢bokosci wykopu,

- sprawdzenie odwodnienia wykopu,

- sprawdzenie szalowania wykopu,

- sprawdzenie zabezpieczenia innych przewodow w wykopie,

- sprawdzenie rodzaju i wykonania podtoza,

- sprawdzenie wykonania potaczen przewodow i ksztaltek,

- sprawdzenie ulozenia przewodu,

- badania zaggszczenia podsypki, obsypki, zasypki i zasypki gtownej przewodu,

- badania szczelnosci przewodu — proba hydrauliczna

- sprawdzenie poprawnosci dziatania przeptywomierza §ciekow w tym przesyl danych droga GSM.

Nowo wykonane odcinki kanalizacji sanitarnej nalezy poddac probie szczelno$ci. Przewody winny by¢
poddane badaniom w zakresie szczelnosci na eksfiltracje Sciekow do gruntu i infiltracje wod gruntowych do
kanatu. Proby szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie ze szczegélowymi wymaganiami normy PN-92/B-
10735.

Proba szczelnosci na eksfiltracjg polega na napetnianiu przewodu kanalizacyjnego woda tacznie ze
studzienkami. Po osiggnigciu w studzience gornego poziomu zwierciadta wody na wysokosci 0,5 m ponad gorng
krawedz otworu wylotowego przewod z woda pozostawia sie:

- naokres | godziny dla odcinka o dlugosci ponad 50 m.,

- naokres 0,5 godziny dla odcinka o dtugosci do 50m.

Po uplywie przewidzianego czasu nie powinno by¢ ubytku wody, a na zlaczach nie powinny ukazywaé sig¢
krople wody.

Niedopuszczalne jest dolewanie wody w czasie trwania proby.

Proba szczelnosci na infiltracje polega na sprawdzeniu czy na wykonanej sieci kanalizacyjnej wody gruntowe
nie infiltruja do przewodow.

Wyniki prob powinny by¢ ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli wykonawcy, i Inspektora
Nadzoru.

W czasie trwania proby nalezy odciaé doptyw Sciekéw bytowych korkami pneumatycznymi i wypompowywac
sukcesywnie.

6.1. Badanie materialéw uzytych do budowy rurociagow.

Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatow z wymaganiami dokumentaciji
projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w punkcie 10 niniejszej ST.

7. Obmiar robeét.

llos¢ wykonanych robot okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie.

Jednostkg obmiaru jest :
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- m — rurociag, przewéd, przej$cie w rurze ostonowej
- kpl. — hydrant, nawiertka,
- szt. — zasuwa, trojnik, ksztattka, studzienki.

8. Odbior robeét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00. — Wymagania ogélne, punkt 7.

8.1. Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z PN — EN 1610 : 2002 lub odpowiednimi normami
krajow Unii Europejskiej, jesli ich zakres dopuszcza prawo polskie.

8.2. Przy zgtoszeniu do odbioru Wykonawca musi przedtozyé wszystkie dokumenty niezbedne do
uzyskania pozwolenia na uzytkowanie, a w szczegolnosci dokumenty zwigzane z prébami cisnienia,
oraz inne wymagane w ST-00. — Wymagania ogolne, punkt 7.5. oraz w warunkach Umowy.

9. Podstawa platnosci.
9.1. Ogolne zasady ptatnosci podano w ST-00. — Wymagania ogélne, punkt 8.

9.2. W cenie ofertowej Wykonawca uwzgledni koszt uzyskania dokumentéw wymienionych w
punkcie 8.1. niniejszej ST.

9.3. Cena jednostki obmiarowe;j.

9.3.1. Sieci kanalizacji sanitarnej

Cena wykonania 1 m sieci obejmuje:

- dostawe i montaz rur oraz ksztaltek,

- wykonanie sieci kanalizacyjnej

- wykonanie studni betonowej

- prébe szczelnosci sieci kanalizacyjnej grawitacyjnej i ttocznej

- proby i rozruch przepompowni $ciekow

-przeglad kanalu z wykorzystaniem kamery inspekcyjnej w tym kontrola poprawnosci utozenia kanatu

10. Przepisy zwigzane.

1/ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. z 2006 nr 156, poz. 1118 z pdzn.
zmianami).

2/ Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. z 2004, Nr 204, poz. 2086 z pozn.
Zmianami )

3/ Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym ( Dz. U. z 2005 r., Nr 108, poz.
908 z poézn. zmianami )

4/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 28 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkow zarzadzania ruchem za drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (

Dz. U. z 2003 r. Nr 177, poz. 1729 )

5/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 47, poz. 401 ).

6/ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (dz. U.z 2003 r., Nr 169, poz. 1650 ).

7/ PN-B-10725 : 1997 - Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

8/ PN-87/B-01060 - Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.

9/ PN-EN 13598-2:2009 PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do
nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego - Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakoscia

10/ PN-EN 476:2011 Wymagania ogdlne dotyczace komponentéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomeréw - Wymagania materiatlowe dotyczace
uszczelek ztaczy rur wodociggowych i odwadniajgcych - Czes¢ 1: Guma

11/ PN-EN 681-1:2002 Uszczelnienia z elastomerow - Wymagania materiatowe dotyczgce uszczelek ztgczy rur
wodociggowych i odwadniajacych - Cz¢s¢ 1: Guma

12/ PN-EN 476:2011 Wymagania ogdlne dotyczace komponentow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej
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