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KRAWEZNIK BETONOWY NAJAZDOWY 15x22 MM
ISTNIEJACA KRAWEDZ JEZDNI / ISTNIEJACY KRAWEZNIK

10
7 8 9
5 6
2 3 4
1/2
Br
RIVa
83
g1 N
W
E
:|_I l W-
E
S
1 5 m2 7 !
=
. . . . . . <CI
R Ciecie istniejgcej nawierzchni na
—————— ————————————— _ dlugosci krawgznika najazdowego "
(catego zjazdu). Szerokoéé ciecia T T T — — S T ]
- =/ /\ 20 cm. Dotyczy wszystkich zjiazdéw
®
b ]
9 @
[ IL
m2
]
(=
® [}
34
Rf’é)a 32 33 34 35 36 37 38 39
® S S
BI" — i N e [ Y S
UWAGI: Inwestor:
1. SZEROKOSCI ZJAZDOW DOSTOSOWAC DO STANU ISTNIEJACEGO BRAM | FURTEK. STAROSTWO POWIATOWE W ZAWIERCIU
2. ZJADY | DOJSCIA DO POSESJI REALIZOWAC DO GRANIC PASA DROGOWEGO LUB DO |[42-400 ZAWIERCIE, UL. SIENKIEWICZA 34
LEGENDA: ISTNIEJACYCH BRAM | FURTE
3. W _PRZYPADKU ZLOKALIZOWANIA ISTNIEJACEJ STUDZIENKI NALEZY WYREGULOWAC JA DO : _
KOSTKA BETONOWA 6 CM SZARA TYP HOLLAND RZEDNEJ PROJEKTOWANEJ NAWIERZCHN Nazwa inwestycj:
4. ROBOTY BUDOWALNE REALIZOWAC ZGODNIE Z DOKUMENTACJA STWIORB. ; ; i ; i . ;
NAWIERZCHNIA ASFALTOWA AC 11 S 4 CM 5. W PRZYPADKU NAPOTKANIA ISTNIEJACYCH SIECI, NIEZWEOCZNIE POINFORMOWAC 0 TYM Fakcie | rZzebudowa drogi powiatowej powiatowej nr 1770 S - przebudowa polegajaca
INSPEKOTRA NADZORU. na wykonaniu utwardzonego pobocza wraz z zjazdami w miejscowosci Koryczany
HUMUSOWANIE 10CM WRAZ Z OBSIANIEM TRAWA 6. W CIAGU UTWARDZONEGO POBOCZA ZLOKALIZOWANE SA ISTNIEJACE SIECI W ZWIAZKU Z TYM
ROBOTY W REJONIE ICH WYSTEPOWAN|A NALEZY REAL|ZACOWAC RECZN|E Przedmiot opracowania: Opracowat:
OBRZEZE BETONOWE 8x30 MM 7. PRZED ROZPOCZECIEM ROBOT BUDOWALNYCH NALEZY ZINWENTARYZOWAC WSZYSTKIE ZJAZDY

| DOJSCIA DO POSESJI, A NASTEPNIE POTWIERDZIC ZGODNOSC ILOSCI ZJAZDOW Z PLANEM
SYTUACYJNYM ORAZ PRZEKAZAC TAKA INFORAMCJE INSPEKTOROWI NADZORU. W PRZYPADKU
BRAKU WRYSOWANEGO NA PLANIE SYTUACYJNYM ZJAZDU NALEZY GO WYKONAC W
UZGODNIENIU Z INSPEKTOREM NADZORU | WEASCICIELEM PRZYLEGLEJ POSESJI.

Dokumentacja do zgtoszenia |inz. Mieczystaw Rachtan
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