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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zazanych ze zdciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowowiazujaca podstaw jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaop6t drogowych dla inwestyciji:

"Przebudowa i rozbudowa stadionu sportowego w Strzyzowie".
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych ze zdgiem
warstwy humusu oraz nasypu niekontrolowanego wykamych w ramach robét przygotowawczych:

- na gkbokas¢ okoto 30 -100cm
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu
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Do wykonania rob6t zwizanych ze zdiciem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego iycia
nalezy stosowa:

- réwniarki,
- spycharki,

- topaty, szpadle i inny spitzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie robot sgitem zmechanizowanym nie jest #iwe,

- koparki i samochody samowyladowcze - w przigpa transportu na odlegi® wymagajca
zastosowania takiego spta.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiéine” pkt 4

4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz@&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &yczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem do fpejszego @ycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw,utbkvacii terenu po zakazeniu rob6t oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowan@dmiaru humusu powinno by
wykonane zgodnie z ustaleniami SST.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppthaw wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wgidpce dla prawidlowego wykonania robdét, wadhie
moze stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robo6t, naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna lzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST
lub wskazana przez igniera, wedlug faktycznego stanu wystwania. Stan faktycznycbzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdjciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpewinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémpanio po nich, aby
unikma¢ zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

Obejmuje sprawdzenie zgodciorobdt z dokumentacja projektawSST, i poleceniami kyniera oraz
wizualnej ocenie kompletioi usungcia humusu.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakiei robét polega na wizualnej ocenie komplétiasungcia humusu.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu przy okilenej grubdci
warstwy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Dokonuje lnynier po zgtoszeniu rob6t na podstawie obmiaru ntkai jakosci robo6t i ich zgodngxi z
dokumentagj projektows, SST i wskazaniami ltyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Wykonania robét obejmuje:
—  zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy,
— zaladunek humusu reodki transportu
- wyprofilowanie spadkéw min 3% na zeyire
— transport humusu do 20km,,

- wyladunek

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.



