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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowa Specyfikacji Technicznej jest:

1.1.1. ,,Rozbudowa sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej sanitarnej i deszczowej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej dziatki nr 432/11, 432/3, 432/9, 433/19, 435/2, 436/1, 436/2,437/1, 438/7, 438/8, 441/11,
441/13, 441/17, 442/1, 442/2, 463/2, 463/4, 488/10, 488/11, 488/14, 488/19, 488/23, 488/25, 488/27, 488/28,
488/33, 488/34, 489/1, 489/11, 489/12, 489/13, 489/14, 489/5, 489/7, 489/S, 494/12, 494/6, 718/2, 720/10, 720/5,
720/6, 721, 723/3, 726/1, 1404/4, 1404/5 obreb ewidencyjny Przechlewo”

Przebudowa sieci kanalizacji deszczowej i sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej przy ulicy Stonecznej
zlokalizowana jest w pasach drogowych wg MPZPT uchwata z dnia 31.05.2019  nr 53/IX2019 dziatkach nr
432/11, 432/3, 432/9, 433/19, 718/2, obreb ewidencyjny Przechlewo i budowa nowego odcinka kanalizacji
deszczowej /odcinku 53 mb/ w istniejqcej drodze nr dz. 433/19.

Budowa nowej trasq sieci kanalizacji sanitarnej tlocznej na odcinku ulicy Cztuchowskiej od OSIR do
Przechlewa wg DECYZJI o ULCP znak IRP 6733.9.2019.DS :zlokalizowana jest na prywatnych dziatkach nr
494/12, 494/6 obreb ewidencyjny Przechlewo za zgodq wiascicieli.

Kanalizacje sanitarna zostata zaprojektowana do wiqczeniem w ulicy Stonecznej do istniejqcej studzienki
S1(RS7) o rzednych T=153,24, D=149,83 . Z uwagi na zly stan techniczny istniejqcej kanalizacji na catym odcinku
dziatki nr 433/19 od studzienki S;(RS;) do studzienki RS; kanalizacja sanitarna przewidziana jest do remontu.

Kanalizacje deszczowa zostata zaprojektowana do wiqczeniem w ulicy Stonecznej do istniejqcej
studzienki D;(PDs) o rzednych T=150,77, D=148,85 . Z uwagi na zly stan techniczny istniejqcej kanalizacji i maty
przekrdj rurociqgu na catym odcinku  dziatki nr 433/19 od studzienki D;(PDs) do studzienki PD; kanalizacja
deszczowa przewidziana jest do przebudowy, a na odcinku od studzienki DR do studzienki DR, przewidziana
Jjest do remontu.

UWAGA
W kosztach  ogolnych naleiy uwzgledni¢ wartos¢ prac zwiqzanych z  opracowaniem  dokumentacji
powykonawczej i wprowadzeniu zmian nieistotnych w stosunku do projektu budowlanego.

1.1.3. Warunki gruntowo - wodne
Na trasie projektowanych sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej — poziom wod gruntowych ksztattujqcy na
glebokosci 1,5 -3,50 m

Na trasie projektowanego systemu wodociggowego i  kanalizacyjnego wystepuje rozny poziom wod
gruntowych ksztattujqcy sie na zmiennych glebokosciach pod terenem. Zalegajqce w podtozu grunty warstw
geotechnicznych sq nosne za wyjqtkiem warstwy namutow.

Tam gdzie sq grunty organiczne (namuty) oraz piaski prochniczne lub piaski w obnizeniach terenu (w poblizu
ciekow ) zwierciadto wody bedzie korelowato z poziomem wody w ciekach. Przewaznie woda bedzie tu wystepowata
na gtebokosciach od 1,5 do 2,0m.

W przypadku piaskow wodnolodowcowych wystepujacych na wzniesieniach zwierciadto bedzie wystepowato glebiej.
W przypadku glin zwatowych woda bedzie wystepowata jedynie w postaci roznej intensywnosci sqczen z laminacji
piaskow w ich obrebie.

Zalegajqce w podtozu grunty warstw geotechnicznych sq nosne.

1.2. Zakres stosowania SST
1.2.1. Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
realizacji Robot, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

1.3 Zakres Robot objetych SST
1.3.1.Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powiqzaniu z nizej wymienionymi Szczegotowej
Specyfikacjami Technicznymi:

- D.00.00.00. Wymagania ogolne

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

- D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow w terenie

ROBOTY ZIEMNE

- D.02.00.01. Wymagania ogolne

- D.02.01.01. Wykonanie wykopow

ROBOTY INSTALACYJNE

-D 03.01.01. Sie¢ wodociggowa



- D.03.02.01. Kanalizacja deszczowa

- D.03.02.02. Kanalizacja sanitarna grawitacyjna

- D.03.02.03. Kanalizacja sanitarna tfoczna — przewierty sterowane

- D.03.02.04. Pompownia Sciekow

- D.03.02.05. Pompownia Sciekow -zasilanie elektroenergetyczne/WLZ/
1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkow Kontraktowych normy panstwowe, specyfikacje techniczne, instrukcje
i przepisy w tym Polskie Normy i wytyczne wymienione w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych bedq
stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujqco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od  jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzqdzeniami technicznymi zwiqzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Droga tymczasowa - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujgcych
zadanie budowlane na czas wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.
1.4.4. Dziennik Budowy - okresla Zarzqdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994r. z pozniejszymi zmianami
1.4.5. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.7. Kolektor Sciekowy - kanat giowny w sieci kanalizacyjnej.
1.4.8. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez InZyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzqcy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatqcznikow. Wpisy
w Ksiedze Obmiaru podlegajq potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjq Projektowq i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.10. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzqcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajqcych dogodne warunki dla ruchu.
a/ Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b/ Warstwa wiqzqca - warstwa znajdujqca si¢ miedzy warstwq Scieralng a podbudowq, zapewniajqca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢/ Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzqca do przenoszenia obciqzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnym tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robot budowlanych.
1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedqca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.13. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiqcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno rzeka itp.
1.4.14. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiqce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociqg itp.
1.4.15. Studzienka inspekcyjna - wiaz kanalizacyjny umozliwiajqcy dostep do kanatu Sciekowego
w celu jego kontroli, konserwacji lub remontu,

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjq Projektowq,
Szczegotowq Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajqcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych
trasy oraz reperow, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i
dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
koncowego Robot, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zatqczona do Dokumentow Przetargowych zawiera:

1. Opis techniczny

2. Rysunki



Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracuje Dokumentacje Projektowe na: odtworzenie nawierzchni jezdni i
chodnika na odcinku realizowanych Robot oraz projekt organizacji ruchu na czas realizacji Robot.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzqdzi brakujqce rysunki i SST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i
przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiqzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru konncowego Robot.

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzqdem drogi i organem zarzqdzajqcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robot, projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezqco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzqdzenia zabezpieczajqce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajqc w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzqdzenia zabezpieczajqce bedq akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem.

- Tablica informacyjna zgodna z Rozporzqdzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robat.

Wykonawca ma obowiqzek znac i stosowacé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczqce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a)utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b)podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczqcych ochrony
srodowiska na terenie i wokot Placu Budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub uciqzliwosci dla osob lub wlasnosci
spotecznej i innych, a wynikajqcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujqc sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1.Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwosciq powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwalty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujqcych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot bedq mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnionq
Jednostke, jednoznacznie okreslajqce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwosé zanika
(np. materiaty pylaste) mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajqcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od
witasciwych organow administracji panstwowej.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedqcych wtascicielami tych urzqdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie  przed uszkodzeniem tych instalacji i urzqdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowiqzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore majq
by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ InZyniera



i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca  bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspoipracowat
dostarczajqc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzqdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obciqzenia na oS przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposob ciqgly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat InZyniera.

Pojazdy i tadunki powodujqce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedq dopuszczone na swiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadatl za naprawe wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiqzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie spetniajqcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzqdzenia zabezpieczajqce, socjalne oraz sprzet i odpowiedniq odziez dla
ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiqzane z wypetnieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych powyzej sq
uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10 Ochrona Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzqdzenia uzywane do Robot od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Ukoriczenia Robét przez Inzyniera oraz bedzie utrzymywaé roboty
do tego czasu.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w zadawalajqcym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Inzynier moze wstrzymac roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na
polecenie Inzyniera powinien rozpoczqc¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiqzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposob zwiqzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzqdzen lub metod i w sposob ciqgly bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajqc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczqce proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie przez Inzyniera pewnych materiatow z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie
materiaty z danego zrddta uzyskajq zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiqzany jest do prowadzenia badan materiatow w celu udokumentowania, zZe materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciqgly spetniajq wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych Wiadz na pozyskanie materiatow z
Jjakichkolwiek Zrodet miejscowych wilqczajqc w to zZrodla wskazane przez Zamawiajqcego i jest zobowiqzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajqcq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowanq przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow z
Jjakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia, licencje i jakiekolwiek inne koszty zwiqzane
z dostarczeniem materiatow do Robot.



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Placu Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie bedq wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrebie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiqzujqcymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatow mogq by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Probki materiatow mogq byc¢
pobierane przez InZyniera w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawq akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni bedq zachowane nastepujqce warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnionq wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
prowadzenia inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci  wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

Materiaty nie odpowiadajqce wymaganiom Szczegotowej Specyfikacji Technicznych zostanq przez Wykonawce
wywiezione z Placu Budowy, bqdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatow do innych Robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczq sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedq one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojq jakosé i wtasciwos¢ do Robot i byty dostepne do kontroli
przez InZyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedq zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidujq mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inzyniera.
W swietle zapisow znowelizowanego art. 30 Prawa Zamowien Publicznych wymienione w specyfikacji wyroby
budowlane powinny spetnia¢ wymagania wynikajace z Polskich Norm przenoszqcych normy europejskie PN-
PE ( normy zharmonizowane), a w szczegolnosci normy dla

-przepompowni sciekow , wymagania PN-EN 12050-1:2002

-zaworow zwrotnych , wymagania normy PN-EN 12050-4:2002

-studzienek kanalizacyjnych z betonu, wymagania normy PN-EWN 1917:2004
W mysl art. 8 ust. 5 Ustawy o systemie oceny zgodnosci z dnia 30.08.2002 i jej nowelizacji z dnia 15.12.2006
zabrania sie wprowadzania do uzytku i do obrotu wyrobow nie posiadajqcych oznakowania zgodnosci z
wymaganiami zasadniczymi i szczegotowymi . Wobec powyzszego od wykonawcy robot bedzie Zqdane stosowne
oswiadczenie na wymienionq okolicznos¢ w odniesieniu do wyrobow opisanych powyzej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
Jjakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien byé zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub w projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach  sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedgcy wiasnosciq Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczqcymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy InZynierowi kopie dokumentow potwierdzajqcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidujq mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania jakosci i warunkow
wyszczegolnionych w Kontrakcie, zostanq przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplynq niekorzystnie na
Jjakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniac prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedq spetniaé wymagania dotyczqce przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajqce warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedq usuniete z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie utrzymywac w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu Budowy, na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Warunkami Kontraktu, oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowaq, wymaganiami
SST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow Robot
zgodnie z Dokumentacjq Projektowq lub przekazanymi na pismie instrukcjami Inzyniera.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie pomytki i btedy w czasie trwania Robat, jesli wymagac tego bedzie
Inzynier.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez InzZyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow Robot bedq oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, SST, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujqce przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajqce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedq wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbq zatrzymania Robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ Robot i dostarczy Inzynierowi do zatwierdzenia szczegoty swojego
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujqce wykonanie robot zgodnie z Dokumentacjq Projektowq, SST oraz
poleceniami i ustaleniami Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ 0gdlng opisujqca:

- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robdt,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakosc i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow Robot,

- sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jakosciq wykonywanych Robot.

b) czes¢ szczegotowq opisujacq dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzqdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku,

- metode magazynowania materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratq ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure badan prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- sposob i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegolnych elementow Robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami, w przypadku gdy nie odpowiadajq wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli Robot bedzie osiqgniecie zatozonej jakosci Robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakos¢ materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlqczajqc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéow oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jakosci Inzynier moze zqda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajqcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materiatow oraz Robot z czestotliwosciq zapewniajqcq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sq okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie Robot zgodnie z Warunkami Kontraktu.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzqdzenia i sprzet badawczy posiadajq
waznq legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm okreslajqcych procedury
badan.

Wszystkie koszty zwiqzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedq pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogaq by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan.

Inzynier bedzie mial zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzq
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostanq przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez InzZyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedq odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna polskie wytyczne, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystqpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty 7 badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak
niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane InZynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Iniyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawiony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania wszystkich materiatow u zZrodta ich wytwarzania, zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniac
zgodnos¢ materiatow i Robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobierac¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykazq, ze raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylqcznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Dokumentacjq Projektowq i SST. W takim
przypadku catkowite koszty badan i pobierania probek poniesione zostanq przez Wykonawce.

6.7. Atesty jakosci materiatow i urzqdzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, InZynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajqce atest producenta stwierdzajqcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiadaé atest.



Produkty przemystowe bedq posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikoéw tych badan bedq dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materialy posiadajqce atesty lub urzqdzenia - wazne legitymacje mogq by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wtasciwosci z SST to takie materiaty i urzqdzenia zostanq odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiqzujqcym Zamawiajqcego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedq dokonywane na biezqco i bedq dotyczyc przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datq jego wykonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne, dokonane trwatq technikaq, w
porzqdku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Wszystkie zatqczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty bedq jasno ponumerowane, podpisane i
opatrzone datq przez Wykonawce i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajqcego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez InZyniera programu zapewnienia jakoscii harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego opdznienia,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzqdzenia wstrzymania Robot przez Inzyniera, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajqcych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i koncowych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajqcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiqzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczqce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczqce sposobu wykonywania bezpieczenstwa i zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczqce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Wszystkie propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedq przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Wszystkie decyzje InZyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje InZyniera do ustosunkowania sie.

(2) Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajqcy na zapisanie ilosciowe faktycznego postepu  kazdego z
elementow wykonanych Robot. Szczegotowe obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposob ciqgly w
Jjednostkach przyjetych w Wycenionym Przedmiarze Robot i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt.(1) i (2) Nastepujqce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoly z narad i polecenia InZyniera,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie  ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla InZyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajqcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacjq Projektowq i SST, w
Jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedq wpisane do Ksiegi Obmiaru.
Jakikolwiek biqd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiqzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestotliwosciq wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i InZyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Szczegotowej Specyfikacje Techniczne witasciwe dla danych Robot nie wymagajq tego inaczej, objetosci
bedq wyliczone w m’ jako diugos¢ wykopu pomnozong przez Sredniq wysoko$¢ i minimalng szerokosé¢ wymagang
przez norme dla danej srednicy rury.

llosci, ktore majq by¢ obmierzone wagowo, bedq wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Szczegotowej Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzqdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedq zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzqdzenia te Ilub sprzet wymagajq badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzqdzenia pomiarowe bedq przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym Ilub  koncowym przejeciem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy Robot.

Wszystkie obmiary Robot zanikajqcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiar Robot podlegajqcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposob zrozumiaty i
Jjednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedq uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogq by¢ dotqczone w formie oddzielnego zatqcznika
do Ksiegi Obmiaru, ktorego format zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalenn odpowiednich SST, Roboty podlegajq nastepujqcym etapom przejecia, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) Przejeciu Robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu,

b) Przejeciu Odcinka,

¢) Przejeciu Konncowemu,

d) Przejeciu Ostatecznemu.

8.2. Przejecie Robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu

Przejecie Robot zanikajacych i ulegajqcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci wykonywanych
Robat, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Przejecie Robot takich prac bedzie dokonany w czasie umozliwiajqcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem InZyniera.



Przejecie bedzie przeprowadzone niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciqgu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajqcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjq
Projektowq, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Przejecie Odcinka
Przejecie Odcinka polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci Robot. Przejecia Odcinka Robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze Przejeciu Koncowym.

8.4 Przejecie Koricowe Robot
Przejecie Konicowe Robot odbedzie si¢ zgodnie z procedurq opisang w Warunkach Kontraktu.

8.5. Dokumenty do Przejecia Konncowego Robot

Do Przejecia Koncowego Wykonawca jest zobowiqzany przygotowac nastepujqce dokumenty:

- Dokumentacje Projektowq z naniesionymi zmianami i uzgodnieniami z projektantem

- Szczegotowej Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia  InZyniera, zwlaszcza przy Przejeciu Robot zanikajacych i ulegajqcych zakryciu, i
udokumentowane wykonanie jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaru,

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan zgodnie z ST i PZJ,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- opinig technologicznq sporzqdzonq na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zatqczonych do
dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajqcego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajqcego,

- uwagi dotyczqce warunkow realizacji robot,

- date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W przypadku gdy pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie bedq gotowe do
przejecia koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzqdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajqcego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i robdt uzupetniajqcych wyznaczy komisja.

8.6. Przejecie Ostateczne

Przejecie Ostateczne polega na ocenie wykonanych Robot zwiqzanych z usunieciem wad  stwierdzonych przy
Przejeciu Koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Przejecie Ostateczne bedzie dokonane na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem kryteriow wyszczegolnionych w punkcie 8.4. Przejecia Koncowego

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawq ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq ustalonq dla
danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajqce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w pkt. 9 SST i w Dokumentacji Projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposredniq,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzq: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty
urzqdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych
itp.), koszty dotyczqce oznakowania robot, wydatki dotyczqce BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za



dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczqce wykonanych robot, ubezpieczenia i koszty zarzqdu
przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajqcy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogqcych wystqpi¢ w czasie realizacji
Robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za danq pozycje w wycenionym

Przedmiarze Robot jest ostateczna .

9.2. Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczenn wymienionych w Warunkach Kontraktu ponosi Wykonawca jednostkq obmiaru jest
ryczatt. Platne po przedstawieniu pokwitowania.

9.3. Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji
Koszty pozyskania rekojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi wykonawca. Jednostka obmiaru:
ryczatt. Platne po przedstawieniu pokwitowania.

9.4. Koszty zajecia pasa drogowego.

Koszty zajecia pasa drogowego wyliczonego zgodnie z Rozporzqdzeniem Rady Ministrow w sprawie przepisow
ustawy o drogach publicznych ponosi Wykonawca. Jednostka obmiaru: ryczatt.

Ptatne po przedstawieniu pokwitowania.



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
Kod CPV 45.23.24.00-6

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce zadania
,,Rozbudowa sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujq:
- roboty pomiarowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowiqzujqcymi normami oraz Dokumentacjq Techniczng.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢é ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacjq projektowq, SST i
poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczqce Robot podano w SST S-00.00. ,, Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow wysokosciowych wg zasad
niniejszej SST sq:

- paliki drewniane o @ 15-20 mm i dtugosci 1.5 do 1.7 m

- prety stalowe o @ 12 mm i dtugosci 30 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow na jezdni)

3. SPRZET

Prace zwiqzane ze stabilizacjq i oznaczeniem gtownych elementow sieci kanalizacji sanitarnej oraz reperow
roboczych bedq wykonane recznie. Prace pomiarowe zwiqzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosci
elementow sieci kanalizacji sanitarnej wykonane bedq specjalistycznym sprzetem geodezyjnym (niwelator, dalmierz,
teodolit).

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Materiaty (paliki drewniane oraz prety stalowe) mogaq by¢ przewozone dowolnym transportem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania Robot

Ogdlne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w SST S-00.00.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujqcymi instrukcjami G.U.G.i K.

Wykonawca zobowiqzany jest wytyczy¢ i zestabilizowac w terenie punkty glowne sieci kanalizacji sanitarnej oraz
punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji i wodociqgu i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych.

Przejecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajqcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych sieci kanalizacji sanitarnej.

Tyczenie nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowq przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej i
innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez
Inzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny byc przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciq do jednego cm w stosunku do rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej.



5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych
Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego sieci kanalizacji
sanitarnej.

5.4. Kolejnosé wykonywania Robot geodezyjnych:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysokosciowej

- wytyczenie gtownej osi sieci oraz przykanalikow (sytuacyjne i wysokosciowe)

- wykonanie pomiarow sprawdzajqcych spadki i usytuowanie gtownych elementow sieci w wykopie przed
zasypaniem,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli jakosci Robot

Ogole zasady kontroli jakosci Robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwiqzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiqzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem ) trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

6.2. Sprawdzanie robét pomiarowych
- nalezy sprawdzi¢ potozenie pkt. gtownych sieci
- nalezy sprawdzi¢ wysokosci pkt. gtownych sieci

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkq obmiaru wyznaczenia sytuacyjnego kolektor kanalizacji Sciekowej w terenie jest 1 hektometr sieci
kanalizacji sanitarnej i sztuka studzienek.

Ogdolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH

Ogolne zasady odbioru prac podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Odbior prac zwiqzanych z
odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych
lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Wykonawca prac geodezyjnych jest zobowiqzany przekazac¢ Inzynierowi komplet map geodezyjnych
powykonawczych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogole zasady ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”.

Ptatnosci za 1 hm (hektometr), studzienke nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej.

Zgodnie z dokumentacjq projektowq roboty zwiqzane z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych
obejmujq:

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla budowanej sieci

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla studzienek

Cena robot obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno wysokosciowej

- wytyczenie gtownych osi sieci, (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiarow sprawdzajqcych spadki i usytuowanie gtownych elementow sieci w wykopie przed
zasypaniem,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci po wykonaniu prac nawierzchniowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogdlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnych przy zadaniu ,,Rozbudowa sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren
przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot ziemnych

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych przy zadaniu ,,Rozbudowa
sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow przemystowych,
spetniajqca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona koronq drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop plytki - wykop, ktorego gltebokosé jest mniejsza niz I m.

1.4.6. Wykop Sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.8. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiqzanych z trasq drogowq.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujqca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I R = &
IO ds
gdzie:
Oy - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m’),
s - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzqca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normq BN-77/8931-12 [7], (Mg/mj).

1.4.10. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujqca zageszczalnosé gruntow niespoistych, okreslona wg
wzoru:

U = &
d,
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
do - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogolne wymagania dotyczqce materiatow i ich sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.



2.2. Rodzaj i charakterystyka gruntu
W obrebie robot remontowych znajduje sie grunt kategorii I1.
Tablica 1. Charakterystyka gruntu

Gestosé¢ Przecietne
objetosciowa w spulchnienie po
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu stanie naturalnym| odspojeniuw % od
goria kN/m’ pierwotnej objetosci”
Piasek wilgotny 16,7 od 15do 25
\Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 od 15do 25
2 |Torfz korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem lub
odpadkami drewna 16,7 od 15do 25

2.3. Zasady wykorzystania gruntu
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie
terenow na odktad nalezy do obowiqzkow Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu do:

—odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki itp.),

—jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),

—transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

—sprzetu zageszczajqcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wybor srodkow transportu nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w
terenie za pomocq kotkow osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci
reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a
szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca zglosi pisemnie zamiar
rozpoczecia robot do wszystkich wiascicieli i uzytkownikow uzbrojenia nad- i podziemnego z wyprzedzeniem
siedmiodniowym, ustalajqc warunki wykonywania robot w strefie tych urzqdzen.
5.2. Doktadnosé wykonania wykopow i nasypow
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz * 10 cm. Roznica w
stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cm i -3 cm.
Szerokos¢ korpusu nie moze roznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gtebokos¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatq
3-metrowq, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczqce réwnosci, wynikajqce ze sposobu umocnienia
powierzchni.

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykonac przekopy probne w celu zlokalizowania
istniejqcego uzbrojenia. Istniejqce uzbrojenie nalezy zabezpieczyc¢ i podwiesi¢ na szerokosci wykopu.




Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (recznie Ilub
mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gltebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego. Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami rurociqgu , do ktorych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie Scian i uszczelnienie stykow. Deskowanie sScian nalezy
prowadzi¢ w miare jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad
lub ztozony wzdtuz wykopu zgodnie z dokumentacjq projektowq. Szalowanie wykopow powinno byé wykonane
zgodnie z wymaganiami ,, Warunkow technicznych wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych” — tom I
rozdz. 1V - 1989 r. — Roboty ziemne. Szalowanie powinno zapewniaé¢ sztywnosS¢ i niezmiennos¢ uktadu oraz
bezpieczenstwo konstrukcji. Szalowanie powinno byc skonstruowane w sposob umozliwiajqcy jego montaz i
demontaz, odpowiednie rozparcie oraz montaz i posadowienie pompowni wg dokumentacji projektowe;.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Wykonawca ma obowiqzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac w catym
okresie trwania robot spadki, zapewniajqce prawidtowe odwodnienie.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajqce szybki odptyw wéd z wykopu.

Odwodnienie wykopu musi zabezpieczy¢ go przed zalaniem sqczeniami wody i rozluznieniem struktury gruntu.

5.5. Przygotowanie podtoza

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy wykonac z warstwy ttucznia lub Zwiru z
piaskiem o grubosci 30 cm, zgodnie z dokumentacjq projektowq.

W gruntach gliniastych nalezy wykonaé podtoze z pospotki, zwiru lub ttucznia o grubosci 30 cm zgodnie z
dokumentacjq projektowq.

Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w dokumentacji projektowe;.

5.6. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien byé
rownomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z
okreslonym w dokumentacji projektowej i ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
1 |Pomiar szerokosci korpusu  |Pomiar tasmq, szablonem, tatq o dtugosci 3 m i poziomicq
ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 100 m

3 |Pomiar rzednych powierzchni joraz w miejscach, ktore budzq wqtpliwosci
korpusu ziemnego

\Pomiar pochylenia skarp

5 |Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

\Pomiar rownosci skarp

7 |Pomiar spadku podtuznego  |Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 100 m, w
powierzchni korpusu punktach watpliwych przynajmniej jeden raz na odcinku
8 |Badanie zageszczenia gruntu |(Wskaznik zageszczenia okreslaé dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 100 m® nasypu

EN

(o)

6.2.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm.

6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
6.2.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ sie od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kqta.

6.2.5. Rownosé korony korpusu



Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatq 3-metrowq, nie mogq przekraczac¢ 3 cm.

6.2.6. Rownosé skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatq 3-metrowq, nie mogq przekraczac¢ = 10 cm.

6.2.7. Spadek podtuiny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych,
nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.2.8. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla kategorii
ruchu KR 3.

6.3. Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystqpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé¢ wade za nie majqcq zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potrqcen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowq jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych cenq jednostkowq podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciqzenie ptytq

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych przy zadaniu ,,,,Rozbudowa sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie
— teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot remontowych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych (wykopow) przy zadaniu
,»Rozbudowa sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczqce sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczqce transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Zasady prowadzenia robot

Ogdlne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajqcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych
odstepstw od dokumentacji projektowej obciqza Wykonawce robot ziemnych.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywiez¢é poza teren budowy.

Grunt przydatny do wykonania nasypow ( na zasypanie wykopow ) nalezy gromadzi¢c w hatdach w miejscach
sktadowania. Miejsce sktadowania gruntu przydatnego do ponownego wbudowania wyznacza Wykonawca.

4.2. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogalne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
5.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwroci¢ na:
—zapewnienie statecznosci skarp,
—odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakornczeniu,
—doktadnos¢ wykonania wykopoéw (usytuowanie i wykonczenie),

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.



7. ODBIOR ROBOT
Ogdolne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ wykopéw w gruntach 11 kategorii obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—wykonanie wykopu z transportem urobku obejmujqce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i
wytadunek,

—koszt sktadowania gruntu stanowiqcego nadmiar i gruntu do ponownego wbudowania,
—odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

—wyrownanie z grubsza dna wykopu, skarp,

—przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej,

9. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwiqzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.01.01.
SIECI WODOCIAGOWEJ
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sq¢ wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robot
przy ,,Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych niniejszq SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczq nastepujqcych robot :

2.0. Sie¢ wodociqgowa
Materiaty
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty
muszq posiadac aprobaty techniczne.
2.1 Materiaty dla sieci wodociggowej
Sie¢ wodociqgowq nalezy wykona¢ z rur i ksztattek DN 90 i DN 110 z PE 100 SDR 17 cisnieniowych PN-10
taczonych zgrzewaniem doczotowym.
Dla przewiertow sterowanych pod drogq powiatowa (dla wykorzystania jako ostona) z rur RC z potrojngq warstwq
(sciankq) z PE 100 SDR 17 cisnieniowych PN-10
- zasuwe podziemnq z obudowq i skrzynkq uliczng z uszczelnieniem miekkim.
- hydrant nadziemny DN 80 z zasuwa DN 80
- wweztach uktadow wodociggowych bloki fundamentowe .
- trojniki rownoprzelotowe i redukcyjne z PE do zgrzewania
1. Lqczenie rur PE wykona¢ poprzez zgrzewanie doczotowe zgodnie z Instrukcjq montazowq — ,, Uktadanie
w gruncie rurociqgoéw z PE podanych przez producenta rur”. Po wykonaniu zgrzewu nalezy dokona¢ wydruku
parametrow zgrzewa i zalqczyc¢ go do protokotu odbioru koricowego.
2. Nad wodociqgiem tasme lokalizacyjnq niebieskq z napisem ,, wodociqg ” , z wktadkq metalowa
glebokosci 0,6 — 0,8 nad grzbietem rury.
3. Potqczenia rurociqgow i armatury kotnierzowej powinny by¢ wykonane z zastosowaniem srub ze stali
nierdzewnej,
4. Armature na sieci nalezy zaznaczy¢ tabliczkami informacyjnymi umieszczonymi w widocznym miejscu .
2.2 Materiat na podsypke i obsypanie rur

— pospotka 0-31,5 mm.

3. Sprzet
Do zageszczenia nalezy zastosowac zageszczarki ptytowe , ubijaki spalinowe .
Do robot montazowych stosowac wciqgarke recznq , mechaniczng , Zurawie samochodowe .

4. Transport
Transport moze by¢ wykonany dowolnym srodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. Wykonanie robot.
5.1 Dla rur uktadanych w wykopach liniowych
Tolerancja rzednych dla dna wykopu wynosi 1 cm.
Pod rury wykona¢ podsypke z pospotki grub. 10 cm .
Rury nalezy uktadac¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku rury
Zasypanie rurociqgu nalezy rozpoczqc¢ od rownomiernego obsypania rur z bokow, z doktadnym ubiciem
warstwami grubosci 10-20 cm . Wskaznik zageszczenia wykopow pod drogami 1,00 .
W miejscach skrzyzowania rurociqgu z istniejqcym uzbrojeniem zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem
poprzez podwieszenie istniejqcego uzbrojenia .
5.2 Dla rur montowanych przewiertem sterowanym

Technologia przewiertow sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego, nastepnie jego
rozwierceniu do odpowiedniej srednicy i wciqgnieciu zaprojektowanej rury ostonowej i przewodowej. Sterowanie
uzyskuje sie tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego. Sterowania polega na specjalnie



skonstruowanej glowicy wiercqcej, za pomocq ktorej precyzyjnie steruje si¢ odwiertem. W glowicy wiercqcej
umieszczona jest sonda, dzieki ktorej, na biezqco kontroluje sie i koordynuje trase przewiertu. W razie
wystapienia na trasie urzqdzen podziemnych czy przeszkod terenowych istnieje mozliwos¢ ominiecia ich poprzez
zmiane kierunku i gtebokosci wiercenia. Istotnym czynnikiem warunkujqcym mozliwos¢ wykonania przewiertu
sterowanego jest kombinacja dwoch parametrow: dtugosci i Srednicy rurociqgu. Dodatkowym czynnikiem sq
lokalne warunki geologiczne oraz przeszkody terenowe, usytuowanie stupow energetycznych oraz innych sieci
podziemnych, a nade wszystko koryta ciekow, gdzie ze wzgledu na przepisy, wynikajqce z odpowiednich ustaw i
rozporzqdzen oraz norm i wytycznych, niemozliwe jest wykonanie rurociggow metodami tradycyjnymi (wykopu
otwartego). Zaleznie od dlugosci i srednicy rurociqgu dobiera sie odpowiednie wiertnice.

6. Kontrola jakosci robot

Roznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekraczac¢ 1 cm .
Sprawdzenie wykonania potqczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewnetrznych.
Przeprowadzi¢ probe cisnienia na 10 at

Zastosowania wlasciwych materiatow i armatury .

7. Obmiar robot.
Jednostkq obmiarowq zasypania wykopow jest 1m3. Pomiaru dtugosci uktadanych sieci wykonuje si¢
w metrach biezqcych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla hydrantow zasuw i nawiertek 1 kpl.

8. Odbior robat.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary
i badania daty wynik pozytywny.

Na odbior Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez uprawnionq jednostke geodezyjnag.

9. Podstawa ptatnosci .
Cena jednostkowa obejmuje dla :
9.1. robot ziemnych
-oznakowanie robot ,
-wykonanie wykopow, zasypanie i zageszczenie wykopow,
-pomiary i badania sprawdzajqce , uporzqdkowanie terenu.
-nadzoru archeologicznego nad pracami ziemnym
9.2. dla sieci
— ulozenie sieci i montaz armatury ,
—horyzontalny przewiert sterowany
—proba cisnienia
—plukanie i dezynfekcja
—badanie wody
—inwentaryzacja powykonawcza .
9.3. dla przylqczy
-przygotowanie podloza ,
-utozenie rury przez przewiert kretem i montaz armatury ,
-préba cisnienia
-plukanie i dezynfekcja
-badanie wody
-inwentaryzacja powykonawcza .



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.01.
KANALIZACJA DESZCZOWA
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot przy zadaniu ,,Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych niniejszq SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczq nastepujacych robot:

- Kanalizacja deszczowa
- Studzienki inspekcyjne dla kanalizacji

2. MATERIALY
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty
musza posiadac aprobaty techniczne.

2.1. Kanaty dla sieci deszczowej wykonac z rur i ksztattek kanalizacyjnych kielichowych o srednicy Dn 315
mm PP-B z wbudowana uszczelka SN 8 [kN/m2] - z atestem do przykrycia w jezdni 0,8 do 5,0 m

2.2. Kanaty do renowacji ciasno pasowanej z wktadka kanalizacyjng PE

2.3.Studzienki wtazowe prefabrykowane - Dn 1200mm wykona¢  z betonu B45 wodoszczelnego . Kompletna

studzienka Dn 1200mm sktadaé si¢ musi z kregu dolnego prefabrykowanego z kineta (w kinecie z prawej i lewej

strony pozostawic zaslepiony zaslepka z PE otwor wlotowy DN 200 dla wiqczenia przykanalika z wpustow

ulicznych) , kregow dystansowych, uszczelki do potqczen , pierscienia odciqzajqcego, ptyty nastudziennej z wtazem

zeliwnym z zabezpieczeniem ryglowym typu ciezkiego klasy D400. Wiazy zeliwne z zabezpieczeniem ryglowym
Wiqczenia przewodow PP-B  do studni betonowych, wykonac przy zastosowaniu potqczen szczelnych
(adapterow)

2.5 Materiat na podsypke i obsypanie rur — pospotka 0-31,5 mm.
2.6. Materialy izolacyjne: lepik asfaltowy wg PN-74/B-24620

3. SPRZET
Do zageszczenia nalezy zastosowac zageszczarki plytowe, ubijaki spalinowe. Do robot montazowych stosowaé
wciqgarke recznq, mechaniczng, zurawie samochodowe.

4. TRANSPORT
Transport moze by¢ wykonany dowolnym srodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Tolerancja rzednych dla dna wykopu wynosi ~1cm. Pod rury i studnie wykonac¢ podsypke z pospotki grub. 10 cm.
Rury nalezy uktadac¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Studnie posadowi¢ na
podsypce z pospotki. Zasypanie kanatu nalezy rozpoczqé¢ od rownomiernego obsypania rur z bokow, z doktadnym
ubiciem warstwami grubosci 10-20 cm. Wskaznik zageszczenia wykopow pod drogami 1,00.

W miejscach skrzyzowania kanatow z istniejqcym uzbrojeniem zabezpieczyé przed uszkodzeniem poprzez
podwieszenie istniejqcego uzbrojenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekraczac *I cm .
Sprawdzenie wykonania potqczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewnetrznych.
Badania odbiorcze studni polegajq na sprawdzeniu:

—wykonania dna studni,

—wykonania przejs¢ kanatow przez scianki studni ,



—zastosowania wltasciwych wtazow kanatowych,

—szczelnosci wykonania stykéw elementow prefabrykowanych.
Badania odbiorcze przykanalikow polegajq na sprawdzeniu :
—wtasciwych spadkow

—szczelnosci wykonania potqczen,

—zastosowania witasciwych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkq obmiarowq zasypania wykopow jest Im3. Pomiaru dtugosci uktadanych kolektorow wykonuje sie w
metrach biezqcych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla studni i studzienek inspekcyjnych jednostkq
obmiarowq jest 1 kpl .

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary
i badania daty wynik pozytywny. Na odbior Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez
uprawniongq jednostke geodezyjnq.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje dla :

9.1. robot ziemnych:

—oznakowanie robot,

—zasypanie i zageszczenie wykopow,
—pomiary i badania sprawdzajqce, uporzqdkowanie terenu.
9.2. dla sieci:

- przygotowanie podloza,

- ulozenie sieci,

9.3. dla studni:

—dostarczenie materiatow na budowe,
—przygotowanie podioza,

—wykonanie podsypki,

—wykonanie studni

—inwentaryzacja powykonawczq



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.02.
KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot przy zadaniu ,,Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych niniejszq SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczq nastepujacych robot:

- Kanalizacja sanitarna grawitacyjna
- Studzienki inspekcyjne dla kanalizacji grawitacyjnej

2. MATERIALY
Wszystkie elementy przed wbudowaniem winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wszystkie materiaty muszq
posiadac aprobaty techniczne.

2.1. Kanaly projektuje sie¢ wykona¢ z rur i ksztattek kanalizacyjnych kielichowych o Srednicy Dn  200mm
PCV klasy 8kN/m? lite , tqczonych na uszczelke gumowq.

2.2. Studzienki niewlazowe - studzienki  przeplywowe, zbiorcze z doptywem bocznym prawym lub lewym,
polqczeniowe z doptywem lewym oraz  z doptywem prawym z teleskopem studziennym Dn 400 mm. Kompletna
studzienka sktada si¢ z kinety z PP (w petnej gamie podiqczen), rury trzonowej Dn 400 mm gtadkiej bez
kotnierza, z teleskopem zakoriczonym zeliwnym wilazem typu ciezkiego dla obcigzenia 40 T (rura teleskopowa z
wlazem dotyczy wszystkich studzienek prowadzonych w drogach, na wjazdach na posesje gdzie odbywa sie ruch
pojazdow ). Dla pozostatych studzienek, zaprojektowano witaz Zeliwny typ A dla obciqzenia 1,5T. Na zatamaniach
tras przed studzienkq montowac tuki lub kolano. Otwarte wloty do studzienek zaslepi¢ korkiem z PE.

2.3. Studzienki wtazowe - Dn 1200mm projektuje sie z betonu B45 wodoszczelnego. Kompletna studzienka Dn
1200mm sktada¢ sie musi z kregu dolnego prefabrykowanego , kregow dystansowych, uszczelki do potqczen ,
plerscienia odciqzajqcego, ptyty nastudziennej, z wtazem zeliwnym typu ciezkiego klasy D400 Wiazy Zeliwne z
zabezpieczeniem ryglowym.

Wiqczenia przewodow PVC do studni betonowych, wykonac przy zastosowaniu polqczen — szczelnych
(adapterow).

2.4. Studzienka rozpreina prefabrykowane - Dn 1200mm projektuje sie z betonu B45 wodoszczelnego.
Kompletna studzienka Dn 1200mm sktadaé sie musi z kregu dolnego prefabrykowanego , kregow dystansowych,
uszczelki do potqczen , pierscienia odciqzajqcego, ptyty nastudziennej, z wtazem zZeliwnym typu ciezkiego klasy
D400 Wtazy zeliwne z zabezpieczeniem ryglowym. Wiot rurociqgu ttocznego do studzienki zabezpieczyc ostona
z blach stalowej nierdzewnej/.

Wiaczenia przewodow PVC do studni betonowych, wykonac¢ przy zastosowaniu polqczen  szczelnych
(adapterow).

2.5 Materiat na podsypke i obsypanie rur — pospotka 0-31,5 mm.

2.6. Materialy izolacyjne: lepik asfaltowy wg PN-74/B-24620

3. SPRZET

Do zageszczenia nalezy zastosowacé zageszczarki ptytowe, ubijaki spalinowe. Do robot montazowych stosowaé

wciqgarke recznq, mechaniczng, zurawie samochodowe.

4. TRANSPORT



Transport moze by¢ wykonany dowolnym srodkiem transportowym zgodnie z jego przeznaczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Tolerancja rzednych dla dna wykopu wynosi ~1cm. Pod rury i studnie wykonac¢ podsypke z pospotki grub. 10 cm.
Rury nalezy uktadac¢ od najnizszego punktu w kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Studnie posadowi¢ na
podsypce z pospotki. Zasypanie kanatu nalezy rozpoczq¢ od rownomiernego obsypania rur z bokéw, z doktadnym
ubiciem warstwami grubosci 10-20 cm. Wskaznik zageszczenia wykopow pod drogami 1,00.

W miejscach skrzyzowania kanatow z istniejqcym uzbrojeniem zabezpieczyé przed uszkodzeniem poprzez
podwieszenie istniejqcego uzbrojenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roznice rzednych w stosunku do dokumentacji nie powinny przekraczac *I cm .
Sprawdzenie wykonania potqczen nalezy sprawdzi¢ na podstawie ogledzin zewnetrznych.
Badania odbiorcze studni polegajq na sprawdzeniu:

—wykonania dna studni,

—wykonania przejs¢ kanatow przez Scianki studni ,

—zastosowania wltasciwych wtazow kanatowych,

—szczelnosci wykonania stykéw elementow prefabrykowanych.

Badania odbiorcze przykanalikow polegajq na sprawdzeniu :

—wiasciwych spadkow

—szczelnosci wykonania potqczen,

—zastosowania witasciwych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkq obmiarowq zasypania wykopow jest Im3. Pomiaru dtugosci uktadanych kolektorow wykonuje sie w
metrach biezqcych, natomiast dla warstwy podsypkowej 1 m2. Dla studni i studzienek inspekcyjnych jednostkq
obmiarowq jest 1 kpl .

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq , SST i wymogami Inspektora , jezeli pomiary
i badania daty wynik pozytywny. Na odbior Wykonawca dostarczy inwentaryzacje geodezyjna wykonana przez
uprawnionq jednostke geodezyjnq.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje dla :

9.1. robot ziemnych:

—oznakowanie robot,

—zasypanie i zageszczenie wykopow,

—pomiary i badania sprawdzajqce, uporzqdkowanie terenu.

9.2. dla sieci:
- przygotowanie podltoza,
- ulozenie sieci,

9.3. dla studni:

—dostarczenie materiatow na budowe,
—przygotowanie podioza,

—wykonanie podsypki,

—wykonanie studni

—inwentaryzacja powykonawczq



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.03.
KANALIZACJA SANITARNA TEOCZNA - HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY
Kod CPV 45.23.24.00-6

1. WSTEP

1.1  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot przy zadaniu ,,Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej”.

Rurociqgi ttoczne wykonane metodq bezwykopowaq t.j. horyzontalnym przewiertem sterowanym.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
zadania inwestycyjnego zgodnie z p.1.1

1.3  Zakres robot objety Specyfikacjq Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczqce zasad prowadzenia robot zwiqzanych z
usytuowaniem rurociqgow utozonych bezwykopowo za pomocq horyzontalnego przewiertu sterowanego w
ilosciach jak nizej:

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z wilasciwymi obowiqzujqcymi przepisami,

z Specyfikacjq Techniczng ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD — Horizontal Directional Drilling)

Sterowany system uktadania po tagodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocy ustawionej na powierzchni
wiertnicy.

Kqt wejscia / wyjscia (Entry/ Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchodzq lub wychodzq z gruntu Zerdzie Wiertnicze podczas
wykonywania przewiertu pilotowego.

Przewierty sterowane

Alternatywne okreslenie dla Horyzontalnego Przewiertu Sterowanego

Rura ostonowa (Casing)

Rura zabezpieczajqca przewiert. Z reguly nie jest rurq przewodowq, a jedynie ochronq dla niej.

Rura ostonowa/ochronna (Sleeve pipe)

Rura instalowana jako zewnetrzna ochrona dla rury przewodowej

Rura przewodowa (Product pipe)

Rurociqg przewidziany do eksploatacji

1.4.1.Technologia wykonania kanalizacji metodq horyzontalnego przewiert sterowany

Horyzontalny przewiert sterowany Technologia przewiertow sterowanych polega na wykonaniu otworu
pilotazowego, nastepnie jego rozwierceniu do odpowiedniej srednicy i wciqgnieciu zaprojektowanej rury
ostonowej i przewodowej. Sterowanie uzyskuje si¢ tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego.
Sterowania polega na specjalnie skonstruowanej gtowicy wiercqcej, za pomocq ktorej precyzyjnie steruje sie
odwiertem. W glowicy wiercqcej umieszczona jest sonda, dzigki ktorej, na biezqco kontroluje si¢ i koordynuje
trase przewiertu. W razie wystqpienia na trasie urzqdzen podziemnych czy przeszkod terenowych istnieje
mozliwos¢ ominiecia ich poprzez zmiane kierunku i glebokosci wiercenia.

Istotnym czynnikiem warunkujqcym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja dwoch
parametrow: dtugosci i srednicy rurociqgu. Dodatkowym czynnikiem sq lokalne warunki geologiczne oraz
przeszkody terenowe, usytuowanie stupow energetycznych oraz innych sieci podziemnych a nade wszystko
koryta ciekow, gdzie ze wzgledu na przepisy, wynikajqce z odpowiednich ustaw i rozporzqdzen oraz norm

i wytycznych, niemozliwe jest wykonanie rurociqgow metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zaleznie od
dfugosci i Srednicy rurociqgu dobiera si¢ odpowiednie wiertnice.

1.5 Ogolne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowq,
ST, poleceniami Kierownika Projektu. Ogélne wymagania dotyczqce robot podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania
Ogdlne”.

2.0. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu kanatow doprowadzajqcych zgodnie z pkt. 1.1 sq materialy



budowlane ktore posiadajq deklaracje zgodnosci z PN lub EN wytworcy lub odpowiadajq obowiqzujqcym
przepisom i normom.
2.1 Rury nalezy zastosowacé material z ekstremalnie trwatego tworzywa sztucznego XSC 50 oraz warstwq
srodkowq z PE RC szeregu wymiarowym DNI125 PEI00 SDR17 PNI0.
Dla rur pod droga w przejsciu poprzecznym zamiast rury ostonowej mozna wykonac rury PE RC z potrdjng
Warstwq (Sciankaq) z atestem dla rur wiercony i stosowanych jakom ostonowe.
2.2 Armatura — zestaw odpowietrzajqco — napowietrzajqcy
Ogdlne kryteria :
a) Petna obstuga odpowietrzania z poziomu terenu
b) Ptukanie i oproznianie rurociqgu w dowolnym kierunku
¢) Petna obstuga ptukania i oprozniania rurociqgu z poziomu terenu
d) Mozliwosé wykorzystania kolumny odpowietrzajqcej do ptukania i oprézniania w dowolnym kierunku
e) Catos¢ wykonania z wyjqtkiem pokryw do ostony ze stali nierdzewnej
) Kolumna ma byé zakoriczona kregiem betonowym @ 600 z pokrywq do zamykania zamkiem przed kradziezq
kolumny
g) Zawor odpowietrzajqcy stal nierdzewna
h) Zasuwy nozowe doziemne

- zestaw ptuczqco - spustowy
Ogolne kryteria :
a) Peina obstuga odpowietrzania z poziomu terenu
b) Ptukanie i oproznianie rurociqgu w dowolnym kierunku
¢) Petna obstuga ptukania i oprozniania rurociqgu z poziomu terenu
d) Mozliwos¢ wykorzystania kolumny odpowietrzajqcej do ptukania i oprozniania w dowolnym kierunku
e) Catos¢ wykonania z wyjqtkiem pokryw do ostony ze stali nierdzewnej
) Kolumna ma byé zakoviczona kregiem betonowym @ 600 z pokrywq do zamykania zamkiem przed kradziezq
kolumny
g) Zasuwy nozowe doziemne
- Zasuwy odcinajqce z zeliwa sferoidalnego z zabezpieczeniem antykorozyjnym
zywicami  epoksydowymi; z klinem wygumowanym z uszczelkq wargowq .
Wrzeciona zasuw w obudowie teleskopowej z tworzywa sztucznego , nalezy
zabezpieczy¢ skrzynkq z tworzywa sztucznego z pokrywq zeliwng na poziomie terenu .

Polqczenie rurociqgow i armatury kotnierzowej wykona¢ z zastosowaniem srub ze stali
nierdzewnej oraz uszczelki z wktadkq metalowq .

- Armature na sieci nalezy zaznaczy¢ tabliczkami informacyjnymi umieszczonymi w

widocznym miejscu.
2.1 Sktadowanie materiatow
Rury przewiertowe - przewodowe 7 PE RC
Magazynowane rury powinny by¢é zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni stonecznych,
temperatura nie wyzsza niz 40°C i opadami atmosferycznymi. Dtuzsze sktadowanie rur powinno odbywac sie w
pomieszczeniach zamknietych Ilub zadaszonych. Rur z PE RC nie wolno nakrywac¢ uniemozliwiajqc
przewietrzanie.

Rury nalezy uktadajqc w pozycji lezqcej jedno-lub wielowarstwowo. Rury o roznych Srednicach i grubosciach
winny by¢ sktadowane osobno. Wykonawca jest zobowiqzany uktadaé rury wedtug poszczegdlnych grup,
wielkosci i gatunkow w sposob zapewniajqcy statecznos¢ oraz umozliwiajqcy dostep do poszczegdlnych
stosow lub pojedynczych rur.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sie wod
opadowych. Rury powinny by¢ sktadowane na rownym podtozu na podktadach i przektadkach

drewnianych, a wysokos¢ stosu nie powinna przekracza¢ 1.5 m. Sposob sktadowania nie moze powodowaé
nacisku powodujqc ich deformacje. Zabezpieczenie przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokonaé
za pomocq kotkow i klinow drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania
nalezy czesci uszkodzone odciqé, a konce rur sfazowac.

Ksztattki, zlqczki i inne materiaty (uszczelki, Srodki do czyszczenia, itp.) powinny by¢  sktadowane
w sposob uporzqdkowany, z zachowaniem wyzej omowionych srodkow ostroznosci. Sktadowane rury i elementy
nie mogq by¢ narazone na intensywne oddziatywanie ciepta, rozpuszczalnikow i kontakt z otwartym ogniem.
Nalezy chroni¢  rury przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczeniem uszczelnien i przed obciqzeniami
punktowymi. W przypadku pozniejszego sktadowania bez opakowania fabrycznego nalezy kazdorazowo uzaleznic
ilos¢ warstw rur od warunkow gruntowych, miejscowych warunkow przetadunku bezpieczenstwa. Pod pierwszq
warstwq rur powinny by¢ utozone drewniane kantowki, aby zapobiec nanoszeniu blota przez Sciekajqcq
wode deszczowq i przymarzaniu rur do podtoza.

3. SPRZET



Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST 00.00.00 pkt. 3 ,, Wymagania Ogolne”

Sprzet winien gwarantowac uzyskanie odpowiedniej jakosci robot. Dobor sprzetu budowlanego pod wzgledem
typow i ilosci powinien by¢ zgodny z opracowanym przez Wykonawce PZJ, zaakceptowanym

przez Inzyniera. Sprzet montazowy i Srodki transportu muszq by¢é w petni sprawne i dostosowane do technologii
i warunkow wykonywania robot oraz wymogoéw wynikajqcych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.
Sprzet montazowy i srodki transportu muszq by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i warunkow
wykonywania robot oraz wymogow wynikajqcych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
Wymagania ogolne dotyczqce transportu materiatu podano w ST 00.00.00 pkt. 4. ,, Wymagania Ogdlne”
Materiaty na budowe powinny byé przewozone odpowiednimi srodkami transportu w taki sposoéb aby unikngc
uszkodzen oraz zgodnie z przepisami BHP.
Transport moze odbywac sie na zasadach okreslonych w przepisach Prawa o Ruchu Drogowym. Rury
przewozi¢ w pozycji lezqcej - poziomej rownolegle do kierunku jazdy na podktadach i klinach uniemozliwiajqcych
przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury powinny by¢ przewozone na odpowiednio przygotowanych pojazdach
oraz w sposob fachowy zatadowane i roztadowane. Rury w wiqzkach muszq byc¢ transportowane na samochodach
o odpowiedniej dtugosci. Nalezy unika¢ jakichkolwiek uderzen. Rury sq zwykle dostarczane w 16-sto metrowych
odcinkach z fabrycznie natozonym tqcznikiem. Oryginalne opakowanie fabryczne, najczesciej w formie palety rur
nadajq sie do transportu i sktadowania.
Wytadunek rur w wiqzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widetkami lub dzwignia z belkq
umozliwiajqcq zaciskanie sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowac zawiesin z lin metalowych lub tarncuchow.
Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej Srednicy wewnqtrz rur o wiekszej srednicy) przed
roztadowaniem wiqzki nalezy wyjqé rury "wewnetrzne".
Z uwagi na specyficzne wtasciwosci rur PEHD nalezy przy transporcie zachowywacé nastepujqce dodatkowe
wymagania:
e przewdz rur moze by¢ wykonywany wytqcznie samochodami skrzyniowymi,
* przewoz powinno sie wykonac przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy czym powinna
by¢é zachowana szczegdlna ostroznosé przy temperaturach ujemnych, z uwagi na zwiekszonq kruchosc¢ tworzywa,
¢ na platformie samochodu rury powinny leze¢, na podktadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i
grubosci co najmniej 2.5 cm, utozonych prostopadle do osi rur,
* wysokoS¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczac 1 m,
* rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podiozenie tektury falistej i desek pod

tancuchy spinajqce boczne Sciany skrzyn samochodu,
* przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetaczac po pochylni,
* przy dtugosciach wigkszych niz dtugos¢ pojazdu, wielkos¢ zwisu rur nie moze przekraczac 1 m.
Szczegolng ostroznosé nalezy zachowac w temperaturze bliskiej 0°C i nizszej z uwagi na kruchos¢ rur w tych
temperaturach. Ksztattki (fuki) nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem ostroznosci jak dla
rur.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania podano w ST 00.00.00 pkt. 5. ,, Wymagania Ogolne” Wykonawca powinien przedstawic¢
Kierownikowi Projektu organizacji, harmonogram robot uwzgledniajqcy wszystkie warunki, w jakich bedq
prowadzone roboty zwiqzane z utozeniem rurociqgu bezwykopowq metodq przewiertu sterowanego. Odcinki
rurociqgow tlocznych wyznaczone do wykonania metodq przewiertu horyzontalnego wskazane zostaty na Planie
sytuacyjnym projektu rozbiorki i budowy oraz na profilu podtuznym i w szczegotowych tabelarycznych
przedmiarach robot .

Na catej dtugosci rurociqg ma by¢ jednolity, wykonany z rur PE RC . W wyznaczonych odcinkach
przewiert nalezy wykona¢ rurq przewodowaq, ktora docelowo bedzie prowadzi¢ scieki. W oznaczonych miejscach
na profilu przewiert nalezy wykonac¢ w rozwiercanym gruncie wskazanej w profilu i tabelach przedmiarowych. A
po wykonaniu przewiertu nalezy przeciqgnq¢ wtasciwa rure przewodowq. Istotnym czynnikiem warunkujqcym
mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacjq dwdch parametréw: dtugosci i Srednicy rurociqgu.
Dodatkowym czynnikiem sq lokalne warunki geologiczne. Na podstawie ustalonej dtugosci wykonywanego
przewiertu i znanej srednicy rurociqgu nalezy dobrac odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadku nalezy
zastosowac wiertnice mate - wykorzystywane do uktadania rurociqgoéw na dystansie do 200 m. Zastosowanie
technologii przewiertu sterowanego pozwoli unikngc¢ naruszenia na catej dtugosci pasa drogowego i uszkodzenia
korzeni roslin .

Przewiert montaz wykonac¢ ca 75 odcinkami / ostateczna ilos¢ odcinkow nalezy ustali¢ w trakcie realizacji .
Bardzo waznq zaletq jest krotki czas realizacji przewiertu. Punkt wejscia i wyjscia, promienie krzywizn oraz kqty
wejscia i wyjscia dostosowane do rysunku oraz rozmiarow zastosowanej wiertnicy. Kqt wejscia, tj. kqt pod ktérym
wprowadzana jest w grunt glowica wiercqca, znajduje sie zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12°-20°).
Wielkosé kata zalezy od rozmiarow wiertnicy i od tego, kto jest jej producentem.

Przy projektowaniu przyjeto kqt rowny 30% (15°) dla uproszczenia obliczen przyjmuje sie 1°= 2%. co mozna



uzyskac niezaleznie od zastosowanego typu wiertnicy. Miejsce ustawienia wiertnicy zalezy od zaprojektowanego
punktu wejscia oraz, co czasami jest sprawq zasadniczq, glebokosci posadowienia rury. Nalezy uwazaé, by
promien krzywizny przewiertu nie byl mniejszy od dopuszczalnego promienia giecia Zerdzi wiertniczych.

Dla rur PE RC ograniczeniem jest promien giecia zerdzi, a nie samej rury. Dla rur stalowych odwrotnie.
Maksymalne odchylenie Zerdzi na jej catkowitej dtugosci nie moze przekraczac - w zaleznosci od srednicy zZerdzi-
od 6% do 11%. W zaleznosci od klasy wiertnicy stosuje sie Zerdzie dtugosci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic
matych,3,00 — 3,50 m. Majqc zadanq gltebokosc, kqt wejscia oraz dopuszczalne odchylenie Zerdzi obliczamy
odleglos¢, w jakiej nalezy

ustawic wiertnice.

Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisko o dtugosci od 4 m do 10 m w osi przewiertu i szerokosci

- 4m w zaleznosci od klasy wiertnicy. Kqt wyjscia utrzymywany jest z reguty w zakresie 20-30%, aby utatwié
pozniejsze wprowadzanie rury podczas przeciqgania. Dla rur stalowych kqt ten nie przekracza 2% do 4%. W
punkcie wyjscia nalezy przewidzie¢ miejsce sktadowania rury. Przed rozwiercaniem nalezy rure zgrzac lub
zespawac tak, aby przeciqgaé jeden odcinek w catosci. Nie mozna robi¢ przerw podczas przeciqgania, szczegdlnie
na zgrzewanie czy spawanie odcinkow rury. Lokalizacja przewiertu umozliwia miejsce od strony wyjscia, gdzie
bedzie mozna i caty odcinek rury przygotowac do wciggania. O ile wigkszos¢ wiertnic jest na podwoziu
gasienicowym i nie potrzebuje zadnych droég, o tyle zestawy do przygotowywania i przechowywania ptuczki
montowane sq przewaznie na przyczepach ciezarowych i wymagajq przygotowania odpowiednich dojazdow.
Korzystne jest, szczegolnie dla wigkszych przewiertow, zlokalizowanie najblizszego punktu czerpania wody
niezbednej do przygotowania pluczki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie materiatow uzytych do budowy kanalizacji przeprowadzi¢ na podstawie atestow producentow,
porownania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledziny zewnetrzne.

Kontrola jakosci robot winna obejmowac nastepujqce badania:

* rzednych utozenia kanatu pod ciekiem

* sprawdzenie uszczelnienia przewodow,

* przeprowadzenie proby szczelnosci przewodu,

e jakosci uzytych materiatow

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robot oraz obliczenie rzeczywistych ilosci
wbudowanych materiatow. Jednostkq obmiarowq jest metr (m) wykonanego przewiertu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajq odbiorowi wg ST 00.00.00 pkt. 8. ,, Wymagania Ogdlne” .

Roboty uznaje sie za wykonane prawidtowo, zgodnie z Dokumentacjq Projektowq i Specyfikacjq

Techniczng jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne. W
przypadku stwierdzenia usterek, Kierownik Projektu ustali zakres i termin wykonania robot poprawkowych na
koszt Wykonawcy.

9. PODSTAWY PEATNOSCI

Wymagania ogolne podano w ST 00.00.00 pkt. 9. ,, Wymagania Ogélne” Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
* prace pomiarowe i przygotowawcze

* zakup i dostawe materiatu;

* utozenie rurociqgu metodq przewiertu sterowanego,

* wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i sprawdzen

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy:

PN-B-06712 Kruszywa mineralne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania badania przy odbiorze.
PN-72/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na terenach szkod gorniczych, Wymagania i
badania przy odbiorze.

PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.
PN-72/B-8971-05 Wodociqgi i kanalizacja. Rysunek inwestycyjny przewodow kanalizacyjnych.
PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiarow.

PN-87/B-01700 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i element wyposazenia. Terminologia.
PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.

BN-77/8971-07 Rury cisnieniowe o przekroju kotowym



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.04.
POMPOWNIE SCIEKOW
Kod CPV 45.23.24.23-3
1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot przy zadaniu ,, Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych niniejszq SST

Roboty ,ktorych dotyczq specyfikacje obejmujq wszystkie czynnosci umozliwiajqce i majqce na celu wykonanie
sieciowych przepompowni sciekow zgodnie z ST i Dokumentacjq Projektowq przy zadaniu ,,Rozbudowie sieci
wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polnej”.
witym:
- dostawa i montaz przepompowni sciekow z monitoringiem i zasilaniem zalicznikowym (WLZ) -1 kpl

2. Materialy
2.1 Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Dla zaprojektowanych rozwiqzan zawartych w dokumentacji projektowej
nalezy zastosowac materiaty :
® Spetniajqce wymogi stawiane przez obowiqzujgce Polskie Normy w zakresie materiatow objetych ich
zakresem,
® Parametry techniczne, rozwiqzanie konstrukcyjne, materiatowe i budowa pompowni powinny by¢ zgodne
z dokumentacjq projektowq uzgodnionq i zatwierdzong przez Zamawiajqcego,
® Wszelkie odstepstwa od dokumentacji projektowej (w tym proponowanie innych niz wymienione w
dokumentacji technicznej pomp, armatury, itp.) muszq by¢ poprzedzone obliczeniami wraz ze
szczegotowymi rysunkami, charakterystykami wspotpracy pomp z rurociqgiem tlocznym oraz danymi
technicznymi. Udowodnienie rownowaznosci propozycji zamiennych spoczywa na Oferencie.
® Dla materiatow nie objetych normami polskimi nalezy stosowac materialy posiadajqce atesty lub
aprobaty techniczne wydane przez upowaznione jednostki zgodnie z Rozporzqdzeniem Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa , Dziennik Ustaw z dnia 19 grudnia 1994 r. oraz z dnia 21
listopada 1995 r. (Dziennik Ustaw Nr 10) w sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczqcych
wyrobow budowlanych.

2.2 Wytyczne szczegotowe pompowni Sciekow :
Obudowa pompowni sciekow w wykonaniu 7 studni Zelbetowych -wymagania
®  Zelbetowa studnia z betonu B45
®  Nasigkliwos¢ max. 4%
® mrozoodporna
® inne wymagania:
1. — powinna posiadac aprobate techniczng
2. — dno komory jest wyprofilowane tak, aby nie osadzaty sie w zadnym jego miejscu piasek i
zawiesiny (max. 0,5:1, min. 1:1),
3. — obudowa monolityczna,
4.  — otwory pod rurociqgi i przejscia kablowe nalezy wykona¢ jako szczelne,
5. — srednica obudowy — wg projektu

Ponizej przedstawia si¢ minimalne wymagania wzgledem pomp :
*  wolny przelot min. 80mm
*  wyposazone w wylqcznik wilgotnosciowy i temperaturowy
* klasa izolacji "F'
*  mocowane na stopie sprzegajqcej (szybkoztqcze)
*  wyposazone w minimum podwdjne uszczelnienie mechaniczne
*  powloka pomp odporna na scieki deszczowe (np. epoksydowana)
*  wykonanie pomp zgodne z PN-86/M-44015, ISO STANDARD 2548 CLASS B
*  dopltyw sciekow ostoniety deflektorem



Przy dnie przepompowni wyprofilowac skosy w taki sposob, aby zanieczyszczenia naptywaty pod wirniki pomp.
Przepompownia powinna by¢ wyposazona w pomost roboczy ze stali nierdzewnej o nosnosci minimum 500 kG.
Pomost roboczy powinien posiadac barierke ochronng z kraweznikiem - catos¢ wykonana z elementow ze stali
nierdzewnej Ykwasowej). Zejscie do przepompowni po drabince ze stali nierdzewnej. Wiaz wejsciowy oraz wlazy
do montazu pomp o wymiarach 800 mm ze stali kwasoodpornej . Pokrywa wtazu powinna by¢ blokowana w
polozeniu otwartym w pozycji zblizonej do pionowej . Zamek wtazu powinien byé odporny na zanieczyszczenia i
uszkodzenia , otwierany powinien by¢ trudnym do podrobienia kluczem.

W komorze roboczej przepompowni zamontowac (na kazdym z przewodow tlocznych) zawory zwrotne kulowe Dn 80
mm oraz zasuwy odcinajqce kotnierzowe z klinem gumowanym dostepne z powierzchni terenu.

W pokrywie studni zamontowac marki stalowe do wstawienia trojnogu przenosnego dla zawieszenia
przewoznego wyciqgu (wyciqg przewozny wchodzi w zakres dostawy wyposazenia przepompowni Sciekow). Ze
wzgledu na ciezar pompy , wynoszqcy ok. 250 kg zaleca sie stosowac wciqgniki o udzwigu min. 500 kg na
wymaganym wysiegu zurawika. Wyciqg powinien by¢ wyposazony w samohamownq wciqgarke recznq. Jako
minimalne zabezpieczenie antykorozyjne wyciqgu przyjac¢ cynkowanie ogniowe. Linka stuzqca do montazu pomp
wykonana ze stali kwasoodpornej.

Pompy opuszczane bedq do zbiornika czerpalnego po prowadnicach rurowych z przewodow nierdzewnych
grubosciennych Dn 50 mm (lub innej srednicy adekwatnie do dobranych pomp). Polgczenie instalacji
wewnqtrz zbiornika przepompowni z przewodem tfocznym za pomocq potqczenia kotnierzowego PN 10.

Zbiornik przepompowni powinien posiadac przewod napowietrzajgcy 100 mm ze stali kwasoodpornej i
odpowietrzajqcy - wyprowadzony okoto 15 cm pod pokrywq zbiornika przepompowni. Konstrukcja kominkow
powinna uniemozliwi¢ wrzucenie do pompowni jakichkolwiek statych przedmiotow i wyposazona w filtry
antyodorowe.

Do mocowania wyposazenia statego w zbiorniku (konstrukcje nosne lub wsporcze) nalezy stosowaé kotwy,
Sruby, nakretki ze stali kwasoodpornej (ASI 304)
Lancuch pomp (pompy o ciezarze do 700kg) — tancuch techniczny AISD 316 wg DIN 766

Zasilanie elektryczne

e Szafka z zasilaniem jednostronnym i zasilaniem rezerwowym z agregatu prqdotworczego o mocy 10 KV.
e  Realizacja sterowania lewo -prawo wirnikiem pompy
e Oswietlenie 24V szafy sterowniczej i komory pomp
Podstawowy uktad sterowania pracq pomp powinien by¢ wyposazony w hydrostatyczny przetwornik
poziomu sciekow z zabezpieczonq membrang) - oraz jako uktad rezerwowy zamontowac zestaw regulatorow
poziomu tzw. "gruszek" (na wypadek awarii przetwornika poziomu). System sterowania powinien zapewnic¢
okresowe przelqczanie kolejnosci zatqczania pomp Sciekowych, aby zapewnic¢ rownomierne zuzycie wszystkich
zespotow pompowych. Zgodnie z wymaganiami UZytkownika mikroprocesor sterujqcy pracq przepompowni
powinien zapewnic¢ mozliwos¢ "zgrubnego "pomiaru przeptywu sciekow - opartego np. na pomiarze czasu pracy
pomp.
Ponizej przedstawia si¢ minimalne wyposaZenie rozdzielni zasiiajgco-sierujqcej
*  zabezpieczenie roznicowoprqdowe w obwodzie kazdej z pomp oraz w obwodzie sterowania
*  zabezpieczenie przepieciowe, odgromniki w ZK oraz ochronniki elektroniki (sterownik pracy, modem,
przepltywomierz)
e akumulatory podtrzymujqce prace sterownika i przekazu danych
e zabezpieczenia zwarciowe - wylqczniki automatyczne
* tagodny start pomp (soft start-stop)
e przelgcznik "reczne - O - automat" dla kazdej z pomp
*  kontrolki ,,praca/awaria" dla kazdej z pomp
e liczniki pracy dla kazdej z pomp
e gniazdo 400V do awaryjnego podlqczenia agregatu pradotworczego z przetqcznikiem agregat - sie¢
*  woltomierz
e lampa awaryjna + buczek (sygnalizacja stanow awaryjnych)
e detektor faz
*  zabezpieczenie przeciw jednoczesnemu startowi pomp oraz rownoczesnej pracy dwdéch pomp
*  uktad naprzemiennego zalqczania pomp (moze realizowac sterownik)
*  gniazda sieciowe 400V, 230V 24V
e zewnetrzny wylqcznik gtowny

W szafce ztqcza kablowego (przy ogrodzeniu) powinien znajdowaé sie uktad pomiarowy pobranej energii
elektrycznej.

Praca przepompowni powinna by¢ monitorowana drogq radiowq (transmisja dwukierunkowa). System sterowania
przepompowni musi wspotpracowaé z modutem telemetrycznym MT-201 zainstalowanym w panelu odbiorczym



pulpitu operatorskiego w dyspozytorni ZGK Przechlewo (moze to by¢ np. modut MT-101). Przekaz danych
powinien byc¢ realizowany poprzez sygnaty w systemie GPRS z uwagi na najtansze rozwiqzanie.
Ponizej przedstawia sie minimalny zakres przekazywanych informacji (transmitowane stany):
1) awaria pompy lub pomp - wytqcznik termiczny

2) awaria pompy lub pomp - zadziatanie czujnika wilgotnosci

3) przekroczenie poziomu maksymalnego sciekow

4) niski poziom - suchobieg

5) zanik napiecia

6) powrdt zasilenia

7) praca pompy lub pomp

8) poziom sciekow w zbiorniku

9) nieuprawniony dostep (sygnalizowanie otwarcia wltazu przepompowni, szafy sterowniczej)
10) pobierany prad

Teren utwardzony na placu manewrowym dla pojazdow ciezkich oraz chodnik wokot zbiornika
przepompowni z kostki betonowej o grubosci 8 cm. Pozostalq czes¢ terenow przepompowni obsiac trawa.
Bezposrednio przed szafkq ztqcza kablowego utwardzic¢ teren poprzez jego wybrukowanie na gtebokosé 1,0 m
przed szafkq.

W celu zabezpieczenia przepompowni przed ewentualnym wyptynieciem (silne sqczenia) przy fundamencie
przepompowni wykonac kotnierz o grubosci 20 cm i szerokosci 30 cm. Odwodnienie wykopu (wgskoprzestrzenny
umocniony) na czas budowy przepompowni za pomocq odwodnienia powierzchniowego. Pod fundamentem
przepompowni wykonac podsypke grubosci 40 cm z kruszywa tamanego, zageszczonego do Is min = 0,95 oraz 10
cm zwiru (granulacja 8-16 mm). Przepompownie mozna obsypywaé gruntem rodzimym, o ile nie ulegt on
uptynnieniu (uplastycznieniu).

Ponizej przedstawia sie charakterystyczne rzedne przepompowni sciekow PLOI1 Przcchlewo Osiedle Cztuchowska
i polna : (1500/5,05),

Rzedna pokrywy 155,80 mnpm

Rzedna terenu 155,80 mnpm

Wilot sciekow 153,30 mnpm.
Wylot sciekow 154,60 mnpm.
Poziom max 153,10 mnpm.
Poziom alarmowy 153,30 mnpm.
Poziom minimalny 152,10 mnpm.
Poziom suchobiegu 152,05 mnpm.
Dno przepompowni 151,60 mnpm.

Wymagania formalne

wszystkie opisy na urzqdzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,
wszystkie komunikaty wyswietlane oraz wysytane przez sterownik powinny by¢ w jezyku polskim,
urzqdzenie powinno posiadac dokumentacje techniczno-ruchowq DTR w jezyku polskim,

urzqdzenie powinno posiadac deklaracje zgodnosci z normq PN-EN 752-6,

szafy sterownicze majq posiadac Certyfikat Zgodnosci CE oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa
B

Serwis - wymogi
® zapewnienie jednej obstugi serwisowej wszystkich elementow pompowni w odlegtosci co najwyzej 100 km
od miejsca zabudowania.
® w celu zapewnienia odpowiedniej obstugi gwarancyjnej i pogwarancyjnej, producent pompowni powinien
udokumentowacé posiadanie autoryzowanej sieci serwisowej — zatqczy¢ do oferty wykaz posiadanych
punktow serwisowych
[ ]
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
Jjakosc i srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST oraz PZJ. Wykonawca przystepujqcy do wykonania obiektu winien wykazac sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu:
- Niezbednych narzedzi montazowych,
- Srodkéw transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych robét i transportu materiatow,
- Koparek, dzwigow itp.



- Sprzetu do zageszczania gruntu,

- Urzqdzen do odwodnienia wykopow

Rodzaje sprzetu uzywanego do ww. robot oraz pozostaty sprzet pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z zarzqdzajacym realizacjq umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujqce
zachowania wymagan jakosciowych robot i przepiséw BIOZ zostanq przez zarzqdzajqcego realizacjq umowy
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4. 1 Wymagania ogolne

Sprzet i materialy objete niniejsza specyfikacjq mozna przewozi¢ dostosowanymi do charakteru materiatow
Srodkami transportu z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.

4.2. Transport studni pompowni

Transport studzienek powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami kontraktu poleceniami Inspektora
Przed przystgpieniem do robot wykonawca zobowiqzany jest do przeprowadzenia uzgodnien z gestorami sieci w
zasiegu prowadzonych robot budowlano montazowych. Wykonawca dokona uzgodnien i ustali czas niezbednych
wylqczen funkcjonujqcych sieci ( wodociqgowej i kanalizacyjnej). Powyzsze uzgodnienie

Wykonawca przedtozy Inspektorowi. Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,, Wymagania ogolne”

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w
terenie za pomocq kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych. W przypadku niedostatecznej
ilosci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby
geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca zgtosi pisemnie
zamiar rozpoczecia robot do wszystkich wtascicieli i uzytkownikéw uzbrojenia nad- i podziemnego z
wyprzedzeniem siedmiodniowym, ustalajqc warunki wykonywania robot w strefie tych urzqdzen.

5.3. Roboty ziemne

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykonac przekopy probne w celu zlokalizowania istniejqcego
uzbrojenia. Istniejqce uzbrojenie nalezy zabezpieczyc¢ i podwiesic na szerokosci wykopu. Wykopy nalezy wykonac
Jjako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot -wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny byc
dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.
Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami pompowni, do ktorych dodaje sie obustronnie 0,4
m jako zapas potrzebny na szalowanie i uszczelnienie stykow. Szalowanie wykona¢ z grodzi stalowych cigzkich
wbijanych Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad lub ztozony wzdtuz
wykopu zgodnie z dokumentacjq projektowq.

Szalowanie wykopoéw powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami ,, Warunkow technicznych wykonania i
odbioru robot budowlano montazowych” — tom I rozdz. IV - 1989 r. — Roboty ziemne. Szalowanie powinno
zapewniac sztywnosc i niezmiennos¢ uktadu oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Szalowanie powinno by¢
skonstruowane w sposob umozliwiajqcy jego montaz i demontaz, odpowiednie rozparcie oraz montaz i
posadowienie pompowni wg dokumentacji projektowej. Przy wyjmowaniu grodzi zbiornik pompowni wypetnic¢
wodq w celu unikniecia jego uszkodzenia .

Odwodnienie wykopu wykona¢ zestawem iglofiltrow wptukanych w odlegtosci co 1,0 m . Odwodnienie musi
zabezpieczy¢ wykop przed zalaniem sqczeniami wody i rozluznieniem struktury gruntu.

5.4. Przygotowanie podtoza

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy wykonac z warstwy zwiru z piaskiem o
grubosci 30 cm, zgodnie z dokumentacjq projektowq.

W gruntach gliniastych nalezy wykonac podtoze z pospotki, zwiru lub ttucznia o grubosci 30 cm zgodnie z
dokumentacjq projektowq.

Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w dokumentacji projektowe;.

5.5. Roboty montazowe

Pompownig zaleca sie posadowic¢ przed wykonaniem do odcinka kanatu doptywowego celem wyeliminowania
mozliwosci doptywu wod opadowych przez podsypke i obsypke kanatu. Montaz osprzetu, pomp, armatury uktadow
sterowania i sygnalizacji winien by¢ przeprowadzony przez serwis dostawcy pompowni wraz z wykonaniem
wszystkich wymaganych prawem prob, sprawdzen oraz rozruchem technologicznym.

5.6. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie wykopow nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢
rownomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z



okreslonym w dokumentacji projektowej i ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z
Inspektorem Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoSci robot podano w ST ,, Wymagania ogolne”
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST ,, Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowq
Jednostkq obmiarowq jest 1 kpl. pompowni zabudowanej , ogrodzenie kpl. oraz m* utwardzenia placu pompowni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,, Wymagania ogdlne”
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
1. Dziennik budowy z wpisem inspektora nadzoru ze zadanie zostato zakonczone zgodnie z projektem i sztukq
budowlang.
2. Protokoty odbiorow robot zanikowych i z prob cisnienia oraz szczelnosci kanatow grawitacyjnych , przed
zasypaniem przewodow.
3. Protokoly przegladow przepompowni sciekow i protokoty probnych rozruchow.
4. Dokumentacja z prob i sprawdzen czesci elektrycznej i sterowania
5. Inwentaryzacja geodezyjna podwykonawcza.
8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajqcych zakryciu
Odbior robot zanikajgcych i ulegajqcych zakryciu przeprowadza sie dla poszczegolnych faz robot podlegajqcych
zakryciu. Roboty te nalezy odebrac przed wykonaniem nastepnej czesci robot, uniemozliwiajqcych odbiér robot
poprzednich. Odbiér robot zanikajqcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w ST ,, Wymagania ogolne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 szt. wykonanej i odebranej pompowni obejmuje:
oznakowanie robot,
dostawe materiatow,
wykonanie robot przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umocnieniem scian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podtoza,
utozenie przewodow kanalizacyjnych, montaz pompowni,
zasypanie i zageszczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
® Rozporzqdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01.10.1993 r. w sprawie bhp w
oczyszczalniach Sciekow (Dz. U. Nr 96, poz. 438)
® Rozporzqdzenie Ministra Przemystu z dnia 08.10.1990 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadac urzqdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. Nr
81, poz. 92)
® Przepisy Budowy Urzqdzen Elektroenergetycznych, opracowane przez Instytut Energetyki, wg stanu
prawnego na dzien 30.11.1996 r.
® Przepisy Eksploatacji Urzqdzen Elektroenergetycznych opracowane przez Instytut Energetyki, wg stanu
prawnego na dzien 30.06.1995 r. Majq zastosowanie wszystkie zwiqzane z tym tematem normy polskie
(PN) i branzowe (BN), w tym w szczegolnosci:

® PN-83/Z-8200 Ochrona pracy. Maszyny i urzqdzenia produkcyjne.Ogolne wymagania bezpieczenstwa.

®  PN-IEC 60364-4-4-42:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw
porazeniowa.

® PN-88/E-06705 Maszyny elektryczne wirujqce. Stopnie ochrony.

® PN-E-08106:1992 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.

® PN-M-44015:1997 Pompy. Ogdlne wymagania i badania.

® PN-EN 869:1999 Pompy i agregaty pompowe do cieczy. Wymagania bezpieczenstwa.

® PN-90/M-44150 Wymagania techniczne dla pomp odsrodkowych. Klasa II.

® PN-EN-ISO 9906 Pompy wirowe. Badania odbiorcze parametrow hydraulicznych. Klasa 1 i 2

® PN-86/M-44011 Pompy wirowe. Dopuszczalne wartoSci parametréow akustycznych i metody pomiarow.



SZCZEGOEOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.05.
POMPOWNIE SCIEKOW zasilanie elektryczne /WLZ /
Kod CPV - 45.00.00.00.7

1.Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot przy zadaniu ,,Rozbudowie sieci wodociqgowej i kanalizacyjnej w Przechlewie — teren przy ulicy
Cztuchowskiej i Polnej”. zwiqzanych z budowq instalacji elektrycznej w Przepompowniach Sciekéw

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonaniem
instalacji elektrycznej i uruchomieniem poszczegélnych instalacji w Przepompowniach Sciekéw w miejscowosé
Przechlewie — teren przy ulicy Cztuchowskiej i Polne/ 1 kpl/

1.3.0kreslenia podstawowe
1.3.1. Projektowane urzqdzenia w przepompowniach sciekow zapewniq wtasciwe odprowadzenie i utylizacje
nieczystosci z okolicznych gospodarstw.
1.3.2.1. Uktad pomiarowo — rozdzielczy istniejqcymi licznikami bezpoSrednimi energii czynnej 3-fazowej
zainstalowanymi w poszczegolnych mieszkaniach a za zuzytq energie przez poszczegolng przepompownie bedzie
mierzona przez projektowany uktad pomiarowy i minusowana od wskazan licznika podstawowego.
1.3.2.2. Uktad ochronny — instalacja przeciwprzepieciowa, przeciw porazeniowq i uziemiajqca o wartosci
rezystencji R<30
1.3.2.3. Linia kablowa projektowana zalicznikowa zasilajqaca kablem YKY 5x10mm? wyprowadzona z
projektowanego ztqcza — pomiarowego ZK-2b/R/P-2 a nastepnie do szafki sterowniczej przepompowni .
1.3.2.4. Pomiary wykonanych instalacji tj. opornosci izolacji , skutecznosci zerowania i rezystencji uziemien.
1.3.2. Urzqdzenia (elementy) uzbrojenia sieci
1.3.2.1. Oswietlenie zewnetrzne terenu
1.3.2.2. Uktad samoczynnego sterowania w/w oswietleniem zewnetrznym
2. MATERIALY
2.1. Tablica rozdzielcza zlqczowo — pomiarowe typu ZK-2b/R/P-2 wyposazona bedzie :
- w rozlqczniko - bezpieczniki  z wktadkami bezpiecznikowymi WTN
- wylqczniki roznicowo i nadmiarowo — prqdowe
- licznik energii czynnej bezposredni 3-fazowy
- szyna ochronna
- uziom kpl.
3. SKEADOWANIE MATERIALOW
3.1. Szafki ztqczowo-pomiarowe oraz sterownicze przepompowni:
W/w osprzet rozdzielczy nalezy sktadowac w pozycji poziomej na rownym podtozu odizolowany od ziemi foliq i
zabezpieczone foliq przed czynnikami atmosferycznymi.
4. SPRZET
4.1.Do prac zatadunkowo — roztadunkowych oraz montazowych nalezy uzy¢ samochodu dostawczego oraz do
zatadunku i roztadunku wozka widtowego.
5. TRANSPORT
5.1.Przewoz tablicy rozdzielczej oraz kabli, opraw, folii, ptaskownikow , pretow uziemien itp. — nalezy uzy¢
samochodu skrzyniowego do przemieszczenia w/w
materiatow loko — magazyn — budowa
5.2.Dostawe piasku na podsypki pod i na kable zapewni ciqgnik z przyczepq — przewoz
piasku loko — Zwirownia — budowa.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1. Roboty przygotowawcze
Do wykonania prac elektroenergetycznych nalezy przystqpic po wykonaniu prac budowlanych i podstawowego
montazu instalacji sanitarnych wyposazeniu ich w osprzet i urzqdzenia sanitarne — pompy rurociqgi, zawory i inne
tak aby nie nastqpita kolizja poszczegolnych wykonawcow.
6.2.Roboty ziemne
- reczne wykopy pod kabel
- montaz tablicy rozdzielczej
- reczne wykopy pod bednarke uziemienia tablicy rozdzielczej
- wbijanie pretow uziemienia za pomocq wibromiota
- podtqczenie kabla pod zaciski w rozdzielni



- miejsca wykopow nalezy odpowiednio wygrodzic i zabezpieczy¢ tak aby nie stwarzaly niebezpieczenstwa dla
0s6b i pojazdow

- dla prowadzonych prac nalezy opracowa¢ ,, Projekt organizacji ruchu” i uzgodnic go z zainteresowanymi
instytucjami

- wszystkie prace powinny by¢ wykonywane na podstawie pisemnego lub ustnego polecenia na prace w ktorym
kazdorazowo bedq wskazane wystepujqce na danym etapie robot zagrozenia i podane Srodki jakie nalezy
przedsiewziqc¢ aby praca wykonywana byta w sposob bezpieczny

6.3. Roboty montazowe

6.3.1. Montaz rozdzielni typu ZK-2b/R/P-2 na budowie.

- posadowienie jej fundamentow

- podejscie w rurze ostonowej poprzez fundament do rozdzielni ztqczowo —pomiarowych

- podlqczenie kabli i przewodow energetycznych w rozdzielniach i w szafach rozdzielczej.

- wykonanie uziomow bednarkq oraz pretami miedziowanymi

- podlqczenie uziomow w rozdzielni na listwie N

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Przed przystapieniem do montazu zgromadzonych materiatow elektrycznych nalezy skontrolowac ich stan
techniczny (pod kqtem uszkodzen w transporcie)

7.2. Skontrolowanie w/w materiatow pod kqtem aktualnosci gwarancji i waznosci atestow na w/w materiaty
elektryczne

7.3. Przed utozeniem kabli ziemnych nalezy je skontrolowac poprzez przeprowadzenie badan ciqgtosci zyt oraz
opornosci izolacji kabli.

7.4. Po utozeniu kabli w ziemi przed ich zasypaniem nalezy zgtosi¢ w Przedsiebiorstwie Geodezyjno-
Kartograficznym gotowosci ich do zinwentaryzowania.

7.5. Po zasypaniu rowow kablowych nalezy dokonacé pomiarow opornosci izolacji utozonych kabli.

7.6. Po zakonczeniu prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ kompleksowe pomiary wszystkich urzqdzen
elektrycznych w szczegolnosci opornosci uziemien i skutecznosci zerowania

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Jednostka obmiarowq

Jednostkq obmiarowq jest m (metr) i sztuka wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowq, specyfikacjq

techniczng i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt.6 daty
wyniki pozytywne.

9.2.0dbior robot zanikajacych i ulegajqcych zakryciu odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu
podlegajq:

- roboty montazowe wykonania w.l.z., przewodow i linii kablowych

Odbior robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postepu robot

Dtugosé¢ okienka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢é mniejsza od 50m

10. PODSTAWA PEATNOSCI

10.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m lub 1 sztuki wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej obejmuje:

- oznakowanie robot

- dostawe materiatow

- wykonanie robot przygotowawczych

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV

- przygotowanie podtoza

- utozenie kabli i przewodow zasilajqcych

- montaz urzqdzen elektrycznych w obiektach Kampusu

- zasypanie i zageszczenie wykopow

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Oficjalny tekst CVP pochodzqcy ze strony EUR-lex zawiera dziaty:

45000000-7 Roboty budowlane

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45232200-4 Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

45232210-7 Roboty budowlane w zakresie budowy linii napowietrznych

45232220-0 Podstacje

45232221-7 Podstacje transformatorowe

45233294-6 Instalowanie sygnalizacji drogowej



45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych

45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45312311-0 Instalowanie oswietlenia

45314300-4 Ktadzenie kabli

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemow grzewczych i innego osprzetu elektrycznego w budynkach
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315300-1 Instalowanie linii energetycznych

45315400-3 Instalacje sredniego napiecia

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45317100-3 Instalowanie elektrycznego sprzetu



