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1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacyij wymagania dotycice wykonania i odbioru
robét budowlanych elektrycznych dla zadania: ,Puihva istniejcej przepompowni
sciekdw na terenie dziatki o nr ewid. 141/7, jedw. é8ukowiec, ob. ew. Bukowiec,
polegajca na budowie nowego zbiornika przepompovaiekOow wraz z jej zasilaniem
energetycznym oraz budawsieci kanalizacja sanitarnej grawitacyjno-ttoczmepz z

zagospodarowaniem terenu”
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygo kontraktowy przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacia

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuvszelkie czynngci
umazliwiajgce i majce na celu wykonanie rob6ot wymienionych w punkcié

zakresie zgodnym z Projektem Budowlanym.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacgi Bgodne z odpowiednimi normami i

przepisami.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, Specyfikacg | poleceniami nadzoru inwestorskiego i

autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 ustawy BrBwdowlane.
2. Materiaty

Wykonawca jest zobowrany dostarcay materialty zgodne z wymaganiami
dokumentacji projektowej i Specyfikacji. Wykonawpawinien poinformowa nadzoér
inwestorski 0 proponowanyckrodtach otrzymania materiatdw przed rozpgzem ich
dostawy. Materialy na budawnalery dostarczy tacznie zeswiadectwem jakeci,
kartami gwarancyjnymi, obowzujacymi certyfikatami i protokotami odbioru
technicznego.
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3. Sprzet

Roboty naley wykonywa& przy wyciu dowolnego spktu przewidzianego do
danego rodzaju robdt. Nie wolnozywat narzdzi uszkodzonych oraz nie

odpowiadagcym aktualnym normom przedmiotowym.
4. Wykonanie robot
4.1. Wykopy - prace ziemne

Przed przysipieniem do wykonania wykopow, Wykonawca ma obk@ek
sprawdzenia zgoddoi rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowepaeny
warunkow gruntowych oraz ustalenia szczegotowegelpegu istniejcej linii kablowej
nn. Metoda wykonania wykopow powinnacbgiobrana w zalaosci od ich wymiaréw,

uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.
4.2. Linie kablowe

Kable naley uktada& w wykopie o szerokai 30cm na cale] diugei w rurze
ostonowej DVR. Kable uklada w ziemi zgodnie z N-SEP-E-004. W miejscu
skrzyzowania lub zblienia z sieciami podziemnymi, wykopy wykonyivavytacznie
recznie, bez gycia sprztu mechanicznego. Projektowane kable halprzykry¢ folig
koloru niebieskiego o grulboi co najmniej 0,5mm i szeroka 30cm, ktéra powinna
znajdow& sie na wysokeéci nie mniejszej i 25cm i nie w¢kszej nz 35cm nad
projektowanym kablem. Ukfadanie kabli powinna:liyykonane w sposob wykluczay
jego uszkodzenie przez zginanie ¢glanie i rozciganie. Ponadto przy uktadaniu
powinny by zachowandrodki ostraznoici zapobiegajce uszkodzeniu innych kabli lub
urzadzen znajdugcych se¢ na trasie budowanej liniiswietleniowej. Na catej diugmi
kable oznaczy za pomog trwatych tabliczek opisowych rozmieszczonych wtepach
co 10m. Napotkane w trakcie rob6t ziemnych nie Entaryzowane sieci i wdzenia
podziemne nalg/ traktowa jako czynne, a w razie trudéim ze skrzgowaniem lub
ominigciem, wezwa projektanta. Po wykonaniu robot, teren po ktorynowadzona byta
inwestycja nalgy przywroct do stanu pierwotnego, poprzez dokiadnec¢gagzenie

gruntu w wykopie.
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4.3. Ochrona przed poraeniem

Sie¢ zasilagca pracuje w uktadzie sieci TN-C. Instatagdbiorcz wykona w
ukladzie sieci TN-S. Prz@jie z uktadu TN-C na TN-S wykotav rozdzielnicy gtéwnej
RG. W instalacji stosowakable typu YKY 0,6/1kV oraz przewody YDY 450/750V.
Zastosowaé obudowy szafki sterowniczej i rozdzielnicy gtéwnejl klasie ochronngi.

4.4. Latarnie cdwietleniowe

W celu gwietlenia terenu przepompowstgiekdéw projektuje si stupy Gwietlenia

parkowego wraz z oprawiwietleniowymi LED o parametrach réwnowaych:

Parametry techniczne stupa:
Stup: aluminiowy prosty, @60/120mm, o wys. 5 m
Wysiegnik: brak
Kolor: inox
Fundament: Prefabrykowany, B-50
Ztgcze stupowe: NTB-1
Kabel: YKY 0,6/1 kV 2x1,5mn?,w rurze ostonowe;j

Parametry techniczne oprawy éwietleniowej na latarni nr 1 (o§wietlenie ogoine)

Stopier ochrony IP dla uktadu optycznegoi IP 66
zasilacze
Klasa ochronngti: Il

Napiecie zasilania:  220-240V AC
Czestotliwos¢ napkcia zasilania:  50-60 Hz
Wspétczynnik mocy:  >0,95
Zakres temperatur pracy: od - 40°C do +40°C
Materiat: stop aluminium, anodowany

Montaz: Bezpdrednio na stupie z zakozeniem fi 60 x 180mm
Czas pracy diod L90B10 100 000h
Temperatura barwowaviatta: 4 000 K
Uklad optyczny: T3

Moc diod: 48 W
Moc catkowita oprawy: 54 W

Strumier swietlny oprawy: 6700 Im
Waga oprawy netto: 5,0 kg
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Parametry techniczne oprawy éwietleniowej na latarni nr 2 (oswietlenie przepompowni)

Stopier ochrony IP dla uktadu optycznego i
zasilacze
Klasa ochronngci:

Napiccie zasilania:
Czestotliwosé napecia zasilania:
Wspétczynnik mocy:

Zakres temperatur pracy:
Materiat:

Montaz:
Czas pracy diod L90B10
Temperatura barwowaviatta:
Moc diod:
Moc catkowita oprawy:
Strumier swietlny oprawy:
Waga oprawy netto:

IP 65

Il

220-240V AC

50-60 Hz

>0,95

od - 40°C do +40°C

stop aluminium, anodowany

Bezpdrednio na stupie z zakozeniem fi 60 x 50 mm
100 000h

4 000 K

33w

36 W

3800 Im

5,0 kg

Kabel YKY 0,6/1 kV 2x1,5mm2 gczacy oprawe oswietleniong ze zhczem

stupowym NTB-1 nalgy prowadzé wewmtrz stupa w izolacyjnej rurce karbowanej

23/18. Kabel mocowaw sposob unienidiwiajacy przenoszenie nagen w przepuycie

kablowym oprawy éwietleniowej.

5. Kontrola jakosci robot

Elementy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji prpodlegag sprawdzeniu w

zakresie:

- lokalizacji

- kompletndci wyposaenia i prawidtowéci montau

- doktadnego ustawienia stupa w pionie

- stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstjuk@lowych i osprgtu

- zgodndci posadowienia z dokumentacja projekjow

6. Odbidér robot

Przy przekazywaniu przepompowni do eksploatacjikévyawca zobowgizany jest

dostarczy Zamawiajcemu nasipujgce dokumenty:

- projektows dokumentagj powykonawcag
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- geodezyjn dokumentag powykonawcz

- protokoty z dokonanych pomiarow

- protokoty odbioru rob6t zanikggych
7. Podstawa ptatndci

Cena jednostkowa wykonanych robo6t obejmuije:

- roboty przygotowawcze

- oznakowanie robot

- przygotowanie, dostarczenie i zabudowanie maéavia

- podhczenie instalacji do sieci, zgodnie z dokumentacpjektovy
8. Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji robot musi bydostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonanid6to Ma on zapewnqi
zaplanowany sposob realizacji rob6t, w oparciu ®obg techniczne, ludzie i
organizacyjne, ktére zapewniealizacja robot zgodnie z dokumengagjrojektows,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zatizapcego realizagj robot oraz
harmonogramem robot. Powinien zawtetaganizagi wykonania robot, w tym terminy
i sposbéb prowadzenia robét, projekt zagospodaravzaplecza wykonawcy, organizacj
ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog, wykagpa®w roboczych, ich
kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, wykaz osoOdpowiedzialnych za jaké i

terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow robot.
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9. Przepisy zwizane

9.1. Normy

1. N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczskiago nagicia.
Ochrona przeciwpotgniowa.

2. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i syigaayjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

3. PN-INC 60364 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych.

4. PN-93/E-045000 Elektroenergetyczne stalowe koksje wsporcze.
Powtoki ochronne cynkowe zanurzeniowe.

5. PN-EN 50086-2- Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewadow

4:2002 C2g8¢ 2-4: , ,
Wymagania  szczegotowe dla  systemow  rur
instalacyjnych uktadanych w ziemi.

6. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych.

Wytyczne prowadzenia pomoutavych bada
odbiorczych.

7. PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokryciaolcymkowana.

8. PN-E-06314 Elektryczne oprawyvaetleniowe zewetrzne.

9. PN-E-06305/00 Elektryczne oprawy @vietleniowe. Ogolne wymagania
| badania.

10. PN-IEC-06160/10 Bezpieczniki topikowe niskiegpkcia.

11. PN-B-03200 Konstrukcje  stalowe. Obliczenia ystate i
projektowanie.

12. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konsjrukc
wsporczych éwietleniowych i energetycznych linii
napowietrznych.

13. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagbdlne.

14. BN-6353-03 Folia kalandrowana techniczna z asigcznionego
polichlorku winylu.

15. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Podziahiaczenia

16. PN-88/E-08501 Ugrizenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigtstea.
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9.2. Inne dokumenty

* Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo Budow! Dz. ustaw nr 106, poz.
1126 z dnia 10.11.2000r.

e Ustawa - Prawo Energetyczne. Dz. Ustaw nr 54, p4&.z dnia 10.11.200r. wraz
z p&niejszymi zmianami.

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpiéstea i higieny pracy
przy urzdzeniach i instalacjach energetycznych. Dz. Usta@®0n poz. 912 z dnia
17.09.1999r.

* Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmwd-montaowych Tom V.

Instalacje elektryczne. Wyd. 1988r.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO020 w sprawie
informacji dotycace] bezpieczistwa 1 ochrony zdrowia oraz planu

bezpieczastwa i ochrony zdrowia. Dz. Ustaw nr 120, poz. 1126
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