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I. WYMAGANIA OGOLNE.
1. Wstep
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z budowsa instalacji elektrycznych dla zadania pn ,Budowa Sali
wiejskiej wraz ze zbiornikiem o poj. do 10 m3 w m. Sarnowy”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot.

Roboty, ktoérych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych dla budynku
Swietlicy wiejskiej w Sarnowach.Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowac w
powiazaniu ze Specyfikacja Techniczna, ktora jest zgodna z zasadami ustawy ,
Prawo Zamowien Publicznych” i uwzglednia aktualne normy, instrukcje i przepisy
stosujace sie do robaot.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji danego
zadania.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba reprezentujaca interesy
Zamawiajacego, akceptujaca, zatwierdzajaca i ewentualnie korygujaca poczynania
Wykonawcy na budowie.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie plaszczyzny pionowego
przekroju

w osi kanatu.

Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego na przyktad: dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna — obiekt wytworzony przez czlowieka, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kanal, Sciana, fundament itp.
Zadanie budowlane - czeSC przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna
calos¢ technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techniczno uzytkowych.

Przyjete oznaczenia i skroty.

PN - Polska Norma.

BN - Norma Branzowa.

ST - Specyfikacja Techniczna.

DP - Dokumentacja Projektowa.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
ze specyfikacja i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dokumentacje projektowai specyfikacje techniczna.
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1.5.2 Dokumentacja Projektowa a Powykonawcza.

W przypadku stwierdzenia istotnych zmian w stosunku do DP, dokonanych podczas
realizacji robot z inicjatywy Wykonawcy, Wykonawca zobowiazany jest do
wykonania dokumentacji powykonawczej. Koszty dokumentacji powykonawczej w
calosci obciazaja Wykonawce. Wszelkie zmiany w DP powinny by¢ wprowadzone na
piSmie i autoryzowane przez Inwestora. Istotne zmiany DP powinny by¢
wprowadzane przez Inwestora po uzgodnieniu z Projektantem. Jezeli w trakcie robot
okaze sie konieczne uzupelnienie DP przekazanej przez Inwestora, Projektant w
porozumieniu z Wykonawca i Inwestorem wykona brakujace rysunki i uzupetnienia.

1.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca na wlasny koszt oznakuje miejsca wykonywania robot zgodnie
z obowiazujacymi przepisami BHP.

1.5.4 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania roboét.

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej, tacznie z
utrzymaniem wymaganego sprawnego sprzetu przeciwpozarowego. Materialy
tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

1.5.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca zobowigzany bedzie do przestrzegania
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek
zadbac¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone zrealizowanych robot i za wszelkie
materialy oraz urzadzenia uzywane do robo6t od daty rozpoczecia realizacji do daty
odbioru koncowego robot.

1.5.9 Stosowanie prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowiazany jest znac wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
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zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materialy.

2.1 Stosowanie materialow.

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowac materiaty, ktore posiadaja:
escertyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnosS¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wltasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

edeklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobata techniczna, dla ktoérych
nie ustalono Polskiej Normy,

2.2 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda
potrzebne na budowie, byly zabezpieczone przed zniszczeniem oraz byly dostepne
do kontroli przez Inwestora.

2.3 Wariantowe stosowanie materialow.

Wszelkie materialy i urzadzenia zastosowane w dokumentacji projektowej mozna
zastapi¢ rownowaznymi posiadajacymi te same lub lepsze parametry techniczne
i wymagania funkcjonalne poparte certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia,
atestami w zaleznoSci od wymagan wynikajacych z odpowiednich przepisow.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet bedacy
wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, musi by¢ utrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi uzytkownika.

Roboty montazowe nalezy wykonywac recznie postugujac sie elektronarzedziami w
zaleznosci od wykonywanej czynnosci. Prace mozna wykonywac przy pomocy
dowolnego typu sprzetu.

4. Transport.
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu.

5. Wykonanie roboét.

Wykonawca przed przystapieniem do robot powinien:

ezapoznac sie z projektem i ewentualne uwagi zglosic¢ jednostce projektowe;,
ezapoznac sie z dokumentacja instalacji c.o., wodno - kanalizacyjnych bedacych w
posiadaniu inwestora, w celu unikniecia ewentualnych kolizji przy prowadzeniu
robot.

W trakcie prowadzenia rob6t wykonawca powinien:

estosowac sie do wskazowek montazowych urzadzen zawartych w projekcie,
emodyfikowac zaloZzenia projektu technicznego systemu tylko w uzgodnieniu z
projektantem i inwestorem, jezeli bedzie to prowadzi¢ do lepszego wykorzystania
mozliwosci technicznych stwarzanych przez projektowany sprzet,
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emodyfikowa¢, w uzgodnieniu z projektantem i inwestorem, konfiguracje
projektowanego systemu tak, aby doprowadzi¢ do optymalnego wykorzystania
mozliwosci technicznych stwarzanych przez projektowany sprzet,

swszelkie odstepstwa od dokumentacji uzgadnia¢ z projektantem i osobg pelniaca
nadzor inwestorski, ktorzy powinni dokonywac¢ odpowiednich wpisow do dziennika
budowy,

swszelkie problemy powinny byc¢ sygnalizowane projektantowi i osobie prowadzacej
nadzor inwestorski, a po ich rozwiazaniu dokumentowane przez naniesienie
modyfikacji w egzemplarzu dokumentacji powykonawcze;.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie roboét zgodnie z umowag oraz za
jakos¢ stosowanych materialow i wykonywanych roboét, za zgodnos¢ z DP, ST,
harmonogramem robot oraz poleceniami Inspektora.

Nastepstwa jakichkolwiek bledoéw w robotach spowodowanych przez Wykonawce
zostana poprawione przez Wykonawce na jego koszt. Polecenia Inspektora beda
wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym pod grozbag
zatrzymania robot.

Wykonawca instalacji elektrycznych powinien posiadac:

elicencje Pracownika Zabezpieczenia Technicznego min. I stopnia

eniezbedne uprawnienia branzy elektrycznej, pozwalajace na wykonywanie robot
elektrycznych na osobe/y, ktora bedzie wykonywata instalacje

einne uprawnienia (autoryzacje producenckie) ktérych posiadanie jest wymagane w
powiazaniu z gwarancjami producenckimi montowanego sprzetu na osobe/y, ktora
bedzie wykonywala instalacje

6. Kontrola jakosSci robét.

6.1 Zasady kontroli jakoSci.

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelna kontrole roboét i jakosci materiatlow.
Zapewni on odpowiedni system kontroli, personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia i przyrzady niezbedne do wykonywania badan i pomiaréw. Inspektor
moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badanh w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonania jest zadawalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materialow i robot z czestotliwoScia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w DP.

6.2 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST
nalezy stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez
Inspektora. Przed przystapieniem do badan i pomiarow Wykonawca powiadomi
Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie badania. Wyniki pomiaréow i badan
Wykonawca przedstawi na pisSmie w formie protokotu.

7. Odbiory.

7.1 Odbioér czesSciowy.
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Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

7.2 Odbiér koficowy.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robot w odniesieniu do ich
jakosci, ilosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowoS¢ do odbioru
koncowego zostanie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora. Odbioér koncowy
robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow
wymienionych ponize;j.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow badan, pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z protokotami robo6t zanikajacych
i ulegajacych zakryciu oraz robot uzupeiiajacych i poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych i uzupelniajacych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, zZe jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych
rodzajach robot nieznacznie odbiega od wymagan podanych w DP i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszonag
wartos¢ wykonanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

7.3 Dokumenty do odbioru koficowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest ,protokot
koncowego odbioru robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:

eDP podstawowa =z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

ewyniki pomiaréw kontrolnych,

eprotokoly z pomiarow instalacji elektrycznej tj. ochrony przeciwporazeniowej,
uziemienia, rezystancji izolacji obwodow NN i kabli, badania wylacznikow
roznicowo-pradowych,

edeklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materialow,

W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru nie beda przygotowane do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot.

7.4 Odbioér ostateczny pogwarancyjny.

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z
usunieciem wad i usterek stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu. W trakcie trwania okresu gwarancyjnego
Zamawiajacy moze dokonac przegladu gwarancyjnego, o ktorym bedzie powiadamial
pisemnie Wykonawce.

II INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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2.1 Wewnetrzna linia zasilajaca (WLZ)

Budynek zasilony zostanie 2z projektowanego =zlacza pomiarowego (wg
odrebnego opracowania, zakres ENERGA OPERATOR S.A.) umieszczonego przy
elewacji budynku, linig kablowg typu YKY 5x10mm?.

2.2 Rozdzielnica glowna budynku RG

Rozdzielnica glowna RG zlokalizowana bedzie wewnatrz budynku, zgodnie z DP.
Zasilac bedzie obwody oswietleniowe, gniazda wtykowe poszczegolnych pomieszczen
oraz oswietlenie zewnetrzne. Jako zabezpieczenie przeciwprzepieciowe zastosowac
nalezy ograniczniki przepie¢ klasy B+C. Schemat elektryczny rozdzielnicy RG
przedstawiono w DP.

2.3 Instalacje oSwietlenia

Oprawy oswietleniowe zastosowane w lazience musza spelnia¢ wymogi stopnia
ochrony przynajmniej P44, oswietlenie zewnetrzne - IP65, natomiast pozostate
oprawy [P20. Instalacje w pomieszczeniach poprowadzi¢ pod tynkiem. Instalacje
wykonac¢ przewodami typu YDYpzo 3x1,5mm?2. Laczniki oSwietlenia instalowac na
wysokosci 1,3m od posadzki. Oswietlenie zewnetrzne zalaczane bedzie poprzez
czujniki zmierzchowe. Rozmieszczenie wypustow oswietleniowych pokazano na rys.
zawartych w DP.

2.4 Instalacje gniazd wtykowych

Gniazda ogolnego przeznaczenia montowac na wysokosci 0,3m od posadzki. W
pomieszczeniach sanitarnych stosowac osprzet szczelny min. IP 44. Gniazda
montowac w odlegltosci min. 0,6m od krawedzi umywalek, zlewozmywakow itp.
Gniazda P44 montowac¢ na wysokosci 1,2m. Przewody prowadzi¢ pod tynkiem.
Instalacje dla gniazd wykona¢ przewodami YDYpzo 3x2,5mm?2. Rozmieszczenie
gniazd pokazano na rys. zawartych w DP.

2.5 Instalacja sieci strukturalnej

W pomieszczeniach wykonac¢ okablowanie oraz zamontowac gniazda
dla potrzeb sieci strukturalnej. Stosowac gniazda dwukrotne w ramce oraz
do zestawu gniazdowego kat. 6. Od kazdego gniazda do punktu
dystrybucyjnego ulozy¢ dwa przewody LAN typu UTP 4x2x0,5 (kat. 6).
Przewody ukladac pod tynkiem.
Zachowac odlegtosc¢ przewodow LAN od przewodow elektrycznych min. 20cm
/zwlaszcza silnopradowych/. Skrzyzowania wykonac¢ pod katem prostym.
Przestrzega¢ promieni giecia.
Przewody doprowadzi¢ do punktu dystrybucyjnego (modem + router). Miejsce
montazu routera wskaze inwestor na etapie prac budowlanych. Przylacze
telekomunikacyjne wg odrebnego opracowania.

2.6 Instalacja wylacznika przeciwpozarowego pradu
Dla budynku zaprojektowano wylaczanie przeciwpozarowe pradu.
Zadzialanie wylgcznika przeciwpozarowego pradu powoduje wylaczenie
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zasilania w calym budynku. W rozdzielnicy glownej RGnn zlokalizowano
wylacznik przeciwpozarowy pradu.
Wytaczniki przeciwpozarowe w rozdzielnicy gtownej oznaczyc:

"WYLACZNIK PRZECIWPOZAROWY PRADU”
Wewnatrz budynku przy wyjsciach ewakuacyjnych zlokalizowano przyciski
wylacznika przeciwpozarowego pradu typu ,zbij szybke”. Zadzialanie
przycisku wylacznika przeciwpozarowego pradu powoduje wylaczenie pradu
w obiekcie. Przycisk oznaczy¢ tabliczka:

"WYLACZNIK PRZECIWPOZAROWY PRADU”
Instalacje wylacznika przeciwpozarowego pradu wykonac¢ przewodem typu
HDGs 2x1 i zasili¢c poprzez przelacznik faz PF, zamontowany w rozdzielnicy
glownej RGnn.

2.7 Polaczenia wyrownawcze glowne i miejscowe

W pomieszczeniu gospodarczym wykonac nalezy glowna szyne wyrownawcza
GSU. Szyne polaczy¢ nalezy z uziomem fundamentowym bednarka FeZn 25x4mm.
Szyne PE rozdzielnicy RG polaczy¢ nalezy z GSU. Polaczenie wykonac linkag LgY
1x16mm?2, natomiast polaczenia z pozostalymi czeSciami —metalowymi
wprowadzanymi do budynku linka LgY 1x6mm?.

2.8 Instalacje dodatkowej ochrony od porazen

Instalacje elektryczng nalezy wykonac¢ w ukladzie sieciowym TN-S. Ochrona
przeciwporazeniowa dodatkowa przy uszkodzeniu realizowana jest przez
zastosowanie samoczynnego wylaczenia zasilania za pomoca wylacznikow
nadpradowych i wylacznikow roéznicowopradowych. Przed przystapieniem do
eksploatacji nalezy wykonac¢ pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.

2.9 Ochrona przepieciowa
Jako ochrone przeciwprzepieciowa projektuje sie ogranicznik przepiec¢ klasy
B+C w rozdzielnicy glownej RG.

2.10 Instalacja odgromowa budynku

Na podstawie normy PN-EN 62305-2 ryzyko wystapienia szkod
piorunowych jest bardzo niskie, w zwigzku z tym projektowany budynek nie
wymaga ochrony odgromowej. Decyzje o jej wykonaniu podejmuje inwestor
na etapie budowy. W przypadku zastosowania jako pokrycia dachowego
blachodachowki o min. grubosci 0,5mm nalezy ja traktowac jako naturalny
zwod odprowadzajacy tadunek. W przypadku zastosowania dachowki
ceramicznej jako zwody poziome nalezy stosowac pret FeZn o srednicy 8mm.
Jako zwody pionowe nalezZy stosowac pret 8mm, laczac go poprzez zlacza
kontrolne z uziomem fundamentowym. Uziom fundamentowy wykonaé w
postaci bednarki FeZn 25x4mm.

2. Badania przed przystapieniem do robét.
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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
czesc elektryczna

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé¢ od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow. Na zadanie Inspektora
Nadzoru nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajacego mozliwosS¢ nastawienia
mechanizmow regulacyjnych. W wyniku badan testujacych nalezy przedstawic
Inspektorowi Nadzoru swiadectwa cechowania.

3. Badania po wykonaniu robét.

W przypadku zadawalajacych wynikow pomiaréw i badan wykonanych przed i w
czasie wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazic¢
zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

4. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i
poleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania i pomiary daly wynik

pozytywny.
5. Przepisy zwiazane

5.1 Normy.
oPN-E-04700:1998 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych.
oPN-IEC-60364-4-41 Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.
*PN-E-90184 Przewody jednozylowe o izolacji polwinitowe;j.
oPN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

5.2. Inne dokumenty.
eRozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo Budowlane. Dz. Ustaw nr 106,
p0z.1126 z dnia 10.11.2000r.
oUSTAWA - Prawo Energetyczne. Dz. Ustaw nr 54, poz.348 2z dnia
10.11.2000r wraz z pozniejszymi zmianami
eRozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie. Dz. Ustaw nr 43, poz. 430 z dnia 2.03.1999r.
oZasady ochrony od przepiec i koordynacja izolacji sieci
elektroenergetycznych  ustanowione w 2001r przez Polskie Sieci
Elektroenergetyczne S.A.
eRozporzadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych. Dz. Ustaw nr 80, poz.
912 z dnia 17.09.1999r.
sWytyczne technologii budowy linii kablowych nn. oraz dobér osprzetu.
Opracowanie: COBR ,Elektromontaz”. Maj 1996r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych.
Tom V. Instalacje elektryczne. Wyd. 1988r
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