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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zagospodarowaniem terendw przepompowni w ramach inwestycji wymienionej w ST WO-
00 pkt. 1.1. pn.

»BUDOWA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ W MIEJSCOWOSCI ROZTOKA”

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt zwigzanych z inwestycjg okreslong w ST WO-00 pkt. 1.1.

1.2.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z montazem
sieciowej przepompowni sciekdw w ramach zadania inwestycyjnego okreslonego w p 1.1. Parametry
pompowni przedstawiono w ponizszej tabeli.

pompownia Wydaj- Wysokos¢ Srednica Dlugosé
nos$¢/wysokosé geome- rury PE rurociggu
podnoszenia tryczna tlocznego
Qp=4,171/s Hg =2,3m Dn75mm L=92,8m
H=6,2m

1.3.0kreslenia podstawowe

Ogdlne okreslenia podstawowe przedstawiono w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

1.4.0gdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robot okreslone zostaty w ST WO-00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.7.

1.5.Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy przedstawiono w ST WO-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.8.

1.6.Nazwy i kody wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

Przedmiot zamdwienia objety Specyfikacjg Techniczng odpowiada nastepujgcym robotom budowlanym
opisanym kodem Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV) wg Rozporzadzenia Komisji Wspdlnoty Europej-
skiej Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r.:

Dziat Robdt:
45000000-7: Roboty budowlane
Grupa robot budowlanych:

45100000-8: Przygotowanie terenu pod budowe
45200000-9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii Ilgdowej i wodnej



Klasy robot budowlanych:

45230000-8: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu,
45110000-1: Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
Kategorie robdt budowlanych:
45231000-5: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciaggédw komunikacyjnych
linii energetycznych,
45232000-2: Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli.

45232423-3: Przepompownie sciekdw

2. MATERIALY

2.1.0g6Ilne wymagania dotyczace materiatéow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw zawarte s3 w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2.Pompy

e Typ wirnika: SUPER VORTEX
e Kréciec ttoczny: 65 mm

e Materiaty:
° Korpus pompy: zeliwo szare, EN-GJL-250
° Wirnik: Cast iron, EN-GJL-400-15
. Silnik: EN-GJL-200
e [nstalacja:
. Maksymalna temperatura medium: 40 °C
° Klasa izolacji: F,
° Rodzaj ochrony: IP68,
e Parametry silnika:
° Moc znamionowa: 1,1 kW,
. Obroty silnika: 2830 obr/min,
° Napiecie: 3 x 400 -415V, 50Hz,
° Prad znamionowy: 3,1 -3,1A,

Zbiornik pompowni — zelbetowy

Parametry techniczne zbiornika ($Srednica, gtebokos¢ itp.), otworéw wlotowych i wlazowych muszg by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa.

e Srednica wewnetrzna zbiornika 1,2m

e Grubos¢ scianek — min 15 cm

e otwory pod rurociagi i przejscia kablowe muszg by¢ wykonane jako szczelne
Zbiornik pompowni nalezy wykonac z elementéw prefabrykowanych, zelbetowych, tgczonych na uszczel-
ki elastomerowe, o nastepujgcych wtasciwosciach:

e klasa betonu min. C35/45,

e wytrzymatosé betonu na Sciskanie (PN-EN 12390-3): > 40 MPa,

e stopien mrozoodpornosci betonu w wodzie: F150,



stopien mrozoodpornosci betonu w 2% roztworze chlorku sodu NaCl: F50,

stopien wodoprzepuszczalnosci betonu: W8,

nasigkliwos¢ betonu (PN-EN 1917) : <5,

wytrzymatos¢ na zgniatanie kregdw (zgodnie z PN-EN 1917): klasa wytrzymatosci 230,
wodoszczelno$é zgodnie z PN-EN 1917: pod cisnieniem 0,5bar w czasie 15 min,
obcigzenie prébne dla elementéw zelbetowych (PN-EN 1917): 2120 kN,

pionowe obcigzenie zgniatajgce elementdéw standardowych (PN-EN 1917): 2300 kN,
otulenie betonowe zbrojenia w elementach zelbetowych (PN-EN 1917): 230 mm,

stal zbrojeniowa zgodnie z PN-ISO 6935-1:2,

elastomerowe uszczelki ztgczy zgodne z PN-EN 681-1,

2.3.Pozostate wyposazenie:

skosy betonowe

deflektor — stal nierdzewna — szt. 1

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do dna — stal nierdzewna

porecz wysuwana z pochwytem montowana wewnatrz zbiornika — stal nierdzewna

wtaz D400 — zeliwo

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna — szt. 1 (nawiewny)

kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna A4

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN65 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali nie-
rdzewnej szt. 2, (zamykanie i otwieranie w $wietle wtazu, obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe DN65 szt. 2 - zeliwo

przewody ttoczne DN65 - stal nierdzewna (Scianka 2mm)

potgczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztgczne - stal nierdzewna

potaczenie z rurociggiem PEHD ttocznym wewnatrz zbiornika za pomocg ztgczki STAL/PE
potaczenie piondw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (tréjnik ortowy) — nie dopuszcza sie
zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym.

Nasada hydrantowa T-52 wraz z zaworem kulowym 2”,

Wewnatrz komory pompowni stosowad stal 1.4301.

Pompownie Sciekdow posadowi¢ na warstwie z chudego betonu o grubosci 0,20m.



2.4.Uktad sterowania:

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajgco-sterujacej uktadu dwupompowego w oparciu o modut
telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:

wykonana z poliestru wzmocnionego wtdknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66,
wspoétczynniku  udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna
na promieniowanie UV,
wyposazona w  drzwi  wewnetrzne z  tworzywa  sztucznego  odporne
na promieniowanie UV, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,

= awarii ogélnej,

= awarii pompynr1,

= awarii pompy nr 2,

= pracy pompynrl,

®  pracy pompy nr 2;
wytacznik gtdwny zasilania z ostong stykéw,
przetgcznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

O O O O

stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),

o wymiarach minimum: 800(wysoko$¢) x 600(szerokosc) x 300(gtebokos¢),

wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,

wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajagcych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej, cokét odporny na
promieniowanie UV.

b) Urzadzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pragdowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pragdu pomp

wytgcznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-pragdowym
klasy B16

wytagcznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem
i zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dZwiekowego
i optycznego

wytgcznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej



wewnetrzne oSwietlenie rozdzielnicy — swietldwka 8W

sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m H,0
wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnatu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podtaczenia agregatu + przetgcznik Sie¢ — 0 — Agregat

Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza przepompowni sciekdw ma posiada¢ Europejski Certyfikat
Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg nastepujgce

sygnaty  (UWAGAI!!l - wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wyprowadzone

z przekaznikéw pomocniczych):

wejscia (24VDC):
tryb pracy automatycznej pompowni

o zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

o potwierdzenie pracy pompy nr 1

o potwierdzenie pracy pompy nr 2

o awaria pompy nr 1 — kontrola wytagcznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

o kontrola otwarcia drzwi

o kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

o kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

o kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
wyijscia (zatgczanie przekaznikdéw napieciem 24VDC):
o zatgczanie pompy nrl
o zatgczenie pompy nr2
o zatgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
o zatgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
o zatgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
o zatgczenie wyijscia wtamania — do podtgczenia niezaleznej centralki alarmowej
(opcjonalnie)

d) Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajgcy dwukierunkowg wymiane danych z istniejgcy sta-
Cjg bazowa

zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
w bezposrednim oswietleniu promieniami stonecznymi

16 wejs¢ binarnych

16 wyjs¢ binarnych



4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS RTU/ASCII w
trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
0. nie zalogowany
1. zalogowany

poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
0. logowanie do sieci GPRS
1. poprawnie zalogowany do sieci GPRS
2. brak lub zablokowana karta SIM
= aktywnosci portu szeregowego sterownika

stopien ochrony IP40

temperatura pracy: -20° C...50°C

wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji

modut GSM/GPRS/EDGE

napiecie zasilania 24VDC

ghiazdo antenowe

gniazdo karty SIM

pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:

wysytanie zdarzeniowe petnego stanu wejsé i wyjsé (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w
wydzielonej sieci APN

wysytanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow
alarmowych na obiekcie

sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow
i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej
przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy rownolegtej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej

podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:
brak karty SIM

poprawnos¢ PIN karty SIM

btedny PIN karty SIM

zalogowanie do sieci GSM

zalogowanie do sieci GPRS

wejscia i wyjscia sterownika

aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku

nastawiony poziom zatgczenia pomp

nastawiony poziom wytgczenia pomp

nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy



f)

- liczba zataczen kazdej z pomp
- liczba godzin pracy kazdej z pomp
- prad pobierany przez pompy
- poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie
kodu) operatora:
- poziomu zatgczenia pomp
- poziomu wytgczenia pomp
- poziomu dotgczenia drugiej pompy
- zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
- zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pragdowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezgcych awariach:
- kazdej z pomp
- zasilania
- wystgpieniu poziomu suchobiegu
- wystgpieniu poziomu przelewu
- btednym podtaczeniu ptywakoéw
- sondy hydrostatycznej
- wilamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przefaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z
mozliwoscig wyfaczenia opcji
blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwosé zatgczen pomp, funkcja z mozliwoscig wytaczenia (opcja)
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp
pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
- pobieranej mocy
- zuzytej energii
- napiecia na poszczegdlnych fazach
mozliwos$¢ podtaczenia sygnatu wtamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej
Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pomp ma zapewniac:
® naprzemienng prace pomp
e automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy
e kontrole termikdw pompy i wytgcznikéw silnikowych
e funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu
—tylko dla pracy recznej
e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat
z dwéch ptywakow
o kompatybilnosc z istniejgcym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 —
1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE — EMC.



Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniac zasadnicze wymagania okreslone w
PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej
2014/35/UE - LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
Sciekdw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi oprogramowanie istniejgcego
systemu monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu.
Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

3. SPRZET

3.1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu okreslone zostaty w ST 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3

Wykonaweca zapewni sprzet dla roztadunku i posadowienia dostarczonych zbiornikdw pompowni.

4. TRANSPORT

4.1.0godlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
5.

5.2.Wymagania szczegétowe

Nowo budowana sieciowa przepompownia Sciekdw opisana w projekcie budowlanym oraz w STWiOR
winna by¢ objeta rozbudowag istniejgcego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa
transmisje danych GPRS, ktdry jest zainstalowany i funkcjonuje na terenie Gminy Rydzyna. Oprogramo-
wanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejgcym systemem monitorin-
gu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez naniesienie nowych przepompowni $ciekéw na ist-
niejgcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczacej sie u Zamawiajgcego. Jednoczesnie
Zamawiajgcy zastrzega, ze istniejgcy i funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakie-
towg transmisje danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie réwniez mozliwosci
wspotdziatania dwdch czy wiecej odmiennych systemodw sterowania i monitoringu z uwagi na koszty
przysztej eksploatacji przepompowni sieciowych.

5.3.Wykonanie robét

Monolityczny zbiornik przepompowni wraz z wyposazeniem, szafa sterujgca i system monitoringu po-
winny pochodzi¢ od jednego dostawcy, ktdry udzieli gwarancji i zapewni serwisowanie catego obiektu
przepompowni. Wszystkie elementy, ktére mogg by¢ wykonane na etapie prefabrykacji powinny by¢
wykonane przez producenta przed ich dostarczeniem na plac budowy (otwory i przejscia szczelne, ele-
menty spawane itd.).

Roboty po stronie Wykonawcy:
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Przygotowanie podfoza do osadzenia zbiornika. Podtoze to powinno by¢ o grubosci
odpowiedniej dla danych warunkéw gruntowych moze by¢ wykonane jako podsypka
Zzwirowa zageszczona lub z chudego betonu

Osadzenie zbiornika

Zapewnienie dzwigu do roztadunku i montazu

Oczyszczenie rurociggu ttocznego oraz dna przepompowni jesli s zanieczyszczone
Doprowadzenie zasilania 3 x 400V do szafy sterowniczej przy zapewnieniu napiecia
zgodnie z PN (zabezpieczenie dobrane do mocy tgcznej pomp zastosowanych w
przepompowni)

Wykonanie przylacza do przewoddw ochronnych, elementéw metalowych
przepompowni o rezystancji zapewniajgcej ochrone przeciwporazeniowg - dla potaczen
wyréwnawczych

Doprowadzenie przewodu z rur PVC umozliwiajagcych montaz przewoddéw zasilajgcych
pompy oraz montaz tgcznikow ptywakowych

Podtaczenie kréécow zbiornika do zewnetrznej sieci kanalizacyjne;j.

Zapewnienie medium do przeprowadzenia rozruchu.

Utwardzenie drogi dojazdowej do miejsca posadowienia zbiornika

Posadowienie cokotu rozdzielni sterowania zgodnie z instrukcjg — instrukcja zostanie
dostarczona wraz z cokotem,

Wykonanie i wprowadzenie uziomu o odpowiednich parametrach do cokotu rozdzielni
sterownia pomp

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace kontroli jakosci robdt okreslone zostaty w ST WO-00 ,Wymagania ogdlne” pkt.

6

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét okreslone zostaty w ST WO-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét

Ustalenia dotyczace odbioru robét okreslone zostaty w ST WO-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Obowigzujg nastepujgce odbiory robat:
- odbiér materiatéow
- odbidr czesciowy robot — po zainstalowaniu obiektow
- odbidr koricowy robdt — po rozruchu technologicznym przepompowni
- ocena wynikéw odbioru
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
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e przygotowanie podfoza,
e wykonanie podbudowy i podsypki i obsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci okreslone zostaty w ST WO-00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 9.

Cena wykonania robét powinna obejmowac roboty podstawowe, pomocnicze, przygotowawcze i towa-
rzyszace.

Rozliczenie robét podstawowych, tymczasowych i prac towarzyszacych odbywac sie bedzie na zasadach
okreslonych w Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane wymieniono w STO0O-WO Wymagania ogdlne.

W trakcie realizacji zadania obowigzujgce bedg postanowienia biezgcej edycji lub poprawki, odnosnych
norm i przepiséw wymienionych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

Nie wyszczegdlnienie w opracowaniu jakichkolwiek obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia Wyko-
nawcy od ich stosowania.
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