SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

Budowa i przebudowa drég gminnych wraz z infrastrukturg
techniczng w miejscowosci Bobolice

DZIALKI: Bobolice, ul. Kochanowskiego, Traugutta
dz. nr7/24,7/27, 7/29, 7/31, 7/34, 7/36, 18, 284
obr. 0002

INWESTOR: Urzad Miejski w Bobolicach
ul. Ratuszowa 1
76-020 Bobolice

Koszalin: grudzien 2021 r.



ZAWARTOSC OPRACOWANIA:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Zakres robot objetych ST

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. ZAKRES PRAC

5.1. Ogodlne wymagania

5.2. Zakres robot przygotowawczych
5.3. Zakres robot zasadniczych

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne warunki wykonania robot

7. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA
8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

9. OBMIAR ROBOT

10. ODBIOR ROBOT

11. PODSTAWA PLATNOSCI

12. NORMY ELEKTRYCZNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowg instalacji elektrycznej oswietlenia
drogowego w miejscowosci Bobolice, ktore bedzie zlokalizowane na dziatkach nr dz.
7/24,7/27,7/29, 7/31, 7/34, 7/36, 18, 284 obr. 0002.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia prac przy realizaciji

wykonania i odbioru robét elektrycznych dotyczgcych budowy instalacji elektrycznej

oswietlenia drogowego w miejscowosci Bobolice — | etap.

Zakres obejmuje wykonanie:

- Budowa linii kablowej nN 0,4 kV kablem YAKXs 4x25 mmz,

- Montaz fundamentow pod stupy oswietleniowe,

- Stawianie stupow oswietleniowych, stalowych, ocynkowanych, oSmiokatnych
wraz z wysiegnikami,

- Montaz opraw oswietleniowych typu LED na zamontowanych wysiegnikach,

- Istniejgce oprawy i stupy przestawi¢ poza obszar kolizyjny

Zakres robot okresla szczegdtowy przedmiar robot (w zatgczeniu do kosztorysu

ofertowego)

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.
Budowa powinna odbywac sie na podstawie aktualnej Dokumentaciji Projektowej.



Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng, obowigzujgcymi normami

oraz za zgodnosc¢ z postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Zastosowane materiaty muszg posiada¢ aprobaty techniczne wydane przez
odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje inspektora nadzoru.

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegdlnym przypadku materiaty lub
urzgdzenia, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym, z odpowiednim
wyprzedzeniem poinformuje o takim zamiarze Inspektora Nadzoru. Zastosowanie

zamiennika jest mozliwe po uzyskaniu akceptaciji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét oraz pogorszenia
stanu srodowiska naturalnego, zarébwno w miejscu wykonywania robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych. Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub

wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkoéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i witasciwosci
przewozonych materiatow. Przewozone Srodkami transportu materiaty powinny by¢
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach
zgodnych z wymaganiami producenta. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na
wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach

publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



5. ZAKRES PRAC

5.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PN i EN-PN, STWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robét przygotowawczych

a) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot
b) Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu
budowlanego

5.3. Zakres robot zasadniczych

a) Utozenie kabla oswietleniowego
b) Montaz stup6éw oswietleniowych wraz z wysiegnikami
c) Badania odbiorcze i pomiary

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne warunki wykonania robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami Umowy,
za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robdt oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow robot zgodnie
z Dokumentacja Projektowg lub przekazanymi na pismie instrukcjami Inzyniera.
Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang
usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera. Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Rozpoczecie robot

winno by¢ poprzedzone protokolarnym przekazaniem placu budowy.



7. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wiasny koszt Dokumentacje
Powykonawczg z naniesionymi zmianami w stosunku do Projektu Wykonawczego.
Do dokumentacji nalezy dotaczy¢ kopie deklaracji zgodnosci zastosowanych

urzadzen oraz protokoty z przeprowadzonych pomiarow.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot
przy wykonywaniu instalacji elektrycznych.
Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,
e poprawnego montazu,
e kompletnosci wyposazenia,
e poprawnosci oznaczenia,
e braku widocznych uszkodzen,
e nalezytego stanu izolacji,
e badanie rezystancji izolaciji.

e protokoty pomiarow elektrycznych

9. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robét. Obmiar
robot obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty

i nieprzewidziane.

10. ODBIOR ROBOT

Ogodlne warunki dotyczgce odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej
~YWymagania ogolne”.



11. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug zasad okreslonych w umowie na wykonanie robot.

12. NORMY ELEKTRYCZNE

PN - 76/E - 02032
PN - 76/E - 90301

PN - 76/E - 05125
PN - 55/E - 05021

PN-90/E-05023

PN - 68/B - 06050
BN - 83/8836 - 02

Oswietlenie drog publicznych.

Kable elektroenergetyczne o izolacjj z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV.

Elektroenergetyczne linie kablowe. Przepisy budowy

Urzadzenia elektroenergetyczne.  Wyznaczenie
obcigzalnosci przewodow i kabli.

Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych
w obiektach budowlanych.

Roboty ziemne budowlane.

Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.



