SZCZEGOLOWA SPECYF IKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
Kod CPV 45110000-8

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty
ziemne.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Techniczne;.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegétowa Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonania rozbiorek i demontazu wystepujgcych

w obiekcie.

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych
robot:

- Rozbidrka istniejgcej matej piaskownicy oraz wyréwnanie terenu po niej,

- Demontaz istniejgcego siedziska w duzej piaskownicy, montaz nowego siedziska z
tworzywa sztucznego HPL

- Wyznaczenie miejsc na montaz nowych urzadzen i elementdw wyposazenia terenu.

1.4. Ogdblne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z dokumentacija
projektowg, specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY.
Dla robot rozbiorkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowo-
duje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych
robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow.



4. TRANSPORT.

Transport materiatow z rozbiorki srodkami transportu. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robot demontazowych i rozbiérkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP, na poszczegdlnych
kondygnacjach i na parterze nalezy wygrodzi¢ czesc korytarza

- zdemontowac istniejgce zasilenie w energie elektryczng oraz wszelkie istniejgce
uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych

5.3. Roboty demontazowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punkcie 5.

7. ODBIOR ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru podano w specyfikacji techniczne;j
,Wymagania ogolne" OST.

8. OBMIAR ROBOT.

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w specyfikacji technicznej
,Wymagania ogoélne" OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w specyfikacji technicznej
,Wymagania ogélne".

10. UWAGI SZCZEGOLOWE.

Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
llos¢ robadt rozbiorkowych mogag ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.



