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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
dla zadania ,,Rozbudowa ulicy sosnowej oraz budowa nowego odcinka drogi gminnej do
ktadki rowerowej nad rzekqg Olzg w Pogwizdowie”. Zmiany w statej organizacji ruchu wg

odrebnego opracowania i postegpowania.

2.  ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacj¢ ruchu na czas prowadzenia
rob6t na odcinku ul. Sosnowej (637007S) dla zadania ,,Rozbudowa ulicy sosnowej oraz

budowa nowego odcinka drogi gminnej do ktadki rowerowej nad rzekg Olzg w Pogwizdowie”

3. MATERIALY WYJSCIOWE

. Projekt budowlano-wykonawczy remontu chodnika
. Mapa zasadnicza,

. Wizja w terenie,

. Inwentaryzacja istniejagcego oznakowania,

. Akty prawne obejmujace zakres opracowania,

. Uzgodnienia z Zamawiajacym,

4. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI I RUCHU NA
DRODZE

Teren objety zakresem opracowania zlokalizowany jest w granicach Gminy Hazlach

na drodze gminnej.

Droga gminna ul. Sosnowa w miejscu projektowanej rozbudowy jest drogg klasy D,
jednojezdniowg z jednym pasam ruchu, szerokosci 3,0m i nawierzchni bitumicznej. Wzdtuz
drogi wystepuja zjazdy indywidualne do posesji prywatnych. Ul. Sosnowa jest droga bez
przejazdu. Od strony wschodniej posiada polaczenie z droga powiatowa klasy Z - ul.

Cieszynska. Droga nie posiada poboczy, chodnika i odwodnienia. Ulica Sosnowa znajduje si¢
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w terenie zabudowanym o dopuszczalnej predkosci S0km/h .

5.  OPIS ROBOT, WYSTEPUJACYCH ZAGROZEN I
PLANOWANYCH UTRUDNIEN W RUCHU

Projektuje si¢ rozbudowe istniejagcego odcinka ulicy Sosnowej od posesji nr 28 oraz
budowe¢ nowego odcinka o dtugosci 371m réwnolegtego do rzeki Olza — przeznaczona
wylacznie do ruchu rowerowego. Roboty polega¢ beda na wymianie konstrukcji drogi ,
wykonanie odwodnienia ( kanalizacja deszczowa , rowy przydrozne), ujednolicenie

szerokosci jezdni do 3,5m . Wykonanie nowej nawierzchni bitumiczne;j.

Wystepujace zagrozenia:
— ruch pojazdéw budowy w obszarze inwestycji,

— obecnos$¢ w pasie drogowym os6b prowadzacych roboty budowlane,

Wystepujace utrudnienia:

— zaklécenia w ptynnosci ruchu ze wzgledu na prowadzone prace budowlane

— ograniczenia w dostepnosci pasa drogowego dla ruchu pieszego , samochodowego
1 rowerowego,

— odcinkowe ograniczenia predkosci,

6. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie objetym opracowaniem nie wystepuje oznakowanie pionowe i poziome.

Poza terenem objetym opracowaniem, na poczatku ulicy Sosnowej przy skrzyzowaniu z ulicg
Cieszynska zlokalizowany jest istniejacy znak D-4a .

7.  ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

W zwiagzku ze specyfikg ulicy Sosnowej ( szerokos¢ i dojazd do posesji prywatnych)

zaprojektowano dwa etapy wykonania rob6t budowlanych:
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ETAPI

W tym etapie realizowane bgdg roboty budowlane zwigzane z wykonaniem nowego
odcinka drogi publicznej (réwnolegtego do rzeki Olza) oraz rozbudowy fragmentu ulicy

Sosnowej do zjazdu do posesji nr 32 w ten sposéb aby dojazd do tej posesji byt mozliwy.

Oznakowanie na czas prowadzenia robot:
* W miejscu zakonczenia rob6t nalezy ustawi¢ bariere U-20b wraz ze znakiem B-1
* Przy posesji nr 28 ( na ul. Sosnowej) ustawi¢ nalezy znak A-14

* Przed barierg U-20b nalezy ustawi¢ znak B-33 (30km/h)
ETAPII

W tym etapie realizowane be¢da roboty budowlane zwigzane z wykonaniem

rozbudowy fragmentu ulicy Sosnowej od posesji nr 28 do zjazdu do posesji nr 32.

Oznakowanie na czas prowadzenia robot:
* W miejscu zakonczenia rob6t nalezy ustawi¢ barier¢ U-20b wraz ze znakiem B-1 oraz
tabliczkg T-31 ,,Nie dotyczy dojazdu do posesji nr 32 ul. Sosnowe;j”

* Przed barierg nalezy ustawi¢ zestaw znakow A-14 oraz B-33 (30km/h)
8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robét przewiduje si¢ do
30 listopada 2023 roku. Termin przywrdcenia / wprowadzenia nowej po zatwierdzeniu, stalej

organizacji ruchu przewiduje si¢ do 30 grudnia 2023 roku.

9.  WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie Rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.

Znaki pionowe dla organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt nalezy zastosowac
z grupy wielkosci $rednie. Do oznakowania robo6t nalezy zastosowaé znaki pionowe

wykonane z folii odblaskowej typu 2 lub folii pryzmatyczne;j.



