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SPIS SPECYFIKACJI

. OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE D - M - 00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

[N

2. D - 06.03.01 - Scinanie i uzupetnianie poboczy

3. D-09.00.00 — Wykaszanie chwastéw i jednorocznych samosiewdw na poboczach drég
4. D-06.04.01 - Oczyszczenie rowow z wyprofilowaniem dna i skarp z namutu gr. 20 cm
5. D-05.02.02 - Remonty nawierzchni z kamienia narzutowego

6. D-09.00.00 - Scinanie drzew miekkich o $rednicy pnia 31-40 cm . Przyjeto jako awaryjne
usuwanie wywrotow po burzy



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.

1.1.

WSTEP

Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych zwigzanych z wykonaniem remontéw drég wewnetrznych
na terenie Gminy Swiebodzin.

1.2.

Zakres stosowania OST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3.

Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robét
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Lp. | Nr specyfikacji Nazwa Strona
D-M-00.00.00 Wymagania ogolne 3
D-06.03.01 Scinanie i uzupetnianie poboczy 7

3. | D-09.00.00 Wykaszanie chwastéw i jednorocznych samosiewow | 11

na poboczach drog
4. | D-06.04.01 Oczyszczenie rowdéw z wyprofilowaniem dna i skarp z | 14
namutu gr. 20 cm
D-05.02.02 Remonty nawierzchni z kamienia narzutowego 18
D-01.02.01 Scinanie drzew, wywrotéw po burzy 21

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okredlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno-uzytkowg (droge)
albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych [
odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.



Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdow
obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia
po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument
przebiegu roboét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami [ do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Inzynier - osoba petnigca nadzor nad budowg (Inspektor Nadzoru)

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi
jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami

rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukciji
nawierzchni.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicéw i ew.
dodatkowych zatgcznikéw. Wopisy w
rejestrze obmiardéw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz
robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowg i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgcej powyze;.

Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do

nawierzchni.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub

obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$é wykonywanych robo6t z dopuszczonymi

tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
ZWyCczajowo dla danego rodzaju

robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
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rozbudowy drogi [ budowy
urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch

na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie
pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia

konstrukcji nawierzchni.

Podtoze - grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wkasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji

projektowe;.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego
lub catkowita

modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejgcego potgczenia.

Przeszkoda sztuczna - dzieto Iludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robat.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.43. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji

techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z OST i
poleceniami przedstawiciela Urzedu.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i OST

Dokumentacja OST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Przedstawiciela Urzedu
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegodlnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich waznos$ci wymieniona w ,,0goéinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Przedstawiciela inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg OST.



Dane okreslone w dokumentacji OST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnosé¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg OST i wptynie
to na niezadowalajgcg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem?)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D- M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.



SZCEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.03.01

SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych ze scinaniem i uzupetnianiem poboczy
gruntowych przy drogach gminnych w Gminie Swiebodzin .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach miejskich i gminnych .

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze scinaniem zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zanizonych poboczy, oraz
profilowania drég gruntowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdow, umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza
pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.



3. SPRZET

3.1. Sprzet do Scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét okreslonych w niniejszej SST powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
réwniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
réwniarek do profilowania,
tadowarek czotowych,
walcow,
ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
przewoznych zbiornikow na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych
Srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomocg topat lub sprzetem
mechanicznym wg pkt 3.1.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni,
zgodnie z zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ na odktad.
Miejsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchni¢ na gteboko$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzié¢
do wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zagescié.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1].

5.2. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je
uzupetni¢ materiatem o witasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gtebokosé od
2 do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu
uzupetniajgcego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w SST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gestos¢ szkieletu
gruntowego mieszanek nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajgcego nalezy prowadzi¢ od
krawedzi poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadaé
spadek poprzeczny zgodny z zatozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ sladow
po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1].



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca przeprowadzi badania gruntow
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug
SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw w czasie prowadzenia robét podano w
tablicy 1.

Tablica 1. CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ badan
Lp. |Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki | 2 prébki
uzupetniajgcej
2 Wilgotnos¢ optymalna mieszanki|2 probki
uzupetniajgcej
3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w |2 probki
Scietym poboczu
4 Wskaznik zageszczenia na|2razynalkm
scinanych  lub  uzupetnianych
poboczach

6.3. Pomiar cech geometrycznych scinanych Ilub uzupefnianych
poboczy

Czestotliwosé oraz zakres pomiardéw po zakonczeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw scinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegodlnienie Minimalna czestotliwosé
pomiaréw

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnos¢ podituzna co50m

3 Réwnos¢ poprzeczna

6.3.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, z
tolerancjg + 1%.
6.3.2. Réwnos¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04
[2]. Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych roboét na poboczach i
jezdniach o nawierzchni gruntowe;j.



8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robat,
Sciecie poboczy i zageszczenie podioza,
odwiezienie gruntu na odktad,
dostarczenie materiatu uzupetniajgcego,
roztozenie materiatu,
zageszczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.01

KOSZENIE TRAWY I NISZCZENIE
CHWASTOW NA POBOCZACH, SKARPACH I ROWACH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastow w pasie drogowym drog
gminnych na terenie Gminy Swiebodzin

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach gminnych

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z:

- robotami przygotowawczymi,

- koszeniem traw i chwastéw w pasie drogowym kosiarkami ,

- wycieciem trawy w miejscach niedostgpnych,

Szczegotowy wykaz powierzchni do Koszenia jest zatacznikiem do umowy .

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Standard utrzymania drogi - zespot wymagan okreslajacy poziom biezacego utrzymania drogi i
jej wyposazenia w zaleznosci od funkcji i obcigzenia ruchem.

1.4.2. Jednoroczne samosiewy - rosliny rozmnozone samoczynnie z nasion drzew i krzewoéw w
miejscach niepozadanych.

1.4.3. Chwasty - ro$liny niepozadane, wystepujace wsrdd upraw roslin (w tym wypadku - traw),
hamujace ich rozwdj i jakos¢.

1.4.4. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z 0bowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do koszenia trawy i niszczenia chwastow

Wykonaweca przystepujacy do koszenia trawy i niszczenia chwastow powinien wykazac sig

mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

a) kosiarek

- kosiarki trawnikowej spalinowej, do koszenia na mniejszych powierzchniach eksponowanych, takich
jak: wysepki, parkingi, szczegdlnie przy drogach o standardzie utrzymania I oraz zielen osiedlowa,

- kosiarki doczepnej do ciggnikéw, do koszenia duzych powierzchni, jak: pasy dzielgce, pobocza lub pasy
drogowe poza korong drogi,

- kosiarki wysiggnikowej, doczepnej do ciagnika, do koszenia na skarpach i przeciwskarpach,

- kosiarki zytkowej, spalinowej lub elektrycznej, do koszenia w miejscach niedostepnych, takich jak: przy
ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz innych urzadzeniach drogowych,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
4.2. Srodki transportu

Do przewozu skoszonej trawy, chwastéw i zanieczyszczen mozna uzy¢ dowolnego sprzetu
transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje przed rozpoczeciem koszenia, najlepiej wezesng wiosna.
Do roboét tych zalicza si¢:

- wybranie z trawy kamieni, gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen,

- wygrabienie lisci, ktore spadty z drzew,

- rozgarnigcie kretowisk,

- wywoz zebranych zanieczyszczen na wysypisko publiczne lub sktadowiska wtasne, po

uzgodnieniu miejsca wywozu z Inzynierem.

5.3. Koszenie traw i chwastow

Koszenie traw i chwastow na pasach drogowych powinno by¢ wykonywane dwukrotnie, pierwsze w
okresie wiosennym, drugie - letnim. Rozpoczecie i zakonczenie pierwszego koszenia traw i chwastow
powinno by¢ wykonane w takim okresie, aby nie dopusci¢ do wysypu nasion chwastow w wyniku ich
przekwitniecia. Najbardziej miarodajnym okresem pierwszego koszenia traw jest okres drugiej potowy
maja, przy czym termin rozpoczecia koszenia powinien by¢ uzgodniony z Inspektorem. Drugie koszenie
traw 1 chwastéw powinno by¢ wykonane w terminie do konca sierpnia,

w zaleznosci od takich czynnikow, jak:

- charakteru drogi,

- standardu utrzymania danej drogi,

- natezenia ruchu,

- wystepowania obszaréw zabudowanych,

- wystepowania parkingow,

- istnienia pomnikow przyrody, itp.

Inspektor moze zwigkszy¢ czgstotliwos¢ koszenia traw na pasach drogowych lub okreslonych
fragmentach drogi.

W pierwszej kolejnosci powinny by¢ koszone trawy i chwasty na koronie drogi, a w szczegodlno$ci
wystepujace na:

- pasach dzielacych,

- wysepkach i trawnikach,

- poboczach,

oraz w miejscach majacych zasadniczy wptyw na wizualny wyglad drogi.

W drugiej kolejnosci powinny by¢ koszone skarpy i przeciwskarpy rowow. Kolejnos¢é koszenia
Wykonawca powinien uzgodni¢ z Inspektorem. Wysokos$¢ trawy po skoszeniu powinna by¢ nie wieksza
niz 5 cm.

W wyjatkowych przypadkach, zwlaszcza na drogach o matym ruchu i przy ekonomicznej koniecznosci
zmnigjszenia ilosci robdt utrzymaniowych, Inspektor moze dopusci¢ koszenie traw i chwastow w
granicach pasa drogowego, po osiagnigciu przez rosliny wysokosci 30 ¢cm 1 przy pozostawieniu
najwickszej wysokosci roslin po skoszeniu 10 cm. Nalezy zwraca¢ uwage, aby trawa i chwasty nie
powodowaty ograniczen widocznos$ci 1 nie zastanialy urzadzen drogowych (np. znakow) co moze
stworzy¢ zagrozenia dla ruchu drogowego lub utrudni¢ droznos¢ rowoéw odwadniajacych.

5.4. Wyciecie traw w miejscach niedostepnych

Wyciecie traw i chwastow w miejscach niedostepnych i czgéciowo obsadzonych wykonuje si¢

kosiarkami zytkowymi roéwnolegle z glownym koszeniem. Dopuszcza si¢ koszenie w tych miejscach
traw, chwastow i jednorocznych samosiewow kosa.

5.5. Usuniecie skoszonej trawy i chwastow
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Poniewaz trawy rosngce w pasie drogowym, zwlaszcza wzdtuz drog o ruchu wigkszym od

5000 poj./dobe, zawieraja szkodliwe substancje (gldwnie oldw), zawarte w spalinach samochodowych
i sptywach deszczowych z jezdni, nalezy:

- zabrania¢ wypasu bydta w pasie drogowym oraz uzywania siana jako paszy dla bydta,

- skoszone trawy zgrabi¢, zebra¢ w stosy i spali¢ albo usunac¢ na wysypisko, wzglednie

kompostowac¢ tacznie z ,,czystymi” odpadkami roslinnymi przez kilka miesigcy przed ich uzyciem

do nawozenia przy robotach pielggnacyjnych zieleni.

Sposob usunigcia wzgl. miejsce wywozu trawy i chwastéw powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
6.2. Kontrola w czasie wykonywania robdét

W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadzac ciagla kontrole poprawnosci koszenia
trawy 1 niszczenia chwastow, zgodnie z wymaganiami pktu 5, w tym w szczegolnosci:

- usunigcia wszystkich obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarek,

- dopilnowania terminu pierwszego koszenia traw i chwastdw, aby nie nastapit wysyp
dojrzatych nasion chwastow,

- skontrolowania dopuszczalnej wysokosci trawy po jej skoszeniu,

- usunigcia i zniszczenia skoszonej trawy i chwastow, zgodnie z wymaganiami,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa koszenia traw i niszczenia chwastow jest mz (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora, jesli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg roboty przygotowawcze.

8.3. Odbior wykonanego koszenia

Odbioru koszenia zaleca si¢ dokona¢ w nastepnym dniu po wykonaniu koszenia, ze wzgledu

na wizualne zanikanie robot, szczegdlnie w okresie intensywnego wzrostu roslin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? koszenia obejmuje:

- ustalenie miejsc koszenia,

- roboty przygotowawcze (usunigcie obcych zanieczyszczen z miejsc pracy kosiarki),
- dostawe i prace sprzetu do koszenia,

- koszenie traw, chwastow 1 samosiewow,

- wyciecie traw w miejscach niedostepnych,

- grabienie i spalenie lub wywéz skoszonej trawy i chwastow,

- odtransportowanie sprzetu,

- kontrole i pomiary.

13



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.04.01

Oczyszczenie rowéw z wyprofilowaniem dna i skarp z namutu gr. 20
cm, oraz wykonywanie wodosciekow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowdw, oraz
wykonywanie wodosciekdw .

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach gminnych.

Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych w
Gminie Swiebodzin.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z oczyszczaniem, pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Row - otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Réw przydrozny - réw zbierajgcy wode z korony drogi.
1.4.3. Row odptywowy - row odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.
1.4.4. R6w stokowy - réw zbierajgcy wode sptywajgcyg ze stoku.

1.4.5. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot powinien wykaza¢ sie mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

—koparek podsiebiernych,

—spycharek lemieszowych,

—rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

—urzgdzen kontrolno-pomiarowych,

—zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, scieciu trawy
i krzakdw w obrebie rowu.

5.3. Pogftebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne

rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
gtebokos¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gorne;j
rowu;

b) trojkgtnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do
1,50 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

c) optywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej
1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako
réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

—dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp
od 1:1,5 do 1:3, gtebokos$¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o
3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w
pozostatych przypadkach.

—dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gtebokosé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.
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Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajgcych 200 m - 0,1%.
Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie
- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- W gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,
- darning - 3,0%,
- faszyng - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykornczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiez¢
poza obreb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob 6t

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 |Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
Szeroko$¢ i gtebokos¢ rowu lrazna 100 m

3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢é zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg +
0,5% spadku.

6.2.2. Szerokos$¢ i glebokos¢ rowu

Szerokos$¢ i gteboko$¢ rowu powinna by¢é zgodna z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg £ 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nalezy sprawdzac szablonem. Prze$wit miedzy skarpg a szablonem
nie powinien przekracza¢ 3cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu, oraz przy wykonywaniu
wodosciekow m?(metr szescienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
—roboty pomiarowe i przygotowawcze,
—oznakowanie robot,
—0Czyszczenie rowu,
—pogtebianie i profilowanie rowu,
—Sciecie trawy i krzakow,
—odwiezienie urobku,
—roboty wykonczeniowe,
—przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.02.02

Remonty nawierzchni z kamienia narzutowego wysokosci 16-20 cm

1.Wstep.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa
wymagania dotyczace przebudowy czesci jezdni drogi o nawierzchni z kostki brukowej
kamiennej w. Goscikowie - przelozenie zapadni¢¢ (Kolonia Goscikowo)

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych jest stosowana jako

dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w

punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

-rozebranie istniejgcej nawierzchni brukowej (wyboje)

- segregacja bruku na miejscu

- wykonanie podbudowy 1 ponowne utozenie

- transport wewnetrzny w obrebie budowy

- zageszczenie 1 ubicie ulozonej nawierzchni

- pielegnacja wykonanej nawierzchni,

- przeprowadzenie niezb¢dnych pomiaréw i badan w trakcie i po wykonaniu
nawierzchni,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z
obowigzujgcymi odpowiednimi normami i okre$leniami zawartymi w D - M - 00.00.00-
Wymagania ogolne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE —
Wymagania ogdlne. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz
zgodno$¢ robot z SST 1 obowigzujagcymi normami.

Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

Do wykonania odtworzenia drog nalezy stosowac nastgpujace materialy zgodnie z
niniejszg SST:

- kostka brukowa rozbidérkowa

- piasek gruboziarnisty na podbudowe 1 podsypki,

- cement.

3. Sprzet wykonawcy.
Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST-00-Wymagania ogolne.
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Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wymaganiom
zawartym w Programie , zaakceptowanym przez Inzyniera.

Zgodnie z technologia zalozong do odtworzenia proponuje si¢ uzy¢ nastepujacego sprzetu:
- maszyny do zageszczania podioza:

- zageszczarki ptytowe, wibracyjne, ubijaki reczne lub mechaniczne,

- fadowarki do zatadunku i transportu materialow sypkich, spychania i zwatowania

4. Transport.

Ogoélne wymagania dotyczace stosowania srodkow transportu podano w D - M - 00.00.00
Wymagania ogdlne

Do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkow transportu, jak:

* samochod skrzyniowy

* samochod dostawczy

» wywrotka

5. Wykonanie robdt.

5.2. Warunki szczegélowe realizacji robét

Roboty dotyczace wykonania odtworzenia nawierzchni nalezy wykonywaé zgodnie z
zasadami okre§lonymi w niniejszej specyfikacji.

Roboty odtworzeniowe nawierzchni wykona¢ w zakresie takim, w jakim wykonano
rozbiorki w miejscach wykonania remontdw nawierzchni.

Odtworzenie nawierzchni z brukowej kostki betonowej .

W miejscach , w ktorych wykonano rozbidrke nawierzchni drogi , nalezy wykona¢ nowa
nawierzchnig.

Nawierzchni¢ nalezy wykona¢ w nastgpujacy sposob:

- wykona¢ profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne

nawierzchni w gruncie kat.111

- ulozy¢ kostke brukowa z odzysku na podsypce piaskowo-cementowej. Spoiny wypehnic
piaskiem.

Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i
tymczasowe niezbedne do wykonania robot , wyszczegdlnione w pkt. 1.3.2. niniejszej
specyfikacji.

6. Kontrola jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00. Zasadnicze badania kontrolne opisano w
poszczegdlnych rozdziatach niniejszej specyfikacji.

6.1. Kontrola jako$ci materialow

Wszystkie materialy do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Specyfikacji
Technicznej, muszg posiada¢ $wiadectwa jakosci producentow i uzyskac akceptacje
InZyniera.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robot

Kontrola jakos$ci wykonania robdt polega na zgodnosci wykonania robot ze Specyfikacja
Techniczng i poleceniami Inzyniera. Kontroli jakosci podlega wykonanie:

- nawierzchni drég ,

- profili podtuznych i poprzecznych drog ,

7. Obmiar robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w D - M - 00.00.00-Wymagania ogo6lne”.
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Jednostkami obmiaru sg jednostki wymienione ponize;j:

- m? nawierzchni drogi na podstawie pomiaru w terenie

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w D - M - 00.00.00-Wymagania og6lne.

Odbiorowi podlega wykonanie nawierzchni drog .

Odbior robot zanikajacych nalezy zgtaszaé Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem,
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlano-Montazowych.

9.Podstawa platnosci.

9.1. Ogdlne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w D - M - 00.00.00-Wymagania ogolne.
Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu o wyniki
pomiarow.

9.2. Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegdlnione i opisane W p. 1.3. beda
uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie rob6t budowlanych podstawowych.

10.2. Normy
Numer normy polskiej i odpowiadajacej jej normy europejskiej i miedzynarodowej
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.
2 PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe.
Podzial, nazwy, okres$lenia.
3 PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania.
4 PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie
5 PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z
thucznia kamiennego.
6 PN-S-96012:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze
z gruntu stabilizowanego cementem. Wymagania i badania.
7 PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu.
Wymagania i badania.
8 PN-S-96014:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa z betonu
cementowego pod nawierzchni¢ ulepszona.
Wymagania i badania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robét zwiazanych wycinka i frezowaniem pni drzew rosnacych przy drogach gminnych wywrdconych
przez burz¢ w Gminie Swiebodzin.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu ,realizacji i odbiorze rob6t na drogach wojewddzkich

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wycinka drzew,
frezowaniem i karczowaniem pni po scietych drzewach przydroznych, wykonywanych w ramach robot
utrzymaniowych

wg zataczonego wykazu .

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
robot, metody uzyte przy robotach oraz za ich zgodnosé z zatozeniami SST.

1.4.1. Przekazanie terenu robot

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren robot wraz

ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi .

1.4.2. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu

winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora nadzoru, ktory podejmie decyzje 0 wprowadzeniu odpowiednich zmian
i

poprawek.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu robot

a) Wycinka drzew (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow

(jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakornczenia i odbioru ostatecznego robdt. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byc na biezaco

aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga

kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnalistow, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state dobre warunki widocznosci w dzien tych zap6r i znakow, ktore sa nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Przedstawiciela Urzedu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtaczony w cene
kontraktowa,

1.4.4. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak

rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Przedstawiciela Urzedu
i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
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dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i

odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz

inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie
w

pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na

jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet

powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie w sposob sprawny i bezpieczny wykonanie
robot.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana
przez Przedstawiciela Urzgdu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do usuwania drzew

Do wykonywania robot zwiazanych z wycinka i frezowaniem pni nalezy stosowac:

— pily mechaniczne,

— koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwiazanych z wyrebem drzew,

— specjalne maszyny przeznaczone do frezowania pni

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakosé wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robOt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji kontraktowej, SST i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
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w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkow moga byé dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu wycinki. Drewno z wycinki zostanie przewiezione
przez Wykonawce na teren uzgodniony z Przedstawicielem Urzedu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacjq kontraktowa, wymaganiami
SST, projektem organizacji ruchu poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

W przypadku koniecznosci kierowania ruchem, Wykonawca zapewni dwoch sygnalistow przeszkolonych z
uprawnieniami.

Polecenia Przedstawiciela Urzgdu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Przedstawiciela Urzedu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
Wykonawca przed przystapieniem do przetargu powinien sie zapoznaé w terenie z przedmiotem
zamowienia (ewentualne przeszkody terenowe utrudniajace wykonanie robot typu linie energetyczne, cieki
wodne, wysokie nasypy itp.)

5.1. Wykonanie robot

5.1.1 Wykonanie robdt przy wycince drzew z frezowaniem pni polega na:

- odkopaniu pnia na pozadana gtebokosc

- wycieciu drzewa

- wywozie klody (odziomka) i gatezi o srednicy ponad 15 cm w miejsce wskazane przez przedstawiciela Urzedu
- mechanicznym frezowaniu na gtebokos¢ - 20 cm ponizej poziomu przylegtej krawedzi jezdni

- zasypaniu dotu mieszankg piaszczysto - gliniasta po frezowaniu pnia i zageszczenia

- oczyszczeniu terenu wycinki z drobnych gatazek, trocin i lisci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robot

Do kontroli rob6t upowazniony jest Przedstawiciela Urzedu.

6.2. Kontrola robot

6.2.1 Sprawdzenie jakosci robot polega na ocenie wizualnej terenu po wycince drzewa oraz pomiarze

gtebokosci frezowania pni po wycietym drzewie -20 cm ponizej krawedzi nawierzchni jezdni oraz zasypanie dotow
po miejscach frezowania i zageszczenie gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja wykonawczg, i

SST, w jednostkach obmiarowych .

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru beda przedstawione w formie zestawienia elementéw robot

Obmiary bedg przeprowadzone w trakcie robot przed ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w

przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z wycinka i frezowaniem pni jest: sztuka (szt.) podlegajaca wycenie
jednostkowej na podstawie ztozonej oferty.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega na sprawdzeniu gtebokosci frezowania pni,

przed ich zasypaniem.

8.3. Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci

i wartosci zgodnie z dokumentacja kontraktowa, oferta i warunkami niniejszej SST

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Przedstawiciela
Urzedu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
kontraktowa i SST.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena ofertowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa, ustalong dla
danej pozycji w ,,Tabeli elementow” (zat.1do SST) gwarantowana umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie oferty i wyliczenia na podstawie wykazu usunigtych drzew

Cena wykonania robot obejmuje:

— zabezpieczenie miejsca roboét 1 ustawienie oznakowania

— odkopanie pnia na niezbedna gtebokosc

— wycinke drzewa

— frezowanie pnia

— 0czyszczenie miejsca z trocin

— zasypanie dotu odpowiednim materialem i zageszczenie

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét

— przestawienie oznakowania zabezpieczajacego na nastepne stanowisko

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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