D-01.02.04
Rozbidérka elementéw drog
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow zwigzanych z remontem nawierzchni utwardzonej wjazdu na
czgsei dziatki nr ewid. 40 potozonej w miejscowosci Skarszewy obreb 0005, gmina Skarszewy

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- rozbiorka krawegznikow
- rozbidrka obrzezy
- rozbiorka nawierzchni kamiennej
- rozbidrka nawierzchni z ptytek chodnikowych, kostki brukowej
- rozbiorka podbudowy
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne” punkt 2.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 3.
3.2. Sprzgt do rozbiorki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera/lnspektora:
- spycharki,
- tadowarki,
- koparki.
4, Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.
4.2. Transport materiatoéw z rozbiorki
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementow drdg obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w
punkcie 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.
Zamawiajacy okresli jakie materiaty pozostajg jego wlasnoscia, pozostate materiaty Wykonawca usunie z terenu
budowy na wlasny koszt.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inzyniera/Inspektora.
Pozostate materialy z rozbiorki stanowia wtasnos¢ Wykonawcy.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robot rozbiérkowych
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidorkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiagzanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla kraweznikow i obrzezy — 1 mb (metr biezacy)
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-dla nawierzchni — 1m? (metr kwadratowy)

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci zgodnie z Umowa

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

- rozbiorka kraweznikow, obrzezy, nawierzchni, podbudowy

- przesortowanie uzyskanego materiatu z rozbiorki w celu p6zniejszego wykorzystania

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki w miejsce wskazane przez inwestora

- uporzadkowanie terenu robot
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