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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji ochrony odgromowej dla
budynku | Liceum Ogdlnoksztatcgcego z Oddziatami Dwujezycznymi w Krosnie ul.
Piotra Skargi 2.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

W zakres prac wchodzg:

- Demontaz istniejgcej instalacji odgromowej,

- wykonanie nowej instalacji odgromowej

- badania i pomiary.

1.4. Okre slenia podstawowe
1.4.1. Doziemne wyladowanie piorunowe — wyladowanie pochodzenia atmosferycznego miedzy
chmurami a ziemig, sktadajgce sie z jednego lub wiekszej liczby udaréw.

1.4.2. Udar piorunowy — pojedyncze wytadowanie elektryczne w doziemnym wytadowaniu
piorunowym.

1.4.3. Przestrzen chroniona — cze$¢ budowli lub rejonu, dla ktérych jest wymagana ochrona
przed skutkami uderzenia piorunu.

1.4.4. Urzadzenie piorunochronne (LPS) Kompletne urzgdzenie stosowane do ochrony przed
skutkami piorunéw. Sktada sie ono z zewnetrznego i wewnetrznego urzgdzenia
piorunochronnego. W szczegolnych przypadkach urzgdzenie piorunochronne moze sie sktadac
tylko z samego urzgdzenia zewnetrznego lub wewnetrzne.

1.4.5. Zewnetrzne urzgdzenie piorunochronne — urzgdzenie to skltada sie z systemu zwodow,
przewoddéw odprowadzajgcych u uziemien.

1.4.6. Wewnetrzne urzagdzenie piorunochronne — zespdl dodatkowych srodkéw, uzupetniajgcych
system wymieniony w 1.4.5 pozwalajgcych na zredukowanie elektromagnetycznych efektéw
pradu piorunowego wewnatrz chronionej przestrzeni.

1.4.7. Polgczenie wyréwnawcze (EB) — cze$¢ wewnetrznego urzgdzenia piorunochronnego
redukujgca réznice potencjatéw, wywotywane przez prad piorunowy.

1.4.8. Zwody — czes¢ zewnetrznego urzgdzenia piorunochronnego (LPS), przeznaczona do
przejmowania wytadowan piorunowych.

1.4.9. Przewdd odprowadzajgcy — czes¢ zewnetrznego urzgdzenia piorunochronnego (LPS),
przeznaczona do odprowadzenia pradu piorunowego od zwodu do uziemienia.

1.4.10. Uziemienie - — czes¢ zewnetrznego urzgdzenia piorunochronnego (LPS), przeznaczona
do odprowadzenia do ziemi i rozproszenia w niej pradu piorunowego.

1.4.11. Uziom — czes$c¢ lub zespot czesci uziemienia, zapewniajgca bezposrednie potgczenie



elektryczne z ziemig i rozpraszajgcy w niej prad piorunowy.
1.4.12. Uziom otokowy — uziom tworzacy zamknietg petle wokoét budowli pod lub na powierzchni
ziemi.

1.4.13. Uziom fundamentowy — uziom umieszczony w betonowym fundamencie budowli.
1.4.14. Szyna wyrOwnawcza — Szyna, za pomoca ktorej tgczone sg z urzadzeniem
piorunochronnym metalowe instalacje, zewnetrzne czesci przewodzace, linie energetyczne i
telekomunikacyjne oraz inne przewody.

1.4.15. Przewdd wyréwnawczy - przewdd przeznaczony do wyréwnania potencjatow.

1.4.16. Ogranicznik przepie¢ — urzgdzenie przeznaczone do ograniczania napiecia udarowego
miedzy dwiema czesciami w obrebie chronionej przestrzeni, takie jak iskiernik, odgromnik lub
urzgdzenie poétprzewodnikowe.

1.4.17. Zacisk probierczy (ztgcze kontrolno-pomiarowe) — zigcze zaprojektowane i zastosowane
w celu utatwienia elektrycznych préb i pomiaréw czesci sktadowych urzgdzenia
piorunochronnego.

1.4.18. Zewnetrzne urzgdzenie piorunochronne izolowane od chronionej przestrzeni —
urzgdzenie piorunochronne, ktérego zwody i przewody odprowadzajgce sg usytuowane w taki
sposob, ze droga pradu piorunowego nie ma kontaktu z chroniong przestrzenia.

1.4.19. Zewnetrzne urzgdzenie piorunochronne nieizolowane od chronionej przestrzeni —
urzadzenie piorunochronne, ktérego zwody i przewody odprowadzajgce sg usytuowane w taki
sposob, ze droga pradu piorunowego moze miec kontakt z chroniong przestrzenia.

1.4.20. Rezystancja uziemienia — rezystancja miedzy uziomem a ziemig odniesienia

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
Dokumentacijg Projektowg i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materialtbw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okreslenia wkasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w
dokumentaciji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw
pod warunkiem: spetniania tych samych wifasciwosci technicznych, przedstawienia zamiennych
rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptaciji
projektanta i zamawiajgcego).

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczagc sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem za
wykonang prace.

2.2. Uziom

Wykonaé¢ uziomy pionowe skladajacy sie z kilku pionowych uzioméw typu ,uziom pretowy”, o

diugosci catkowitej co najmniej 6m i zakornczonych oraz potgczonych wzajemnie na gtebokosci

ziemi co najmniej 50cm:

- rozmieszczonych liniowo lub w ksztalcie tréjkata (ta konfiguracja jest zalecana) i oddzielonych
wzajemnie odlegtoscig rowng co najmniej diugosci przewoddw znajdujgcych sie pod ziemig;

— potgczonych za pomoca przewodu utozonego w ziemi o parametrach zgodnych z wymogami
normy PN-EN 62561-2.



2.3. Zaciski probiercze

Przewody odprowadzajgce tgczy¢ nalezy z przewodami uziemiajgcym za pomocg zaciskow
probierczych. Zacisk probierczy powinien mie¢ dwie sruby o gwincie co najmniej M6 lub jedng
srube o gwincie M10. Zaciski powinny by¢ ocynkowane i dodatkowo zabezpieczone przed
korozjg przez pokrycie np. wazeling techniczng. Powinny mie¢ obcigzalnos¢ pradowg nie
mniejszg niz przewdd uziemiajgcy.

2.4. Przewody uziemiaj ace
Przewody uziemiajgce sztuczne nalezy stosowac z takiego samego materiatu co uziomy.
Stosowac¢ materialy zgodnie z PN-IEC 61024-1.

2.5. Przewody odprowadzaj ace
Na przewody odprowadzajgce sztuczne nalezy stosowa¢ druty stalowe ocynkowane
DFe/Zn ®8mm.

2.6. Zwody
Jako zwody poziome zastosowaé stosowacé druty stalowe ocynkowane DFe/Zn ®8mm.

2.7. Rury ochronne

Rury ochronne powinny byé¢ odporne na dziatanie tuku elektrycznego, powinny by¢ dostatecznie
wytrzymate na dziatanie sit sciskajgcych, z jakimi nalezy liczy¢ sie w miejscu ich utozenia.
Zaleca sie stosowac rury z polipropylenu wysokiej gestosci lub rury z polichlorku winylu (PCW).
wg wymagan normy PN-80/C-89205.

2.8. Wsporniki zwoddéw poziomych
Do ukfadania zwoddw poziomych na dachu stosowac wsporniki typowe do montazu na dachach
dwuspadowych stromych.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przystepujgcy do prac montazowych wymienionych w p.1.3 zobowigzany jest do
uzywania jedynie z takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw. Ponadto sprzet jest
petnosprawny oraz odpowiada przepisom bhp obowigzujgcym zaréwno przy wykonywaniu robot
montazowych jak i przy transporcie materiatbw z magazynu przyobiektowego do strefy
montazowej.

3.2. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania ochrony odgromowej i uziemienia winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych witasciwg jakosc
robot:

- spawarka transformatorowa.

- prostownica

- gietarka

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym kontraktem.



4.2. Transport materiatow i elementow

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcych srodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty budowlane.

5.2. Wykonanie uziomow pr etowych
Dla kazdego przewodu odprowadzajgcego wykonuje sie jedno uziemienie na bazie co najmniej
dwdch uziomow (np. uziom pretowy, tasma) dla jednego uziemienia. Impulsowy charakter prgdu
piorunowego wymaga aby system uziemienia zapewniat dobre przewodzenie i rozproszenie
prgdu piorunowego do i w ziemi, ograniczajgc tym samym ryzyko niebezpiecznych przepiec
wewnatrz chronionej konstrukcji. Projektowanie uziemienia wymaga tym samym wziecia pod
uwage konfiguracji i wymiarbw zastosowanych uziomdéw w systemie uziemienia przewodu
odprowadzajgcego. Podstawowym wymaganiem jest uzyskanie odpowiednio malej rezystanciji
uziemienia.
Uziemienia powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:
- wartos¢ rezystancji, (do pomiaru rezystancji uziemien najczesciej stosuje sie metode
techniczng),powinna byc¢ jak najmniejsza i nie powinna przekraczac¢ wartosci 10Q.
Pomiar rezystancji uziemienia nalezy wykonac dla kazdego uziemienia osobno;
- nalezy unika¢ uziemien skitadajgcych sie z jednego pionowego lub poziomego elementu o
nadmiernej dlugosci (>20m) w celu ograniczenia wartosci impedancji uziemienia.
Uzycie jednego giebokiego pionowego uziomu siegajgcego do wilgotnej warstwy ziemi nie
zawsze jest korzystne ze wzgledu na duzg impedancje (szczegoOlnie dla dtugosci uziomu
pionowego przekraczajgcego 20m) chyba, ze rezystywnoS¢ elektryczna ziemi w warstwach
powierzchniowych jest szczegoélnie duza, takze w poréwnaniu do rezystywnosci warstwy
wilgotnej ziemi na gtebokosci uziomu.
Zalecane jest stosowanie wiekszej ilosci uziomow (pionowych i poziomych), ktére sg wzajemnie
dobrze potgczone elektrycznie. Uziemienia powinny byé ukladane w kierunku od obiektu
poddanego ochronie (na zewnatrz).
Wymiary i konfiguracje, utozenia oraz wykonania uziemien systemow ochrony odgromowej sg
uzaleznione od rezystywnosci elektrycznej warstwy ziemi, w ktorej sg zainstalowane.
Rezystywnos¢ elektryczna ziemi moze sie znacznie rézni¢ w zaleznosci od skladu i rodzaju
gruntu (glina, piasek, skata itp.). Rezystywnos¢ ziemi mozna oszacowac po jej ogledzinach.
Zaleca sie jednak aby przed wykonaniem systemu byla ona zmierzona z zastosowaniem
odpowiedniej metody i przyrzgdu do pomiaru rezystywnosci elektrycznej ziemi. Zaleca sie
wykonanie pomiaréw rezystywnosci ziemi, wedtug metody pomiarowej Wennera lub za pomocg
konduktometru EM, ktéry pozwala na jednoczesny pomiar rezystywnosci na roznych
gtebokosciach (do 3-6m).
W wykonaniu systemu uziemienia dla kazdego przewodu odprowadzajgcego nalezy bra¢ pod
uwage nie tylko wymagang wartos¢ rezystancji, ale réwniez wplyw miejsca wprowadzania
przewodu uziemiajgcego i konfiguracje utozenia ze wzgledu na potencjalne wartosci napie¢
dotykowych i krokowych.

5.3. Monta z zwodow poziomych niskich na obiekcie

Na zwody poziome niskie nalezy stosowac druty stalowe ocynkowane DFe/Zn ®8mm. Przed
montazem drut nalezy wyprostowa¢ za pomocag wstepnego naprezania lub przy zastosowaniu
urzadzenia prostujgcego.

Zwody poziome nieizolowane nalezy montowaé¢ na dachu przy uzyciu wspornikow odstepowych



montowanych co ok. 1m. Odlegtos¢ zwoddéw poziomych od pokrycia dachowego nie powinna
by¢ mniejsza nic 10cm. Zwody nalezy prowadzi¢ bez zalaman. Promien giecia nie moze by¢
mniejszy niz 10cm.

5.4. Montaz zwodéw pionowych nieizolowanych

Elementy wystajgce ponad dach takie jak kominy, wywietrzaki, wentylatory, anteny nalezy
wyposazy¢ w zwody pionowe.

Zwody pionowe nalezy potgczy¢ ze zwodami na dachu. Do potgczen stosowac typowe zaciski
inst. odgromowej.

5.5. Monta z przewoddéw odprowadzaj acych
Przewody odprowadzajgce z drutu stalowego ocynkowanego DFe/Zn ®8mm uktada¢ na
uchwytach dystansowych w zatankowanych bruzdach lub na uchwytach dystansowych.

5.6. Monta z zaciskow probierczych

Zaciski kontrolne montowa¢ w obudowach do gruntu..

Wszystkie zlgcza kontrolne nalezy ponumerowac poprzez zatozenie w rejonie ztgcza opaski
metalowej z wyttoczonym numerem lub poprzez trwale oznaczenie umieszczone wewngtrz
obudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci robot

Badania techniczne i pomiary kontrolne instalacji odgromowej nalezy wykona¢ uwzgledniajgc
wymagania zawarte w PN-IEC 61024-1:2001/AP1:2002, PN-IEC 61024-1-1:2001/Ap1:2002,
PN-IEC 61024-1-2:2002, PN-86/E05003/01 i PN-IEC 60364-4-443:1999.

6.2. Zasady wykonania kontroli rob6t

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizacji rob6t z Dokumentacjg
Projektowg oraz wymaganiami ST.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju
i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji
Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktorg
moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera i Uzytkownika.

6.3. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw atesty
stosowanych materiatow.

Na zgdanie Inzyniera, nalezy dokona¢ testowania sprzetu posiadajgcego mozliwosc
nastawienia mechanizméw regulacyjnych.

Testowanie zakonczy¢ protokotami.

6.4. Badania i pomiary ekspoloatacyjne

Badania i pomiary eksploatacyjne powinny obejmowac
1. Ogledziny czesci nadziemnej.

2. Sprawdzenie ciggtosci galwanicznej potgczen.

3. Pomiary rezystancji uziemienia.

4. Sprawdzenie stanu uziomow

6.4.1. Ogledziny cz esci nadziemnej
Ogledziny czesci nadziemnej polegajg na sprawdzeniu:



- zgodnosci rozmieszczenia poszczegolnych elementdw uziemienia piorunochronnego,

- wymiaréw uzytych materiatow,

- jakosci potaczen elementow instalacji odgromowej (przewody odprowadzajace, ztgcza
kontrolno-pomiarowe, numeracja ztgczy kontrolno-pomiarowych)

Ogledziny elementéw uziemienia powinny by¢ wykonane dla wszystkich uziomoéw oraz ich
przewoddéw uziemiajgcych.

6.4.2. Sprawdzenie ci agto $ci galwanicznej pot aczen

Sprawdzenie ciggtosci galwanicznej potgczen nalezy wykonaé za pomocg omomierza lub
mostka udarowego przytaczajgc z jednej strony do zwodow, z drugiej strony do wybranych
przewodow urzgdzenia piorunochronnego.

Wynik sprawdzenia uznaje sie za pozytywny, jezeli zmierzona rezystancja jest rezystancjg
wynikajgcg z sumy rezystancji przewodow pomiarowych oraz dtugosci mierzonego przewodu
i ilodci miejsc stykow. Wynik sprawdzenia jest negatywny, gdy zmierzona rezystancja znacznie
rézni sie od szacunku.

6.4.3. Pomiary rezystancji uziemienia

Pomiar rezystancji uziemienia wykona¢ metodg techniczng. Przy pomiarze rezystancji
uziemienia uziomu pomiary nalezy wykona¢ w kazdym punkcie uziomu. Wynik pomiaru
rezystancji uziemien nalezy uznac za pozytywny, jezeli zmierzone rezystancje nie przekraczajg
najwiekszych dopuszczalnych rezystancji uziemien podanych w tablicach normy.

Pomiary rezystancji uziemien nie powinny by¢é wykonywane w czasie dlugotrwatej suszy, ani
podczas intensywnych dtugotrwatych opadéw atmosferycznych. Po dlugotrwatych opadach
pomiary powinno wykonac sie nie wczesniej niz po uptywie 48 godzin.

7. OBMIAR ROBOT

Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie wykonanie wszystkich prac niezbednych dla wykonania
prac budowlanych ujetych w dokumentaciji projektowe;j.

Jednostkg obmiarowg dla bednarki, drutu jest metr [m], dla ztgcz kontrolno-pomiarowych jest
sztuka [szt.].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznoéci od ustalen, roboty podlegajgce nastepujgcym etapom odbioru :
» odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
*  odbior czesciowy
» odbiér pogwarancyjny
» odbiér ostateczny

8.2. Odbior rob6t zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiér rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbioér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowg i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbiodr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robo6t
dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia Inwestora.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inwestora.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakohczenia robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnhosci
Inwestora i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonanych robét
z dokumentacjg projektows.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonanych
robét uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty :
Dokumentacje projektowg podstawowg z haniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy
Szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy | ew.
uzupetlniajgce lub zamienne)
Dziennik budowy i rejestr obmiaréw
Wyniki pomiaréw kontrolnych
W przypadku gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzgdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér  pogwarancyjny bedzie dokonany na-podstawie oceny wizualnej  obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbior ostateczny robét".

9. WARUNKI PLATNO SCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i dokumentacji projektowej.



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac :

. robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

. wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy

. wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszgcymi

. koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

. podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Uwaga!. Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonaé w oparciu o aktualnie
obowigzujgce normy i przepisy.



