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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 — Wymagania Ogdlne, odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla wszystkich
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang wykonane podczas realizacji
zadania inwestycyjnego pn: Przebudowa i rozbudowa wiez wyciggu narciarstwa wodnego na jeziorze
Necko

Adres inwestycji: Augustoéw, dziatka nr ew. 4959 obr. 2 i 332/1 obr. 4

Inwestor: Gmina Miasta Augustéw w imieniu ktorej dziata Centrum Sportu i Rekreacji w Augustowie

Adres inwestora: Sucharskiego 15, 16-300 Augustow
Dokumentacja
Dokumentacje robot zwigzanych z wykonaniem zadania stanowia:
a) projekt techniczny,
b) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zamoéwien
publicznych), zgodna z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. (Dz. U. z 2004 r.
nr 202, poz. 2072),
¢) dziennik budowy, prowadzony zgodnie z zarzadzeniem MGPiB z 15.12.1994r.w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (MP z 1995 r. nr 2, poz. 29),
d) aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z Ustawa
Prawo Budowlane z 7.07.1994 r. (Dz. U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126 z pdézniejszymi zmianami),
e) w przypadku braku norm branzowych, polskich/panstwowych, europejskich, aprobat technicznych,
ocen higienicznych itp dopuszcza sie rozwigzania rownowazne.
f) protokoty odbiorow czgéciowych, koncowych i robdt zanikajacych, z zatgczonymi protokotami z
badan kontrolnych, dokumentacja powykonawcza .
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza specyfikacja stanowi podstawe opracowania szczegolowej specyfikacji technicznej dla robot
budowlanych.
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot w obiekcie wymienionym w pkt 1.1.
Ponadto zgodnie z Rozporzadzeniem w sprawie okreslenia metod i sporzadzania kosztorysu inwestorskiego
niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe sporzadzania kosztorysu
inwestorskiego.
1.3. Zakres robot objectych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi okreslonymi w ST-00,00 pkt. 1.1.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST 1 wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Dziennik Budowy — okresla Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26-06-2002 .
(Dz. U. nr 108, poz.953).
Inzynier — Inspektor Nadzoru — osoba lub osoby wymienione w danych kontraktowych (wyznaczone przez
Zamawiajacego, o ktorych wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialne za nadzorowanie
robdt i administrowanie kontraktem.
Kierownik Budowy — uprawniona osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.
Ksicga Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.
Wpisy w ksiedze Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.
Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie plecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.




Projektant — uprawiona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa — projekt budowlany i wykonawczy, ktory wskazuje lokalizacje i
charakterystyke obiektu na podstawie, ktorego obiekt bedzie realizowany.

Przedmiar robét — kosztorys $lepy — wykaz robot podstawowych przewidzianych do wykonania z podaniem
ich ilosci.

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

Rysunki — cze¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

Przeszkoda naturalna — clement S$rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia — okresla Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23-06-2003 r.
(Dz. U. nr 120, poz. 1126).

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlanych — sposob zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z
wykonywaniem robot budowlanych oraz sposob postepowania w przypadku wystgpienia tych zagrozen.

Drogi czasowe - przygotowywane w celu zapewnienia dostgpu na plac budowy i po jej zakonczeniu
demontowane.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywania robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnoS$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i Specyfikacja
Techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych (ST).

1.6. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajagcy w terminie okreSlonym w warunkach Umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy, dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej oraz dwa komplety Specyfikacji Technicznych. Na Wykonawcy spoczywa
odpowiedzialno$¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot, a
uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy lub utrwali na wlasny koszt.

1.7. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:

- 2 egzemplarze projektu budowlanego i wykonawczego na roboty objete Kontraktem

1.8. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektows i ST.

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji i nalezy je wyceni¢ i uja¢ w cenie kontraktu.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje nast¢pujaca kolejnosc ich
waznosci:

- Specyfikacje Techniczne,

- Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub uproszczen w Dokumentach Kontraktowych i Umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatlu tolerancji. W przypadku,
gdy material lub roboty nie beda w peilni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie terenu budowy.

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia projekt zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy z uwzglednieniem sgsiednich posesji. Fakt przystapienia do Robot Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem przez umieszczenie tablic informacyjnych w miejscach i iloSciach
oraz tresci okreSlonych przepisami. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze jest wigczony w Cen¢ Kontraktowa.



Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do
jego zakonczenia i odbioru koncowego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace:

w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony rob6t w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze wlgczony jest w ceng
kontraktowa.

1.10. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robt Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie budowy i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

1.11. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych oraz
w magazynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszczone do uzycia

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatdéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiatow, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow
od whasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatdéw szkodliwych dla otoczenia, zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwicek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.13. Ochrona wilasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong budowli, za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieSci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomié¢ Inzyniera o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera oraz
bedzie z nim wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenie instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow
okolicznych budynkéw. Wszelkie koszty uszkodzenia budynkow w trakcie prowadzonych rob6t budowlanych
ponosi Wykonawca.

1.14. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy transporcie materiatlow i
wyposazenia na i1 z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiladz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.



1.15. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegbélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zdrowia i zycia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca przed przystapieniem do wykonywania robot budowlanych jest obowigzany opracowaé instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania (IBWRB) i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez
nich robét.

Dla robét budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, Inzynier budowy jest
zobowigzany sporzadzi¢ lub zapewnié sporzadzenie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Plan BIOZ).
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych powyzej sg
uwzglednione w Cenie Umowy.

1.16. Ochrona robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do roboét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inzyniera oraz bedzie utrzymywaé
roboty do czasu koncowego odbioru.

Utrzymywanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Inzynier moze wstrzymac roboty, jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, w tym
przypadku na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.17. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca jest zobowigzany znaé wszelkie przepisy wydane przez wladze centralne miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.18. Réwnowazno$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonywane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

1.19. Czasowe zajecie terenu poza liniami rozgraniczajacymi.

Wykonawca jest zobowigzany do poniesienia kosztow czasowego zajgcia terenu dla celow wykonania robot
poza liniami rozgraniczajacymi wraz z kosztami prawnymi i oplatami za zajmowanie terenu, dokonaniem
niezbednych uzgodnien z whascicielami terenu oraz do przywrdcenia go do stanu pierwotnego.

2. Materialy.

Wszystkie zastosowane materialy muszg by¢ zgodne z wymogami Ustawy o wyrobach budowlanych, wg ktorej
materiat nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest oznakowany znakiem CE
albo umieszczony jest przez Komisj¢ Europejskg w wykazie wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i1 bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regulami sztuki
budowlanej albo jest oznakowany znakiem budowlanym (B).

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne, jezeli producent, majacy siedzibe
na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonal oceny zgodnosci i wydal, na swojg wylaczng
odpowiedzialno$¢, krajowa deklaracje zgodnosci z Polska Normg wyrobu budowlanego albo aprobatg
techniczng. Ocena zgodnosci obejmuje wiasnosci uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego
przeznaczenia, majace wplyw na spelnienie przez obiekt budowlany wymagan podstawowych.

2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na tydzien przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi Inzynierowi szczegodlowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie certyfikaty lub deklaracji zgodnosci oraz probki
do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie przez Inzyniera pewnych materialow zdanego zrdédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialty z danego zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan
materiatow w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu robot.



2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych.

Materialty nieodpowiadajagce wymaganiom Specyfikacji Technicznych i P.T. zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jezeli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te, do ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wlasciwosé do robot i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed
uzyciem materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. Sprzgt.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.

W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jesli Dokumentacja Projektowa Iub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska¢ akceptacje
przed uzyciem sprzetu.

Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania jakosci i warunkow
wyszczegodlnionych w Umowie, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do terenu budowy na wlasny koszt.
Wykonawca zobowigzany jest do czyszczenia kot pojazdow budowy przed wjazdem na drogi

publiczne. W przypadku stwierdzenia zanieczyszczen nawierzchni drog publicznych Wykonawca ponosi
wszelkie koszty czyszczenia jezdni.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy, za jako$¢ stosowanych
materiatow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, projektem
organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow
robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na piSmie instrukcjami Inzyniera. Btedy
popetione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usunigte przez Wykonawce na wlasny



koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnoéci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazng decyzje.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonaweca.
6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okres§lic zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czg$¢ ogolng opisowa

- organizacj¢ wykonania robot w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- sposdb zapewnienia bhp,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzgdzenia do pomiardw i kontroli (adres laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

- sposob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw mechanizméw
sterujacych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi.

b) czgé¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 iloSci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania
poszczegolnych elementéw robot,

- sposOb postgpowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jakos¢.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robét zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Pobieranie prébek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w testach. Na zlecenie Inzyniera



Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci, co do jakosci,
o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce wymienione lub naprawione z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca powinien przekazywac¢ kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminach okre§lonych w Systemie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan bedg przechowywane w postaci zaproponowanej przez Inzyniera.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialdow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatdw. Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodno$é materiatdéw i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnos$ci materialow i robot z dokumentacja projektowsa i ST.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wihasciwych przepisow i dokumentow
technicznych.

b) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma,

- lub aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt ,,a” i ktére spetniaja wymogi Specyfikacji. W przypadku materiatéw, dla
ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te
dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiadaé w/w
dokumenty wydane przez producenta. Jakickolwiek materialy, ktore nie spelniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do czasu zakonczenia budowy.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Kierowniku Budowy.

Ksi¢ga obmiaru.

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajagcy na zapisanie ilosciowe faktycznego postepu kazdego z
elementéw wykonywania robot. Szczegotowe obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly w
jednostkach przyjetych w wycenionym Kosztorysie i wpisuje si¢ do Ksiegi Obmiarow.

Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentoéw budowy, oprocz wymienionych w pkt 6.1 1 6.2. zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Wykonawcy placu budowy,

¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i polecenia Inzyniera,

f) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robét.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektowg 1 ST,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Kosztorysie.



Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzonych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot.

Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscig wymagang do celu miesi¢cznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreslonym w Umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.
Obmiary bgda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w

przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Podwykonawcy robot.

Wszystkie obmiary robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiary robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiarow.

8. Odbior robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

Odbiér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu — polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robédt takich prac bedzie
dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera.

Odbidr powinien by¢ wykonany nie p6ézniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inzyniera o gotowosci do odbioru.
Decyzj¢ odbioru, ocene jakosci oraz zgodg na kontynuowanie rob6t Inzynier dokumentuje wpisem do Dziennika
Budowy.

Odbidr cze¢sciowy — polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czeSci robdt, ktory moze byé wcezesniej
oddany do eksploatacji.

Odbioru czgéciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

Odbidér koncowy robét — polega na finalnej ocenie rzeczywistego zuzycia materiatéw i robocizny robot w
odniesieniu do ich iloSci, jakosci i kosztow.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior koncowy nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa ponize;j.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i
Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty wskazana przez Zamawiajacego dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych uzupehiajacych lub wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan w dokumentach Umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokol odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

a) Dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji umowy oraz dokumentacj¢ powykonawcza,

b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualne uzupetniajace lub zamienne),

¢) Recepty i ustalenia technologiczne,

d) Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

e) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST,

f) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, zgodnie z ST,

W przypadku, gdy roboty pod wzgledem wyzej wymienionego przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru



koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupelniajacych
wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad zapisanych w cze$ci dotyczacej ,,Odbioru
koncowego robot”.

9. Podstawa platnosci.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke przedmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie materiaty, czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla danej roboty w specyfikacji technicznej i
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe obejmowac bedg robocizng wraz z towarzyszgcymi kosztami, warto$¢ zuzytych materiatow
wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy, warto$¢ prac
sprzetu z kosztami towarzyszacymi, koszty posredni i zysk.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena umowa moze by¢ zwigkszona w nastepujacych przypadkach:

a) Warunki terenowe sg zdecydowanie bardziej skomplikowane niz mozna bylo przypuszcza¢ z informacji
przekazanych oferentom oraz przeprowadzonego przez oferentéw rozeznania,

b) Inzynier zleca wykonanie robot dodatkowych,

¢) Inzynier zleca wykonanie dodatkowych badan materiatéw lub robét a ich wynik nie potwierdza wystepowania
wad,

d) Btad w wykonanych przez Wykonawceg pomiarach wynika z btgdnych danych przekazanych przez Inzyniera,
e) Inni wykonawcy, wladze publiczne, przedsi¢biorstwa uzytecznos$ci publicznej nie dzialaja zgodnie z
wyznaczonymi terminami powodujac opoznienia lub dodatkowe koszty.

Wszystkie dodatkowe koszty przedtozone przez Wykonawcg muszg by¢ zatwierdzone przez Inzyniera.

Koszt robot tymczasowych i towarzyszacych zawarty bedzie w cenie kontraktowej. Roboty te nie beda
rozliczane osobno.

PlatnoSci miesigczne — zgodnie z umowa zawartg z Zamawiajgcym.

Platno$¢ zostanie wstrzymana na mocy ustalen zawartych w Umowie.

10. Przepisy zwigzane.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreSlenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, ( Dz. U. nr. 130; poz.1389), Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. ( Dz. U. nr.
202; poz. 2072),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych. (Dz.U. nr. 47; poz. 401),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposoboéw deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198; poz. 2041).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 wrzes$nia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczenia w ocenie zgodno$ci oraz sposobow
oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195; poz. 2011),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. nr 75 z 2002 r.) z p6Zniejszymi zmianami,

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r ( Dz.U. nr. 207; poz. 2016 z 2003 r.) z pézniejszymi zmianami
oraz przepisy wykonawcze do Ustawy,

Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r. ( Dz. U. nr 19; poz.177) z pdzniejszymi
zmianami,

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r.,

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdlne. OWEOB Promocja Sp. z
0.0., Warszawa 2003 r.,

Instrukcja ITB nr 282. Wytyczne wykonywania i odbioru robot budowlano — montazowych w okresie
obnizonych temperatur, ITB 1988,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych. Tom I, budownictwo ogdlne.
MGPiB, ITB, Arkady 1988
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Czesé 11 — specyfikacja techniczna szczegolowa

ST 01-01 CPV 45111000-8 Roboty rozbiorkowe

ST 01-02 CPV 45244000-9 Wodne roboty budowlane
ST 01-03 CPV 45262310-7 Roboty zbrojarskie

ST 01-04 CPV 45262311-4 Roboty betonowe

ST 01-05 CPV 45223100-7 Konstrukcje stalowe

ST 01-06 CPV 45442100-8 Roboty malarskie

ST 01-01

Specyfikacja techniczna

Roboty rozbiérkowe CPV 45111000-8

1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t ziemnych
dla zadania okre$lonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
robot rozbidrkowych dla w/w obiektu. Do robot nalezy nieniszczacy demontaz istniejacych stupow stalowych,
oprzyrzadowania i demontaz lin. Usuni¢cie mocowan wymaga pracy nurka pod woda.

2. Materialy.

2.1. W przypadku robot rozbiorkowych materialy nie wystepuja.

3. Sprzgt.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzctu

Ogdlne wymagania sprzgtu zawarte sg w ST ,,Wymagania Ogolne”.

3.2.5zczegbétowe wymagania dotyczace sprzctu

Roboty demontazowe wymagaja zastosowanie sprzgtu pltywajacego. Prace nalezy wykonywaé zgodnie 2z
zasadami bh i p.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne zasady transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Szczeglétowe wymagania dotyczace transportu.

Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, z uwzglednieniem segregacji i
przekazania ich na wysypisko celem utylizacji.. Nalezy je umie$ci¢ rownomiernie na calej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem, przesuwaniem lub pyleniem.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogole zasady wykonania robot.

Ogodle zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci podano w ST ,,Wymagania ogoélne”.
7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
8.0dbidr robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
9. Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne zasady ptatnosci sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.
10. Przepisy zwigzane.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych Wydawnictwo Verlag Dashofer Sp. z o.o.
Warszawa ul. Senatorska 12 stan aktualny na 31. 12.2007 r.
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ST 01-02

Specyfikacja techniczna

CPV 45244000-9 Wodne roboty budowlane

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wbijaniem pali stalowych o $rednicy 323/101406/12,5 mm dla w/w obiektu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt, kontroli i odbioru zwigzanych z:

- transportem rur stalowych na budowe

- wbiciem pali z rur stalowych w grunt

- wypelnienie betonem C20/25 gdrnej czesci rury

- wykonanie i umieszczenie zbrojenia w rurze

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Roboty palowe powinny by¢ wykonane zgodnie ze ST, dokumentacja techniczng oraz wymaganiami w zakresie
wykonania i badania przy odbiorze okreslonymi przez odpowiednie normy.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-.00-00 Wymagania og6lne".

2. Materialy

2.1. Wymagania ogolne

- rury stalowe zgodnie z dokumentacja projektowa

- beton C20/25

- zbrojenie stal A-ITIN

3. Sprzet.

3. 1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00. "Wymagania ogdlne".

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robot i
bezpieczenstwa zostang przez Inzyniera Kontraktu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wbijania pala

Do wbijania pali zaleca si¢ stosowanie kafaréw ptywajacych z mtotem spalinowym o odpowiedniej wysokosci
uzytecznej i masie miota. Nie nalezy stosowa¢ do wbijania pali mlotéw o masie mniejszej niz 0,7masy
wbijanego pala. Sprzet uzywany do wbijania pali musi by¢ sprawny technicznie i posiadaé aktualne
zaswiadczenia dopuszczajace go do pracy. Sprzet moze pracowac¢ wytacznie pod nadzorem osob posiadajacych
wazne uprawnienia do jego obstugi. Sprzet ktory ulegh awarii musi by¢ usunigty z placu budowy.

4. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00. "Wymagania ogélne", pkt 4.

Zatadunek, transport, wytadunek i sktadowanie rur powinien odbywaé sie w sposéb gwarantujacy zachowanie
ich dobrego stanu technicznego. Utozenie rur na srodkach transportowych powinno odpowiada¢ wymaganiom
obowigzujacych w ruchu na drogach publicznych. Rury podczas transportu powinny by¢ tak utozone i
ustabilizowane, aby w czasie transportu nie nastapito ich przemieszczenie lub zsunigcie.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST.00.00.

5.2. Skladowanie rur stalowych

Rury stalowe, ktore beda wykorzystane jako pale powinny by¢ ztozone na placu sktadowym na podktadach
drewnianych usytuowanych w miejscach zapewniajacych niezmiennos$¢ ich cech geometrycznych. Wskazane
jest uktadanie rur w jednej warstwie.

5.3. Whijanie pali z rur stalowych

5.3.1. Okreslenie warunkow wbijania

Przed przystapieniem do wbijania pali nalezy:

- przygotowaé stanowisko pracy dla urzadzenia wprowadzajacego pale w grunt

- przygotowa¢ drogi ruchu dla urzadzenie wbijajacego i srodkow transportowych

- wyznaczy¢ usytuowanie pali

- zaznaczy¢ na rurach odcinki 0,5m

Kafar nalezy tak ustawi¢ aby o$§ pionowa milota pokrywala si¢ z punktem wytyczajacym s$rodek pala. Goérng
czes$¢ pala nalezy umiescic zbrojenie i wypelni¢ mieszankg betonu C20/25.

Do zaglebiania pali w grunt przewiduje si¢ mtot spalinowy wolnospadowy.
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5.3.2. Zaglebienie pala
Pale zaglebia¢ w grunt nosny na okreslong dla danego pala glebokosé.
Zaglebienie pali po kazdej serii 10 uderzen mlota mierzy si¢ z doktadnoscia do 1 mm.

5.2.3. Dokumentacja wbijania pali.

W czasie wprowadzenia pali w grunt nalezy prowadzi¢ pomiar zaglebienia po serii 10 uderzen miotem z
wyznaczonej wysokosci. Uzyskanie informacje nalezy umieszcza¢é w dzienniku wbijania pali. W wypadku
stwierdzenia, ze wielkosci pomierzonych zaglgbien pali zapewniaja wymagana no$nosc¢, rejestracje nosnosci
dalszych pali mozna ograniczy¢ do koncowych odcinkéw pali o diugosci ok. 1,5 m lecz nie mniej niz 10
ostatnich uderzen mtota.

Dziennik wprowadzania pali nalezy prowadzi¢ dla kazdej podpory.

Uznaje si¢ ze pale wprowadzone w grunt sg zdolne do przenoszenia obcigzen projektowanych jezeli:

- zaglebienie z ostatnich serii uderzen mtota sg mniejsze od wielkosci wpedu obliczonego dla konkretnych
warunkow wbijania,

- spod pala uzyskat projektowang rzgdna.

5.2.4. Dziennik wbijania pali.

W czasie wykonywania rob6t palowych nalezy na biezaco prowadzi¢ dziennik wbijania pali. Nalezy w nim
notowac:

- wyniki pomiaréw zaglebien pali

- zmiany polozenia pali w czasie wbijania

- rzgdng do ktorej zostaly doprowadzone spody pali

- odchylenia od kierunku projektowanego.

Zalacznikiem do wbijania pali jest szkic rzeczywistego rozmieszczenia pali. Wzor dziennika podaje norma PN-
83B-02482- Fundamenty budowlane. No$nos¢ pali i fundamentéw palowych

Po zakonczeniu robdt zwigzanych z wbijaniem pali, Wykonawca robdt powinien rozku¢ glowice pala w celu
potaczenia zbrojenia pala z fundamentem, sprzetem zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

Zbrojenie pala powinno zosta¢ zakotwione w fundamencie na dlugosci min. 35 cm.

Powstaty z rozkucia gruz nalezy do Wykonawcy i jego obowigzkiem jest usuniecie gruzu.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Wymagania ogolne

Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w ST 00.00.

6.2. Zakres kontroli przy wykonaniu pali

W czasie wbijania pali nalezy kontrolowac:

- zgodno$¢ z projektem wytyczenie miejsc wbijania pali

- zgodno$¢ z projektem kierunki ustawienia pali

- wspotosiowos¢ pala i miota

- sposOb pomiaru i rejestracji zaglebienia pali

- protokét badan jakosci kruszywa, cementu, wody

- receptury mieszanki betonowej

- atesty materiatow (cement, stal) wystawione przez dostawcow

- protokoty badan wytrzymatosci betonu

Tolerancje wbijania pali sg nastgpujace:

- przesunigcie pala w kierunku podtuznym i poprzecznym nie wigksze niz 5 cm

- odchylenie od kierunku wbijania nie wigksze niz 1,5%

- r6znica poziomow glowic pali po wbiciu i obcigciu nie powinny przekraczac 5 cm.

W przypadku kwestionowania rzetelnosci badan laboratoryjnych prowadzonych przez Wykonawce lub
przedstawionych przez niego $§wiadectw jakoS$ci, Inzynier Kontraktu ma prawo do zlecenia dowolnej niezalezne;j
jednostce wykonania badan sprawdzajacych. Jezeli sprawdzajace badania potwierdzg zastrzezenia Inzyniera
Kontraktu, koszt tych badan obcigza Wykonawce a zakwestionowane prace i wszelkie zwigzane z tym koszty
ponosi Wykonawca.

Przy wykonaniu pali nalezy przeprowadzi¢ nastgpujacy program badan:

* Badania materialowo - wytrzymatoSciowe betonu pali zgodnie z zatwierdzonym PZJ.

» Wszystkie pale nalezy wykonywa¢ z dokumentowaniem w metrykach pali, opracowang przez Wykonawce
dokumentacje powykonawczg.

6.3. Tolerancje wbijania pala

Tolerancje wbijania pali sg nastgpujace:

- przesuniecie w planie nie powinno by¢ wigksze niz 5 cm

- odchylenie od kierunku wbijania pali pionowych nie powinno by¢ wigksze niz 1,5%.

W czasie robot palowych nalezy prowadzi¢ dziennik wbijania pali.

Wzér dziennika podaje norma PN-69/B-02482.
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7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest 1 mb wbitego pala o okreslonych w dokumentacji projektowej parametrach.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST 01

8.1. Badania odbiorcze

Do odbioru Wykonawca zobowigzany jest przedstawic:

- Szkic z podaniem oznaczen i odlegtosci pomiarowych

- Dziennik wbijania pali

9. Podstawa platnoS$ci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00-00

Platno$¢ za mb wbitego pala o okreslonych w dokumentacji projektowej parametrach, wykonanego zgodnie z
dokumentacja projektowa, obmiarem robot, atestami producentow materiatdw i ocena jakosci wykonania robot.
Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

- opracowanie technologii wbicia pali

- zakup i dostarczenie w miejsce wbudowania wszystkich niezbednych czynnikéw produkc;ji,

- organizacja placu sktadowania rur stalowych, roztadunek i przemieszczanie w obrgbie placu budowy wraz z
likwidacja i uporzadkowaniem po zakonczeniu robot

- przemieszczanie w obrgbie budowy kafara i urzadzen towarzyszacych

- przygotowanie stanowiska dla urzadzenia wbijajacego

- wykonanie niezbednych pomiaréw geodezyjnych (m.in. wyznaczenie osi pali)

- odpowiednie przygotowanie, zgodnie z wymaganiami niniejszej ST glowic pali

- oczyszczenie i rozchylenie wystajacego zbrojenia

- wykonanie kosza kotwigcego, poprzez uzupetnienie rozchylonego, wystajagcego zbrojenia odpowiednig spiralg
zgodng z projektem

- montaz, demontaz i przemieszczanie urzadzen do wbijania pali

- wbicie pali

- roboty kontrolno pomiarowe

- wykonanie projektu prébnego obcigzenia pali z interpretacja wynikow

- wykonanie probnych obcigzen

- opracowanie dokumentacji powykonawczej dla kazdej z podpor

- wykonanie niezbednych pomiaréw i badan, w tym rowniez tych realizowanych rownolegle z wykonywanymi
palami

- uporzadkowanie terenu robot

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i fundamentow palowych.

Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbiorow robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych. Warszawa 1989 wraz z
poézniejszymi zmianami i uzupetnieniami.

PN-EN 12699:2000. Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Pale przemieszczeniowe. PKN,
czerwiec 2003.

PN-EN 206-1:2003. Beton — czes¢ 1. Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnoscé.

Katalog fundamentow palowych pod obiekty budowlane i inzynierskie. ,,AARSLEFF” Sp. z 0.0., Rzeszow,
grudzien 2004.

AT/2005-04-18-15. Prefabrykowane pale zelbetowe AARSLEFF. IBDiM Warszawa. Termin waznosci AT:
2010-01-11.

ST - 01.03

Specyfikacja techniczna

Roboty zbrojarskie CPV 45262310-7

1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot zbrojarskich dla zadania okreslonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
zbrojenia elementow w/w obiektu.
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2. Materialy.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Wymagania szczegolowe dotyczace materialow.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét zbrojarskich wg zasad niniejszej ST sg miedzy innymi:

- stal zbrojeniowa @ 6, @ 12, A-III N,

Magazynowanie stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach z podzialem wg
wymiaréw i gatunkow.

Odbior stali na budowie

Odbiér stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie zaswiadczenia, w ktéry powinien by¢
zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Za§wiadczenie to powinno zawierac:

- znak wytworcy,

- §rednicg nominalng,

- gatunek stali,

- numer wyrobu lub partii,

- znak obrobki cieplne;.

Dostarczong na budowg stal, ktéra:

- nie ma zaswiadczenia (atestu),

- ogledziny zewngtrzne nasuwaja watpliwosci, co do jej wlasnosci,

- peka przy wykonywaniu hakéw, nalezy zbada¢ laboratoryjnie zgodnie z PN-91/H-04310.

Wady powierzchniowe

Powierzchnia walcoéwki 1 pretow powinna by¢ bez peknigé, pecherzy i naderwan. Na powierzchni czotowej
pretéw niedopuszezalne sg pozostatosci jamy usadowej, rozwarstwienia i peknigcia widoczne nieuzbrojonym
okiem. Wady powierzchniowe, takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne, wzery,
wypukto$ci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci sg dopuszczalne:

- jesli mieszczg si¢ w granicach dopuszczalnych odchyltek $rednicy dla walcowki i1 pretow gladkich,

- jesli nie przekraczajg 0,5 mm dla walcowki i1 pretow zebrowanych o §rednicy nominalnej do 25 mm, za$ 0,7
mm dla pretéw o wickszych $rednicach.

Wiasnosci mechaniczne i technologiczne stali

Klasy i gatunki stali zbrojeniowej wg dokumentacji technicznej i wg PN-89/H-84023/6.

3. Sprzgt.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Szczegdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Roboty zbrojarskie moga by¢ wykonywane r¢eznie i mechanicznie i przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne zasady transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Szczegdlne wymagania dotyczace transportu.

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi $rodkami transportu zeby unikngé trwatych
odksztatcen, oraz z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogéle zasady wykonania robot.

Ogodle zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot.

Czysto$¢ powierzchni zbrojenia: prety przed ich uzyciem do zbrojenia nalezy oczysci¢ z zendry, luznych
ptatkow rdzy, kurzu i btota oraz np. opali¢ z farby.

Przygotowanie zbrojenia; prety stalowe uzyte do zbrojenia powinny by¢ proste, haki, odgigcia i rozmieszczenie
zbrojenia nalezy wykona¢ wg. projektu i z PNB-03264:2002, taczenie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-
03264:2002.

Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem migkkim, spawaé lub taczy¢ specjalnymi zaciskami.

Montaz zbrojenia: zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan, dla zachowania wtasciwe;j
otuliny nalezy uktadane zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubosci
rownej otulinie.

Niedopuszczalne jest wbudowywanie zbrojenia pokrytego tuszczaca si¢ rdza, zathuszczonego, zabrudzonego
farbami lub innymi $rodkami chemicznymi, zabtoconego Iub oblodzonego.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci podano w ST ,,Wymagania ogoélne”.
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6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakosci.

Kontroli podlega zgodnos$¢ z dokumentacja i doktadnos¢ wykonania.

Kazda partia zbrojenia musi mie¢ atest hutniczy.

Kontroli podlega:

- jakos$¢ zbrojenia,

- wymiary pretow,

- zgodno$¢ utozenia z Dokumentacjg Projektowa,

- wielkos$¢ otuliny,

- sposoOb wigzania i lgczenia pretow

Wszystkie pomiary poréwnaé z dopuszczalnymi odchytkami.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Szczegolowe zasady obmiaru.

Do obliczenia naleznosci przyjmuje si¢ ilo§¢ (t) zmontowanego zbrojenia, nie dolicza si¢ stali uzytej na zaktady
przy laczeniu pretow, przektadek ani drutu wigzatkowego, nie uwzglednia si¢ tez zwigkszonej ilosci wyniku
stosowania przez Wykonawce pretow o Srednicach wigkszych od wymaganych w projekcie.

8. Odbior robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot.

Przy odbiorze stali dostarczonej na budowe nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:

- sprawdzenie zgodnosci przywieszek z zamowieniem,

- sprawdzenie stanu powierzchni,

- sprawdzenie wymiarow,

- probe rozciagania

- probe zginania na zimno,

- usytuowanie wbudowanych pretow.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne zasady ptatnosci sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwigzane.

PN-EN 10020:2002 Stal. Definicja i klasyfikacja gatunkéw stali.

PN-EN 10021:1997 Ogolne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych.

PN-EN 10027-1:1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali, symbole gtéwne.

PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. System cyfrowy.

PN-EN 10079:1996 Stal. Wyroby. Terminologia.

PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie.

PN-ISO 6935-1/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gltadkie. Dodatkowe wymagania stosowane w kraju.
PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety Zebrowane.

PN-ISO 6935-2/Ak:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety Zebrowane. Dodatkowe wymagania stosowane w kraju
PN-89/H-84023.06 Stal okreslonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki (poprawki: PN-ISO-6935-
2/AK:1998/Apl:1999)

PN-82/H-93215 Walcowki i prety stalowe do zbrojenia betonu (zmiana BI 4/84, poprawki: BI4/91 1 BI 8/92)

ST - 01.04

Specyfikacja techniczna

Roboty betonowe CPV 45262311-4

1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
betonowych dla zadania okre$lonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
robot betonowych przy wykonywaniu obiektu j.w.

2. Materialy.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow.
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Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
2.2. Szczeglolowe wymagania dotyczace materialéw i urzadzen.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot betonowych wg zasad niniejszej ST sg migdzy innymi:

- beton o marce zgodnej z PT

Wszystkie materialy uzyte do wykonania betonu muszg posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiada¢ Polskim Normom ( Dz. U. Nr 92 poz 881).

Wymagania ogo6lne wg PN-EN 206-1:2003.

3. Sprzgt.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne zasady transportu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Szczegllne wymagania dotyczace transportu

Transport mieszanki betonowej z wytworni do miejsca wbudowania powinien odbywaé si¢ $rodkami
odpowiednimi do odlegtosci tak aby byta zachowana jednorodnos¢ mieszanki. Czas dostarczenia mieszanki na
miejsce przeznaczenia ogranicza si¢ poczatkiem wigzania cementu. Podawanie mieszanki na budowie nalezy
prowadzi¢ przy pomocy pompy do betonu z wysiggnikiem.

5. Wykonanie robot.

5.1.0golne zasady wykonywania robot.

Ogdlne warunki wykonania robot zawarte s3 w ST ”Wymagania ogdlne”.

5.2. Szczegolowe zasady wykonywania robét.

Ogodlne wymagania wykonania robot betonowych.

Roboty betoniarskie muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206- 1:2003 i PN-63/B-06251.
.Wytwarzanie mieszanki betonowej.

Mieszanke betonowag nalezy dostarczy¢ w miejsce wbudowania z wezta betoniarskiego wraz z certyfikatem
zgodnosci z norma.

6. Kontrola jakoSci.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jakoSci zawarte sg w ST ,,Wymagania ogolne”.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robdt zawarte sg w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robot zawarte s3 w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9.Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne zasady ptatnosci sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwigzane.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Wymagania, wtasciwosci, prod. i zgodnos¢.

PN-B- 06251 Roboty betonowe zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu zaprawy i zaczynu. Definicje i wymagania.

PN-74/B-06261 Nieniszczace badanie konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwigckowa badania wytrzymatosci
betonu na $ciskanie.

PN-EN 12504-2:2002 Badanie betonu w konstrukcjach. Cz.2- Badania nieniszczace. Oznaczenie liczby odbicia.
PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.

ST - 01.05

Specyfikacja techniczna

Konstrukcje stalowe CPV 45223100-7

Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru konstrukcji
stalowych dla zadania okreslonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
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Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
konstrukcji stalowych w obiekcie j.w.

2. Materialy.

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow i urzadzen.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST ,,Wymagania ogodlne”.

2.2. Szczeglolowe wymagania dotyczace materialéw i urzadzen.

Jako materiaty konstrukcyjne przewiduje si¢ stal ksztalttowa:

- profile zamkniete

- blachy

- $ruby, nakretki itp

Materiaty stalowe muszg posiadaé atest. Nie wolno stosowaé ksztaltownikow o zmienionej geometrii.
Ksztaltowniki przed zamontowaniem nalezy oczysci¢ z tuszczacej si¢ rdzy, zabrudzen z zaprawy, zattuszczen i
innych zanieczyszczen mogacych powodowaé brak przyczepnosci lub korozje elementow stalowych. W
przypadku stwierdzenia niezgodno$ci materialu z wymaganiami normowymi Wykonawca ma obowigzek
wymieni¢ material na pelnowartosciowy.

Sprzet.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne zasady transportu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogodlne”.

4.2. Szczeglétowe wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien zapewniac:

- stabilno$¢ pozycji zatadowywanych materiatow,

- zabezpieczenie materiatow przed ich uszkodzeniem,

- kontrolg zatadunku i wytadunku,

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot.

Ogdlne warunki wykonania robot zawarte s3 w ST ”Wymagania ogdlne”.

5.2. Szczegolowe zasady wykonywania robét.

Konstrukcje stalowe - istniejace stupy po zdemontowaniu nalezy wydluzy¢ o takie same elementy i dtugosci
zmienne dla kazego stupa i ponownie zamontowa¢ w okre§lonych projektem technicznym lokalizacjach na
budowie. W czasie montazu $cisle przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa robot.

Stupy po usunigciu istniejacych powtok malarskich ocynkowac i ponownie zamontowaé zgodnie z PT.

6. Kontrola jakosci.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jakoSci zawarte sg w ST ,,Wymagania og6lne”.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robdt zawarte sg w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Szczegolowe zasady obmiaru robét.

Wielkosci obmiarowe okre§la si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robot zawarte s3 w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
iloéci 1 jakosci.

9.Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne zasady ptatnosci sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

10.Przepisy zwiazane.

PN-87/M-69008 Klasa konstrukcji stalowych.

PN-77/B-0620 Konstrukcje stalowe budowlane, wymagania i badania.

PN-63/B-06201 Konstrukcje stalowe z cienkoSciennych ksztaltownikow profilowanych na zimno.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-ISO 4464:1994 Tolerancja w budownictwie - Zwigzki pomiedzy réznymi rodzajami odchylek i

tolerancji stosowanych w wymaganiach.
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PN-ISO 3443-8:1994 Tolerancja w budownictwie - Kontrola wymiarowania rob6t budowlanych warunki
techniczne Wykonania i Odbioru Robéot Budowlano - Montazowych.

ST - 01.06

Specyfikacja techniczna

Roboty malarskie CPV 45442100-8

1.Wstep.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot malarskich dla zadania okre§lonego w ST-00.00 pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot malarskich wystgpujacych w obiekcie j.w.

2. Materialy.

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow i urzadzen.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
2.2. Szczeglélowe wymagania dotyczace materialéw i urzadzen.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t malarskich wg zasad niniejszej ST sg mi¢dzy innymi:

- farby olejne wodoodporne,

Farby budowlane gotowe.

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub $wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie oraz posiada¢ oceng higieniczng PZH.

Farby wytwarzane fabrycznie mozna stosowac zgodnie z zasadami podanymi w normach i $wiadectwach ich
dopuszczenia przez ITB.

Parametry techniczne dla farb, ilos¢ warstw, wydajnos¢ i czas schnigcia zgodnie z kartg techniczng producenta.
Wskazowki BHP i p.poz. zgodnie z kartg techniczng producenta.

Farby powinny by¢ pakowane zgodnie z PN-O-79601-2:1996 w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe wg PN-
EN-ISO 90-2:2002 i przechowywane w temperaturze min. +5°C.

3. Sprzgt.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

4. Transport.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne zasady transportu sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Szczeglétowe wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien zapewniac:

- stabilno$¢ pozycji zatadowywanych materiatow,

- zabezpieczenie materiatow przed ich uszkodzeniem,

- kontrolg zatadunku i wytadunku,

5. Wykonanie robot.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot.

Ogdlne warunki wykonania robot zawarte s3 w ST ”Wymagania ogdlne”.

5.2. Szczegolowe zasady wykonania robot.

Podktady pod powloke malarskg powinny by¢ dostosowane do:

- rodzaju podtoza,

- rodzaju malowania (rodzaj zastosowanych wyrobéw malarskich),

- miejsca i warunkow malowania.

Przed rozpoczgciem robot malarskich nalezy sprawdzi¢ zalecenia technologiczne producenta farb.

6. Kontrola jakoSci.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jakoSci zawarte sg w ST ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Szczegolowe zasady kontroli jakosci.

Powierzchnia do malowania.

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna obejmowac:

- sprawdzenie wygladu powierzchni,

Roboty malarskie.
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Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy wilgotnosci powietrza
mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewngetrznego,

- sprawdzenie zgodnosci barwy ze wzorcem,

- sprawdzenie elastycznosci i twardosSci oraz przyczepnos$ci zgodnie z odpowiednimi normami panstwowymi.
Jesli badania dadza wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane prawidlowo. Gdy
ktorekolwiek z badan dalo wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane powloki czgsciowo lub catkowicie i
wykona¢ powtornie.

7. Obmiar robét.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robdt zawarte sg w ST ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Szczegolowe zasady obmiaru robét.

Wielkosci obmiarowe okre§la si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robot zawarte s3 w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot.

Zastosowane do przygotowania podtoza materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach lub
swiadectwach. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego powlok malarskich na stwierdzeniu réwnomiernego
roztozenia farb, jednolitej barwy, braku przeswitu i dostrzegalnych skupisk nie roztartego pigmentu, braku plam,
smug, zaciekdw, pecherzy, Sladow pedzla. Sprawdzenie odpornoéci powloki na wycieranie, sprawdzenie
odpornosci na zarysowanie, sprawdzenie przyczepno$ci podtoza i odpornosci powtoki na zmywanie. Wyniki
odbioru materialéw i robdt powinny by¢ wpisane kazdorazowo do dziennika budowy.

9.Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne zasady ptatnosci sg zawarte w ST ,,Wymagania ogolne”.

10.Przepisy zwiazane.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe,

PN-62/C-81502 Szpachlowki i kity szpachlowe metody badan,

PN-C 81911:1997 Farby epoksydowe,

PN-C 81901:2002 Farby olejne i akrylowe.

BN-78/M-47900-01 Montaz Rusztowanh

PN-69/B-10280 Farby wodorozcienczalne

PN-C-81914:2002 Farby emulsyjne

PN-EN13501-2:2005 Przeciwogniowe zabezpieczenie elementow stalowych

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych, Warszawa wyd. Arkady 1990 r.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia [i ]

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy. montazu i rozbiérki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. [Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 1]

6. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujgcych w budownictwie [Dz. U. z 1995 r. Nr 25,
poz. 133 ]

7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. [Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881]

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie kontroli wyrobéw budowlanych wprowadzonych
do obrotu [Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1386]

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 r. w sprawie prébek wyrobéw budowlanych wprowadzonych
do obrotu. [Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1387 ]

10. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym. [Dz. U. z 2004 r. Nr 198,
poz. 2041 ]

11. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych [Dz. U. z 1998 r. Nr 107, poz. 679
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12. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Tom Il. Instalacje sanitarne i przemystowe.
Arkady. Warszawa 1988 r.
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