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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa ogdlne i szczegbétowe wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t budowlanych w zakresie zwigzanym z realizacjg przedmiotu
zaméwienia publicznego pn.

Budowa sieci wodociggowej w ul. Dworcowej i Blekitnej Armii na dz. nr:

81,82, 83/1, 8312, 84, 85, 86, 87, 88, 99/1, 101/1, 102/2, 469/4.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw dokumentacji
przetargowej i umownej przy zleceniu i realizacji rob6t okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. 0goblny zakres robét objetych ST

Zakres rzeczowy robét budowlanych objetych ST obejmuje:
Sie¢ wodociggowa:
PE100 SDR17 PN10 DN/OD 110 mm - L = 391.6 mb
HYDRANT NADZIEMNY ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm - szt. 2
HYDRANT PODZIEMNY ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm — szt. 1
ZASUWA ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100 mm - szt. 2
ZASUWA ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm - szt. 3
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100/80 mm — szt. 2
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100/100 mm — szt. 1
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 150/100 mm — szt. 1

Pozostate parametry oraz materiaty sieci wodociggowej zgodnie z rysunkami technicznymi
projektu budowlanego.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Dziennik budowy - dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Inzynier/Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, ktéra jest odpowiedzialna
za kontrole wykonania robot objetych umowa.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie
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wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich préb i badan zwigzanych z oceng jakoSciowg materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Odpowiednia zgodnos¢é - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreSlony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robét budowlanych.

Polecenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
np. ogrodzenie, budynek, rurociag, itp.

Dokumentacja projektowa - dokumentacja zatgczona do dokumentacji przetargowej zawierajgca
opis i rysunki. Rysunki zawarte w dokumentacji przetargowej pozwalajg na okreSlenie lokalizacji,
zakresu i charakteru robét.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przyjmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgce dogodne warunki dla ruchu.

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Przedmiar robét - wykaz robét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czeSé przedsiewziecia budowlanego, stanowigce odrebna catosé
konstrukcyjna Iub technologiczng zdolng do samodzielnego spetniania przewidywanych funkcji
techniczno - uzytkowych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy C fck,cyl/ fck,cube (np. C16/20) klasyfikujacy beton pod
wzgledem wytrzymatoSci na Sciskanie. Podstawe klasyfikacji zgodnie z norma PN-EN 206-1
stanowi wytrzymato$¢ charakterystyczna na Sciskanie okreslona w MPa w 28 dniu dojrzewania na
prébkach walcowych o Srednicy 150 mm i wysokoSci 300 mm (fck,cyl) lub na probkach
szeSciennych o boku 150 mm (fck,cube). Jezeli w specyfikacjach/rysunkach jest mowa o betonie
oznaczonym literg B i symbolem cyfrowym (wg nieobowigzujgcej normy PN-B-06250) nalezy przez
to rozumieé beton klasy C fck, cube. np. oznaczone B20 odpowiada klasie betonu C16/20.

Spadek - stosunek pionowego lub poziomego rzutu diugosci przewodu.

Przewiert sterowany - bezwykopowa metoda podziemnego utozenia odcinka przewodu
technologicznego (rurociggu) z wykorzystaniem specjalistycznego sprzetu.
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Przew6d wodociggowy - rurociag wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczania wody
odbiorcom.

Teren budowy (plac budowy) - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen w ktoérej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenie zaplecza budowy.

Urzadzenia melioracji wodnych - urzgdzenia stuzgce odwodnieniu terenu w formie rowéw
otwartych, saczkdéw drenarskich, zbieraczy.

Pozostate okreSlenia zgodnie z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami krajéw UE, w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

1.5. 0Ogblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy, oraz za
jakos¢é zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami  specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jakosci,
obowigzujgcymi przepisami prawa budowlanego, sztukg budowlang i pisemnymi poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca rob6t ponosi odpowiedzialnoS¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementéw robot zgodnie z dokumentacjg projektowg, lub przekazanymi na piSmie
instrukcjami Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce rob6t w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang poprawione przez Wykonawce
robét na wtasny koszt.

Wszelkiego rodzaju zmiany w dokumentacji projektowej Wykonawca rob6t wykona we wiasnym
zakresie wraz z wszelkimi wymaganymi prawem uzgodnieniami, po wczesSniejszym uzyskaniu
pisemnej akceptacji Inwestora, Inzyniera/Inspektora Nadzoru oraz Projektanta. Koszty zwigzane z
dokonanymi zmianami w dokumentacji projektowej poniesione zostana przez Wykonawce robét.

Decyzje Inzyniera/Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i
elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji
projektowej, ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalne wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doSwiadczenie
wiasne, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru beda realizowane przez Wykonawce robét nie pézniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce rob6t, pod grozbag
zatrzymania robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca robét.

1.6. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w warunkach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy,
egzemplarz projektu budowlanego oraz komplet ST.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona czynno$ci nakazane stosownymi przepisami
prawa budowlanego.

1.7. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, opis i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
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1.7.1. ZgodnoSE robdt z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inwestora Wykonawcy robot stanowig czeS¢ umowy, a wymagania wyszczegblnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy robo6t tak, jakby zawarte w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca robot nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w w/w dokumentach, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Inspektora Nadzoru oraz Zamawiajacego,
ktérzy dokonajg odpowiednich zmian, poprawek lub interpretaciji.

W przypadku rozbieznoSci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedag zgodne z dokumentacja projektowg i ST.
Dane okreSlone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe.

Cechy materiatdw i urzgdzen muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosé z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekroczy¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty i urzadzenia lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajgcg jakoS¢ budowli, to takie materiaty beda
niezwioczne zastgpione innymi, a roboty rozebrane i ponowne wykonane na koszt Wykonawcy
robét.

1.7.2. Zmiany wprowadzone w trakcie realizacji rob6t w dokumentacji projektowej

Wszelkie istotne odstepstwa w trakcie realizacji robét w stosunku do projektu budowlanego
wymagaja wykonania projektéw zamiennych w zakresie tych zmian, oraz stosownej zmiany tresci
pozwolenia na budowe.

0 zamiarze wprowadzenia zmian w tresci projektu budowlanego Wykonawca jest bezwzglednie
zobowigzany powiadomi¢ Inzyniera/Inspektora Nadzoru, Inwestora oraz Projektanta. Jezeli
wprowadzone odstepstwa bedg wymagaty opracowania projektu zamiennego i wystgpienia o
zmiane tresci pozwolenia na budowe to Wykonawca jest zobowigzany do opracowania tego
projektu we wlasnym zakresie (na wtasny koszt).

Brak aktualnego projektu budowlanego (po zmianach) bedzie m.in. podstawg do odmowy
dokonania czynnosci odbioru koncowego robét.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca robot jest zobowigzany do zorganizowania placu budowy.

Wykonawca rob6t jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy,
zabezpieczenia dojSé i dojazdéw do budynkéw w okresie trwania realizacji umowy, az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca robét przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w trakcie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé aktualizowany na biezgco przez
Wykonawce rob6t.

W czasie trwania wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty itp. zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.
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Wykonawca rob6t zapewni state warunki widocznoSci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajgce bedq akceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.9. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca rob6t ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony Srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac plac budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen Ilub uciazliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:

e lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych;

e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdw wodnych substancjami toksycznymi,
» zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazem,
» mozliwoscig powstania pozaru.

1.10. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca robot bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca robot
bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca rob6t bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy robét.

1.11. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreSlajace brak szkodliwego oddziatywania ich na
Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$é zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatbw od wiasciwych organéw
administracji panstwowej.
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1.12. Ochrona witasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca robét odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen podziemnych i znajdujacych sie na
powierzchni terenu, takich jak rurociagi, kable itp. Wykonawca robot zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania
budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzgdzen Wykonawca robét bezzwtocznie
powiadomi wtasciciela uzbrojenia, Inzyniera/Inspektora Nadzoru oraz bedzie wspotpracowat przy
dokonaniu napraw. Wykonawca rob6t bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe Iub majgce wartoS¢ archeologiczna,
Wykonawca rob6t powiadomi Inzyniera/Inspektora nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i
przerwie roboty do czasu otrzymania dalszej decyzji.

1.13. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca rob6t zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.14. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca robét bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od ich rozpoczecia do koncowego odbioru robét.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru robét. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki spos6b, aby urzadzenia i sieci lub jej elementy byty w zadowalajgcym
stanie przez caty czas, do momentu koncowego odbioru robot.

Jesli Wykonawca rob6t w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Inspektora Nadzoru powinien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.15. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca robét zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét.

Wykonawca robdt bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnoSne dokumenty.
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1.16. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Powotywane w umowie konkretne normy lub przepisy, ktére spetniaé majg materiaty,
wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonanie i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepisow, o ile w warunkach umowy nie postanowiono inacze;j.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju
lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Réznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami muszg byé
dokfadnie opisane przez Wykonawce rob6t i przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1. Wymagania ogélne

Do realizacji przedmiotu przetargu moga byCé zastosowane materiaty, urzadzenia i wyroby
wynikajace z rozwigzan projektowych przyjetych w dokumentacji projektowej, dla ktérych:

e Wydano certyfikat zgodnosci z PN lub deklaracje zgodnoSci z aprobatg techniczna.

e Ktore objete sa kryteriami technicznymi okreslonymi w PN i BN.

e Ktoére znajdujg sie w wykazie wyrobdéw budowlanych, sg wtasciwie oznaczone, posiadaja
dokumenty stwierdzajace ich pozytywna ocene techniczng i przydatnosé, swiadczgce o
dopuszczeniu tych wyrobéw do obrotu i stosowania w budownictwie, wydane przez
upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce rob6t materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaSwiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byé zaopatrzone przez producenta w taki
dokument i musza posiadac Swiadectwo dopuszczenia wdane przez Panstwowy Zaktad Higieny.

Materiaty i urzadzenia wykazane w projekcie stanowig standard wymagany przez Zamawiajgcego.
Dopuszcza sie zastosowanie wyroboéw innych producentow - jako réwnowaznych - pod
warunkiem, ze beda sie charakteryzowaty przynajmniej takimi samymi parametrami technicznymi
i jakoSciowymi jak te wykazane w projekcie i ST. Zgoda Inwestora i projektanta na zastosowanie
wyrobow réwnowaznych jest réwnoznaczna z spetnieniem tego warunku. W przypadku nie
spetnienia tego warunku Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do zgdania wbudowania wiasciwych
materiatdw i urzgdzen bez zmiany ceny oferty.

2.2. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatéw przeznaczonych do robét, Wykonawca robét
przedstawi szczegbtowe informacje dotyczace materiatdw przeznaczonych do zastosowania przy
realizacji zamowienia wraz z odpowiednimi dokumentami potwierdzajgcymi, ze znajdujg sie w
wykazie wyrobéw budowlanych, sg wtasciwie oznaczone, posiadajg dokumenty stwierdzajgce ich
pozytywna ocene techniczna i przydatnosé, Swiadczace o dopuszczeniu tych wyrobéw do obrotu i
stosowania w budownictwie, wydane przez upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniaja wymagania ST w czasie postepu
robot.

12




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

2.3. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca robot odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zrédet miejscowych wigczajac w to Zzrédta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekciji.

Wykonawca robo6t ponosi odpowiedzialnoS¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych
materiatéw, uzytych do realizacji robot.

Wykonawca robét poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na placu budowy lub z innych miejsc
wskazanych w umowie beda wykorzystywane do robét lub odwiezione na odktad, odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/inspektora Nadzoru.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom specyfikacji technicznej zostang przez Wykonawce
rob6t wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru. Jesli Inzynier/Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy robét na uzycie tych materiatéw do
innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialdbw zostanie
przewartoSciowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca rob6t wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca robét, zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot:

e Byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem.
e Zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci.
e Byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skfadowania beda zlokalizowane w obrebie placu budowy, w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce robét.

3. SPRZET

Wykonawca roboét jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoS¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy robét i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach, sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnoS¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym umowa.
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Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy robét lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosSci do pracy. Bedzie on zgodny z normami, w tym o
ochronie Srodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami
krajow Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie.

Wykonawca rob6t dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi  Nadzoru kopie  dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$é wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca rob6t powiadomi Inzyniera/inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania jakoSci i
warunkéw wyszczegblnionych w umowie, zostang przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do roboét.

4. TRANSPORT

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy na polecenia Inzyniera/Inspektora
Nadzoru beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca rob6t bedzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy,
na wiasny koszt.

4.1. Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca robdt stosowaé sie bedzie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen na o$ podczas
transportu materiatdow i sprzetu. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich
wtadz na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w spos6b ciagly bedzie
powiadamiat Inzyniera/Inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdow.

Pojazdy lub tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo
ukonczone fragmenty budowy w obrebie placu budowy a Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Plan zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy robOt nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera/Inspektora Nadzoru planu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony
spos6b wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Plan zapewnienia jakoSci bedzie zawierac:

A) Czesé ogblng opisujaca
e Organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia roboét.
e Organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét.
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e Bhp.

o Wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne.

¢ Wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania poszczegdblnych
elementéw robét.

e System (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoScig
wykonywanych robét.

e Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium
wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca robdét zamierza zlecié
prowadzenie badan).

e Sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

B) Czes¢ szczegdtowq opisujgcya dla kazdego asortymentu robét:

e Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi,

e Rodzaje i ilos¢ Srodkéw transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow itp.

e Sposbdb zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przed utratg ich wtasciwosci podczas
transportu.

e Sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatow i wykonywania poszczegblnych elementéw robét.

e Sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

5.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich realizacja, aby osiagnaé zatozong jakoSé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakoSé stosowanych materiatow.
Wykonawca robdt zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i materiatéw oraz
robot.

Wykonawca robdét bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoScia zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreSlone Inzynier/Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ prawidtowe wykonanie robot. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca robét.

Wykonawca robét dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru Swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazing legalizacje, zostaty prawidtowo
skalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy rob6t pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i dopusci
je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy rob6t zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
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5.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru Wykonawca robét bedzie przeprowadzat dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budzg jego watpliwosci, co do ich jakoSci. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania préobek beda dostarczone przez Wykonawce rob6t i zatwierdzone przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Prébki dostarczone przez Wykonawce robét do badan wykonywanych przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca robdt powiadomi Inzyniera/Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca robét przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzynierowi/Inspektorowi
Nadzoru.

5.5. Raporty z badan

Wykonawca robot bedzie przekazywat Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z
wynikéw badan jak najszybciej, nie pbézniej jednak niz w terminie okreSlonym w planie
zapewnienia jakosci (PZ)).

5.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatobw u Zrédia ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy robot.

Inzynier/Inspektor Nadzoru ocenia zgodno$é materiatow rob6t z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce robét.

Inzynier/Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzié badania niezaleznie od
Wykonawcy robét, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy rob6t sa niewiarygodne, to Inzynier/Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy robot lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze sie wylgczenie na badaniach wtasnych przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z
dokumentacjag projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce rob6t.

5.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
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e Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnoS¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z polskg norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreSlong w w/w pkt i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadata te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej
cechy.

Wyroby przemystowe muszg posiadaé certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami
przeprowadzonych przez niego badan. Kopie wynikdw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce rob6t Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg
tych wymagan zostang odrzucone.

5.8. Dokumenty budowy

5.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce rob6t w okresie od dnia przekazania Wykonawcy robét placu budowy do momentu
koncowego odbioru robét. OdpowiedzialnoS¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy robot.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych placu budowy.

Kazdy wpis do dziennika budowy bedzie opatrzony data, podpisem osoby, ktéra dokonata wpisu z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Wpisy bedg czytelne, dokonywane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim.

Wszystkie zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty oznaczone kolejnymi
numerami zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

> Date przekazania Wykonawcy rob6t placu budowy.

» Date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j.

» Uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru planu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot.

» Terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robét.

» Przebieg robo6t, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego
opd6zZnienia.

» Uwagi i polecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

» Daty zarzadzenia wstrzymania robédt, z podaniem powodu.

» Zgtoszenie i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czeSciowych i
koncowych odbioréw robét.

» Wyjasnienia, uwagi i propozycje Kierownika Budowy.

» Stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi.

» ZgodnoS¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentac;ji
projektowej.
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» Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét.

» Dane dotyczace sposobu wykonywania, bezpieczenstwa i zabezpieczenia rob6t.

» Dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat.

»  Wyniki prob poszczegblnym elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat.

» Inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Kierownika Budowy, wpisane do dziennika budowy bedag
przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy, Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Kazdy wpis do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

5.8.2. Rejestr obmiaru

Rejestr obmiaréw stanowi dokument umozliwiajgcy rozliczenie faktycznych ilosci wykonanych
robét.

Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w
wycenionym przedmiarze robét i wpisuje do rejestru obmiaréw.

5.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia w
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy robé6t beda gromadzone
w formie uzgodnionej w planie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zatgczniki do odbioru
robot. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt 5.8.1. - 5.8.3. nastepujgce
dokumenty:

e Decyzje o pozwoleniu na budowe/lub zgtoszenie.

o Protokoty przekazania placu budowy.

e Projekty organizacji ruchu dla rob6t wymagajacych zajecia pasa drogowego.
Plan BIOZ sporzadzony przez Wykonawce robét.

Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne.
Protokoty wymaganych prob i badan.

Protokoty z narad i ustalen.

Raporty z przeprowadzonych robét.

e Korespondencje na budowie.

5.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
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6. OBMIAR ROBOT

6.1. 0g6lne zasady obmiaru robdt

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca robdt po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Inspektora
Nadzoru o zakresie przy udziale upowaznionego i wykwalifikowanego przedstawiciela Wykonawcy
robot.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w przedmiarze robét lub specyfikacjach
technicznych nie zwalnia Wykonawcy rob6t od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Btedy zostana poprawione wg pisemnych instrukcji Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestotliwoscig wynikajgca z ptatnosci na rzecz
Wykonawcy robét lub w innym czasie okreSlonym w Umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce
robét i Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

6.2. Zasady okreSlania iloSci robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegblnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej w metrach.

Jesli specyfikacje techniczne dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedag
wyliczone w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

llosci elementéw w sztukach lub kompletach. Powierzchnia w m2.
llosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiaréw. Wzdr takiego zatgcznika zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostanag dostarczone przez Wykonawce robét. Jesli urzagdzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca rob6t bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenie pomiarowe bedg przez Wykonawce robét utrzymywane w dobrym stanie w
catym okresie trwania rob6t.

6.4. Termin i czestotliwo$¢ przeprowadzania obmiaréw

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koAcowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
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Pomiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Pomiary dtugosci obiektow liniowych powinny byé dostarczone na zadanie Inzyniera/Inspektora
Nadzoru, w oparciu o przedstawione przez Wykonawce robét szkice i zestawienia geodezyjne.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioru roboét

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

e QOdbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi czeSciowemu.

Odbiorowi koAcowemu.

Odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. 0Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesSci robot do odbioru zgtasza Wykonawca robét wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Jakosé i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikbw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi
ustaleniami.

7.3. CzeSciowy odbiodr robot

Odbiér czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czeSciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy koncowym odbiorze rob6t. Odbioru rob6t dokonuje
Inzynier/Inspektor Nadzoru.

7.3.1. Dokumenty do czeSciowego odbioru robot

Zakres dokumentéw do czeSciowego odbioru robot ustali Inzynier/Inspektor Nadzoru z
Wykonawca robot (nie mogg one przekraczaé zakresu dokumentéw wymaganych do koncowego
odbioru).

7.4. Koncowy odbiér robot

Koncowy odbiér robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich iloSci, jakosci i wartosci.
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Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosS¢ do koncowego odbioru robét bedzie stwierdzona
przez Wykonawce robdt wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie
o tym fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Koncowy odbiér robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru zakonczenie robét i przyjecia wymaganych
przepisami dokumentéw.

Koncowego odbioru robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i Wykonawcy robét. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa.

W toku koncowego odbioru robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupetniajgcych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin koncowego odbioru robét.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartoSé wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.1. Dokumenty do koricowego odbioru robot

Podstawowym dokumentem do dokonania koncowego odbioru robdt jest protokét odbioru
koncowego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do koncowego odbioru robot Wykonawca robdt jest zobowiazany przygotowaC nastepujgce
dokumenty:

» Pozwolenie na budowe.

» Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw.

> Dokumentacje projektowa powykonawczg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy.

Protokoty czeSciowych odbioréw robot.

Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg, w formie papierowej, zatwierdzong przez
Powiatowy OSrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;j.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych.

Receptury i ustalenia technologiczne.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci woudowanych materiatéw i urzadzen.
Szczego6towe specyfikacje techniczne.

Uwagi i zalecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

A\ 4

YVVVYVYYVY

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do koficowego odbioru robét, komisja w porozumieniu z Wykonawca robét wyznaczy
ponownie termin koncowego odbioru robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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7.5. 0Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogbine

Podstawag ptatnosSci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru rob6t. Dla pozycji kosztorysowych wycenianych
podstawg pfatnoSci jest wartoSé (kwota) podana przez Wykonawce robét w danej pozycji
przedmiaru robét.

Dla robdét wycenionych ryczattowo podstawg pfatnosci jest wartos¢ (kwota) podano przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa przedmiaru rob6t bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreSlonej dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

» Robocizne bezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi.

> Wartos¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, skladowania i transportu.
> Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.

» Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

» Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8.2. Pfatnosci okresowe i koncowa

Ptatnosci okresowe i koficowa bedg sie odbywaty zgodnie z zatwierdzonym przez Zamawiajacego i
Inzyniera/Inspektora Nadzoru harmonogramem rzeczowo-finansowym robét.

8.3. Koszt zajecia drog

Koszty zajecia pasa drogowego, na czas prowadzenia robot, wyliczone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 31 maja 2004 r. w sprawie wysokosci stawek
opfat za zajecie pasa drogowego drog, ktérych zarzadca jest Generalny Dyrektor Drog Krajowych i
Autostrad (Dz. U. 129, poz. 1369) lub innego obowigzujgcego prawa miejscowego wiasciwego
terenowo dla miejsca wykonania rob6t, ponosi Wykonawca rob6t.

Koszty zwigzane z zajeciem w/w terendw na czas prowadzenia robdt oraz wykonania
wymienionych prac nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg przedmiaru
robot.

8.4. Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych urzadzehn w
okresie gwarancyjnym

Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych w okresie gwarancyjnym ponosi

Zamawiajacy. Wyjatek stanowig koszty wynikajgce z wykrytych w okresie gwarancyjnym usterek,
ktére obciazajg Wykonawce robét.
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Koszty zawarcia ubezpieczen i rekojmi na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w warunkach umownych, ponosi Wykonawca robét w
ramach ceny umownej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

10.

11.

12.

13.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. 2020, poz. 1333 z p6zn.
zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdwien publicznych (t.j. Dz. U . 2021, poz.
1129 z pbézA. zm.).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. 2021, poz. 1213
Z pdzh. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (t.j. Dz. U. 2020, poz.
1219 z pbézA. zm.).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (t.j. Dz. U. 2021, poz.
869 z pézA. zm.).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (t.j. Dz. U. 2020,
poz. 2052 z p6zA. zm.).

Ustawa z dnia 5 czerwca 2014 r. o zmianie ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne
oraz ustawy o postepowaniu egzekucyjnym w administracji (Dz. U. 2014, poz. 897 z pbzn.
zm.).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2020 roku o zmianie ustawy - Prawo geodezyjne i
kartograficzne oraz niektérych innych ustaw (Dz. U. 2020, poz. 782 z p6zh. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. 2021, poz. 1376 z
poézA. zm.).

Rozporzagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich
usytuowanie (t.j. Dz. U. 2016, poz. 124 z pd6zh. zm.).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1 sierpnia 2019 r zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. 2019 poz. 1643)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane
dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002, nr 108, poz. 953 z pézn.
zm.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeSnia 2004 r. - w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U.
nr 202, poz. 2072 z p6zA. Zm.
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ST-01 ROBOTY POMIAROWE | PRACE GEODEZYJNE

1. WSTEP

1.1.

Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania robdét
pomiarowych i prac geodezyjnych, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.:

Budowa sieci wodociggowej w ul. Dworcowej i Blekitnej Armii na dz. nr:

81, 82, 83/1, 83/2, 84, 85, 86, 87, 88, 99/1, 101/1, 102/2, 469/4.

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw dokumentow
przetargowych i umownych przy zlecaniu i realizacji robét okreSlonych w pkt 1.1.

1.2.

Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Zakres prac realizowanych w ramach rob6t pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuje:

1.2.1.
>

>

1.3.

Roboty przygotowawcze

Uzyskanie przed przystgpieniem do robdét od Zamawiajgcego danych zawierajgcych
lokalizacje trasy.

Sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania, w okresie pomiedzy wydaniem
podkiadu geodezyjnego do celow projektowych a data rozpoczecia rob6t nie zabudowano
nowych sieci i konstrukcji budowlanych, ktére moga byé nie ujawnione w dokumentac;ji
projektowej.

Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegbdtowego
wytyczenia robot.

Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzgdzen i sprzetu budowlanego.

Roboty zasadnicze

Wytyczenie trasy i punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokoSciowe) dla robét,
sieci i obiektow technologicznych objetych ST.

Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtdwnych elementéw
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja.
Zabezpieczenie punktéw charakterystycznych, w sposob trwaty, ochrona ich przed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiardéw, szkicOw roboczych i obmiaréw
jezeli wynika to z postanowien umowy, zalecen Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
kofcowy punkt trasy.

Reper - trwaty (zwykle odciSniety w odlewnie zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie punkt
sieci niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogoélne”.
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2. MATERIALY

0gblne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST-00.
Materiaty uzywane przy wytyczeniu budowli oraz punktéw wysokosciowych zgodnie z ST:

» Paliki drewniane o Srednicy 15-20 cm i dtugosci 1,5-1,7 m do wyznaczenia punktow
giéwnych trasy oraz Srednicy 5-8 cm i dtugosci 0,3 m do wyznaczenia i stabilizacji
pozostatych punktow.

Prety stalowe o Srednicy 12 mm i dtugosci 0,3 m.

Farba chlorokauczukowa.

Betonowe stupki lub rurki metalowe dtugosci ok. 0,5 m.

Swiadki wbijane obok palikéw osiowych - dtugosci ok. 0,5 m i przekroju prostokatnym.

YVVY

3. SPRZET

3.1. 0Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Prace zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem gtéwnych elementéw wykonywanych robét oraz
reperdéw roboczych beda wykonane recznie.

3.2. Sprzet pomiarowy

Sprzet geodezyjny wykorzystywany do wytyczania budowli i punktéw wysokoSciowych:

Teodolity.
Dalmierze.
Niwelatory.
Tyczki.

taty.

Tasmy stalowe.

YVVVYVYYVYYVY

Sprzet uzywany do tyczenia budowli i punktow wysokoSciowych powinien zapewni¢é wymagana
doktadno$¢é pomiaru.

4. TRANSPORT

0goblne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.

Sprzet i materiaty objete niniejsza ST mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

0goblne wymagania dotyczgce robot opisane sg w ST-00 ,Wymagania ogblne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G.iK. przez
osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot. Przejecie tych
punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakoSC ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowg, ST oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera/Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny byé usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyC i zastabilizowaé w terenie punkty gidwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysokoSciowe (repery robocze) dla kazdego punktu
charakterystycznego inwestycji. Powinien dostarczyé Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru szkic
wytyczenia i wykazu punktéw wysokoSciowych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomié o
tym Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Nie nalezy zmieniaé rzezby terenu, na ktérym wystepujg réznice bez decyzji Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie moze rozpoczaé zadnych robét w oparciu o przeprowadzone przez siebie pomiary
bez wczeSniejszej akceptacji Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
niezbedne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.1.1. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykona¢é w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz
w oparciu o informacje przekazane przez Inwestora i Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do jednego cm w
stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny byé zastabilizowane w
sposOb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Do utrwalenia osi trasy w
terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg rob6t, w taki sposéb, zeby
za ich pomoca méc wytyczy¢ usuniety pal.

0$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
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Maksymalna odlegtoS¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m.

5.1.2. Wyznaczenie punktéw wysokos$ciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraznie i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzystywac
punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

W przypadku braku takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajgcy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Maksymalna odlegloS¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 250 metrow.

Repery robocze Wykonawca zobowigzany jest zatozyé poza granicami robot zwigzanych z
wykonaniem sieci i obiektow towarzyszacych.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreSlaé z takg doktadnosScia aby Sredni bfgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy niz 4 mm/km stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 0Ogoblne zasady kontroli jako$ci robot

0gblne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w ST-00.

Kontrole jakoSci robot pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokoSciowych nalezy prowadzi¢ wg ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokoSciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych G.U.G.iK., m.in.:

Nalezy sprawdzi¢ potozenie punktéw gtownych przedmiotowych sieci i obiektdw.

Nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktéw gidwnych przedmiotowych sieci i obiektow.

Nalezy sprawdzi¢ spadki rurociggow.

Wyznaczenie sytuacyjno-wysokoSciowe nalezy sprawdzié na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych, w punktach naziemnych oraz co najmniej 5 razy na odcinku 1 km.
e Robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze budowy.

7. OBMIAR ROBOT

0goblne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t oméwiono w ST-00.

Jednostkg obmiaru dla rob6ét liniowych jest - 1 metr, dla rob6t obiektowych - 1 kpl lub 1 szt.
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8. ODBIOR ROBOT

0gblne zasady odbioru robét podano w ST-00.

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem(wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych Iub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ na swoj koszt i przekaza¢ Inzynierowi/Inspektorowi
Nadzoru dokumentacje geodezyjng powykonawczg zatwierdzong przez Powiatowy OSrodek
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogdlne podano w ST-00.

Koszty robot geodezyjnych zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni w
cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg przedmiaru robét.

Koszt rob6t obejmuje:

o Wytyczenie sytuacyjne i wysokoSciowe elementdw realizowanej inwestycji.

e Uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami.

e Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych.

e Zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i oznakowane.

e Wykonanie pomiaréw biezgcych i sprawdzajacych w miare postepu robot.

e Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw
realizowanej inwestycji w wykopie przed zasypaniem.

e Inwentaryzacja elementéw naziemnych realizowanej inwestycji.

e Wykonanie szkicOw wytyczenia, szkicOw sprawdzajgcych oraz dokumentacji
powykonawczej wraz z zatwierdzeniem przez Powiatowy OSrodek Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficzne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna O0-1. Ogblne zasady wykonywania prac geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugi inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. WysokosSciowa osnowa geodezyjna, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoSciowe, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii 1979.

6. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
1983.

7. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
1983.
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ST-02 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Nazwa zamoéwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania robdét
ziemnych, ktére zostana wykonane w ramach zadania pn.:

Budowa sieci wodociggowej w ul. Dworcowej i Blekitnej Armii na dz. nr:

81,82, 83/1, 8312, 84, 85, 86, 87, 88, 99/1, 101/1, 102/2, 469/4.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw dokumentéw
przetargowych i umownych przy zlecaniu i realizacji rob6t okreSlonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Zakres prac realizowanych w ramach robét ziemnych obejmuje:
Roboty przygotowawcze:

e Prace geodezyjne zwigzane z wytyczeniem zakresu rob6ot - wg ST-O1 Roboty pomiarowe i
prace geodezyjne.

e Prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnoSci warunkéow istniejgcych z projektem.

e Zabezpieczenie lub usuniecie istniejgcych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz
roslinnosci i ewentualnych sktadowisk odpadoéw.

e Przejecie i odprowadzenie z terenu robét wod opadowych i gruntowych.

o Wykonanie niezbednych drég tymczasowych, zasilania w energie elektryczna i wode oraz
odprowadzania Sciekow.

e Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym.

e Rozbiérka nawierzchni droég, kraweznikdw, obrzezy, chodnikéw, ptotéw i innych
konstrukcji.

e Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego.

o Wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych.

Roboty zasadnicze:

e Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu).

o Wykopy wraz z petnym umocnieniem Scian wykopu.

e Przygotowania podtoza pod uktadang siec.

e Zasypywanie wykopow z zageszczaniem warstwami.

e  Wywoéz i utylizacja urobku.

e Wykonanie przeciskow i przejs¢é pod przeszkodami.

e Plantowanie terenu po zakonczeniu prac.

e (Odtworzenie nawierzchni po robotach do stanu pierwotnego.

Roboty koncowe:

e Przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan.
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1.4. OkreS$lenia podstawowe

Wykop liniowy - wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktérego zasadniczym
wymiarem jest dtugos¢, np. przy uktadaniu rurociggdw pod powierzchnia terenu, przy
wykonywaniu torowisk, linii kolejowej, ulicy lub drogi.

Wykop waskoprzestrzenny - wykop o szerokosci dna réwnej lub mniejszej od 1,5 m i o dtugosci
powyzej 1,5 m.

Wykop szerokoprzestrzenny - wykop o szerokoSci dna wiekszej niz 1,5 m.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkoS¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu, okreslona wg
WZzZOru:

Is = Pd / Pds
gdzie:
Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

Pds - maksymalna gestoS¢ objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora.

Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Grunt rodzimy - grunt wydobyty z wykonanego wykopu.

Obsypka - materiat zasypowy (piasek), od wierzchu podsypki do wysokosci 30 cm ponad gorng
krawedz przewodu.

Zasypka - warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego (grunt rodzimy o strukturze piasku z
odktadu lub dowieziony) miedzy powierzchnia gérng obsypki i terenem.

Odktad - miejsce wbudowania lub skfadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z
tym obiektem.

Pozostate definicje podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami
Krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

0Ogblne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST-00 Wymagania ogolne.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami umowy i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegbtowe informacje dotyczgce zrédta wytwarzania i wydobywania
materiatdw oraz odpowiednie Swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoS¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw dostarczanych na teren budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie
zgodnie z zatozeniami ST.

Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypywania wykopow oraz nadmiar gruntéw z wykopow muszg
by¢ wywiezione na sktadowisko. Zapewnienie terendw na sktadowisko nalezy do obowigzkéw
Wykonawcy.
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Grunty wykorzystywane do zasypania powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem wiasciwosci
geotechnicznych oraz posiada¢ akceptacje Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

W przypadku koniecznosci dowozu gruntu, zapewnienie miejsca uzyskania gruntu nalezy do
obowigzkéw Wykonawcy.

3. SPRZET

0goblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogblne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

e Odspajania i wydobywania gruntdéw (np. narzedzia mechaniczne, koparki, fadowarki, itp.).

e Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
itp.).

e Transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.).

e Sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki wibracyjne, itp.).

e Zbijania i wydobywania prefabrykowanych obudéw wykopow (np. koparki, zurawie itp.).

e Umocnien Scian wykopdw (np. typowe obudowy stalowe, skrzyniowe typu box, itp.).

e (Czasowego odwodnienia wykopdw (pompy zatapialne, igtofiltry, agregat pompowy oparty o
pompy odsrodkowe ze wspomaganiem prozniowym lub o pompy ttokowe).

e Wykonania przejs¢ poprzecznych poziomych metoda bezwykopowa (zestawy maszyn do
przeciskow, przewiertéw).

o Rozebrania i odtworzenia nawierzchni (rozktadarka mas bitumicznych, réwniarka
samojezdna, walec statyczny).

4. TRANSPORT

0gblne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 Wymagania ogolne.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robét i wiasciwosci przewozonych towarow.

Wykonawca robét ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajace
sie po drogach powinny speliaé odpowiednie wymagania w zakresie parametréw
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegblnosci w odniesieniu do gabarytdéw i obcigzenia na 0s.

Uzyte Srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkéw obcigzajg Wykonawce robét.
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Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtoSci nie zostaty
wczesSniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych
parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
Zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

0gblne wymagania dotyczgce prowadzenia robét podane w ST-00.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy, oraz za
jakosé zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami  specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jakoSci,
obowigzujgcymi przepisami prawa budowlanego, sztukg budowlang i pisemnymi poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

5.1. Warunki gruntowo wodne

Szczegbtowe dane dotyczgce warunkoéw gruntowo-wodnych zostaty przedstawione w dokumentacji
geotechnicznej opracowanej na potrzeby projektu budowlanego.

5.2. Prace pomiarowe i geodezyjne

Warunki techniczne wykonania rob6t pomiarowych i prac geodezyjnych zostaty okreSlone w
specyfikacji ST-01 ,Roboty pomiarowe i prace geodezyjne”.

5.3. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego
wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna
grubosé warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Zaktada sie, ze wystepujgcy w pasie robdt humus nie bedzie powtdrnie wykorzystany.

Grunty i materialy nieprzydatne do zasypywania wykopow muszg byé wywiezione na miejsce
zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Zapewnienie terenéw do ich sktadowania i
zagospodarowanie nalezy do obowigzkéw Wykonawcy, zaréwno od strony organizacyjnej jak i
poniesionych kosztow.

5.4. Roboty ziemne - wykopowe

Roboty ziemne i zabezpieczenie Scian wykopow prowadzi¢ zgodnie z prawem budowlanym,
obowiazujgcymi przepisami BHP i normg PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla
przewoddéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

Proponuje sie realizacje prac budowlanych tgcznie z zagospodarowaniem pasa drogowego w ul.
Dworcowej z Gming Wiadystawowo.
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Mozliwe kolizje projektowej sieci wodociggowej z istniejgcym zadrzewieniem. Przed realizacjg
nalezy doktadnie wytyczy¢ istniejgce zadrzewienie. W przypadku kolizji nalezy uzyskaé
odpowiednie zezwolenia na wycinke.

Roboty ziemne rozpoczgé po usunieciu bgdZ zabezpieczeniu wszystkich kolizji nadziemnych i
podziemnych. Roboty ziemne wykonywaé mechanicznie jako waskoprzestrzenne z wydobyciem i
wywiezieniem urobku. Pionowe Sciany wykopdow waskoprzestrzennych o gtebokosci ponad 1,0 m
zabezpieczyé stosujgc obudowy systemowe np. firmy KOPRAS lub za pomocg obudow
szalunkowych typu SBH.

W miejscu skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywaé
recznie na dtugosci 1,5 m (0,75 m przed i 0,75 za kolizjg).

W trakcie robdt ziemnych nalezy zwrécié szczegblng uwage na punkty osnowy geodezyjnej. W
przypadku ich zniszczenia lub uszkodzenia Wykonawca zobowigzany jest do ich odtworzenia.

Badania geotechniczne wykazaty, ze poziom zalegania wéd gruntowych znajduje sie ponizej
projektowanej sieci wiec nie jest konieczne odwodnienie wykopdw.

Przy wykonywaniu wykopu na jego dnie pozostawi¢ warstwy gruntu 5-10 cm powyzej
projektowanej rzednej utozenia rur. Nastepnie dno wykopu pogiebi¢ recznie, oczysci¢ i wykonac
podsypke z piasku dowiezionego dla przewodéw wodociggowych. Urobek sktadowaé po jednej
stronie wykopu co najmniej 1,0 m od krawedzi wykopu. W przypadku wystgpienia tzw. przekopu -
nadmiernego wybrania gruntu rodzimego, przekop nalezy wypetnié ubitym piaskiem.

Po utozeniu przewodéw oraz po sprawdzeniu prawidiowosci ich spadku i osi, wykona¢ obsypke z
gruntu piaszczystego dowiezionego. Obsypke nalezy wykonaé z zachowaniem dostepu do dotka
montazowego. Dotki montazowe zasypywane sg piaskiem po probie szczelnosci danego odcinka.

Nad przewodem wodociggowym, na wysokosci 30 cm utozy¢ taSme ostrzegawcza lokalizacyjng
koloru niebieskiego z napisem ,WODOCIAG” z zatopiong wkfadka aluminiowa.

Sie¢ wraz z przepieciami utozy¢ ze spadkami i na rzednych zgodnie z czescia graficzna.

Wykopy zasypaC gruntem dowiezionym piaszczystym i zagesScié mechanicznie warstwami o
grubosci maksymalnie do 30 cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu Is = 1,0 do
gtebokosci 1,2 m ponizej powierzchni terenu i Is>0,97 ponizej 1,2 m.

Dopuszcza sie zasypanie gruntem rodzimym pod warunkiem, ze spetnia on wymagania, jakim
musi odpowiada¢ materiat na zasypke, bedzie mozliwe osiagniecie wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntu oraz uzyska akceptacje Inspektora Nadzoru o przydatnosci do ponownego
wbudowania. Materiat uzyty do wykonania podsypki, obsypki i zasypki powinien byé mineralny,
sypki drobno lub Srednioziarnisty i spetniaé wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

Nadmiar gruntu rodzimego z wykopow nalezy wywieS¢ na skiadowisko Smieci lub w miejsce
wskazane przez Inwestora. CatoS¢é robdt ziemnych nalezy wykonaé zgodnie z warunkami
technicznymi i odbioru rurociggbw z tworzyw sztucznych oraz z instrukcja montazu rur wydana
przez producenta

Wywéz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz z wszystkimi
kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny
zatadunek i powr6t na miejsce zasypania. W przypadku korzystania z drég publicznych przy
dowozie i wywozie urobku Wykonawca zwroéci szczegdlng uwage na ich dopuszczalne obcigzenia
eksploatacyjne oraz na zachowanie czystosci. Wykonawca zastosuje odpowiednie Srodki dla
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ochrony drég publicznych przed nanoszeniem ziemi przez opony wiasnych srodkéw transportu lub
bedzie je regularnie oczyszczat.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego. Wykonawca
powinien uwzglednié w cenie za wykonanie wykopow wszelkie optaty za sktadowanie odpadow,
Smieci i niebezpiecznych odpadow.

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy przy udziale Inzyniera/Inspektora
Nadzoru sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wytycznym, wg. przekazanej Wykonawcy
dokumentacji projektowej. Wykopy wykonywaé bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna
wykopu:

e Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna byé usunieta bezposrednio przed utozeniem przewodéw i posadowieniem
obiektow.

e W przypadku przegtebienia wykopdw ponizej projektowanego poziomu posadowienia
nalezy porozumieé sie z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich
decyzji.

Po wykonaniu wykopu, natychmiast przystgpi¢ do rob6t montazowych tak, aby nie dopusci¢ do
przedostania sie wod opadowych i do uplastycznienia gérnych warstw podtoza.

Wymiary wykopdw muszg zapewniaé¢ prawidtowe, pod wzgledem technicznym i BHP, wykonanie
planowanych rob6t.

Dno wykopu powinna byé réwne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem rurociggéw ustalonym w
dokumentacji projektowe;.

Podczas prowadzenia rob6t ziemnych nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na:

e Bezpieczne odlegtosci (w pionie i w poziomie) od istniejacego uzbrojenia. W przypadku
natrafienia na urzadzenia nieoznaczone wczeSniej nie zinwentaryzowane badz niewypat,
nalezy miejsce to zabezpieczy¢ i natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Inspektora Nadzoru i
odpowiednie stuzby i instytucje. Na glebokosciach i w miejscach, w ktoérych projekt
wskazuje przebieg innego uzbrojenia nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie.
Niezaleznie od powyzszego, w czasie uzycia sprzetu mechanicznego, nalezy prowadzi¢
ciggla obserwacje odspajanego gruntu.

e Przy wykonywaniu wykopéw umocnhionych o $Scianach pionowych nalezy stosowaé
elementy obudowy wedtug normy PN-B-10736. Rozstaw rozparcia lub podparcia powinien
by¢ dostoswany do wystepujgcych warunkdéw. Nalezy prowadzié ciaggta kontrole stanu
obudowy, w szczegblnosci rozparcia lub podparcia Scian w stosunku do poziomu terenu
(co najmniej 15 cm ponad poziom terenu). Nalezy przestrzega¢ usytuowania koparki w
odlegtosci, co najmniej 0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu.

e Obudowe nalezy zaktada¢ stopniowo w miare pogtebiania wykopu, a w czasie zasypki i
zageszczania stopniowo rozbieraé.

e Nalezy instalowaé bezpieczne zejScia do wykopdw - wejScie po drabinie do wykopu
powinna by¢ wykonane z chwilg osiggniecia gtebokosci wiekszej niz 1,0 m w rozstawie
nieprzekraczajgcym 20,0 m.

W trakcie robot ziemnych nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na punkty osnowy geodezyjnej. W
przypadku ich zniszczenia lub uszkodzenia Wykonawca robét zobowigzany jest do ich
odtworzenia.
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5.5. Odwodnienie pasa robét ziemnych i wykopdéw

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktére
zapewniag odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robo6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania
rob6t spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie. Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy,
grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwata nieprzydatnosé, Wykonawca ma
obowiagzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnoSci, jak rowniez za
dowieziony grunt. Odprowadzenie woéd do istniejacych zbiornikébw naturalnych i urzadzen
odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

Zastosowa¢ pompy lokalne odprowadzajgce wody z wykopu. Instalacja musi by¢ wyposazona w
odstojnik do piasku. Ewentualne wody opadowe zebraé lokalnie i wypompowac z wykopu. Wody z
odwodnienia wykopu nalezy odprowadzi¢ do odbiornika, ktory zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

5.6. Umocnienia wykopéw

Do wykonania umocnien Scian wykopdw przewiduje sie szalunki systemowe prefabrykowane,
wypraski stalowe. Konstrukcja szalunkéw powinna by¢ taka, aby zabezpieczyé wykop przed
naptywem wody z zewnatrz, a Scian wykopu przed obsuwaniem sie. Szalunki systemowe
prefabrykowane i wypraski stalowe muszg posiadaé¢ dopuszczenie do stosowania ze znakiem
bezpieczenstwa ,B”.

Przy wykonywaniu wykopow obudowanych nalezy zachowa¢ nastepujgce wymagania:

¢ Umocnienie pionowych Scian wykopu nalezy prowadzi¢ w miare jego glebienia.

e GoOrne krawedzie elementdw przySciennych powinny wystawac¢ ponad teren co najmniej
15 cm.

e Wykop zabezpieczy¢é i oznakowaC w sposOb zabezpieczajgcy przed wpadnieciem

pracownikoéw, oséb postronnych oraz maszyn i sprzetu budowlanego.

Rozpory powinny by¢ trwale umocowane.

Powinny by¢ zapewnione awaryjne wyjScia z wykopu.

W kazdej fazie robdt pracownicy powinni znajdowac sie w obudowanej czesci wykopu.

W razie potrzeby dokonywania poSredniego przerzutu pracownicy powinni znajdowac sie w

obudowanej czeSci wykopu.

Stateczno$é obudowy musi byé zapewniona w kazdej fazie rob6t, od rozpoczecia wykopu i
konstruowania obudowy do osiggniecia projektowanego dna wykopu, a nastepnie do catkowitego
zapetnienia wykopu i usuniecia obudowy.

Rozbiérka obudowy Scian wykopoéw powinna by¢ przeprowadzona etapowo, w miare zasypywania
wykopu, poczynajgc od dna wykopu. Obudowe Scian wykopu mozna usungé za kazdym razem na
wysokoS¢ nie wiekszag niz 0,3 m. Pozostawienie obudowy w gruncie jest dopuszczalne tylko w
przypadku braku technicznych mozliwosci jej usuniecia lub wtedy, gdy wydobywanie elementu
zagraza bezpieczenstwu pracy lub konstrukcji wykonywanego lub sgsiedniego obiektu - powinno
to zostaé zaakceptowane przez Inwestora, Inzyniera/Inspektora Nadzoru oraz Projektanta.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru szczegbtowy opis
proponowanych metod zabezpieczenia wykopdw na czas budowy, zapewniajgc bezpieczenstwo
pracy i ochrone wykonywanych robét.
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5.7. Wykonanie podtoza i podsypki

Po wykonaniu wykopu, dno oczyscié¢ i wykonaé podsypke z piasku dowiezionego o gr. 10 cm dla
przewodéw wodociggowych i kanalizacji sanitarnej, z wyprofilowaniem stanowigcym tozysko
nosne - kat podparcia co najmniej 90°. Grunt w strefie podsypki zagesci¢ recznie do Is > 0,97.
Materiat na podsypke powinien by¢é mineralny, sypki lub Srednioziarnisty, bez grud i kamieni oraz
spetnia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

Niedopuszczalne jest wyrbwnanie podtoza z ziemig z urobku lub podktadanie pod rury kawatkéw
drewna, kamieni lub gruzu.

5.8. Wykonanie obsypki

Po utozeniu rurociggdbw wykonaé obsypke z gruntu piaszczystego dowiezionego, warstwami 10-20
cm do wysokosci co najmniej 30 cm ponad wierzch rury. Nalezy zwr6ci¢ szczegdlng uwage na
prawidtowe zageszczenie w pachwinie czyli przestrzeni miedzy podtozem a spodem rury.

Grunt w stefie obsypki zagesci¢ recznie do 1s>0,97.

Obsypke wykonywaé z gruntu mineralnego, sypkiego, drobno lub Srednioziarnistego, bez grud i
kamieni oraz spetniajgcego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

5.9. Zasypka i zageszczenie gruntu

Nalezy podjgé szczegblnie starania, aby w czasie zasypywania wykopdéw nie przemiescié lub nie
uszkodzi€ rur.

Zasypywanie wykopdw nalezy wykonaé¢ warstwami, kolejno je zageszczajgc.

Zasypke wykonywaé z gruntu mineralnego, sypkiego, drobno lub Srednioziarnistego, bez grud i
kamieni oraz spetniajgcego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

Grubo$é warstwy poddanej zageszczeniu powinna uwzgledniaé wspdtczynnik spulchnienia gruntu
oraz wymagana grubos¢ warstwy po osiagnieciu zatozonego wskaznika zageszczenia dla
zastosowanego materiatu.

W czasie zageszczenia grunt winien mieé wilgotnosé réowng wilgotnosci optymalnej z tolerancjg +-
20 %. W zaleznoSci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy
okresla¢ za pomocg wskaznika stopnia zageszczenia.

Ustala sie minimalne wartoSci wskaznika zageszczenia w pasie drogowym:

e Dla warstw do gtebokosci 1,2 m - 1,00
e Dla warstw powyzej 1,2 m gtebokosci - 0,97.

Poza pasem drogowym wartos¢ wskaznika zageszczenia powinna wynosic:

e Dla obsypki - 0,95.
e Dla zasypki - 0,95.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajgce to Wykonawca
robot powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnoSci optymalnej i powtérnie
zagescic. Jezeli powtérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaZnika
zageszczenia, Wykonawca robdt powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy materiat, o ile
Inzynier/Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby ponownego zageszczenia warstwy.

Dopuszcza sie zasypanie gruntem rodzimym pod warunkiem, ze spetnia on wymagania, jakim
musi odpowiada¢ grunt pod droga i bedzie mozliwe osiggniecie wymaganego wskaznika
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zageszczenia gruntu w pasie drogowym oraz materiat na zasypke uzyska akceptacje
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W innym przypadku, wykopy przebiegajace w drodze nalezy na
catym odcinku zasypa¢ piaskiem dowiezionym z doktadnym mechanicznym zageszczeniem.

Urobek nie nadajacy sie do wypetnienia wykopu, jak i materiat nadmiernie spulchniony winien byé
przetransportowany do wskazanego przez Wykonawce i zaakceptowanego przez Wykonawce
miejsca sktadowania.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywr6cié do stanu pierwotnego

Ze wzgledu na mozliwo$¢ naruszenia struktury zasypek przy demontazu umocnienia wykopu
nalezy zachowaé¢ nastepujgcy sposob ich wykonania:

e Obsypke wykonywaé warstwami z jednoczesnym demontazem umocnienia $cian
przydennej czesci wykopu.

e Zageszczenie warstwy obsypki nalezy wykonaé po demontazu pasa umocnienia w jej
obrebie.

e Po zageszczeniu pierwszej warstwy utozyé kolejng, zdemontowa¢ umocnienie w jej
obrebie, zagescic itd.

Zasypanie przewodow przeprowadza sie w trzech etapach:

e FEtap | - wykonanie warstwy ochronnej rur przewodowych

e Etap Il - po probie szczelnosci, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen.

e FEtap Il - zasypka wykopu gruntem piaszczystym, warstwami z jednoczesnym
zageszczeniem i rozbiérkg umocnien Scian wykopu.

Zaleca sie wykonywanie robét przy sprzyjajgcych warunkach pogodowych.

Wykonawca do wyceny robot budowlanych powinien przyjg¢ wymiane gruntu o grubosci ok. 30 cm
na catej dtugosci projektowanego rurociagu wykonanego metoda wykopowa z uwagi na nie
spetnienie wymagan do zasypania wykopdw (oprécz podsypki, obsypki wodociggu do 30 cm
ponad wierzch przewodéw).

5.10. Zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia

Na trasie projektowanej sieci wodociggowej wraz z przepieciami wystepuja skrzyzowania z
isthiejgcym uzbrojeniem podziemnym terenu w postaci:

o kabli elektroenergetycznych,
e gazociggow,

e kabli telekomunikacyjnych,
e wodociggéw,

e kanalizacji sanitarnej,

e Kkanalizacji deszczowej.

Przed przystapieniem do wykonywania robo6t ziemnych nalezy dokfadnie ustali¢ rzeczywisty
przebieg i zagilebienie istniejacych przewodéw poprzez wykonanie przekopéw prébnych. Nalezy
réwniez sprawdzi¢ czy nie wykonano infrastruktury technicznej w okresie od opracowania projektu
budowlanego do momentu przystgpienia do realizacji prac budowlanych zwigzanych z
wykonaniem sieci wodociggowej (np. poprzez aktualne mapy do celéw informacyjnych). W miejscu
skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywaé recznie na
dtugosci 1,5 m (0,75 m przed i 0,75 za kolizja) pod nadzorem witasciciela uzbrojenia. Na czas
wykonywania prac budowlanych odkryte kable, rurociggi nalezy zabezpieczy¢ poprzez
podwieszenie do konstrukcji nosnej. W razie odkrycia kabli niezinwentaryzowanych na projekcie
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zagospodarowania terenu nalezy dokona¢ identyfikacji uzbrojenia oraz poinformowac¢ wiasciciela
sieci.
Prace w poblizu skrzyzowan i zblizen z kablami elektroenergetycznymi realizowa¢ zgodnie z normg

SEP-E-004 oraz PN-76/E-05125. Na kable energetyczne oraz telekomunikacyjne krzyzujgce sie z
projektowana siecig wodociggowg nalezy natozy¢ rury ochronne dwudzielne PVC o dtugosci 2,0 m.

Prace w poblizu skrzyzowan i zblizen z gazociggami realizowaé zgodnie z norma PN-91/M-34501
(skrzyzowania gazociggdbw z przeszkodami terenowymi). W miejscu skrzyzowan z istniejgcymi
przewodami gazowymi nalezy zachowa¢ minimalng odlegtosci pionowa rowng 20 cm. W okresie
budowy nalezy zabezpieczyé rury gazowe przed uszkodzeniami mechanicznymi oraz
promieniowaniem stonecznym rurami ostonowymi dwudzielnymi bez materiatéw bitumicznych.
Roboty realizowa¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac sieci gazowe i ich usytuowanie.

W razie koniecznosci istniejgce lampy oSwietleniowe w poblizu prowadzonych prac budowlanych
nalezy odpowiednio zabezpieczyé poprzez podparcie przy pomocy wyporéw drewnianych w
rozstawie kotowym 120°.

Prace budowlane realizowa¢ zgodnie z odpisem protokotu z narady koordynacyjnej oraz zgodnie z
uzgodnieniami pozostatych wtascicieli uzbrojenia podziemnego.

5.11. Roboty odtworzeniowe drogowe

Ogblne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji technicznej ST-00
Wymagania ogblne.

Odtworzenie nawierzchni prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlang, normami i standardami. Na
zadanie Inzyniera/inspektora Nadzoru Wykonawca przedstawi szczegdtowy projekt realizacji
odtworzeniowych robét drogowych.

Zastosowane do odtworzenia podbudowy i nawierzchni drogi materiaty musza odpowiadac
sposobowi uzytkowania drogi.

Roboty wykonywa¢ recznie oraz mechanicznie w zaleznosci od iloSci rob6t do wykonania, materiat
przeznaczony do ponownego wbudowania nalezy sktadowaé w poblizu miejsca prowadzenia rob6t,
pozostatg czeS¢ wywiez¢ na sktadowisko. Technologia rob6t oraz materiat, ktéry ma by¢ ponownie
wbudowany musi posiadaé akceptacje Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Konstrukcje nawierzchni gruntowej przywréci¢ do stanu pierwotnego.
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Wszelkie pracy odtworzeniowe powinny by¢ nadzorowane ze strony wtasciciela drog.

6. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania ogblne dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST Wymagania Ogoline.

6.1. Materiaty

Badanie materiatow uzytych do budowy sieci przeprowadzi¢ na podstawie atestéw producentow,
poréwnania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledziny zewnetrzne.
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6.2. Kontrola jako$ci wykonanych robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i
z czestotliwoscig okresSlong w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Do Wykonawcy robdt nalez rowniez przeprowadzenie prob i badan stanowigcych podstawe
odbioru robét:

e Badanie wykonania umocnien wykopow.

e Badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodag.

Sprawdzenie metod wykonania i poszerzania wykopow.

Badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza.
Badanie wskaZnikow zageszczenia poszczegblnych warstw zasypu.

Sprawdzenie zabezpieczenia innych przewoddw w wykopie.

e Sprawdzenie zabezpieczenia od obcigzen ruchu kotowego.

Przed odtworzeniem nawierzchni drogowej nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu zasypki
wykopow przez uprawnionego geologa.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e Odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wiecej niz +-0,05 m.

e Odchylenie wymiaréw w planie nie powinno byé wieksze niz 0,1 m.

e QOdchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +-3 cm.

e Odchylenie szerokoSci warstwy podfoza nie powinno przekraczaé¢ +-5 cm.

e Odchylenie osi rurociggu w planie nie powinno przekraczaé +-5 cm.

e Wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.10.

7. OBMIAR ROBOT

0gbIne zasady obmiaru robdt podano w punkcie ST-00 Wymagania ogblIne.
Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robét.

Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane,
ktérych koniecznoS¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie, miedzy Wykonawca robét a
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jednostkami obmiarowymi sa:

1m2 - dla usuniecia i roztozenia humusu.

1m2 - dla rozebrania i odtworzenia nawierzchni.
1m3 - dla wykonania wykopu.

1m2 - dla umocnienia wykopow.

e 1m3 - dla wykonania wymiany gruntu.

e 1m3 - dla wykonania podsypki i obsypki.

e 1m3 - dla wykonania zasypania wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

0goblne wymagania w zakresie odbioréow robét ziemnych podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie wymagane pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

0gblne zasady ptatnosci podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Platnosci za wykonanie robdt ziemnych przy realizacji robdét objetych niniejsza ST stanowig
nierozerwalng czesS¢ ptatnosci za wymienione elementy przedstawione w ST 00 Wymagania
Ogolne.

Koszty robot zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca robét uwzgledni w cenie
jednostkowej zwigzanej z dang pozycja przedmiaru robét.

Koszt wykonania rob6t ziemnych obejmuje:

e Zabezpieczenie lub usuniecie istniejgcych w terenie urzadzen technicznych.

e Usuniecie rumowisk, wysypisk odpadow.

e Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t prowadzonych w pasie drogowym, wraz z niezbedng
dokumentacja.

e Usuniecie i wywiezienie humusu.

e Wykonanie robét zasadniczych.

e Przejecie i odprowadzenie wéd opadowych z terenu robot.

e Wykonanie umocnien Scian wykopow.

e Przygotowanie podtoza gruntowego pod roboty.

e Zageszczenie gruntu.

e Odtworzenie uszkodzonych nawierzchni drég.

e Badania laboratoryjne materiatéw i gruntéw wraz z opracowaniem dokumentacji.

e Zakup i dostarczenie materiatdéw, sprzetu i urzgdzen oraz ich sktadowanie.

o Wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych z ich czasowym
odwodnieniem i ostateczng likwidacja.

e Wykonanie okreSlonych w postanowieniach umowy, dokumentacji projektowej i ST:
badan, pomiardow i sprawdzen roboét i materiatow.

e Uporzadkowanie terenu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

4. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogblne.

5. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i préby odbiorowe.

6. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

7. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania.
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ST-03 BUDOWA SIECI WODOCIAGOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa postanowienia i wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét budowlanych w zakresie zadania pn.:

Budowa sieci wodociggowej w ul. Dworcowej i Blekitnej Armii na dz. nr:

81, 82, 83/1, 83/2, 84, 85, 86, 87, 88,99/1, 101/1, 102/2, 469/4.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw dokumentéw
przetargowych i umownych przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych specyfikacjg techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem sieci wodociagowej i dwdch sieci kanalizacji sanitarnej:

e Montazu rur i ksztattek PE,

e Montazu armatury i uzbrojenia rurociagow,
o Wykonaniem ptukania,

e Wykonanie préb szczelnosci,

e Wykonanie dezynfekcji,

e Kontrola jakosci.

1.4. Zakres ilosciowy robot

Zakres ilosciowy robét obejmuje:”
Sie¢ wodociggowa:
PE100 SDR17 PN10 DN/OD 110 mm - L =391.6 mb
HYDRANT NADZIEMNY ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm - szt. 2
HYDRANT PODZIEMNY ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm - szt. 1
ZASUWA ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100 mm - szt. 2
ZASUWA ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 80 mm - szt. 3
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100/80 mm - szt. 2
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 100/100 mm - szt. 1
TROJNIK ZELIWO SFEROIDALNE PN16 DN/ID 150/100 mm - szt. 1

Pozostate parametry oraz materiaty sieci wodociggowej zgodnie z rysunkami technicznymi
projektu budowlanego.
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1.5. OkreS$lenia podstawowe

OkreSlenia podstawowe ST zgodne z definiciami podanymi w ST-00, obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

0goblne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST-00 Wymagania Ogoélne.

Zastosowane materiaty do budowy sieci wodociggowej musza posiadaé atest Panstwowego
Zaktadu Higieny.

Zastosowane materiaty do budowy sieci wodociggowej muszg posiada¢ aprobate techniczng
dopuszczajgca do stosowania w budowie przewod6éw wodociggowych.

Poszczegblne wyroby (rury, ksztattki, armatura) powinny byé trwale oznakowane w sposob
umozliwiajgcy identyfikacje danego wyrobu oraz odniesienie do niego poszczegblnych atestow.

2.1. Rury, ksztattki

2.1.1. Rury do uktadania w wykopie otwartym

Przewody sieci wodociggowej wykonac z rur i ksztattek:

e PE100 SDR17 PN10 DN/OD 110 mm.
e Zeliwo sferoidalne EN-GJS-500-7 PN16.

Rury powinny byé wykonane z materialu PE100 bez stosowania materiatow wtérnych w tym
regranulatéw i regranulatow wtasnych.

W punktach P1, P2, P3, P4, P5, PG, PGA nalezy przepigé istniejace przylgcza wodociggowe do
nowoprojektowanej sieci wodociagowej za pomocg nawiertek NWZ do rur PE o Srednicy DN/ID
100/50 mm z zeliwa sferoidalnego oraz tréjnika z zeliwa sferoidalnego o Srednicy DN/ID
100/100 mm.

Przepiecie przytgcza od wezta P6 do wezta P6A o dtugosci L = 15,5 mb
Kazda nawiertka powinna posiadaé zasuwe z zeliwa sferoidalnego o Srednicy DN/ID 40 mm.

Kazda zasuwa bedzie wyposazona w obudowe teleskopowa i skrzynke uliczng do przytgczy
domowych np. producenta HAWLE, przeznaczonej na obciazenie 40 ton. Skrzynke posadowi¢ na
pierscieniu z betonu C16/20. Trzpien zasuwy wraz z obudowg wyprowadzi¢ do rzednej terenu.
Skrzynke obetonowaé na powierzchni 0,5 x 0,5 m.

Miejsce posadowienia zasuwy nalezy trwale oznakowaé za pomocg tabliczki informacyjnej
osadzonej na stupku stalowym ocynkowanym o Srednicy 50-75 mm lub zamocowanag na
ogrodzeniu (zgodnie z normg PN-86/B-09700, PN-65/M-51520).

2.1.2. Ksztattki

Ponizej przedstawiono szczegdtowe wymagania techniczne. Dopuszcza sie armature
réownowazna.

a) zasuwy

e zasuwy kotnierzowe z klinem miekko uszczelniajacym w zakresie Srednic DN/ID
80 mm - DN/ID 100 mm PN16 z gtadkim i wolnym przelotem:
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» korpus i pokrywa z zeliwa sferoidalnego, zabezpieczone zewnatrz i
wewnatrz epoksydowane,

» wrzeciono ze stali nierdzewnej z walcowanym gwintem,

» klin z Zzeliwa sferoidalnego, z zawulkanizowang zewnatrz i wewnatrz

powitoka elastomerowg (dopuszczong do kontaktéw z woda pitng) z

opréznieniem,

prowadzenie klina z tworzywa odpornego na zuzycie o wysokich

wtasciwosciach §lizgowych,

nakretka klina z mosigdzu,

tuleja z mosigdzu do uszczelek typu O-ring,

uszczelki typu O-ring z elastomeru,

pierscien zabezpieczajgcy z POM lub ze stali nierdzewnej,

uszczelka pokrywy z elastomeru (dopuszczona do kontaktu z wodg pitng),

Sruby ze stali nierdzewnej lub stal ocynk,

kotnierze zwymiarowane i owiercone zgodnie z EN-1092-2.

obudowy teleskopowe do zasuw powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

teb do klucza z zeliwa sferoidalnego,

rura przesuwna i ochronna z polietylenu (PE),

rura do klucza - ocynkowana,

guma wyhamowujgca - elastomer,

pierscien zaciskowy z PE,

trzpien - ocynkowany,

nasadka wrzeciona z zeliwa sferoidalnego.

skrzynki uliczne do zasuw z PEHD z pokrywa zeliwa szarego, bituminizowanego,

zgodnie z PN-M-74081:1998 z trzpieniem ze stali nierdzewnej. Skrzynki uliczne do

zasuw posadowi¢ na pierscieniu z betonu C16/20. Kazdg skrzynke do zasuwy

nalezy ustawi¢ na podstawie skrzynek ulicznych przeznaczonych na obcigzenie

40,0 ton. Skrzynki obetonowa¢ na powierzchni 0,5 x 0,5 m.

A\
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b) hydranty nadziemne i podziemne

hydranty DN/ID 80 mm, PN16. Wymagania:

» glowica hydrantu z zeliwa sferoidalnego, epoksydowana i zabezpieczona

przed promieniami UV,

» kolumna - gruboscienna rura stalowa, ocynkowana, zabezpieczona przed
promieniami UV,
zespot uruchamiajgcy ze stali nierdzewnej,
cokét hydrantu z zeliwa sferoidalnego, epoksydowanego,
wszystkie czeSci wewnetrzne z materiatdw odpornych na korozje,
uszczelnienie wrzeciona (O-ringi) osadzone ze wszystkich stron w
materiale odpornym na korozje.

YV V VY

c) Ksztattki kothierzowe

Ksztattki kotnierzowe w zakresie Srednic DN/ID 80 mm - DN/ID 150 mm PN16 z
zeliwa sferoidalnego, wewnatrz i zewnatrz epoksydowane. Kotnierze
zwymiarowane i owiercone zgodnie z EN 1092-2. Armature kotnierzowg fgczy¢ za
pomoca Srub i podktadek ze stali nierdzewnej A2.

d) Bloki oporowe i podporowe
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Na zatamaniach trasy i pod armature wykona¢ bloki oporowe i podporowe, zgodnie z wymogami
normy BN-81/9192-04 i 05 (bloki prefabrykowane) oraz PN 88/B-06250 (bloki wylewane z
betonu B20). Miejsce styku uzbrojenia sieci wodociggowej z blokami oporowymi i podporowymi
zabezpieczy¢ przez dwukrotne owiniecie folig z PVC.

2.1.3. Laczenie rur PE i PCV

Rury wodociggowe nalezy tgczyé metoda zgrzewania doczotowego lub poprzez wykorzystanie muf
elektrooporowych.

Montaz rurociggdw wg. wytycznych producentéw materiatéw a takze wg. zeszytow COBRTI INSTAL.

3. SPRZET

0goblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania 0gélne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji
robot, ktéry uzyskat akceptacje Zamawiajacego.

Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Sprzet powinien byé stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

0goblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 Wymagania Ogbélne.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich Srodkéw transportu, ktére pozwola uniknaé
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materiatow.

Rodzaj oraz liczba Srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami
Zamawiajgcego oraz w terminie przewidzianym w umowie. Przewozone materiaty powinny by¢
rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczone przed przemieszczeniem w czasie ruchu
pojazdu.

4.1. Rury

Przy transporcie rur zachowaé nastepujgce wymagania:

e Podczas transportu rury nie moga stykac¢ sie z ostrymi przedmiotami (Sruby, gwozdzie,
wystajgce czesci metalowe).

e Przewdz powinno wykona¢ sie przy temperature powietrza od -5°C do +30°C, przy czym
powinna byé zachowana szczegdlna ostroznosé przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwiekszong kruchos¢ tworzywa.

¢ Na platformie samochodu rury powinny lezeé kielichami naprzemianlegle, na podktadach
drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm, utozonych
prostopadle do osi rur.

e Rury powinny byé zabezpieczone przed zarysowaniem przed podtozenie tekstury falistej i
desek pod tancuchy spinajgce sciany skrzyn samochodu.

e Podczas prac przetadunkowych rur nie mozna rzucaé ani wlec.
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e Przy dtugoSciach wiekszych niz dtugos¢ pojazdu, wolne korice rur nie moga wystawacé poza
skrzynie fadunkowag wiecej niz 1m.

Wytadunek rur w wiagzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z ptaskimi widetkami lub
dzwignig z belka umozliwiajgca zaciskanie sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowaé zawiesin z
lin metalowych lub tancuchéw.

4.2. Ksztattki

Elementy nalezy przewozi¢ zakrytymi Srodkami transportowymi, tadunek nalezy zabezpieczyé
przed opadami atmosferycznymi oraz przed przemieszczaniem sie.

4.3. Bloki oporowe i podporowe

Transport blokéw nie moze odbywaé sie dowolnymi Srodkami transportu. Bloki moga byé
uktadane w pozycji pionowej lub poziomej tak, aby przy rownomiernym roztozeniu tadunku
wykorzystana byta nosnosSé¢ Srodka transportu. tadunek powinien byé zabezpieczony przed
mozliwoscig przesuwu w czasie jazdy przez wyeliminowanie luzéw i wypetnienie szczelin.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu, w sposéb zabezpieczajgcy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.5. Pozostate materiaty

Pozostate materiaty przewozi¢ zgodnie z zaleceniami i wytycznymi producentéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00 Wymagania ogdlne.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznych, planem zapewnienia jako$ci, obowigzujacymi przepisami prawa budowlanego, sztuka
budowlang i pisemnymi poleceniami Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Projektowany wodociagi mogq zosta¢é wigczone do istniejgcego systemu wodociggowego dopiero po
przeprowadzeniu prob szczelnosci, dezynfekcji oraz po uzyskaniu pozytywnych wynikéw bakteriologicznych.

5.2. Uktadanie przewodéw metoda wykopowa

Rury PE uktada¢ na podsypce z dobrze ubitego piasku w temperaturze powietrza od 0-30°C. Zmiany kierunku
prowadzenia przewodéw PE realizowa¢ poprzez zastosowanie odpowiednich ksztattek lub za pomoca giecia
rurociggu — zgodnie z dokumentacja projektowa.

Montaz rurociagu za pomocg zgrzewania doczotowego, muf elektrooporowych lub ztaczek skrecanych (PE)
poszczegolnych rur wykonywa¢ na zewnatrz wykopu. Przed zgrzewaniem nalezy odpowiednio przygotowac
powierzchnie czotowe taczonych rur poprzez odciecie rur pitg o drobnym uzebieniu i nastepnie je oczyscié. Po
wykonaniu montazu nalezy wykona¢ proby szczelnoSci rurociggu pomiedzy punktami weztowymi. Po wykonaniu
proby szczelnoSci z wynikiem pozytywnym mozna przystapi¢ do zasypywania wykopow. Na wysokosci okoto 30
cm nad rurociggiem nalezy utozy¢ taSme sygnalizacyjna.
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Po zakonczeniu montazu rurociggu i pozytywnych wynikach proby szczelnosci nalezy dokona¢ ptukania
wodociggu, uzywajac do tego czystej wody oraz przeprowadzi¢ dezynfekcje.

5.3. Montaz armatury i uzbrojenia

Wszelkie ksztattki nalezy montowaé zgodnie z dokumentacja, w trakcie budowy przewodu.

Armature kotnierzowa taczy¢ za pomoca $rub i podktadek ze stali nierdzewnej A2.

5.4. Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym

Przed przystapieniem do prac ziemnych nalezy wykona¢ reczne odkrywki i okresli¢ rzeczywisty (dokladny)
przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego, w oparciu o plan zagospodarowania terenu i pod nadzorem
przedstawiciela wtasciciela lub dysponenta danego uzbrojenia.

Nie wyklucza sig istnienia na danym terenie innego uzbrojenia podziemnego nie wykazanego w uzgodnieniach.

W czasie robdt stosowa¢ sie do wydanych warunkoéw technicznych (uzgodnien) wiascicieli istniejacego
uzbrojenia podziemnego w rejonie planowanej inwestycji oraz obowigzujacych norm i przepiséw.

6. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania ogdlne dotyczace Kontroli Jakosci Robdt podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.

Kontrola jakosci wykonanych robét bedzie dokonywana poprzez poréwnanie wykonanych robét z dokumentaciq
techniczng, ST oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi i normami.

Sprawdzeniu podlega¢ beda;

e Sprawdzenie zgodnoSci wykonania sieci z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

e  Sprawdzenie szczelnosci sieci.

o  Sprawdzenie jako$ci wykonania.

Sprawdzenie usunigcia usterek.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w punkcie ST-00 Wymagania ogéine.

Obmiar robét obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane, ktérych
koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania robdt miedzy Wykonawcy a
Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Roboty objete niniejsza specyfikacjg obmierza si¢ w nastepujacych jednostkach:

o 1m - dla sieci wodociggowej.
o 1kpk —dla studni, zasuw, hydrantow itp.
o 1kpk —dla wykonania préb szczelnosci, ptukania i dezynfekcii.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST-00.

Odbiory wodociggu zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Sieci Wodociggowych” — COBRTI
INSTAL zeszyt nr: 3 oraz PN-B-10725:1997.
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Odbior robdt moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb, pomiardw i
inspekciji, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inzyniera/Inspektora
Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w punkcie ST-00 Wymagania ogdlne.

Ptatnosci za wykonanie robot, przy realizacji niniejszej inwestycji zgodnie z zakresem umowy stanowig
nierozerwalng cze$¢ ptatnosci za w/w elementy przedstawione w ST-00.

Koszty robdt rurociagow, zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni w cenie jednostkowe;
zwigzanej z dana pozycjq przedmiaru robét.

Roboty zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji obejmujg m. in. wszystkie koszty zwigzane z:

o Dostawg i montazem przewoddw wodociggowych wraz z ich oznakowaniem.
o Dostawg i montazem kompletnej armatury wodociggowe;j.

o Wykonania wtaczenia przewodow projektowanych do istniejacych.

e  Przygotowaniem i wykonaniem préb szczelnosci i dezynfekcii.

e  Przygotowaniem i wykonaniem ptukania rurociggow.

o Dostawa i montaz tabliczek informacyjnych do oznaczenia uzbrojenia sieci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody —
Polietylen (PE) — Cze$¢ 2: Rury.

2. PN-EN 545:2010 Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidainego oraz ich zlgcza do rurociggow
wodnych — Wymagania i metody badan.

3. PN-74/B-10733 Wodociggi. Przewody ci$nieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania i badania przy
odbiorze.

4. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach wodociggowych.

PN-EN 1401-1:2009 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego

bezci$nieniowego odwadniania i kanalizacji — Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) — Cze$¢ 1:

Specyfikacje rur, ksztattek, i systemu.

PN-B-10725:1997 ,Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze”.

PN-87/B-01060 ,Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty, elementy wyposazenia”.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania.

10. PN-89/M-74091 Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na ci$nienie nominalne 1Mpa.

11. BN81/9192 05 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe na rurociggach. Wymiary i warunki stosowania.

12. PN-EN 1074-2-:2002 Armatura wodociggowa. Wymagania uzytkowe i badania sprawdzajace. Cze$¢ 1:
Wymagania ogélne.

13. PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodoéw kanalizacyjnych.

14. PN-EN 1053:1998 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

15. PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401).

17. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rurociggéw z Tworzyw Sztucznych — Polska Korporacja
Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Kanalizacji.

18. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Wodociggowych — zeszyt 3 — COBRTI INSTAL.

19. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych — zeszyt 9 — COBRTI INSTAL.
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