SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

OSWIETLENIE ULICZNE

Zadanie: ,,Przebudowa i budowa drogi na osiedlu PKP oraz przebudowa ulicy Kolejowej
w Starych Oborzyskach”

1. Wstep
1.1.  Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania 1 odbioru robot elektrycznych zwigzanych ze ukladaniem linii kablowe;j
o$wietleniowej, stawianiem slupoéw, montazem opraw o$wietlenia zewnetrznego ulicznego
oraz szaftki o$wietleniowej na terenie objetym opracowaniem.
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe stosowang jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot elektrycznych.
1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
wszystkich elektrycznych roboét instalacyjno-montazowych.
1.3.1. Kable zasilajace

Kable uzywane do oswietlenia zewnetrznego powinny spetnia¢ wymagania PN-HD

603 S1:2006/A3:2009. Nalezy stosowa¢ kable o napigciu znamionowym  0,6/1 kV,
czterozylowe w izolacji poliwinitowej. Przekrd) zyl powinien by¢ dobrany w zaleznosci od
dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady
robocze i zwarciowe oraz skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.
Na kablu nalezy przymocowaé trwale oznaczniki wykonane z tworzywa sztucznego
rozmieszczone co 5 m oraz z kazdej strony przepustu kablowego. Na oznacznikach nalezy
poda¢: napigcie nominalne sieci, oznaczenie ciggu kablowego, typ i przekroj kabla, rok
budowy linii oraz nazw¢ Wiasciciela kabla.
1.3.2. Fundamenty

Pod slupy 1 szafy oswietleniowe nalezy stosowa¢ fundamenty prefabrykowane.
Ogolne wymagania dotyczace konstrukcji fundamentéw okreslone sa w PN-EN-1997-1:2008.
Parametry techniczne fundamentow betonowych:
- klasa betonu: wg Normy PN-EN 206 - C30/37.
- konce srubowe: ocynkowane ogniowo.
- powierzchnia pokryta srodkiem impregnujacym: atestowana asfaltowa emulsja anionowa.
Parametry techniczne koszow zbrojeniowych:
- materiat: Stal B500.
- konce srubowe: ocynkowane ogniowo.
- zabezpieczenie przed korozja: warstwa farby tlenkowe.
Montaz fundamentow nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, podanymi przez producenta.
Fundament powinien by¢ ustawiany na 10 cm warstwie betonu B 10 lub zageszczonego
zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rz¢dne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $Scianek i poziom gornej powierzchni.
W fazie montazu nalezy zabezpieczy¢ elementy mocujace shupy przed uszkodzeniami
mechanicznymi oraz korozj3.



Po wykonaniu fundamentu dla koncowych stupéw w linii nalezy w jego poblizu wykonac
uziomy szpilkowe pograzone w istniejacym gruncie.
1.3.3. Stupy i wysiegniki

Parametry techniczne stupow o§wietleniowych:
- material: stop aluminium EN AW-6060, anodowany.
- podstawa: z blach stopu aluminium EN AW-5754.
- w dolnej czesci stupy 1 maszty powinny posiada¢ jedng lub dwie wneki zamykane
drzwiczkami, uniemozliwiajacymi dostgp 0so6b postronnych. Wneka lub wngki powinny by¢
przystosowane do zainstalowania izolowanych zlaczy kablowych czterotorowych o przekroju
do 4x35mm’ umozliwiajagcych poditaczenie kabli zasilajagcych i opraw o$wietleniowych z
zabezpieczenie
-shupy  powinny zachowywaé zgodnos¢ =z normg PN-IEC 60364 (ochrona
przeciwporazeniowa).
- shupy powinny zachowywac¢ zgodno$¢ z norma EN 12767:2019 (bezpieczenstwo bierne) co
oznacza, Ze:
- shupy musza spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa biernego dla predkosci 50 km/h, 70 km/h
oraz 100 km/h;
- stupy muszg by¢ zakwalifikowane do kategorii ,,nie pochlaniajace energii;
- poziom bezpieczenstwa stupow musi by¢ okreslony jako B 1 C;
- stupy podczas uderzenia musza zostac $cigte u podstawy i oddzielone od podstawy trzonu
stupa montowanej w gruncie;
- bezpieczenstwo bierne musi by¢ zachowane podczas uderzenia ze wszystkich kierunkéw;
- ryzyko deformacji dachu samochodu w wyniku zderzenia ze stupem musi wynosic 0;
- stupy muszg by¢ przystosowane do zastosowania fundamentéw prefabrykowanych.
- od podstawy do wysiegnika stup musi by¢ jednoelementowy
Stupy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty. Spod stupa powinien
opiera¢ si¢ na catej powierzchni fundamentu. Nastepnie przykreci¢ stup do podstawy i
zabezpieczy¢ przed korozja. Stlupy nalezy ustawiaé tak, aby dostep do tabliczek lub ztaczy nie
byl utrudniony.
Kable zasilajace i w/w polaczenie wprowadzi¢ do stupa przez otwor w fundamencie.
Parametry techniczne wysiggnikow:
- zakonczenie: $rednica montazowa oprawy g60mm.
- wykonczenie: szlifowane aluminium.
1.3.4. Oprawy o$wietleniowe i potaczenia elektryczne stupow

Parametry techniczne opraw o$wietleniowych:
- montaz: bezposrednio na stupie lub na wysiggniku z zakonczeniem &60x100mm.
- stopien ochrony: IP66 dla czgsci optycznej i uktadu zasilajacego.
- material: stop aluminium, anodowy.
- zakres temperatur pracy: od -40°C do +40°C.
- CRI: >70 dla 5000 K, 4000 K
- napigcie znamionowe: 220-240 V AC.
- czestotliwos¢ zasilania: 50/60Hz.
- zywotno$¢ diod LED powinna wynosi¢ min. 50 000 godzin, a gwarancja producenta
powinna wynosi¢ minimum 5 lat.
- oprawa powinna by¢ wyposazona w diody umieszczone na ptytce drukowanej MCPCB z
elementami zabezpieczajacymi, zintegrowana z soczewka wykonang z tworzywa PMMA o
podwyzszonych wtasciwosciach temperaturowych.
- wszystkie oprawy musza by¢ wyposazone w zasilacz (sterownik) umozliwiajacy
zaprogramowanie i zmian¢ w 5 stopniowej redukcji mocy.
- oprawy oswietleniowe przez pierwszg godzing, od zalaczenia zasilania, pracowac beda na
poziomie 80% mocy znamionowej. Nastepnie przez dwie godziny na poziomie 100%. W



nocy, moc zostanie zmniejszona do 60%, a w ostatniej godzinie pracy (rano) oprawy
pracowac beda na poziomie 80% mocy znamionowej.
- wymaga si¢, aby ze wzgledow serwisowych, wszystkie oprawy (drogowe, parkowe oraz
stylizowane) pochodzity od jednego producenta.
- dla podtgczenia opraw stosowaé kable YKY 4x1,5 mm? od zabezpieczeh IZK do oprawy
o$wietleniowej w celu jej programowania.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci 1 sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zas§wiecenia si¢ lampy). Nalezy rowniez sprawdzi¢ jej ukompletowanie.
Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weciggni¢ciu przewodow zasilajagcych 1
sterowniczych do shupow i wysiegnikéw oddzielnie do kazdej z opraw.
Oprawy nalezy montowa¢ w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do
nich przewodow zasilajacych, sterowniczych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swojego potozenia pod
wplywem warunkéw atmosferycznych parcia wiatru.
Kazdej z opraw powinno odpowiada¢ osobne zabezpieczenie.
Na stupie nalezy umiesci¢ nr zgodny ze schematem i planem.
Izolacj¢ w kolorze zo6tto-zielonym mozna stosowa¢ wytacznie w instalacjach zwigzanych z
ochrong od porazen. Zaciski PEN tabliczek lub zlaczy potaczy¢ z instalacja ochronno-
wyréwnawczg. Lokalizacja stupdéw wg zatgcznika graficznego.
1.3.5. Szafka o$wietleniowa

Szafke kablowg o$§wietleniowg SO wykona¢ z tworzywa termoutwardzalnego odpornego
na warunki atmosferyczne i promieniowanie UV z fundamentem do zabudowy wolnostojacej,
zamykang na klucz. W szafce nalezy zabudowac uziemienie robocze o rezystancji R < 5 Q.
Szafa powinna by¢ przystosowana do sieci kablowej tak od strony zasilania jak i odbioru i
wykonana na napigcie znamionowe 400/230 V, 50 Hz. Obudowa szafki oswietleniowe;j
powinna posiada¢ stopnie ochrony IK10 oraz [P44. Czg¢séci czynne wewnatrz szafki powinny
by¢ zakryte, w celu ochrony przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim.
Szafa o$wietleniowa powinna sklada¢ si¢ z cztonow:
- zasilajgcego dostosowanego do podlgczenia kabla o przekroju zyt do 35 mm?.
- odbiorczego sktadajacego si¢ z min. 4 pdl odptywowych, wyposazonego w miejsce do
zainstalowania roztacznikow bezpiecznikowych. Do podigczenia kabli odbiorczych, czton
powinien posiada¢ listwe zaciskowa przystosowang do podiaczania zyl o przekroju
35 mm? . Polaczenie pomiedzy listwg, a cztonami zabezpieczajagcymi powinno by¢ wykonane
przewodami gigtkimi miedzianymi.
- sygnalizacyjnego, stuzacego do monitorowania obwoddéw elektrycznych — lampki kontrolne.
- sterowniczego — zegara astronomicznego.
1.4. OKreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku

nastepujaco:
Stup o$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie w gruncie, stuzaca do
zamocowania oprawy oswietleniowej na okreslonej wysokosci.
Oprawa oS$wietleniowa - urzadzenie stluzace do rozdzialu, filtracji i przeksztatcania
strumienia $§wietlnego wysylanego przez zrédlto $Swiatla zawierajace wszystkie niezbedne
detale do przymocowania i polgczenia z instalacja elektryczng.
Wysiegnik - element rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.
Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac nad 1 pod ziemia.
Fundament - konstrukcja zelbetowa zaglgbiona w ziemi, stuzaca do utrzymania masztu lub
szafy o$wietleniowej w pozycji pracy.
Szafa oswietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje
oswietleniowe.



Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czes$ci przewodzacych, dostepnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.
1.4.1. Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urz¢dowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy
Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Rejestr obmiarow
Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inwestora.
1.4.4. Materiaty
Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.
1.4.5. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢
Zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.
1.4.6. Polecenie Inwestora
Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robodt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.7. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.8. Przedsigwzigcie budowlane
Kompleksowa realizacja nowego zadania zwigzanego z oswietleniem obiektu /ulicy,
drogi, terenu/ lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw technicznych) istniejacego
oswietlenia.
1.4.9. Przedmiar robo6t
Wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa 1 poleceniami Inwestora.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje¢ 1 wspotrzedne punktow gtownych trasy linii o$wietleniowych,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje¢ projektowa:



» Zamawiajacego,

» sporzadzong przez Wykonawce.
1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowag 1 ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora

Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,0g6Inych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowsa
lub ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST beda uwazane za wartos$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji.
Cechy materiatow 1 elementow budowli muszg by¢ jednorodne i1 wykazywaé zgodno$¢
z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranc;ji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych
zarzadzen wilasciwych jednostek w sprawie ogolnych warunkow uméw o prace projektowe
w budownictwie oraz o realizacj¢ inwestycji budowlanych.
Jednostkg wykonawczg robot elektrycznych na prowadzonej budowie jest kierownik robot
wystepujacy w charakterze podwykonawcy bezposrednio wspdipracujacy z generalnym
wykonawcg, bedacym organizatorem i gospodarzem na budowie.
Wykonawca rob6t ma zapewnic:
ogrodzenie placu budowy,
odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne 1 wyodrgbnione miejsca
magazynowania materiatow,
odpowiednie dojazdy na plac budowy,
zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilo$ciach 1 parametrach,
odpowiednie pozwolenia i uzgodnienia z wlasciwym Rejonem Energetycznym (gdy
zachodzi potrzeba)
Place i magazyny zamknig¢te do sktadowania materialow, urzadzen i maszyn (sprzetu
zmechanizowanego) stosowanych do robdt elektrycznych powinny by¢ wyznaczone na
terenie odwodnionym, wyroOwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia
1usytuowane w sposob ulatwiajacy roztadunek, zaladunek 1 ewentualnie montaz
wymienionych przedmiotow.
Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do §rodkow transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatbw lub przedmiotow oraz urzadzen
dostarczanych na plac budowy i do ich objetosci. Szerokos$¢ i potozenie drég powinny
odpowiada¢ wymaganiom zapewniajagcym mozliwos$¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki
atmosferyczne, materialdéw 1 innych przedmiotow bez ich uszkodzenia, do odpowiednich
stanowisk pracy na budowie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cen¢ umowng.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
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Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca ma obowigzek: utrzymywacé
teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na
terenie 1 wokot terenu budowy, oraz unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan ma mie¢ szczegolny wzglad na:
» lokalizacj¢ baz, , sktadowisk, wykopow i drog dojazdowych,
» $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,
— mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca ma przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca ma utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojazdach.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
wskutek realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, aich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochron¢ obcych instalacji na powierzchni ziemi 1 za
urzadzenia podziemne, (np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie
zgody wihascicieli tych sieci 1 urzadzen. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy,
zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajacego uzgodnieniami, zatgczonymi do dokumentacji
projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia istniejacych
instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora wiascicieli
istniejgcych sieci 1 urzadzen, oraz wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inwestora i administratoréw tych instalacji, oraz b¢dzie z nimi wspotpracowaé, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy
transporcie materialdow 1 wyposazenia na i z terenu robot.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone w obrgb
terenu budowy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za powstate straty na budowie, zgodnie
z poleceniami Inwestora.
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
W czasie realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.



W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone¢ robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia

uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inwestora).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byty
w zadowalajagcym stanie przez caly czas trwania robot, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane
zrobotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia robot.
2. Materialy
2.1.  Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania lub zamawiania tych materiatow
i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych Iub probki do zatwierdzenia przez
Inwestora.
Zatwierdzenie partii materialdbw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
2.2.  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inwestora.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduj g si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos$¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.
2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dhluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.



3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robo6t. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1ilosci w zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inwestora.
Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym umows3.
Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST 1 wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym umowg. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, lub wymaganiami ST, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wszystkich elementow robot zgodnie z opracowana i uzgodniong dokumentacjg projektowa
oraz w szczegolowym porozumieniu i uzgodnieniu z Wykonawcg robdt drogowych.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i1 elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j
lub w ST, a takze w normach i wytycznych.



Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.
6. Kontrola jakosSci robot
6.1. Program zapewnienia jakos$ci

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inwestora programu zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace
wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa lub ST oraz poleceniami 1 ustaleniami
przekazanymi przez Inwestora.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogolng opisujaca:

» organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

» organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

» bhp,

» wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementoéw robot,

» system (sposoéb 1 procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,

» wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

» sposob oraz formg¢ gromadzenia wynikoéw pomiardow, zapis pomiarow, a takze
wycigganych wnioskow, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru;

b) cze$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

» wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

» rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
1 wytadunku materiatow , konstrukeji itp.,

» sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

» sposob i procedure pomiaréow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja urzadzen,

itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw 1 wykonywania poszczegdlnych
elementoéw robot,
» sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggna¢ zalozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot 1 jakosci materiatow.
Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwo$¢ sg okreslone w normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan.
6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub
ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.



Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.
6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw 1 dokumentow technicznych,
b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
» Polska Norma, lub
» aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktdre spetniaja wymogi
ST.
W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sag wymagane przez projekt lub ST,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego i1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty begda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi 1 polecenia Inwestora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢$ciowych i
ostatecznych odbiorow robot,



— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
1 w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie¢.
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
6.6.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardéw.
6.6.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ rowniez nastgpujace dokumenty:

— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

— protokoly przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokotly odbioru robot,

— protokoly z narad i ustalen,

— korespondencje¢ na budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy be¢da przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.
7. Obmiar robot
7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.
Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigczne]
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inwestora.
7.2.  Zasady okreslania ilosci robot i materialow



Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.
Jesli projekt, ST lub przedmiar robot wtasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez §redni przekrd.
Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru robot lub ST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora.
Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne sSwiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢Sciowym Ilub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb
zrozumiaty 1 jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeilnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
8. Odbior robot
8.1. Rodzaje odbioréow robot
W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST,
roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
— odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi cze¢sciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.  Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wilascicieli tych sieci
iurzadzen podziemnych jakie zostalty w trakcie robot odkryte i zabezpieczone, zgodnie
z tre$cig wlasciwych uzgodnien.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa lub ST 1 uprzednimi
ustaleniami.
8.3.  Odbior czesciowy



Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartoSci.
Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecno$ci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan
1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa
lub ST.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa lub ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot

odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy 1 rejestry obmiarow (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie

z projektem lub ST,

— karty katalogowe zawierajace wszelkie informacje techniczne o produkcie
— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i1 przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,
— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot o§wietlenia zewnetrznego,
— kopi¢ mapy =zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.



8.5. Odbioér pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny rob6t”.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ustalenia ogélne
Prace elektryczne objete niniejsza ogo6lng specyfikacja techniczng objete sa
rozliczeniem ryczattowym badz ryczaltowo ilosciowym w zaleznosci od zakresu
wykonywanych prac.
Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi
w umowie pomig¢dzy Inwestorem a Wykonawca.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i1 wymagan ogdlnych
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.
10.  Przepisy zwigzane
» Ustawa z dnia 07.07.1994r. - Prawo Budowlane (tj. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z 2003r.
z pdzn. zm.),
» Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U.
Nr 80, poz. 717) 1 aktami wykonawczymi do tych ustaw,
» Norma SEP N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
» Norma PN-HD 603 S1:2006/A3:2009. Kable elektroenergetyczne na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV.
Norma PN-EN13201:2007 O$wietlenie drog.
Norma PN-EN 60598-1: 2015-04 (EN 60598-1: 2015). Oprawy o$wietleniowe. Czg$¢
1: Wymagania ogo6lne i badania.
Norma PN-EN 12767:2019 dotyczacej bezpieczenstwa biernego konstrukcji
drogowych.
Norma PN-EN 62262:2003. Stopnie ochrony przed zewnetrznymi uderzeniami
mechanicznymi zapewnianej przez obudowy urzadzen elektrycznych (Kod IK)
Norma PN-EN 61547:2009  Sprzet do og6lnych celow os$wietleniowych --
Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej
Norma PN-EN 61000-3-3:2013. Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) -- Czg$¢
3-3: Poziomy dopuszczalne - Ograniczanie zmian napi¢cia, wahan napigcia i
migotania $wiatta w publicznych sieciach zasilajacych niskiego napigcia,
powodowanych przez odbiorniki o fazowym pradzie znamionowym < lub = 16 A
przytaczone bezwarunkowo
Norma PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)
Norma SEP N-SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przed porazeniem elektrycznym.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953),
» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75,
poz. 690 z pdzn. zm.).
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