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1  Cze$¢ ogolna

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyege wykonania i odbioru roboét, ktére
zostan zrealizowane podczas moatarozbudowy systemu sygnalizacji zamowej w Budynku Urgdu Gminy
w Srodzie Wielkopolskiej przy ul. Dastigkiego 5.

1.2  Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument zawigrajzbiory wymaga, ktére g niezlzdne do okrélenia standardu

i jakosci wykonania rob6t, wigiwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtdsowykonania roboét.

Przed przysipieniem do jakichkolwiek prac zwdanych z ofertowaniem, a potem wykonawstwem robot
Wykonawca zobligowany jest zapoZree ze wszystkimi zapisami ST.

1.3 Inwestor i Zamawiajacy
Inwestorem i Zamawiagym jest Gminaroda Wielkopolska, ul. Dasagkiego 5, 63-008roda Wielkopolska.

1.4  Zakres robot objetych ST i czas ich realizacji

W zakres ohjtych ST wchodzi wykonanie rozbudowy instalacji S8&budynku Zamawiagego, w tym:
- monta nowych modutéw istnigrej centrali sygnalizacji paru,

monta akumulatoréw w centrali sygnalizacji faru,

- monta regcznego ostrzegacza @,

- monta modutéw we/wy na nowej linii dozorowej nr 5,
- monta puszek peajczeniowych,

- monta zasilaczy do czujki zasysage] w szybie dwigu osobowego, do przeciwparowych klap
odcinapcych i chwytakoéw elektromagnetycznych drzwiowych,

- monta czujki zasysajcej w szybie dwigu osobowego w klatce schodowej C,
- monta chwytakéw elektromagnetycznych drzwiowych,

- monta instalacji przewodowej,

- monta przeciwpaarowych klap odcinagych w kanatach wentylacyjnych,

- wykonanie odpowiednich pomiardw,

- przebijanie otworéw,

- dostawa i montaczgéci mechanicznej SSP,

- oprogramowanie systemu,

- uruchomienie i sprawdzenie dziatania systemu,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej systemu,

- szkolenie 0s6b wskazanych przez Zamawiggo w zakresie obstugi systemu.

Szacowany czas realizacji zadania — zostanie ugtalénwestorem.




1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, dzientikdowy, protokét odbioru kiwowego, w miay

potrzeby, rysunki i opisy shjce realizacji obiektu i kgike obmiaréw.
Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy anigsionymi zmianami dokonanymi w toku

wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami poanyg&wczymi.
Dziennik budowy — urgdowy dokument w rozumieniu Prawa Budowlanego ofasva wykonawczych do tej

ustawy, przeznaczony do rejestracji w formie wpispmebiegu ogci lub caldci robét budowlanych,
stanowicych przedmiot Umowy oraz wszelkich innych zdardeokoliczndci, zachodacych w toku ich
wykonywania i macych znaczenie przy ocenie technicznej prawidkmiviealizaciji przedmiotu Umowy.
Dokumentacja projektowa — zbior dokumentowzstych do opisu i realizacji przedmiotu Umowy, obejgoy

w szczegOllnéci: projekt budowlany, projekty wykonawcze, inforojg dotyczica bezpieczestwa i ochrony
zdrowia, urzdowe decyzje, pozwolenia geli dotyczy).
Instalacje elektryczne lub elektroenergetyczne spaly uradzen elektrycznych o skoordynowanych

parametrach technicznych, o nggu znamionowym do 1000 V jgiu przemiennego i 1500 V qutu stalego,
przeznaczone do doprowadzenia energii elektryczs@gci rozdzielczej do odbiornikow.

Kable - wyroby skiadape st z jednej lub wikszej liczbyzyt izolowanych, zaopatrzone w powiploraz
ewentualnie - w zalmosci od warunkéw ukladania i eksploatacji w ostonchronm i pancerz. Kable
przystosowane gs do ukladania bezgoednio w ziemi, wodzie lub kanatach podziemnychhoalte: do
zawieszenia w powietrzu.

System alarmowy — jest zesp@bdkow technicznych i zasad taktycznych goggch na celu zapewnienie stanu

bezpieczastwa okrélonego obiektu (cztowieka lub mienia). W systemlarmowym w stanie alarmowania
systemu, powstatym w wyniku jego odpowiedzi nai&siie niebezpiecZstwa jest wytwarzany sygnat alarmu,
przesytany bezpgoednio do obiektu zabezpieczonego lub do alarmoveegdrum odbiorczego, w celu pedia
przez okrélone stiby odpowiednich dziafa

Charakterystyka systemu sygnalizacjizaa oraz elementéw wchoglzrch w jego sktad, ogélne wymagania,
zasady stosowania zgodngzsPN-EN 54.

Centrala systemu sygnalizacjizaou - cz$¢ systemu sygnalizacji paru, przyjmugca i przetwarzaga zagdania

wtaczania i wyhczenia systemu oraz stany swoich d¢ejDziata wedtug okrdonego algorytmu w celu
umazliwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczeg@avymagania okiéa norma PN-EN 54-2.

Linia dozorowa - pajczenie pomidzy jedry lub wieloma czujkami, ROP-ami, modutami we/we antcah
alarmowva.

Stan testowania - stan systemu, w ktorym dzigdapcedury sprawdzenia sprawobtechnicznej systemu.

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktory unidimi@ poprawne dziatanie systemu.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jeméci, ktory jest wynikiem odpowiedzi systemu

alarmowego na wysgpienie niebezpiecastwa.

Parametryzacja - ok§kenie jednego lub wcej parametréw elektrycznych linii, odchytka, oditch powoduje
wywotanie alarmu (parametr controlling).

Oporndg¢ charakterystyczna - Wakb rezystancji linii parametryzowanej, przy ktorepidi jest w stanie

normalnym i jej odporn&@ na zaktdcenia jest najglisza.

Multidetektor - detektor wykrywafgy zdarzenia prowe wykorzystucy rézne kryteria powstawania alarmu
pozarowego (np. zadymienie, gwattowny wzrost tempeyaitc).

Punktowa czujka dymu - detektor alarguy w zalenoici od stopnia zadymienia - szczegdlowe wymagania
okresla norma PN-EN 54-7.




Element kontrolno-sterggy - element kontrolacy wefcia i wyjscia ktérego szczeg6towe wymagania clae
norma PN-EN 54-18.
Reczny ostrzegacz parowy — nieautomatyczny detektor alarpwyj poprzez wdhiecie przycisku -

szczeg6towe wymagania okle PN-EN 54-11.
Wyjscie przekanikowe - wygcie sterowane stykami przekaka.

Sygnalizator akustyczny - syrena, adzenie wytwarzace dwickowy sygnat alarmowy o wymaganych

parametrach.
Sygnalizator optyczny - ugdzenie wytwarzajce swietlny sygnat alarmowy o wymaganych parametrach.

Odbiorniki energii _elektrycznej — wdzenia przeznaczone do zasilania central alarmowyesilaczy,

rejestratoréw cyfrowych, monitorow i itp.
Obwod instalacji teletechnicznej — zespét elemenfiMaczonych pérednio lub bezpgednio z centralami

alarmowymi. W sktad obwodu teletechnicznego wchopzewody pod napciem, przewody stergge oraz
wszelkie uradzenia zmieniajce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sieiaze i sygnalizacyjne.
Przygotowanie podia — zespdt czynroi wykonywanych przed zamocowaniem osfuz instalacyjnego,

urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrgzruktadaniem kabli i przewodéw maay na celu
zapewnienie mdiwosci ich zamocowania zgodnie z dokumendacj

Rejestr obmiaréw - akceptowana przez Inspektorazbiadinwestorskiego kstka z ponumerowanymi stronami,
stuzaca do wpisywania przez Wykonagvobmiaru dokonanych robét w formie wylidzeszkicow i ewentualnie
dodatkowych zakcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

Zamawiajcy/Inwestor - Strona Umowy zlegap wykonanie robét budowlanychedacych przedmiotem

Umowy, zobowszana do dokonania wymaganych Umoveoraz przez wigciwe przepisy czynrigi
umazliwiaj gcych Wykonawcy realizagjUmowy, oraz do odebrania zrealizowanych roboiptaiy uméwionego
wynagrodzenia.

Wykonawca - strona Umowy zobagana do wykonania przewidzianych Umpmbdét budowlanych zgodnie z
Dokumentagj projektovy.

Kierownik budowy — osoba fizyczna, posiagta odpowiednie kwalifikacje do kierowania budpwskazana i

upowaniona przez Wykonaved zaakceptowana przez Zamawizgo.

Materialy - wszelkie materialy naturalne i wytwameajak réwnie rézne tworzywa i wyroby niezjsine do
wykonania robét, zgodnie z dokumentagjrojektovy i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba pisemsti@nowiona przez Zamawigego, jako jego przedstawiciel,

bedaca uczestnikiem procesu budowlanego w rozumieraw®Budowlanego.
Odbiér robét zanikaych i ulegaicych zakryciu - odbiér poleggy na ocenie iléci i jakosci wykonanych

robét, ktére w dalszym procesie wykonywania roliétwystpia lub ulegag zakryciu.
Odbiér czsciowy - odbidr polegacy na ocenie iléci i jakosci wykonanej czsci robot.

Odbiér kaicowy - odbiér polegapy na ocenie wykonania robdt budowlanychddzych przedmiotem

zamowienia.

Teren budowy - obszar, na ktérym prowadzogeaboty budowlane stanogde przedmiot zaméwienia wraz
Z przestrzeni zajmowan przez Zaplecze budowy.

Zaplecze budowy — e#¢ Terenu budowy przeznaczona na sktadowanie prze@mWéywe materiatow, sprgu,

itp.




Sprzt — urzdzenia, maszynysrodki transportowe i inne nagdzia potrzebne do zgodnego z przedmiotem
zamoOwienia wykonania rob6t budowlanych oraz ustiaiwad, lgdagce w dyspozyciji Wykonawcy.

Plan BIOZ - plan bezpiec#stwa i ochrony zdrowia.

Wada — jawne lub ukryte wdeiwosci tkwigce w stanowjcych przedmiot Umowy robotach budowlanych,
utworach powstatych w zwiku z wykonaniem przedmiotu Umowy lub w jakimkolwiech elemencie,
powodupce niemanos¢ uzywania lub korzystania z przedmiotu Umowy zgodnie pezzeznaczeniem;
zmniejszenie warkei przedmiotu Umowy; obgenie stopnia iyteczngci przedmiotu Umowy; obggenie
jakaosci lub inne uszkodzenia w przedmiocie Umowy. Za gvadnaje si rowniez sytuacg, w ktdrej przedmiot
Umowy nie stanowi wiasriei Wykonawcy albo jeeli jest obcizony prawem osoby trzeciej.

Harmonogram — spogdzane przez Wykonawczestawienie okéajace w poradku chronologicznym ramy
czasowe wykonania cald, poszczegolnych ezci (etapow) i rodzajow robot oftych przedmiotem Umowy.

1.6 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jékevykonania rob6t i ich zgodidé z dokumentagj projektows,
specyfikacy techniczi i poleceniami nadzoru inwestorskiego lub autorglieraz za sposéb ich prowadzenia
zgodny z obowgzujacymi normami i przepisami.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHdu spowodowanego przez Wykonawes wykonywaniu robot zostan jesli
wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, poprawiorzep Wykonawe.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementélot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowySTw a take w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyoz realizacji robo6t éra wykonywane przez Wykonawaie p&niej, niz

W czasie przez niego wyznaczonym, podzgggonstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytutu wgtrania robot

w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Wszystkie roboty instalacyjne nalewykona zgodnie z obowizujgcymi przepisami oraz zgodnie z Polskimi
Normami, pod fachowym kierownictwem technicznynsg@ny osoby posiadgjej odpowiednie uprawnienia.
Urzadzenia powinny by zamontowane tak, aby zapewniony byt do nich gipge wzgédoéw technologiczno —
eksploatacyjnych. Montapowinien odbywa si¢ po zakdczeniu ,brudnych” prac. Przy prowadzeniu prac
wykonczeniowych urgdzenia powinny b§zabezpieczone falimalarsk.

Wykonawca obowizany jest przedstawilnspektorowi Nadzoru do akceptaciji wszystkie razania robocze,
rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliuaei, prébki materiatéw, prototypy wyrobéw zaréwno
ujetych jak i nieugtych dokumentagj projektova wraz z wymaganymiswiadectwami, certyfikatami,
dopuszczeniami, atestami itp. przed wykonaniegdz lzaméwieniem elementéw indywidualnych. Wykonawca
musi sprawdi ich wymiary na budowie.

Wykonawca ma prawo proponofvazastosowanie innych @i specyfikowane w projekcie materiatéw
i technologii, pod warunkiemze beda one réwnorzdne pod wzgldem jakdci, parametrow technicznych
i kolorystyki. Wszystkie ewentualne ogstwa od dokumentacji i specyfikacji myszost& uzgodnione
pisemnie z projektantem i Zamavdeym.

Wykonawca ma obowkek wykong roboty i uruchomi urzdzenia, oraz usuat wszelkie usterki i defekty
z naleryta starannécia i pilnoscia, zgodnie z postanowieniami umowy.

Wykonawca ma obowkek dostarczy wszelkie materialy, ugglzenia, sprgt oraz zatrudrdi kierownictwo i sik
robocza niezédne dla wykonania, wykwzenia, uruchomienia i usyggia usterek w takim zakresie, w jakim jest
to wymienione lub mze by logicznie wywnioskowane z umowy.




Wykonawca bierze pednodpowiedzialné¢ za odpowiednie wykonanie, stabifioo bezpieczastwo wszelkich
czynndci na Placu Budowy, oraz za metody i technologigaiprzy budowie.
Wykonawca ma obowrzek zorganizowawe wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa tab@botnikow,
a nasgpnie zapewrd im warunki pracy, wynagrodzenie, zakwaterowanigzywienie i dowdz.
Wykonawca winien wykonywa wszelkie czynnéci niezkzdne dla realizacji robdt w taki sposéb, aby
w granicach wynikajcych z koniecznii wypetnienia zobowizaa umownych nie zaklééabardziej ni to jest
konieczne poradku publicznego, dogbu, wytkowania lub zajmowania drég, chodnikéw i placoubjicznych
i prywatnych na terenach nalgych zaréwno do Zamawigjego jak i do oséb trzecich.
Wykonawca winien zabezpiegzy Zamawiajcego przed wszelkimi roszczeniami, ppstwaniami,
odszkodowaniami i kosztami, jakie mplgy¢ nastpstwem nieprzestrzegania paxsygego postanowienia.
Wszelkie prace montawe i demontzowe nie mog spowodowd uszkodzenia przechowywanych zbioréw.
W przypadku braku midiwosci zabezpieczenia zbioréw najedokona przeniesienia materiatéw archiwalnych
w celu uniknécia ich uszkodzenia.
Wszelkie informacje na temat budowy zawiecaj dane takie jak:

- wyznaczenie zaplecza technicznego,

- warunki dotycace organizacji ruchu,

- zabezpieczenia interesow 0s0b trzecich,
zostan podane przez Zamawigiego na etapie wprowadzenia na buglow

1.7 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczeniadokumenty, niezidne do wykonania zadania
w tym m.in.:

- rysunki z naniesionymi ugglzeniami i trasami kablowymi,

- opis projektowy,

- karty katalogowe,

- zestawienia materiatowe,

- certyfikaty,

- obliczenia dotycgce uradzei i linii dozorowych.

1.8 Klasyfikacja robét

Przy zlecaniu i realizacji robot dla przedmiotu Zavienia jak w punkcie 1.1 postugujemy diodami CPV
charakteryzujcymi nasgpujace grupy/klasy/kategorie robét:
CPV 45312100-8 Instalacja sygnalizacjzpmowej




2  Wymagania dotycace wiasciwosci materiatow

Do realizacji rob6t mogby¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramich posiadajce aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty BadawWszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu
robét powinny: by nowe i niedywane, by w gatunku biggco produkowanym, odpowiadaymaganiom norm
i przepisbw wymienionych w niniejszej Specyfikagjina rysunkach oraz innych niewymienionych, ale
obowigzujagcych Norm i przepiséw, méewymagane polskimi przepisarfiiadectwa dopuszczenia do obrotu.
Wszystkie wskazane w specyfikacji technicznej wydaa i odbioru rob6t znaki towarowe, nazwy prodiéan
i dystrybutorow zostaly wskazane w celu égiavego (precyzyjnego) opisania przedmiotu zamOwaieni
Zamawiajicy dopuszcza stosowanie wyrobow rownemach. W przypadku zaoferowania przez Wykonawc
materiatdw i urzdzen réwnowanych do okrélonych w dokumentacji projektowej, zaoferowane matg
i urzadzenia musz gwarantowd takie same (lub lepsze) parametry technicznedsfé&we oraz musgposiadéa
niezkedne atesty i dopuszczenia do stosowania. Wykongetazobowizany do udowodnienia rOwnow@osci
proponowanych ugdzeh i materialdbw, poprzez zgdzenie do oferty dokumentow jednoznacznie
potwierdzajcych taky réwnowanos¢. Zamawiagcy nie dopuszcza zamiany materiatdw lubgdean na etapie
wykonawstwa, np. w celu zmniejszenia przez Wykorakosztow realizacji rob6t. Kalorazowa zmiana
materiatéw lub urgdzeir na rownowane do uwzgldnionych w dokumentacji projektowej wymagaétarazowo
wyrazenia zgody na takzmiare przez Zamawiagcego.
Przed ayciem materiatéw do budowy Wykonawca przedstawi Zamjgcemu wszelkie wymagane przez niego
dokumenty na udowodnienie poigzego. Wykonawca winien dostarézyomplet materiatéw i niewymienione
materialy drobne w iliciach niezbdnych dla prawidtowego wykonania céoRobét.
Materialy przewidziane do wykonania instalacji to:

a) przewody — nakey uzy¢ przewodow zgodnie z projektem:

- YnTKSYekw1x2x0,8

- HTKSH PH90 ekw. 1x2.0,8

- HDGs 2x1,5 FE180/PH90 E90

- NHXH 3x1,5 FE180 PH90/EQ0

b) urzadzenia podstawowe — najeuzy¢ urzadzen zgodnie z projektem:

- Reczny ostrzegacz parowy FMC-210-DM-G-R

- Modut 8 wef¢ oraz 1 wyjcie przekanikowe niskonagiciowe FLM-420-18R1-S

- Modut petli dozorowej LSN 0300 A

- Modut kontroli baterii BCM-0000-B

- Zasilacz centrali 24V/6A UPS 2416 A

- Zestaw kabli paejczeniowych zasilacz UPS — BCM CPB 0000 A

- Zestaw kabli pajczeniowych modut BCM — baterie CBB 0000 A

- Obudowa na 4 akumulatory PMF 0004 A

- Rama montzowasrednia FMH 0000 A

- Akumulator 12V/44Ah IPS-BAT12V-45AH

- Zasilacz 24V/3A z akumulatorami 2x24Ah ZSP135-DR-3A

- Trzymaczicienny 24VDC/100mA, 1000N, bialy, zwora ptytkowahoma / CPD S2-110

- Plyta podtogowa dla trzymaczgiennych S2 do monta podtogowego, kolor czarny S2-PP-C

- Puszka pajczeniowa PIP-2AN

- Zasysaca czujka dymu FAS-420-TM

- Podstawa do zasysapj czujki dymu FAS-420-TM-HB




- Filtr zabrudzé FAS-ASD-FL

- Pisak dymny z 6 wymiennymi wktadami do testowaraaysania SMOKE-PEN

- Tasma znakujca do montau kryz redukcji zasysania TITANUS AF-BR

- Folia redukcyjna 4,2mm (cena za 1szt. Minimalne @aienie paczka 10szt) TITANUS AF-4.2
- Folia redukcyjna 4,4mm (cena za 1szt. Minimalne @armnie paczka 10szt) TITANUS AF-4.4
- Rura PVC-U SDR13,6 d25x1.9/5000mm (cena za 1mb) RBRC-U

- Mufa pvc-u d 25 pn16 mufa pvc-u

- tuk 90 st. Pvc-u d 25 pnl6 tuk 90 pvc-u

- ZaSlepka pvec-u d 25 Ztepka pvc-u

- Uchwyt PP do rury d25 uchwyt pp

- Klej tangit PVC-u 0.500kg Kklej tangit

- Plyn czyszcacy tangit PVC-c, PVC-u, ABS plyn tangit

- Zasilacz 24V/3A z akumulatorami 2x17Ah ZSP135-DR-BA

c) osprzt— naley uzy¢ urzagdzeir zgodnie z projektem:

- puszki montaowe,

- listwy,

- materialy pomocnicze itp.

2.1 Zgodnosé robét z dokumentacp projektowsg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmizekazane przez Zamawgeggo Wykonawcy
stanows integralry czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @mpojednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbieoici w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obpwe kolejndgé ich waznoici
wymieniona w ,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledow lub brakéw w dokumentach kontraktowych, a o weykryciu
winien natychmiast powiadohiZamawiajcego, ktoéry spowoduje wniesienie odpowiednich znjoprawek.

W przypadku stwierdzenia rozbigosci, podane na rysunku wymiary svazniejsze od odczytu ze skali
rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighiglzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Wszelkie odsfpstwa powinny b§ uzgodnione i zaakceptowane przez @segznaczon przez Zamawiacego
do nadzoru naditinwestycj.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedzialu tolerancji. Cechy materiatdweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda zgodne z dokumentacprojektovg lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasapione innymi, a roboty rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.2  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaveealizacji kontraktu zado
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robét.




Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony
Z Zamawiagcym oraz przez umieszczenie, w miejscach dcilmch okrélonych przez Zamawiagego, tablic
informacyjnych, ktérych trg bedzie zatwierdzona przez Zamawieggo. Tablice informacyjne ¢ba
utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
umowry.

2.3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zng& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:
- utrzymywa teren budowy w sposoéb czysty
- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sido przepisOw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub wiasriai spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgll nasrodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwosécig powstania paru.

2.4  Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisow ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpgarowy na terenie budowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materialy tatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

2.5 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o¢géniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda miaty aprobat techniczg wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okélajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.
Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaiczeniu robét ich szkodlivés zanika
(np. materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych. Zeli
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgiey powinien otrzymé zgod: na uycie tych materiatow od
wihasciwych organéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj
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2.6  Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcacdhie przestrzega przepisow dotycrych bezpieczistwa

i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néésipjgcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz

i odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orda zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;j.

2.7  Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i ufdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty zakiiczenia robét i przekazanie obiektu Zamaggejmu.

Wykonawca bdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimqmo by prowadzone w
taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byly wi@salagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Zamawijaggo powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.8 Stosowanie g do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovgzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez organy adminigtrpenstwowej

i samoradowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwzane z robotami i dulzie w peilni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych atlzer lub metod i w sposéb gty bedzie
informowa Zamawiajcego o swoich dziataniach, przedstawéadfopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2.9 Program zapewnienia jakaci

Do obowpzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamaegsmju programu
zapewnienia jakai (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony spos@ykonywania robét, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie robét zgodnie z DokumengaBjojektova, SST
oraz poleceniami przekazanymi przez Inspektora biadz
Program zapewnienia jakd bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0golm:

- organizag; wykonania robot , w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- BHP, plan BIOZ,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikadjprzygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

- propozycg kontroli i sterowania jaki&ia wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (wyszczegolnieniededtoriow wtasnych lub

zewretrznych), ktérym Wykonawca zamierza zleprowadzenie bada
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- sposo6b oraz forngromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw gz
sterupcych oraz zastosowanych korekt w procesie techiedogm, sposob i formprzekazywania tych
informaciji Inspektorowi Nadzoru;

b) cz$¢ szczegblow:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz uradzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedqltia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedgr pomiar6w i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie uegmlzeh) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwaszamieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementow robot,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nieodpowiaggmi wymaganiom.

3 Wymagania dotyczce spratu, maszyn i naradzi

Prace montaowe naley wykonywa przy wyciu sprztu specjalistycznego dla danego typu robot.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa wykonanie robét zgodnie z zasadami d&kaeymi
w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach zé&istawiciela Zamawiggego w terminie
przewidzianym umow

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgtui, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakdé¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robfak tez przy wykonywaniu czynrii
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatéw, speu itp. Sprzt uzywany przez
Wykonawe powinien uzyskéakceptagj Przedstawiciela Zamawigjego.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma By utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i goto$ed do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrorfyodowiska

i przepisami dotycxrymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentéw potwierdgzeych dopuszczenie spitz do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewigdujnozliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamaygiejo o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Zamawiggego, nie mge by pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Zamawiajcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4 Wymagania dotyczce transportu

4.1  Transport materiatow

Podczas transportu na budowub ze skitadu przyobiektowego na stanowisko robooaley zachowa
ostraznos¢ aby nie uszkodzimateriatow do montau.

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuamatdéw, sprztu i narzdzi musa by¢ sprawne,
posiaday wazne badania techniczne i spelgiayymagania wynikajce z obowizujacych w Polsce przepisow
0 ruchu drogowym. Materiaty przewone takimisrodkami transportu powinny gwarantoiv@rzew6z bez
uszkodzé i z zachowaniem warunkow bezpieaigiva pracy.
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5 Wymagania dotyczce wykonania robét

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z dokumentagjtechniczg i umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i jakowykonanych robét. Zalecaesiaby wykonawca posiadat - certyfikat
Osrodka Certyfikacji Ustug Przeciwparowych Stowarzyszenia Aynierow i Technikéw Pgarnictwa lub
autoryzac; Producenta zaproponowanego systemuapmwego. Roboty winny Iy wykonane zgodnie

z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami ik&pa nadzoru i Rzeczoznawcy ds. zabezpigcze
przeciwpaarowych. Dokumentacja instalacji sygnalizacji ldarmu paaru powinna sktadasie z projektu
wykonawczego, zatwierdzonych przez przedstawid¥&® lub osopuprawnion w zakresie tych prac.

System sygnalizacji parowej stanowi niezakdg wydzielory instalacg bezpieczastwa w zwizku z czym nie
moze by wspolny z sied innej instalacji.

Instalacg linii dozorowych nalgy wykona pod tynkiem, w teletechnicznych korytach kablowykib
w rurkach PCV montowanych do stropu kdiany.

Linie dozorowe nr 1, nr 2, nr 3 i nr 4 naewykona przewodem ekranowanym YnTKSYekw. 1x2x0,8mm w
powtoce koloru czerwonego. Kolejitoelementow nagili powinna by zgodna z niniejsgzdokumentagj.

Linia dozorowa nr 5 na ktorychetls rozmieszczone moduly do sterowania przeznaczonebghugi uradzen
automatyki paarowej: centrali oddymiagej, przeciwpaarowych klap odcingrych, dwigu osobowego,
oddymiania klatki schodowej itp. nalewykona przewodami niepalnymi o klasie odpognobogniowej HTKSH
ekw. 1x2x0,8 PH90, Zaprzewody monitoruice kablami uniepalnionymi zakozonymi rezystorami o
wartasciach zgodnych z odporsgami podanymi w DTR-kach dostarczanych z modulamnitorugcymi.

Sygnalizatory akustyczne nale polgczy¢ za pomog niepalnego kabla HDGs 2x1,5 PH90 (na tynku).
Polczenia kabli musz by¢ wykonane za poma@c metalowych puszek moriawych z bezpiecznikiem
przecihzeniowym PIP-1A.

W obiekcie, przewody niepalne HTKSH ekw. 1x2x0,8 B8, HTKSH PH90 1x2x1 (dodatkowo na dachu
budynku ostoni przed promieniowaniem UV), HDGs 2x1,5 PH90 i HD@®sl PH90 mana prowadd i
zamocowa doscian i sufitdbw za pomag

- metalowych atestowanych uchwytéw — montowanych@or8 (stanowicych zespot kablowy),

- w certyfikowanych korytach siatkowych (w zatesci od ilosci przewoddéw ut@onych w korytku
siatkowym) kcznie z calym system zamocawa

Przepusty wscianach i stropach oddziéleprzeciwpagarowych wykona w klasie odpornéci ogniowej
odpowiadaicej klasie elementow budowlanych, przez ktére prada;.

Przy instalowaniu elementéw najeuwzgkdni¢ wytyczne do projektowania okilajace sposéb monta (tzn.
aby czujki znajdowaty siw odlegidci wigkszej nz 0,5m odscian, belek stropowych, podgow i innych
przegréd pionowych oraz kratek wygowych wentylacji oraz w odlegioi 1,5m od kratek wentylacyjnych
nawiewnych).

Czujki montowane do betonowej konstrukcji budynkalezy zamontowda do stropu przy pomocy kotkow.
Czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomapvozdzi wbijanych do betonu. Czujki montowane na
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rozbieranych stropach podwieszanych oraz do stropgkonanych z petnej ptyty kartonowo - gipsowejaisl
zamontowda przy pomocy kotkéw wkciwych do plyt gipsowych Za kable doprowadza przez plyt
bezpdrednio od gory do gniazda czujki.

Szczegbtowe rozmieszczenie elementéw liniowych:jedguROP-6w i modutéw WE/WY jest pokazane na
rysunkach 1 - 5.

Reczne ostrzegacze parowe montow& na wysokéci ok. 1,2-1,6 m od poziomu podiogi. Boja do
przyciskdbw ROP wykonapodtynkowo lub w rurkach PCV. W trakcie eksplogtaalezy zwréck uwag by
ROP-y nie zostaty zastaste w zwihzku z pé&niejsz arartacjg pomieszcze przez drzwi, meble itp.

Przebiegi tras kablowych przedstawiono na rysunkactdéw budynku. Wszystkie elementy systemu hale
oznakowa zgodnie z projektem.

Zasilanie centrali sygnalizacji paru i zasilaczy Merawex nale wykon& kablem NHXH 3x1,5 FE180
PH90/E90 z wydzielonego pola rozdzielnizacowej. W pobliu centralki nalgy umiesci¢ instrukcg obstugi
centrali, ksijzke kontroli systemu, instruke¢j postpowania w przypadku alarmoéw jErowych
i uszkodzeniowych oraz dokumentasystemu.

Montaz urzadzer nalezy wykona& w oparciu o fabryczn dokumentag techniczno - ruchosgv producenta
urzadzehr. System SSP nalg regularnie poddawaprzeghdom konserwacyjnym zgodnie z wytycznymi PKN-
CEN/TS 54-14 i zaleceniami producenta systemu.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobow i rob6t budowlanych

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdci rob6t

Przedmiotem kontroli d¢rlzie sprawdzanie wykonywania robét w zakresie igjodnaci z dokumentag
projektows, specyfikacj techniczg i instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Inspektor Zamawiagego zostanie wyznaczony przez Zamayeiefjo i posiadgpr odpowiednie déwiadczenie i
umiejetnosci bedzie nadzorowat wykonywane prace.

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimyrobdt w zakresie i z
czestotliwosciag okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowaprzez Zamawiagcedo.

Celem kontroli jest stwierdzenie ggniecia zatlazonej jakaci wykonywanych robét. Wykonawca ma obgnék
wykonania pelnego zakresu badaa budowie w celu wskazania Inspektorowi Nadzomwelstorskiego
zgodndci dostarczonych materiatéw i realizowanych robdtokumentagj projektovg, STWIOR i programem
zapewnienia jakiei PZJ.

Wykonawca jest zobowzany prowadzi Dziennik Budowy lub Dziennik Robét, w formie zaaktowanej przez
Zamawiajcego i notowa w nim wszelkie informacje i zdarzenia wyni4eg¢ z procesu budowlanego oraz uwagi
i zalecenia Zamawigfego, wyznaczonych przez Zamaw@@go inspektorow nadzoru oraz projektantéw
dziatapcych w zakresie nadzoru autorskiego.

6.2 Szczegoétowe zasady kontroli jakézi robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét, jakdéci materialdw i elementéw i musi zapewni
odpowiedni system kontroli oraz mavosci pobierania probek i badania materiatow i rod#ykonawca bdzie
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prowadzit pomiary i badania materiatléw oraz robéggstotliwoscia gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowspecyfikacjach technicznych.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy

- zgodndci wykonania rob6t z dokumentagprojektovy,

- wykonanie pomiarébw rezystancji uziemienia, izolacjipomiarow skuteczriei ochrony

przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru

Jezeli uzyskano satysfakcjoruge wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokénaruchomienia instalacji i
pokaz& jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkamiésgfikacp.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy

- kontrola zastosowaurzadzeh i materiatow,

- kontrola wykonywanych patzen,

- kontrola zainstalowanych krzgwan i wspélnych odcinkéw z innymi instalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgl na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie

- sprawdzenie rezystancji obwoddw,

- sprawdzenie rezystanciiyt.
Wszystkie badania i pomiarygtls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W @akp, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego ina stosowé& wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestgaki®rzed przyspieniem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestoggkie rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badani
Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektoneadzoru inwestorskiego wyniki batla

7  Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru rob6t

7.1 Szczego6towe zasady przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét trzeba wykonywa w obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony paavinbyt
zgodnie z obowzujgcymi zasadami zarbwno na etapie wykonywania, jgloizakdiczeniu wykonywania
elementu rob6t stanogdego odgbrg calcs¢ obiektu. Obmiar trzeba wykoéaw jednostkach i zgodnie
z zasadami przyfymi w kosztorysowaniu.

7.2  Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét musg zaakceptowane przez
Zamawiajicego.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robét.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzdg przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, akze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzebeds wykonane w spos6b zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci bgda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mby¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do kskgi obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Zemajgcym.

8  Sposoéb odbioru roboét

8.1 Szczegodtowe zasady odbioru robot

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobawéany dostarcaylnwestorowi nagpujace dokumenty:
- Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
- Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
- Dziennik budowy i ksizke obmiaréw,
- Protokoty odbioréw cgciowych,
- Instrukcji wytkowania uradzea, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dakotynzwihzane z
zastosowanymi ugzizeniami i materiatami,
Protokoly sprawdzenia, skuteczod i wydajncci urzgdzen i instalacji. Wyej wymienione wymagania
dotyczice dokumentéw magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przerestora. Obowizkowo w sklad komisji
wchodz:
- Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
- Kierownik budowy (gtowny wykonawca robot),
- Kierownik robot elektrycznych,

9 Podstawa rozliczenia robot

9.1 Ogdlne zasady dotycace podstawy rozliczenia robét i ptatnéci

Przewiduje si zaptat za wykonan calas¢ zadania. Podstawdo zaptaty stanowi obustronnie podpisany
protokét odbioru kécowego. Nie przewiduje srozliczania rob6t tymczasowych i prac towarzgszh.
Cere oferty naley poda w formie ryczattudcznie z aktualnie obowzujaca stawly podatku VAT. Powinna ona
obejmowd wszystkie koszty i sktadniki zgzane z wykonaniem zamdéwienia, ktdégensezlzdne do prawidtowej
realizacji zamowienia.
Wynagrodzenie ryczattowe robé¢drie obejmowé

- robocizre bezpdredni wraz z narzutami,

- wartaé¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymiaaewentualnych ubytkow

i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie naiewlicza¢ podatku VAT.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- dostarczenie materiatow, spta i uradzei oraz ich sktadowanie,
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- wykonanie robot zasadniczych, wylazeniowych; montau osprztu;

- wykonanie montau i rozruchu urgdzea,

- wykonanie niezkdnych przehi, przepustéw, wykucie bruzd i wk oraz wykonanie napraw i wyprawek
tynkarskich,

- mont& i demonta rusztowa niezlzdnych do wykonania robét,

- uporzdkowanie placu budowy po robotach,

- wykonanie bad@ i prob po montzowych zgodnie z dokumentaciechniczg i kosztorysow oraz
innymi zaleceniami i warunkami olglenymi przez STWIiOR.

10 Dokumenty odniesienia

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 o ochronie przechapmwej (Dz. U. 1991 nr 81 poz. 351) wraz
z p&niejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010r. sprawie
ochrony przeciwpzarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i tebe (Dz. U. NR 109, poz. 719
z dnia 22.06.2010 r.) wraz z fpejszymi zmianami

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75 pof70) wraz
z p&niejszymi zmianami

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnid4 listopada 2017 r. zmieniae
rozporzdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim pawimdpowiadé budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. 2017 poz. 2285)

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 w sprawie
wykazu wyrobow slzgcych zapewnieniu bezpiedmstwa publicznego lub ochronie zdrowiayicia oraz
mienia, a take zasad wydawania dopuszczenia tych wyroboéwzagtkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z
pézniejszymi zmianami).

PN-EN 54-1:1998 - Systemy sygnalizacjizpoowej — Wprowadzenie
PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacjtggowej - Cz$¢ 2: Centrale sygnalizacji parowe;.

PKN-CEN/TS 54-14: 2006 - Systemy sygnalizacjizgzrowej. Cz$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

Dokumentacja techniczno-ruchowa i serwisowa cdnggagnalizacji paaru FPA-5000 wydana przez fiem
Robert Bosch Sp. z 0.0., Karty katalogowe zastoegalauradzea

Ekspertyza technicandotyczcg stanu ochrony przeciwparowej budynku przy ulicy Dasagkiego 5, W
Srodzie WIkp. uznanego przez KomenBowiatows PSP za zagrajacy zyciu ludzi - inz. paz. Stefan
Korbacz - grudzig 2011 r.

Aneks do ekspertyzy technicznej dotycgj stanu ochrony przeciwparowej budynku przy ulicy
Daszyiskiego 5, wSrodzie WIkp. uznanego przez KomenBowiatow PSP za zagtajacy zyciu ludzi -
inz. paz. Stefan Korbacz — kwieaiémaj 2019 r.

Certyfikaty zgodnéci, certyfikaty statéci wkasciwosci uzytkowych, swiadectwa dopuszczenia, deklaracje
wiasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodsoi, aprobaty techniczne.
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