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1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania
Przebudowa skweru im. E. Woynittowicza przy skrzyzowaniu ul. Ogifnskiego i ul. Chodkiewicza w Bydgoszczy
1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ze
zdjeciem warstwy humusu.

1.3 Zakres robot objetych ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji stanowig wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych na pasie
drogowym, i obejmuja:

zdjecie warstwy humusu na petng gtebokosé jego zalegania,
zmagazynowanie humusu potrzebnego do ponownego wykorzystania,
odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu,

inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio ze zdjeciem humusu.

Zdjety humus zostanie wykorzystany do humusowania skarp wg ST D.06.01.01.
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00. Wymagania ogoélne
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg projektowa, ST

oraz z poleceniami Kierownika Projektu. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ~Nymagania ogolne”,
pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia warstwy gruntu organicznego

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzglagdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu, a w przypadku braku takich dokumentéw powinien byé uzgodniony i
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych zostang przez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rob6t. Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu nadajacej sie do powtérnego zastosowania nalezy stosowac:

e spycharki,
e koparki i samochody samowytadowcze — w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajgca zastosowania takiego
sprzetu,

e fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych — w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie
robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 4.
4.2. Transport humusu
Zdjeta warstwe humusu nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zalezy od warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu. Przy ruchu po drogach publicznych

pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie i innych parametréw technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady dotyczace wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.
Teren w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopoéw i w innych miejscach wskazanych w Dokumentaciji Projektowej
powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikdbw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno nastgpi¢ zgodnie ze wskazaniami Kierownika Projekiu. W wyjgtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robét nalezy dodatkowo
stosowac reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjaé z
powierzchni catego pasa rob6t oraz w innych miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez
Kierownika Projektu. Grunt organiczny nalezy zdjg¢ na gtebokos¢ wskazang na roboczo przez Kierownika Projektu, wg
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy i zageszczeniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci zdjetego humusu i/lub darniny

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robét ziemnych,
zgodnie z Dokumentacjg projektowg i wskazaniami Kierownika Projektu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych ze zdjeciem humusu jest 1 [m3].
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek rob6t niewykazanych w Dokumentacji Projekiowej, z wyjatkiem
zaakceptowanych na pismie przez Kierownika Projektu. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia
Kierownika Projektu nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogo6lne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”,
punkt 8.

Odbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu dokonuje Kierownik Projektu, po zgtoszeniu robét do odbioru przez
Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postepu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Kierownikiem
Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ za 1 m3 (metr szescienny) usunietej warstwy humusu nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét.

Ptatnos¢ za 1 m3 (metr szescienny) wywiezionego nadmiaru humusu nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, po odbiorze
robot.
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Cena wykonania 1m3 robo6t zdjecia humusu obejmuje:

zdjecie warstwy humusu na petng gtebokos$c¢ jego zalegania,

koszt pozyskania odktadu,

koszt pielegnaciji humusu,

sktadowanie humusu w pryzmach wraz z pielegnacja,

inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio ze zdjeciem humusu.

Cena wywozu nadmiaru 1m3 humusu obejmuije:

odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu zgodnie z obowigzujgcym prawem,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01 — Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-S5-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.00.00 PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ STABILIZOWANEJ MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania
Przebudowa skweru im. E. Woynittowicza przy skrzyzowaniu ul. Oginskiego i ul. Chodkiewicza w Bydgoszczy

1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie w zwigzku z przebudowa nawierzchni na
skwerze.

1.3 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.4 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/45 mm stabilizowanej mechanicznie i obejmuja:
- wykonanie podbudowy zasadniczej - warstwa grubosci 20cm — (Droga powiatowa 2401 P i ulica Kozierowskiego;
KR3),
- wykonanie podbudowy zasadniczej - warstwa grubosci 15cm — (cigg pieszo — rowerowy, nawierzchnia asfaltowej i z
kostki bet., zjazdy z kostki bet. ),
- wykonanie podbudowy zasadniczej - warstwa grubosci 20cm — (Zjazdy nawierzchnia asfaltowa),
- we)

1.5 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z mieszanki kruszyw niezwigzanych - jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe no$ng nawierzchni drogowe;j.

1.4.3. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktéry jest
stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drég.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéIne”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2 Wtasciwosci kruszywa

Materiatem do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego litego lub kruszywo naturalne kruszone, uzyskane w wyniku przekruszenia kamieni
narzutowych i otoczakéw (o wielkosci powyzej 63mm).Ostatecznym kryterium oceny kruszywa i mieszanki jest spetnienie
wymagan Tablicy 1 i 2 niniejszej SST odpowiednio, zgodnie z przeznaczeniem Do wykonania warstwy z mieszanki
niezwigzanej nalezy stosowac kruszywa zgodnie z normg PN-EN 13242 oraz WT 4 Za kruszywo przydatne uzna¢ nalezy
kruszywo spetniajgce wymagania podane w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do warstwy z mieszanki niezwigzanej
Wymagania  wobec  kruszywa  do mieszanek

niezwigzanych przeznaczonych do zastosowania w
warstwie

Rozdziat w Odniesienie do
normie PN- | Wiasciwos¢ podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi PN-EN
EN 13242 13242:2004
KR1 KR3
41-42 Frakcje/zestaw sit # 0,063; 0,5; 1; 2; 4;5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63 i 90
(zestaw podstawowy plus zestaw 1) Tabl. 1
Wszystkie frakcje dozwolone
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc80/20,
Gr80, Tabl. 2
Ga75
43.2 Ogolne granice i tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego
na sitach posrednich wg PN- GTc20/15 Tabl. 3
EN 933-1
4.3.3 Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa GTr10, Tabl. 4
drobnego i kruszywa o ciggtym GTa20 )
uziarnieniu wg PN-EN 933-1
4.4 Ksztalt kruszywa grubego wg
PN-EN 933-4
- maksymalne wartosci Flso Tabl. 5
wskaznika ptaskosci
lub
- maksymalne  wartosci Slss Tabl. 6
wskaznika ksztattu
4.5 Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o powierz.
przekrusz. lub tamanych oraz
ziaren catkowicie Crr Tabl. 7
zaokraglonych w kruszywie
grubym wg PN-EN 933-5
4.6 Zawartosé pytdbw wg PN-EN
933-1 fDekiarowane Tabl. 8
— w kruszywie grubym®)
— w kruszywie drobnym *) fDekiarowane Tabl. 8
4.7 Jakosc¢ pytow Wartos¢ niezbadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w mieszankach wg
wymagan p.2.2-2.4 - WT-4
5.2 Odporno$¢ na rozdrabnianie
kruszywa grubego wg PN-EN -
1097-2, kategoria nie wyzsza LAso LAso™) Tabl. 9
niz
5.3 Odpornos¢ na $Scieranie wg
PN-EN 1097-1 MoeDeklarowana Tabl. 11
5.4 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6
rozdziat 7,8 lub 9 Deklarowana
5.5 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097- Wer NR
6 rozdziat 7,8 lub 9 (w W A°“"2m*)
zaleznosci od frakgji) 24
6.2 Siarczany rozpuszczalne w
kwasie wg PN-EN 1744-1 ASR Tabl. 12
6.3 Catkowita zawartosc¢ siarki wg
PN-EN 1744-1 SNR Tabl. 13
6.4.2.1 Statos¢ objetosciowa zuzla
stalowniczego wg PN-EN Vs Tabl. 14
1744-1 rozdziat 19.3
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy w zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym
wg PN-EN 1744-1 rozdziat Brak rozpadu
19.1
6.4.2.3 Rozpad zelazowy w zuzlu

wielkopiecowym kawatkowym

Brak rozpadu
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wg PN-EN 1744-1 rozdziat

19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w | Brak substancji szkodliwych dla $rodowiska wg
wodzie wg PN-EN 1744-3 odrebnych przepiséw
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak; drewno, szkio i plastik
mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg
PN-EN 1367-3, wg PN-EN | SBia
1097-2
7.3.3 Mrozoodpornosé na kruszywie | — skaty magmowe i przeobrazone: F4

frakcji 8/16 wg PN-EN 1367-1 — skaty osadowe: F10

— kruszywa z recyklingu: F10 Tabl. 18

(F25*)
Zatacznik C | Sktad materiatowy Deklarowany
Zatgcznik C | Istotne cechy srodowiskowe Wiekszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w
pkt. C.3.4 dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w

zrédtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
bada¢ czy zawartos¢ substancji niebezpiecznych nie
przekracza wartosci dopuszczalnych wg odrebnych
przepisow

*) taczna zawartos¢ pytéw w mieszance powinna sie miesci¢ w polu wyznaczonym przez krzywe graniczne

**) taczna pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

****)

w przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornos¢

2.3 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug WT-4 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 9 z punktu 2.3.5 WT4 dla podbudowy pomocniczej i ha rysunku 12 z punktu 2.4.5 WT 4
dla podbudowy zasadnicze;j.

Oprocz wymagan podanych na rysunku 1, wymaga sie, aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miesiecy spetniato wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby zapewni¢ jednorodnos¢ i ciagtosc
uziarnienia

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowanag przez
producenta wartoscig (S). Wymagania dotyczg produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng
zawarto$¢ ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pigciokrotnym
zageszczeniu metodg Proctora.

Wymagania dla mieszanki do podbudowy zasadniczej:

Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
niezwigzana

0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31,5
0/31,5 5 +5 +7 +8 +8 +8

Tablica 3 Wymagania wobec ciggtosci uziarnienia na sitach kontrolnych — rdéznice w przesiewach podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach:
Mieszanka [roznice przesiewow w %(m/m) przez sito (mm)]
niezwigzana 1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4
min | max [ min | max | min | max | mn | max | min | max | min | max | min
0/31,5 4 15 7 20 10 25 10 25

2.4. Parametry mieszanek niezwigzanych

Mieszanki niezwigzane winny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy zasadnicze;j.

Wymagania wobec mieszanek

T Odniesienie  do
niezwigzanych przeznaczonych do

; . PN-EN 13285
Rozdzial  w zastosowania w warstwie
normie  PN- | Wiasciwosé Podbudowy zasadniczej
EN 13285 nawierzchni drogi
KR1 KR3
4.3.1 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 Tabl. 4
4.3.2 Maksymalna zawarto$¢ pytow: kategoria UF UFs Tabl. 2
4.3.2 Minimalna zawarto$¢ pytéw: kategoria UF LFnR Tabl. 3
4.3.3 Zawartos$¢ nadziarna: kategoria OC OCo0 Tabl. 4i6
441 Wymagania wobec uziarnienia Krzywa uziarnienia wg rysunku 12 Tabl. 516
z punktu 2.4.5 WT 4 )
442 Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia
poszczegblnych  parti — porédwnanie z | Wgtab. 2b Tabl. 7
deklarowana przez producenta wartoscia (S)
442 Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na
sitach kontrolnych — r6znice w przesiewach Wg tab. 3b Tabl. 8
4.5 Wrazliwo$¢ na mréz: wskaznik piaskowy SE*), co 45 )
najmniej

Odpornos¢ na rozdrabnianie (dotyczy fakcji 10/14
odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097-1, | LAso -
kategoria nie wyzsza niz:

Odporno$¢ na Scieranie (dotyczy fakcji 10/14
odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097-1, | Deklarowana -
kategoria Mpe

Mrozoodpornos¢ (dotyczy fakcji 8/16 odsianej z

mieszanki) wg PN-EN 1367-1 Fa -

Wartos¢ CBR po zageszczeniu do wskaznika
zageszczenia Is=1,0 i moczeniu w wodzie 96h, | =80 -

€O najmniej

4.5 Zawartos¢ wody w mieszance zageszczanej, %
(m/m) wilgotnosci optymalnej wg metody | 80-100 -
Proctora

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora wg
PN-EN 13286-2

2.5. Woda
Nalezy stosowac¢ wode wg PN-EN 1008-1.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoline”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie powinien

wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawce sprzet powinien byé sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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Wskazany jest transport samowytadowczy (samochody, ciagniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach
publicznych pojazd musi spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac¢ sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowa musi by¢ wytyczona w spos6b umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wedtug
zalecen Inzyniera.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy muszg by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Przygotowanie mieszanki

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotowuje recepture na wytworzenie mieszanki. Receptura obejmowac
bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oraz wilgotno$¢é optymalng dla mieszanych sktadnikéw. Sporzadzona
receptura musi uzyskaé¢ akceptacje Inzyniera.

5.4. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Wytworzenie mieszanki polega¢ bedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa (przewidzianych receptura) z
dodaniem wody, celem uzyskania wilgotnosci optymalnej dla wytworzonej mieszanki.

Potrzebng ilo§¢ wody dla mieszanki ustala sie laboratoryjnie z uwzglednieniem wilgotnosci naturalnej kruszywa.
Nawilzanie mieszanki powinno nastgpowac stopniowo w ilosci nie wiekszej niz 10 I/m® do czasu uzyskania w mieszance
wilgotnosci optymalnej okreslonej laboratoryjnie.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.5. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byta zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.

Warstwy o grubosci wiekszej niz 20cm nalezy wykona¢ w dwoch warstwach.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych.

Bezposrednio po wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej zageszczenia przez watowanie. Podbudowe
nalezy zageszczac¢ walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Zageszczanie powinno postepowac stopniowo od
krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni oraz od dolnej do gérnej krawedzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢
wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi, matymi
walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet Izejszy, a w
koncowej sprzet ciezszy.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mniejszego niz Is = 1,00
wedtug normalnej préby Proctora lub wskaznika odksztatcenia lo <2,2wg metody VSS

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona
iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

10



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT D.04.00.00

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatbw. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 5. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie warstw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegodlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej | Maksymalna powierzchnia .podbzudowy
dziatce robocze; przypadajgca na jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki o 1000
2 Wilgotno$é mieszanki co 100 m jezdni
3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?2
4 Badtagie1 whasciwosci  kruszywa | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa
wg tab.

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-EN
13286-2 w granicach podanych w tablicy 4.

6.3.4. Zageszczenie warstwy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac¢ sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika odksztatcenia.

Kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych stosujgc ptyte @30cm. Wynik modutu nalezy
oblicza¢ w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25 — 0,35MPa i przyrostu odksztatcenia odpowiadajgcemu temu zakresowi
obcigzen jednostkowych doprowadzajac obcigzenie koncowe do 0,45MPa. Badanie i obliczenia nalezy przeprowadzic¢
wedtug B-64 8931-02

Moduty odksztatcenia oblicza sie z nastepujacych wzordw:

E =2 E, =2 p
As As,

gdzie:
E1 - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E2 - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - réznica naciskdéw w pierwszym cyklu obcigzania [MPa],
Ap2 - réznica naciskow w drugim cyklu obcigzania [MPa],
As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow Ap [mm],
As2 - przyrost osiadan odpowiadajgcy réznicy naciskow Ap2 [mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Zageszczenie mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu Ez do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy.

6.3.5. Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.2 + 2.4
Probki do badan petnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarédw wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej

Lp | Wyszczegdlnienie badan i | Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
pomiaréw
1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
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2 | Réwnosé podiuzna w sposOb ciggty planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 20 m, a n odcinkach krzywoliniowych co 10m
6 | Uksztattowanie osi w planie® co 100 m
7 | Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m? , 2
badania co 100 m jezdni
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?
8 | Nosnosc¢ i zageszczenie
podbudowy: _ co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 m
- modut odksztatcenia
- wskaznik odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25cm lub o warto$¢ wskazang w Dokumentacji Projektowej.

6.4.3. Rownos¢

Do oceny réwnosci podtuznej podbudowy nalezy stosowaé metode rownowazng uzyciu faty i klina z wykorzystaniem
planografu. Stosowanie faty i klina dopuszcza sie do oceny réwnosci podtuznej tam gdzie nie mozna wykorzystaé metody z
uzyciem planografu.

Pomiar réwnosci planografem wykona¢ zgodnie z BN-68/8931-04 .

Do oceny réwnosci poprzecznej podbudowy nalezy stosowa¢ metode rownowazng uzyciu taty i klina. Stosowanie taty i klina
dopuszcza sie do oceny réwnosci poprzecznej tam gdzie nie mozna wykorzysta¢ metody rownowazne;.

Nieréwnosci podbudowy zaréwno podtuzne jak i poprzeczne nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe

Ro6znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé -1cm, +0cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi warstwy

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5cm.
6.4.7. Grubosc¢ warstwy

Grubos¢ nie moze sie réznic¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz £10 %.

6.4.8. Nosnos¢ warstwy

Modut odksztatcenia wg PN-S-02205 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 7

Tablica 7. Cechy warstwy dotyczace zageszczenia i nosnosci

Podbudowa z kruszywa o Wymagane cechy podbudowy
Lp. wskazniku  Wnos  nie Wskaznik ' . Minimalny modut odksztatcenia mierzony ptytg o srednicy 30 cm
mnieiszym niz % zageszczenia Is nie | MPa
15zy ° mniejszy niz; od pierwszego obcigzenia E1 od drugiego obcigzenia E2
2 80 1,00 80 140
3 60 1,00 60 120

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne warstwy

Wszystkie powierzchnie warstwy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny byc¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szeroko$¢ warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na witasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
petng grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ warstwy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe. Powierzchnie powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnosc¢

Jezeli nosnos¢ warstwy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nos$nosci warstwy wynikio z
niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzane] stabilizowane;
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i biezgcej kontroli materiatéw i Robot.

Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? wykonania podbudowy z mieszanki kruszyw niezwigzanych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robét,
- zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatéw,
- dowdz sprzetu,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- koszty badan kruszywa i opracowania recepty na wykonanie mieszanki z kruszywa,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- wykonanie odcinka prébnego,
- rozlozenie mieszanki (jedna lub dwie warstwy), wyprofilowanie i zageszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST w tym dodatkowo zleconych przez Inzyniera,
- pielegnacja i utrzymanie podbudowy w czasie robét,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét,
- koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajgcych drogach,
- odwdz sprzetu.
- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg STWIORB i zgodnych z
Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

- PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw - Cze$¢ 1: Oznaczanie skiadu ziarnowego -
Metoda przesiewania

- PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw - Czes¢ 3: Oznaczanie ksztattu ziarn za pomocg
wskaznika ptaskosci

- PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziaren

- PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartosci ziaren o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

- PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Ocena zawartosci drobnych czastek. Badania

btekitem metylenowym
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- PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Cze$¢ 5: Oznaczanie zawartosci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg

- PN-EN 1097-6  Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i
nasigkliwosci

- PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikbw atmosferycznych -
Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

- PN-EN 1744-1 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw - Czes$¢ 1: Analiza Chemiczna

- PN-EN 1744-1 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa

- PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Czes$¢ 2: Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

- PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatébw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

- PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania

- PN-EN 13286-2 Metody okreslania gestosci i zawartosci wody. Zageszczanie metodg Proctora.

- PN-EN 1008-1 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania prébek

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

- BN-68/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzcni podatnych i podtoza przez
obcigzenie ptyta.

- WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane dla drég krajowych. Wymagania techniczne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.00.00 NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni ttuczniowej w ramach przebudowy skweru im. E. Woynittowicza przy skrzyzowaniu
ul. Oginskiego i ul. Chodkiewicza w Bydgoszczy

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:
Gérna warstwa nawierzchni z klinca granitowego o frakcji 2/8mmz miatowaniem miatem granitowym 0/4mm o
grub.4cm
Dolna warstwa nawierzchni z ttucznia twardego famanego granitowego grub. 6 i 10cm stabilizowanego
mechanicznie,
llos¢ robot do wykonania — wg przedmiaru roboét.

1.4. Okreslenia podstawowe
Kruszywo — ziarnisty materiat stosowany w budownictwie; kruszywo moze by¢ naturalne, sztuczne lub z recyklingu.
Kruszywo tamane — materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.
Kruszywo tamane zwykle — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania
na frakcje lub grupy frakciji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.
Nawierzchnia twarda nieulepszona — nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze wzgledu
na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy (wibracje i hatas).
Nawierzchnia tluczniowa — jedna lub wiecej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.
Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane
frakcji 0+31,5, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego. Surowiec skalny powinien pochodzi¢ ze skat
magmowych.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna zawiera¢ sie miedzy krzywymi granicznymi pél

dobrego uziarnienia podanych na powyzszym rysunku (miedzy krzywymi 1 i 2).

Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywej

granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci

warstwy uktadanej jednorazowo.

Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, przy czym nalezy stosowaé kruszywo gatunku

co najmniej Il. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny

Wymagania dla kruszywa:

—  zawarto$c¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm badana wg PN-B-06714-15 —od 2 do 10% m/m,

—  zawartos¢ nadziarna — wg PN-B-06714-15 — nie wiecej niz 5% m/m,

—  zawarto$c¢ ziarn nieforemnych w ttuczniu wg PN-B-06714-16 — nie wiecej niz 35% m/m,

—  zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-B-04481 — nie wiecej niz 1% m/m,

— wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu wg BN-64/8931-01 — od 30 do 70%,

—  Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po petnej liczbie obrotow — nie wiecej niz 35% ubytku masy,

—  Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po 1/5 petnej liczby obrotow — nie wiecej niz 30% ubytku masy,

— nasigkliwos¢ wg PN-B-06714-18 — nie wiecej niz 3% m/m;

— odpornos$¢ na dziatanie mrozu wg PN-B-06714-19 — nie wiecej niz 5% ubytku masy;

—  zawarto$é zwigzkow siarki wedtug przeliczeniu na SOs wg PN-B-06714-28 — nie wiecej niz 1% m/m,

— wskaznik nosnosci mieszanki kruszywa przy zageszczeniu Is rownym lub wiekszym od 1,0 wg PN-S-06102 — nie
mniejszy niz 120%.
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2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania nawierzchni winna spetnia¢ wymagania normy PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania nawierzchni z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- mieszarka do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazona w urzadzenie dozujace wode; mieszarka powinna
zapewni¢ wytworzenie jednolitej mieszanki o wilgotnosci optymalnej (mieszarka nie jest niezbedna, jezeli
Wykonawca dowozi mieszanke o odpowiednim uziarnieniu i wilgotnosci bezposrednio od producenta),

- sprzet do rozscietania kruszywa — rowniarka, spycharka, szablon ciagniony,

- walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki ptytowe do zageszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze pod nawierzchnie bedzie stanowito podtoze gruntowe przygotowane wg SST D-04.01.01.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzy¢é w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza
sie wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna
by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po
zageszczeniu byta réwna projektowanej grubosci.

Warstwa powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymieszana.

Wskaznik zageszczenia nawierzchni wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigkszy lub rowny 1,03.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialu. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie
wiasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywa¢ dla kazdej dostarczonej partii
kruszywa. Dwie probki nalezy pobraé¢ losowo, z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.

Wilgotno$¢é mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda Il), z tolerancjg +10%, —20%.

6.3.2. Zageszczenie nawierzchni
Zageszczenie nawierzchni powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

—  szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £5 cm od szerokosci podanej w
projekcie technicznym;

—  réwnos$c¢ nawierzchni mierzona fatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 — nieréwnosci nie moga przekracza¢ 10 mm;

— spadki poprzeczne i podtuzne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg +0,5%.

— rzedne wysokosciowe — roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi powinny
wynosi¢ od 0 cm do -2 cm;

— grubos¢ nawierzchni nie moze rézni¢ sie od grubosci projektowanej o wiecej niz 2 cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3, powinny
by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe nawierzchni przez
spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrdéwnanie i
powtérne zageszczenie. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robét
poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowaé wg przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

—  przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z receptg i dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
—  rozitozenie kruszywa,

—  zageszczenie roztozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie nawierzchni w czasie trwania robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane — Badania polowe
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
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PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28

. PN-B-06714-42
. PN-B-11112

. PN-B-32250

. PN-S-06102

. BN-64/8931-01
. BN-64/8931-02

. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Materiaty budowlane.
Drogi samochodowe.

Drogi samochodowe

Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowg
Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Woda do betonu i zapraw

Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe.

Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych

i podtoza przez obcigzenie ptytg
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem

tata.
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1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Przebudowa skweru im. E. Woynittowicza przy skrzyzowaniu ul. Oginskiego i ul. Chodkiewicza w Bydgoszczy

1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t przy ustawieniu obrzezy betonowych, i
obejmuja:

. ustawienie chodnikowych obrzezy betonowych o wymiarach 30x8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 grub.
5cm

14 Okreslenia podstawoweObrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Warunki ogdlne” pkt 1.5. Wykonawca rob6t jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za zgodno$¢ robét z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami
Kierownika Projektu.

2. Materiaty

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materiatdw

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Nalezy stosowac obrzeza betonowe zgodnie z PN-EN 1340: 2004 ,Krawezniki betonowe.
Wymagania i metody badan” o nastepujgcych parametrach:
¢ odpornos¢ na warunki atmosferyczne B, D
¢ odpornosc¢ na Scieranie |,
* wytrzymatos$¢ na zginanie T,
Wyglad, tekstura i zabarwienie obrzezy betonowych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN
1340, zatgcznik J
e Ksztatt i wymiary obrzezy powinny by¢ zgodne z Projektem

Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-EN 1340, zatacznik C.
Materiatami stosowanymi réwniez sa:

— piasek do wykonania podsypki powinien spetnia¢ wymagania norm PN-EN-13285:2004, PN-EN 13242:2004 oraz

WT MNzw 2009.

— podsypka cementowo—piaskowa 1:4,

— zaprawa cementowo—piaskowa 1:2,

- woda.
Mieszanka cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania wg PN-EN-14227-1:2007 oraz
WT M-Zw 2009, cementu 32,5 powszechnego uzytku spetniajacego wymagania PN-EN-197-1:1997 i wody odmiany 1
odpowiadajgcej wymaganiom PN-B-32250:1988.

2.3. Materiaty na podsypke i do zapraw
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Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620, a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-EN 13139. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 197-1 oraz PN-EN 197-2. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-EN 1008.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Podsypka piaskowa i cementowo-piaskowa pod obrzeza betonowe bedzie wykonana recznie przy uzyciu podstawowych
narzedzi budowlanych. Narzedzia brukarskie do wbudowania obrzezy betonowych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, punkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga byé przewozone dowolnymi $Srodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem
sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w ST D.08.01.01 ,Krawezniki betonowe”.
Sprzet do transportu powinien byé zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” punkt 5.

5.2. Wykonanie taw

Koryto pod tawe nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-B-06050 ,Roboty ziemne budowlane”.
tawy wykonuje sie recznie poprzez roztozenie i zageszczenie warstwy betonu.

5.3. Wbudowanie obrzezy chodnikowych

Obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ recznie bezposrednio na tawie betonowej. Szczeliny pomiedzy obrzezami powinny
mie¢ szerokos¢ do 1 cm. Nalezy je catkowicie wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowa. Wbudowane obrzeza nalezy
obsypac gruntem i zagesci¢ od strony przeciwnej niz projektowany chodnik.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady dotyczace kontroli rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania obrzezy
chodnikowych:

e sprawdzenie ksztattu i wymiaréw,

e sprawdzenie uszkodzen,

e sprawdzenie cech fizycznych i mechanicznych wedtug punktu 2.
Wszystkie badania nalezy wykona¢ dla 3 losowo wybranych obrzezy. Badania te nalezy powtdrzy¢ po kazdej zmianie zrodta
dostaw, w przypadkach gdy watpliwa jest jakos¢ dostarczanych obrzezy oraz na wniosek Inzyniera. Badania betonu i piasku
nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normami podanymi w punkcie 2.
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6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1. Sprawdzenie koryta i taw

Wymiary i usytuowanie koryta nalezy sprawdza¢ co 50 m. Tolerancja dla wymiaréw koryta i taw wynosi +2 cm. Badania
betonu nalezy przeprowadzi¢ w miejscach watpliwych.

6.3.2. Badania obrzezy
Badania obrzezy nalezy wykonywac¢ zgodnie z punktem 6.1 dla 1 obrzeza na 300 mb.
Ustawienie obrzezy nalezy sprawdzac:

e ustawienie w planie -co 100 m,

e wysokos¢ i rownosé gornej powierzchni -co 100 m,

Dopuszczalne tolerancje wbudowania obrzezy wynosza:

*  WysoKosci 1cm,

e usytuowania w planie 5 cm (bez widocznych nieréwnosci w linii prostej
i zataman na tukach),

e réwnosc¢ gornej powierzchni 1 cm (pod 3 metrowa tatg brukarska).

7. Obmiar i odbior robot

7.1. Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”, punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza betonowego.
8. Odbior robot

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, punkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne
wyniki.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— zakup orazdostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozécielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwigzane

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw.
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
5. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodnosci.
6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
7. PN-PN 206-1 Beton. Cze$¢ 1 wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé
llekro¢ w tekscie uzyta jest niedatowana norma lub dokument techniczny nalezy rozumie¢ przez to, ze powotanie
dotyczy najnowszego wydania na dzien ztozenia niniejszej SST.
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1.

1.1

1.2

WSTEP
Nazwa zadania
Przebudowa skweru im. E. Woynittowicza przy skrzyzowaniu ul. Oginskiego i ul. Chodkiewicza w Bydgoszczy

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z
wykonaniem zieleni

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z zagospodarowaniem zielenig

skweru

Wykonaniem terenéw zielonych — trawnikéw
Wykonanie prac zabezpieczajgcych istniejgcg roslinnos¢ w rejonie skweru

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 Wymagania ogéine pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogdlne pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty to:

Ziemia urodzajna
Kompost

Krzewy

Zwir biaty

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogélne pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do pielegnac;ji zieleni drogowej

* przesadzarka, topaty, grabie i inny sprzet potrzebny do wykonania roboty.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 Wymagania og6lne pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogdlne pkt 5.

5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczgce wykonania trawnikow
Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do kraweznikéw o ok.
15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwg i wymieszana z kompostem,

nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatka lub zagrabi¢,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia, na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane
sg wilosciod 1 do 4 kg na 100 m2,

na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢é watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i stworzenia
dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz
nie stosowac¢ watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa.
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5.2.2. Pielegnacja trawnikéw
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm,

- nastepne koszenia powinny sie odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym koszeniem
nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym wyprzedzeniem spodziewanego
nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyjg¢ pierwszg potowe pazdziernika),

- koszenia trawnikdw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych odstgpach czasu, przy
czym czestos¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwacé recznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy
stosowac z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika. Trawniki wymagajg nawozenia
mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki nawoz6éw nalezy przygotowywac tak, aby trawom
zapewnic¢ skfadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

- wiosnag, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotyczgce sadzenia krzewow
Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewdw sg nastepujace:
- pora sadzenia - jesien lub wiosna,
- miejsce sadzenia - powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektowa,
- roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sie do 5 cm glebiej jak rosta w szkétce.
- Zbyt gtebokie lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwdj rosliny,
- korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przycia¢,
- korzenie roslin zasypywac sypka ziemig, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowac miske i podla¢,

5.3.2. Pielegnacja po posadzeniu
Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciggu roku po posadzeniu) polega na:
- podlewaniu,
- odchwaszczaniu,
- nawozeniu,
- usuwaniu odrostéw korzeniowych,
- poprawianiu misek,
- okopczykowaniu krzewdw jesienia,
- rozgarnieciu kopczykOw wiosng i uformowaniu misek,
- wymianie uschnietych i uszkodzonych i krzewéw,
- wymianie zniszczonych palikéw i wigzadet,
- przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujgcych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i formujace).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 Wymagania og6lne pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogodlne pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest :

kpl (komplet) — dla zagospodarowania wyspy ronda oraz prac zabiezpieczajgcych
m2 (metr kwadratowy) — dla wykonania trawnikéw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogoline pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacijg projektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 Wymagania
ogolne pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 kpl. Zagospodarowania wyspy ronda
- roboty przygotowawcze
- zakup oraz dostarczenie materiatu
- wykonanie zieleni wg wskazan dokumentac;ji projektowej,
- uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.
- pielegnacje zieleni
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Cena wykonania 1 m2 wykonania trawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze:,
- zakup oraz dostarczenie materiatow
- rozscielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zaktadanie trawnikow,
- pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

Cena wykonania 1 kpl. Wykonania prac zabezpieczajgcych w rejonie wezta Dabréwka obejmuje:
- roboty przygotowawcze
- przesadzenie krzewdw kolidujacych ze $ciezkg rowerowg w miejsce wskazane przez GDDKIA
- przesadzenie drzewa kolidujacego ze Sciezka rowerowa zgodnie z Dokumentacja Projektowa
- uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.
- pielegnacje zieleni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

BN-73/0522-01 Kompost



