SST 011
SPECYFIKACJA TECHNICZNA BRANZA
DZWIGOWA + KONSTRUKCJA

kod CPV 45313100-5. 1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z zadaniem pn.:

ROZBUDOWA O WINDE WRAZ Z NIEZBEDNA PRZEBUDOWA ( STREFY WEJSCIOWEJ) W CELU
DOSTOSOWANIA BUDYNKU GMINNEGO WIELOFUNKCYJNEGO DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH W
MIEJSCOWOSCI WISNIOWA, NR DZ. 324

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakresrob 6 tobj ¢ tych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z wykonaniem windy wewngtrznej (platformy dzwigowej).

1.3.1 OPIS ZAMIERZENIA INWESTYCYJNEGO

Celem przedsigwzigcia jest wykonanie windy zewnetrznej (platformy dzwigowej) —

Opis dzwigu osobowego : — typ osobowy
— udzwig 630 kg / 8 0s6b
—  predkosé 1,0 m/s

— liczba przystankow 4

— liczba dojs¢ 4

—  wysokos$¢ podnoszenia 7,19 m

—  szyb SxG 1,65x 1,94 m

—  wysokos¢ podszybia 1,05m

—  wysokos$¢ nadszybia 3,45m

— kabina przelotowa 1,10x 1,40 x 2,10 m

—  drzwi kabinowe automatyczne, teleskopowe 0,9 x 2,0 m — drzwi szybowe automatyczne,
teleskopowe 0,9 x 2,0 m

— zabezpieczenie drzwi kurtyna $wietlna

— odporno$¢ ogniowa drzwi EI60 - 1szt

— naped bezreduktorowy elektryczny z weiggarka umieszczong w nadszybiu

— aparatura sterowa mikroprocesorowa regulowana falownikiem o matym

— poborze energii z funkcjg oszczgdzania energii STAND-BY

— sterowanie simplex — dzwig pojedynczy, zbiorczos$¢ gora-dot



— laczno$¢ awaryjna tgcznos¢é dwukierunkowa z serwisem za pomoca linii analogowej zgodnie z EN

81-28 albo GSM

— zjazd pozarowy na stalym zasilaniu sieciowym, po otrzymaniu sygnalu — pozarowego, na
przystanek ewakuacyjny
— sygnalizacja dzwigkowa gong w kabinie

— sygnalizacja wizualna wskaznik pietra na kazdym przystanku

— Informacja glosowa  powiadamianie glosowe w kabinie

— wykonczenie kabiny  lamninat np. w kolorze bialym albo stal szlachetna szlifowana

— wykonczenie drzwi kabiny stal szlachetna szlifowana

— wykonczenie drzwi szybu stal szlachetna szlifowana
— wykonczenie sufitu  stal szlachetna szlifowana z o§wietleniem LED

— panel sterowy stal szlachetna szlifowana

— pochwyt 1 szt. pochwyt —rurka aluminiowa albo rurka ze stali nierdzewne;j

— lustro 1/2 wysokosci bocznej Sciany

— podtoga wykladzina w kolorze szarym

1.3.2 POWIAZANIE Z INFRASTRUKTURA
Zaopatrzenie w media z istniejgcych przylaczy i instalacji.
1.4 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACIJI
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot zwigzanych z wykonaniem rob6t zwigzanych z wykonaniem windy zewnetrznej w budynku
uslugowym GOK w Wisniowe;.
1.5 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
mniejszego zadania i obejmuja:

— wymagania wykonawcze;

— wymagania materialowe;

— technologi¢ montazu;

— transport i roztadunek; — sktadowanie materiatow; — nadzor i odbiory.

1.6 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Wszystkie okreslenia, nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub rownowazne z normami
obligatoryjnymi obowigzujacymi w Polsce /Rozporzadzenie Min. Gosp. Przestrzennej i Budownictwa z dnia
21 czerwca 1994 roku Dz. U. Nr 94 poz. 387/, a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioréw wymienionymi indywidualnie przy kazdej pozycji dodatkowo.

1.7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wszystkie roboty budowlane 1 dzwigowe winny by¢ wykonywane pod nadzorem osoby uprawnionej, przy
zachowaniu obowigzujacych przepisow odnosnie bezpieczenstwa i higieny pracy.

Roboty musza by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych polskich przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegdlnienie w niniejszej specyfikacji jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych
nie zwalnia Wykonawcy od ich stosowania

Gdziekolwiek poczynione jest odniesienie do szczegoélowych norm i przepisow jakim maja odpowiadac
towary, materialy i roboty przewidziane do wykonania, tam bedg obowigzywaly postanowienia ostatniej
biezacej edycji lub poprawki odnosnych obowigzujacych norm i przepisow. Tam gdzie brak norm lub



normy dopuszczajg rozne rozwigzania nalezy przyjac za obowigzujgce wymagania opisane w
poszczegdlnych pozycjach niniejszej specyfikacii, lub ustali¢ sposob prowadzenia robot z Inspektorem
Nadzoru.
Catos¢ robot nalezy wykona¢ zgodnie przestrzegajac przepisow Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bhp podczas wykonywaniu robot budowlano montazowych (Dz. U. Nr
47 poz. 401 22003 r.).
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Zamawiajacy (przewaznie w osobie swego pelnomocnika - Inspektora Nadzoru) przekazuje Wykonawcy
plac budowy, dziennik budowy, dokumentacj¢ projektowa.
Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie i akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Istotne zmiany dokumentacji projektowej wymagaja ponadto uzgodnienia Projektanta.
Wykonawca sporzadza we wlasnym zakresie nastgpujaca dokumentacj¢ uzupetniajaca:

— projekt organizacji placu budowy;

— projekt organizacji robot;

— projekt technologii montazu;

— projekt rusztowan;

— projekt oznakowania miejsca robot;

— dokumentacj¢ powykonawcza

— dokumentacj¢ techniczno-odbiorcza dzwigu Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za:

— utrzymanie placu budowy w zadowalajacym stanie;

— bezpieczenstwo robot;

— przestrzeganie zasad ochrony srodowiska;

— zabezpieczenie materiatow budowlanych i sprzetu na placu budowy;

— powiadomienie Inspektora Nadzoru i wladz konserwatorskich w przypadku; — natrafienia na
przedmioty zabytkowe.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robot powinny by¢ nowe, w gatunku biezaco
produkowanym, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisOw wymienionych w specyfikacji oraz innych nie
wymienionych ale obowigzujacych norm i przepisow, mie¢ wymagane polskimi przepisami swiadectwa
dopuszczenia do obrotu, wymagane Ustawg z dnia 3.04.1993 r certyfikaty bezpieczenstwa, oraz inne
dokumenty §wiadczace o mozliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA

Podstawowymi materiatami budowlanymi , stosowanymi przy wykonaniu niniejszej inwestycji sg mi¢dzy
innymi:

cement portlandzki zwykty 35 spelniajacy wymagania norm wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN

196-7:1997, PN-EN 197-1:2002, PN-EN 413-2:1999;

—  wapno suchogaszone hydratyzowane wg PN-EN 459-1:2002, PN-EN 459-2:2002;

—  stal zbrojeniowa (zbrojenie gtdéwne, strzemiona, zbrojenie rozdzielcze) gat. BST 5008,
RB500W, B500B (zamiennie), granica plastycznos$ci min. 500MPa, klasa wg PN-B-

03264:2002: AIIIN, klasa wg PN-EN 1992-1-1:2008 ,,Eurokod 2” : minimum B

—  piasek do zaprawy i na podtady wg FN-B-11113:1996;

—  woda do zaprawy wg PN-88/B-32250;

—  gwozdzie wg PN-EN 1023-1:2002 (U);

— Izolacja przeciwwilgociowa: masa dyspersyjna asfaltowokauczukowa



—  piasek do zapraw budowlanych wg PN-79/B-06 711;

—  mieszanki betonowe zwykle z kruszywa naturalnego klasy C 16/20 wg PN-8S/B-32259 PN-59/H-
93407,

—  blacha stalowa ocynkowana ptaska powlekana grubosci 0,55mm wg normy PN-EN ISO
1461:2000 oraz zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru;

Materiaty budowlane wymagaj g ce certyfikatéw wykonawcow lub atestu producenta :

—  farby, grunty, lakiery i powtoki uzyte do wykonczenia wewnetrznego i zewnetrznego, — drzwi petne

stalowe z o$cieznica;

—  plytki wykonczeniowe terrakota i GRES kil I, zewnetrzne mrozoodpome;

—  zaprawy klejowe;

—  fugi;

—  —kratki wentylacyjne. Materiaty dzwigowe wymagajace certyfikatow lub poswiadczen producenta:
— - dzwig osobowy, wymiary 1940x 1700 mm, udzwig — 630 kg

—  drzwi szybowe - $wiatto otworu 1180 x 2200 mm

—  drzwi szybowe o odpornosci ogniowej EI 60 (parter), EI 30 (pozostate kondygnacje) wymagane

badanie typu CE zamka + deklaracja zgodnos$ci z dyrektywa dzwigowa 95/16/WE Montaz
platformy dzwigowej zgodnie z wytycznymi producenta.

3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU Sprzet wykorzystywany do wykonania
zamowienia musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w obowigzujacych w Polsce przepisach np.: o
ruchu drogowym, dozorze technicznym i innych zwigzanych, jak rowniez spelnia¢ wymagania techniczne
wykonania i montazu elementow.
3.2. SPRZET UZYTY DO WYKONANIA
Roboty budowlane prowadzi¢ przy uzyciu ogoélnie dostepnego sprzetu jak narzedzia podstawowe oraz
specjalistyczne odpowiednie dla poszczegolnych robot:

— rusztowania rurowe wewngtrzne i zewnetrzne wysoko$¢ do 20m;

— spawarka wirujaca o maksymalnym nate¢zeniu do 3 OOA;

— wyciag jednomasztowy elektryczny o udzwigu 0,50t; — zestaw spawalniczy tlenowo — acetylenowy;
— samochdd skrzyniowy do 5t.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Srodki transportowe uzyte do transportu materiatéw musza spetniaé wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisow jak rowniez zapewnia¢ bezpieczenstwo uzytkownikow drog oraz
pracownikoéw na terenie budowy. Ponadto musza zapewni¢ dostarczenie materialow gwarantujac
utrzymanie wymaganej jakosci materiatow.
5. PLAC BUDOWY
Zaprojektowanie i urzadzenie placu budowy jest zadaniem Wykonawcy. Oferent musi przedstawi¢ swojej
ofercie konieczne, rysunki zwigzane z zagospodarowaniem placu budowy oraz kompletny wykaz urzadzen
dla wykonania ustalonym harmonogramem
6. WYKONANIE ROBOT
Systematyka robot przyjeta zostata w oparciu o ,,przedmiar robot dla czgsci budowlanej bedacy integralng
cze$cig niniejszej specyfikacji.
6.1. ZAKRES WYKONANIA ROBOT BUDOWLANO -DZWIGOWYCH DLA PLATFORMY WEW.
Montaz windy zew. (dzwig osobowy).
Roboty pomocnicze przy montazu windy zew. (dzwig osobowy).
Pomiary rezystancji izolacji obwodow elektrycznych
Proby przy montazu, regulacja



Ocena zgodnosci przy udziale Jednostki Notyfikowanej

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

1. Kontrola jakosci robot bedzie prowadzona na biezaco przez Inspektora Nadzoru zezwrdoceniem
szczegoblnej uwagi na ustalenie wlasciwego harmonogramu wykonywania poszczegdlnych robot,
doktadnos$ci wykonania i jakosci uzytych materialow.

2. Przedmiotem kontroli bedzie rowniez zgodno$¢ z wymaganiami obowigzujacych norm,certyfikatow,
wytycznych wykonania i odbioru oraz dokumentacjg projektowsa, a w szczego6lnosci z Rozporzadzeniem
Min. Gosp. Przestrzennej i Budownictwa z dnia

14.12.1994r. ze zmianami z dnia 04.02.1999r. w sprawie ,,Warunkow Technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie”.

8. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie kazdorazowo wykonywany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien by¢
przeprowadzony zgodnie z obowigzujgcymi zasadami zarowno na etapie wykonywania jak i zakonczeniu
wykonania elementu robot stanowigcych odrebng cato$¢ obiektu.

9. ODBIOR ROBOT

Odbiodr robot nastepowat bedzie nastepowal po zgloszeniu Inspektorowi Nadzoru przez Wykonawce
gotowos$ci do odbioru. Polegat bgdzie na sprawdzeniu kompletnosci dokumentéw z prob oraz pomiarow
wymaganych przez obowigzujgce normy i przepisy oraz sprawdzeniu kazdej wykonanej roboty. W
przypadkach, w ktérych wymagany jest przy odbiorze udzial przedstawiciela dostawcy poszczegdlnych
medioéw czy urzadzen, odbior musi odbywac si¢ przy ich udziale.

Odbior robot dzwigowych nastepuje po ocenie zgodnosci przy udziale Jednostki Notyfikowane;j

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie ze szczegdtowymi warunkami umowy

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z pdzniejszymi zmianami);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia. (Dz. U. z dnia 17 lipca 2002 r.);



