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1. CZESC OGOLNA

Okreslenia podstawowe

Wewnetrzna linia zasilajgca - Przewdd elektryczny kabel utozony w celu przesytania energii
elektrycznej do zasilania urzagdzen . Kabel utozony pod tynkiem w ziemi na uchwytach kablowych w
korytkach instalacyjnych.

Napiecie znamionowe U - napiecie miedzyprzewodowe, na ktdre uktad zasilania jest zbudowany.
Szafa sterownicza - urzagdzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce instalacje odbiorcze
oswietlenia gniazd wtykowych oraz urzadzen.

Linia kablowa — kabel wielozytowy w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno - lub
wielozytowych potgczonych réwnolegle, tacznie z osprzetem, utozone na wspdlnej trasie i tgczace
zaciski tych samych dwdch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

Trasa kablowa — pas na murze lub gruncie, na ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.
Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego
linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia.

2Zblizenie — takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegtos¢ miedzy linia kablows,
urzadzeniem lub inng instalacjg jest mniejsza niz odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
uktadania bez stosowania przegréd lub oston zabezpieczajgcych.

Przepust kablowy — konstrukcja o przekroju najczesciej okragtym, przeznaczona do ochrony kabla
przed uszkodzeniem mechanicznym, chemicznym i dziataniem tuku elektrycznego przy przejsciu kabla
przez przegrody state.

Instalacja sterowania, automatyki i pomiaru — Zespét potaczen miedzy szafg sterowniczg i obiektem
- urzadzeniem podlegajgcym sterowaniu, zasilaniu , kontroli stanu pracy i parametréw.

Punkt sterowania, automatyki i pomiaru - Urzgdzenie przetwarzajgce parametry fizyczne , stan,
potozenie urzadzen sterujacych, regulujgcych dane urzgdzenie technologiczne i przekazuje przy
pomocy przewodu sygnatowego te dane do urzadzenia sterujgcego dane urzadzenie.

Przetwornik pomiarowy — Urzadzenie wykorzystujgce zjawisko fizyczne do przeksztatcenia na sygnat
elektryczny proporcjonalny do danej wielkosci fizycznej z pewng powtarzalng doktadnoscia.
Potgczenia wyrownawcze - system przewododw tgczacych elementy obuddéw urzadzen w celu
wyréwnania potencjatu potgczony w jedng catos¢ i uziemiony.

Kanalizacja teletechniczna - system rur ostonowych utozonych w ziemi lub na Scianie budynku w
celu utozenia przewoddw teletechnicznych stuzgcych zasilaniu przetwornikéw pomiarowych i
transmisji danych pomiarowych z obiektéw .

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace
roboét podano w ST ,,Wymagania ogdlne” kod CPV 45000000-7.

Instalacja uziemiajaca

W zwigzku z projektowanym posadowieniem centrali nawiewno wywiewnej na fundamencie na
zewnatrz budynku nalezy konstrukcje centrali uziemié. W zwigzku z tym nalezy odkry¢ istniejgcy
uziom otokowy i wyprowadzié¢ z niego ztgcze kontrolne dedykowane uziemieniu centrali
wentylacyjnej. Opornos¢ uziomu nie moze przekracza¢ wartosci 10 Q. W razie koniecznosci
istniejgcy uziom otokowy wspomac uziomem szpilkowym.

Dokumentacja robét montazowych i prefabrykacyjnych.

Dokumentacje robdt montazowych stanowig

- projekt wykonawczy w zakresie wynikajagcym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 02.09.2004
r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072 ze zmianami Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),



- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zaméwien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz.
953 z pdzniejszymi zmianami),

- dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobdw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz. U.z2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdéw lub zalecenia producentéw dotyczace
stosowania wyrobow, protokoty odbioréw czesciowych, koficowych oraz robét zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipcal994
r.-Dz.U.z2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami i nowelizacjami).

Nazwa i kody .

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45316100-6 Instalowanie urzadzen oswietlenia zewnetrznego
45317300-5 Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Szafa sterownicza

Jako szafy sterowniczo zasilajgce wykorzystano rozdzielnice obudowy typu OT z drzwiami
rewizyjnymi wyposazonymi w zamek wykonane z tworzywa termoutwardzalnego. Dopuszcza sie
wykorzystanie szaf metalowych oraz szaf dostarczonych wraz z urzadzeniami.

Kable elektroenergetyczne NN - wielozytowe z zytami miedzianymi o izolacji i powtoce
bezhalogenowej PN-93/E-90401. Przy budowie linii kablowych nalezy stosowa¢ zgodne z
dokumentacja projektowg kable typu: N2XHj o napieciu znamionowym 750V,

Rury ochronne instalacyjne - z polietylenu wysokiej gestosci, do uktadania kabli w trudnych
warunkach gtadko scienne ze ztgczka kielichowg uktadane na uchwytach systemowych
montowanych na Scianie.

Bednarka - tasma stalowa ocynkowana wg PN-76/H-92325.

Przewody do podtgczenia przetwornikéw pomiaru

- Zbiorczy kabel przetwornikéw falowodowych: zastosowac 15 x 2 x 0,75 (DATAFLAMM® -C-PAAR
52483), dtugos¢ do 200m,

- Zbiorczy kabel Sond: zastosowad 15 x 2 x 0,75 (DATAFLAMM® -C-PAAR 52483), dtugos¢ do 200m,
Przetwornik radarowy falowodowy poziomu wody

e radarowy-falowodowy z falowodem koncentrycznym,

e zasilany z petli pragdowej 4-20mA, 24VDC,

e Sygnat wyjsciowy: wyjscie analogowe 4-20mA zgodny z NAMUR NE 43

e Przyfacze elektryczne: dfawik M20

Klasa szczelnosci: IP66 lub wyzsza,

Materiat falowodu : stal 316L,

Materiat obudowy przetwornika: Aluminium malowane proszkowo lub stal 316L,
Wyposazony w wyswietlacz lokalny LCD oraz przyciski umozliwiajgce lokalng konfiguracije,



e Wyposazony w protokdét HART umozliwiajacy zdalng konfiguracje,
o Certyfikat SIL 2 lub wyzszy zgodnie z PN-EN 61508

e Do zastosowan dla stref NIE zagrozonych wybuchem
e Doktadnosé pomiaru: nie nizsza niz4 mm

e Temperatura otoczenia: -20 do +50 ° C

Sonda przewodnosci kontroli obecnosci wody

e Dtugosc: nie mniej niz 4,5m,

e Srednica elektrody: nie mniej niz 6mm,

e Elektrody: izolowane, dystansowane co 1m,

o Materiat elektrody: Stal 316L lub 316Ti

e Czuto$¢ dla medium mierzonego: 20 puS/cm

e Liczba elektrod: nie mniej niz 3,

Przytacze procesowe: gwint 1IS0228 G1-1/2,
Obudowa: stal 316L,

Przytacze elektryczne: dtawik M20

Do zastosowan dla stref NIE zagrozonych wybuchem
e Temperatura otoczenia: -20 do +50 ° C

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktére gwarantujg wtasciwg realizacje
robot. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie kwalifikacje i staz
pracy przy urzgdzeniach fotowoltaicznych i instalacjach elektrycznych.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania budowy robdt elektrycznych polegajgcych na wykonaniu
wentylacji mechanicznej powinien uzywac nastepujgcych maszyn i sprzetu:

- spawarki transformatorowej,

- zageszczarki wibracyjnej spalinowej,

- recznego zestawu Swidréw do wiercenia poziomego otworéw do ¢ 15 cm,

- recznych zestawoéw do kucia udarowego

- sprzetu pomiarowego

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Podstawa wykonania roboét

Roboty budowlane nalezy wykonywa¢é na podstawie nastepujacych dokumentacji projektowych:
- projekt budowlany

- projekt wykonawczy instalacji elektrycznych

- kosztorys na roboty budowlane, przedmiar robét

- niniejszg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych,

Prace nalezy wykonywac zgodnie z:

- obowigzujgcymi przepisami prawa,

- sztukg budowlang,

- poleceniami Inspektora nadzoru Inwestorskiego

- uzgodnieniami z inwestorem

- ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych" wyd.
ARKADY, Warszawa 1990.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywac wszystkie roboty $cisle wedtug otrzymanych dokumentacji
technicznych. Jesli jednak w czasie realizacji robét okaze sie, ze dokumentacja projektowa dostarczona
przez zamawiajgcego wymaga uzupetnien wykonawca przygotuje na wiasny koszt niezbedne rysunki i
przedtozy je w czterech kopiach do akceptacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy.



4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, ktdrg Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy bedzie
zawieraé nastepujace czesci:

- projekt budowlany wraz z projektami branzowymi

- projekt wykonawczy instalacji elektrycznych

- specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robét.

4.3. Zgodnos¢é Roboét z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione chocby w jednym z nich s3 obowigzujgce dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczern w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomié Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytdw ze skali rysunkdw.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢
elementu budowli, to takie materiaty beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
wykonawcy.

4.4. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Zamawiajgcego.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badann naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia
Zamawiajgcego beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

4.5. Szczegétowe zasady wykonywania robét

Przed przystgpieniem do prac budowlanych elektrycznych nalezy zapoznaé sie z dokumentacjg innych
branz. Przebieg instalacji nalezy wytrasowad i w zaleznosci od sposobu uktadania instalacji
przygotowadé drogi kablowe. Przy trasowaniu uktadania kabli nalezy przestrzega¢ zasady odlegtosci
przewoddéw pomiarowych, sygnatowych niskoprgdowych od przewoddw zasilajgcych przynajmniej 10
cm celem zapobiezeniu interakcji przewoddw miedzy soba.

Roboty ziemne

W celu utozenia kanalizacji teletechnicznej nalezy wykona¢ wykop na gtebokosé 0,7m i na podsypce
piaskowe] utozy¢ rury ostonowe AROTA .

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod kanalizacje teletechniczng zaleca sie wykonywanie
wykopow wasko przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno
odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

Teren budowy i wykopy powinny by¢ ogrodzone i zabezpieczone przed dostepem oséb postronnych i
dzieci.

Uktadanie przewodéw w gotowych trasach teletechnicznych
Uktadanie kabli wykonac zgodnie z normg N SEP-E-004.



Przy uktadaniu kabli, przy skrzyzowaniach i zblizeniach z innymi obiektami , nalezy zachowywadé

minimalne odlegtosci od innych sieci i urzadzen, okreslone w normie N SEP-E-004. Kable prowadzi¢ w
jednej ptaszczyznie, PrzejsScia przewodow przez $ciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej

dla danej przegrody budowlanej stosujgc na granicy stref uszczelnienie odpowiednie dla najwyzszej

strefy pozarowej. Przy domierzaniu przewoddéw nalezy przewidziec rezerwe umozliwiajgca

pozostawienie przy montowanych urzadzeniach korcéw przewododw o dtugosci niezbednej do

wykonania pofaczen; przewody nalezy ucinaé szczypcami. Kable instalacji zasilajgcej prowadzi¢

oddzielnie od kabli instalacji teletechnicznej sygnatowej i pomiarowe;j.

Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa

Jako ochrone przeciwporazeniowg dodatkowg nalezy stosowac Szybkie Wytgczanie Zasilania zgodnie
z PN-IEC-60364-4-41

Wszystkie metalowe czesci mogace znalez¢ sie pod napieciem w warunkach zaktdceniowych, nalezy
potgczy¢ przewodem miedzianym z zaciskiem uziemiajgcym. Rozdzielnie do ktdrych maja by¢
doprowadzone pomiary nalezy przystosowac do podtaczenia przetwornikdéw i uktadéw pomiarowych
przez wykonanie indywidualnego zabezpieczonego nadmiarowo prgdowego obwodu i
zamontowanie wyswietlaczy i uktadéw wykonawczych.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych
materiatdw. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Przeprowadzenie prob i badan — po zakonczeniu prac montazowych nalezy

wykonaé pomiary rezystancji izolacji i sprawdzenie ochrony przeciwporazeniowej
instalowanych obwoddw. Po wykonaniu pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty z
przeprowadzonych badan.

Wykonawca ma obowigzek stosowac tylko te wyroby i materiaty, ktére spetniajg
wymogi Specyfikacji Technicznej oraz posiadajg wszystkie wymagane polskim prawem
dopuszczenia tzn. certyfikat lub deklaracje zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg
techniczng w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.
Ponadto nalezy wykonac sprawdzenia odbiorcze sktadajgce sie z ogledzin czesSciowych
i koncowych polegajacych na kontroli zgodnosci dokumentacji powykonawczej

ze stanem faktycznym, poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego,
urzadzen i odbiornikéw energii elektrycznej.

6. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Podstawg dokonywania obmiardow, okreslajgcy zakres wykonanych prac, bedzie
przedmiar robdt zatgczony do dokumentacji, w ktérym to okreslono wszystkie niezbedne
wzorcowe jednostki obmiarowe.

7. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do

zakresu (ilosci) oraz jakosci. W trakcie budowy przewiduje sie odbiér robot ziemnych zwigzanych z
utozeniem kanalizacji teletechnicznej z zasadami odbioru robét zanikajgcych. Odbidr robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbiér ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie



przedtozonych dokumentéw, wynikédw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg powykonawczg i Specyfikacjg Techniczna.
Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru Wykonawca jest obowigzany przygotowacd
nastepujgce dokumenty:

e protokot odbiordw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

e Dokumentacje powykonawczg

® Protokdt sprawnosci urzadzen

e Protokdty pomiaréw

e Protokoty uruchomien

e Deklaracje zgodnosci zamontowanych materiatéw i urzadzen

8. PODSTAWA ROZLICZENIA
Nie wchodzi w zakres niniejszego opracowania.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e  PN-EN 61439-1:2011 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Cze$¢ 1: Postanowienia ogélne
e  PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 1: Wymagania podstawowe,
ustalenia ogélnych charakterystyk, definicje

o PN-HD 60364-4-41:2009

Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczeristwa --
Ochrona przed porazeniem elektrycznym

e  PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne w niskiego napiecia — Czes$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed prgdem przetezeniowym

e  PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Czes¢ 5-51: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogélne

e  PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie.

e  PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalnos¢ pragdowa dtugotrwata przewodow

e  PN-IEC 60364-5-534:2016-04 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-534: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Odtaczanie izolacyjne, tagczenie i sterowanie -- Urzadzenia do
ochrony przed przejSciowymi przepieciami

e  PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-54: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Uktady uziemiajace i przewody ochronne

e  PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 6: Sprawdzanie

e  PN-EN-50310:2016-09 Sieci potaczen wyréwnawczych w budynkach i innych obiektach
budowlanych z instalacjami telekomunikacyjnymi

e  PN-IEC 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-56: Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenstwa

e  PN-EN 62305-1:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 1: Zasady ogdlne

e  PN-EN 62305-2:2012 Ochrona odgromowa -- Czes$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem

e  PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa -- Cze$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektdw i zagrozenie
zycia.

e  PN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa -- Czes¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w
obiektach.

e N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.

e N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa



e  Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz 690 z
pozniejszymi zmianami)

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994, Nr 89, poz 414 z pdzniejszymi
zmianami) tekst ujednolicony ze zmianami z 12 listopad 2010 r. zawartymi w (Dz.U. Nr 243 z 2010 r.,
poz. 1623 z pdzniejszymi zmianami



