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D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot sa wymagania
dotyczace odtworzenia trasy drogowej i punktéw wysokosciowych oraz inwentaryzacja
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1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja odtworzenie w terenie osi trasy i punktéw
wysokosciowych zgodnie z lokalizacja wg Rysunkdw.

Zakres robot obejmuje roboty pomiarowe przy robotach ziemnych i thuczniowych przy
remoncie na dlugosci 1,346 km

1. 1.4. Okreslenia podstawowe

4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okre§lone przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbidr punktéw, ktérych
wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreSlona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej
obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw
kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miar¢ mozliwosci pomiaréw
powykonawczych.

1.4.4. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe - sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowiazujacych w geodezji
i kartografii.1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogélne"
punkt 1.5.



2. MATERIALY

Warunki ogdlne stosowania materialéow podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogdlne", punkt 2.
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac:

- pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

- stupki betonowe,

- rury metalowe,

- farbe odblaskowa.
Pale, stupki i rury powinny mie¢ dlugosci co najmniej 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednicg 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okolo 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdlne",
punkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— flaty,

— ta$my stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania
Ogdlne” punkt 4.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien otrzyma¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacj¢ 1 wspoirzedne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich biedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Rysunkach sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych
okreslonych w Rysunkach, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiar6w przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzor oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stlupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw
pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglto$¢ pomigdzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ okofo 250 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci stupkéw wykluczajacych osiadanie, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjnag w nawigzaniu do reperéw
panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Rysunkéw nie moze
by¢ wigksze niz 3 cm dla drogi. Rz¢dne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnos$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Rysunkach.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w punkcie 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopéw
na powierzchni terenu (okre$lenie granicy robdt), zgodnie z Rysunkami oraz w miejscach



wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w  miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopoéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac
do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna ona odpowiada¢ odstgpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkéw.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o
ksztalcie zgodnym z Rysunkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji DM.00.00.00 "Wymagania Ogdlne",
punkt 5.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy
Nie wystgpuja.



