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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot drogowych zwiazanych z budowa
droég osiedlowych ul. Komara i Sidly w Pruszezu Gdanskim

1.2. Zakres stosowania ST Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robét objetych
nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi: wydanymi przez GDDP dla poszczegolnych asortymentow
robot drogowych nizej wymienionych:

D-01.00.00. Roboty przygotowawcze
D-02.00.00. Roboty ziemne

D-03.00.00. Sieci zewngtrzne i przepompownia
D-03.01.00 Sie¢ wodociaggowa

D-03.02.00 Kanalizacja sanitarna

D-03.03.00 Przepompownia wod deszczowych
D-03.04.00 Kanalizacja deszczowa
D-03.05.00 Zbiornik retencyjny

1.4. Okre$lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoriczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,
sluzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cze$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalagcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.



1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czeé¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - géma czeé¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skfada¢ sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyZznie pionowego przekroju w osi drogi
Iub obiektu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glg¢bokoscei
przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.27. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak we¢dréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.29. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.33. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich



wykonania.

1.4.34. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg§¢ terenu budowy.

1.4.35. Zadanie budowlane - czeé¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebna catosé konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego penienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspblrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktére stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowg
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodno$é robdt z dokumentacjg projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢s¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich s3
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznos$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj¢ o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bgda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza wykazywaé zgodno$é z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem’)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



b)

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w
cene¢ kontraktows.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot,

Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w
cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bedzie:
b) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
¢) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wok6t terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornik6w i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobat¢ techniczng wydana przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko.

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoniczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie



jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych  wilascicielami  tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w spos6b powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonaweca a wiagcicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen nacisk6w osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze polecié, aby pojazdy nie spemiajace tych warunk6éw zostaly usunigte z terenu budowy.

Pojazdy powodujace nadmierne obcigZenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w pemi odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypenienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robé6t i w sposob ciagly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do



konkretnego Kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny
lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Réinice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecei Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opéznienia w robotach,

Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu
wykonania roboét i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeglowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédta w sposéb ciagly spelniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie
materialéw ze Zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji pafistwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
pochodzacych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych bgda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgod¢ Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawey na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem, usunigciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot,



byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i whasciwosci i byly dostgpne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialtéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdmi, musza by¢
spetnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniona wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytwomi, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badari w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa¢ sprzgt jak réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spehiajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych



dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i element6w
rob6t beda oparte na wymaganiach okres$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzglgdni wyniki
badai materialéw i robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawié¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
spos6b wykonywania robét, mozliwoséci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie
robét zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp.,

wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badat),

o sposéb oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegdlowy opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ érodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementéw robot,

e spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robét i jakoéci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreSlone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacj¢, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie



odpowiednia jako$¢ tych materialéw.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkic jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw Iub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢
mu niezb¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badaf wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i
rob6t z dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badaf niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

2. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

3. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polska Norma lub

e aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okre$lona w pkt 1

i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na



Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczeg6lnosci:

o date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

e dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw roboét,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢éciowych i ostatecznych
odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
» zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia roboét,
e dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzal,
e wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawniei do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialéw, orzeczenia o
jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy begda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
¢) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane



do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilo§ci robét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiadciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Iosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie,



nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty =zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakoéé i ilo$¢ robét ulegajacych zakrycin ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robét. Odbioru czgsciowego
robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inzyniet/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

8.4.2. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badafh i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacja projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalei przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupeiajacych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupehiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyj¢tych w dokumentach
umowy.

8.4.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce dokumenty:

dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZ]J,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],

7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badafi i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupekiajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeiniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
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Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na  podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnoéci, wymagania i badania skfadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

e robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
e warto$é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
e warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczernistwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnik6w, kraweznikéw, barier, omakowat i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzefi obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i §wiatel,
(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6Zniejszymi zmianami).

. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z péZniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. (Dz.U. Nr 43, poz. 430).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z budowa

drog osiedlowych -ul. Komara i Sidly w Pruszczu Gdanskim

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegolowej specyfikacji
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sic wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz
pofozenia obiektéw inzynierskich zwigzanych z budowa drég osiedlowych ul. Komara i. Sidly

W Pruszczu Gdanskim

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

¢) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W sposéb
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 , Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00
,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o diugoscei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ §rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 mi

dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istnicjacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprz¢tu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:

¢ teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,



e dalmierze,

o tyczki,

o laty,

o ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogbélne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogoblne zasady wykonania rob6t
Og6lne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od ! do 7).
Przed przystgpieniem do robot Wykonawea powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i
wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegblowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperéw roboezych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, e rzeczywiste rzgdne terenu istotnie rézni si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez InZyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez InZzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczef powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera,

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zoslang zniszezone przez
Wykonawceg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw
wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych
poza granicg rob6t ziemnych. Maksymalna odleglosé pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istnigjgeych
budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgey osiadan ic,
zaakceptowany przez InZyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okreslac z takg dokladnogcia, aby $redni blgd niwelacji po
wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i



jednoznaczne oKreslenie nazwy reperu 1 Jego rzgdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy
oeodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej,

0 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach poérednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 ¢m dla pozostatych drog. Rzedne niwelety

punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenic przekrojow poprzecznych obejm uje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w migjscach
wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miej scach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokoéci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glgbszych
niz 1 metr. Odleglo§é migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnoscei przyczotkow i filarow
mostéw 1 wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawierac opis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiekiow.

Polozenic obiektu w planie nalezy okreslic z doktadnoscia okre$long w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukejach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
OgolIne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwiazanych z wyznaczeniem obieklow jest czg$cig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robo6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbi6r robot zwigzanych z odtworzeniem (rasy W terenie nastgpuje na podstawie szkicOw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.



9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platno$é robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujgta w koszcie robét
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



SPIS TRESCI

D-01.02.00 ’
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z rozbiérka element6éw drég i transportem na odleglo$¢ do miejsca sktadowania
wskazanym przez Inwestora, w trakcie budowy

drég osiedlowych — ul. Komara i Sidly w Pruszezu Gdanskim

1.2. Zakres stosowania ST

Ogoblna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wyszczegdlnionych w punkei 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérkg
elementéw drég i transportem na odleglo$¢ 3 km do miejsca sktadowania wskazanym przez Inwestora, przy
budowie drég osiedlowych na osiedlu ,Kopernika - Kasprowicza-Rowy” w Pruszczu Gdanskim

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreglenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyezace robdét
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

OgobIne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
OgoéIne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do rozbidérki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw drog, moze by¢ wykorzystany sprzgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
spycharki,
tadowarki,
samochody ci¢zarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pily mechaniczne,
koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw z rozbiorki

Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk



materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakeSci robé6t
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustéw powinno spetiaé odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwiazanych z rozbiérka elementéw drég jest:
dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrzeza, $ciekéw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
e wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
e rozkucie i zerwanie nawierzchni,
e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,
e zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,
e wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornik6w:
e odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
e zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
o zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

e wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
¢) dla rozbiérki $cieku:

e odstoniecie $cieku,

e reczne wyjecie elementéw Sciekowych wraz z oczyszczeniem,

e ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

e zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

e uzupelnienie i wyréwnanie podtoza,



o zaladunek i wywéz materialéw z rozbidrki,

e uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbi6rki chodnikéw:

e reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

e ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

e zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

o zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

e wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

g) dla rozbi6rki znakéw drogowych:

o demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiérki,

uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcica liSciasta og6lnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogélnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogolne;
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco

8. BN-87/5028-12 GwozZdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych rob6t ziemnych zwigzanych z budowg
drég osiedlowych — ul. Komara i Sidlyw Pruszezu Gdanskim

2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegblowej specyfikacji
technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach krajowych. Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu wykonania rob6t ziemnych.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych zwigzanych z budowa

drég osiedlowych na osiedlu ,,Kopernika - Kasprowicza-Rowy” w Pruszczu Gdanskim

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgé¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glgbokoé¢ wykopu - rézmica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktérego glgboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.

10 Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dfugotrwatym
osiadaniem pod obciazeniem.

11 Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na
§ciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzgdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6w, potozone w obrgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem robdt drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.

1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg
wzoru:

[l =t
Pds
gdzie:
pa - gestoéé objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
pis - maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$é charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntéw niespoistych, okreslona
wg wzoru:

gdzie:
dés - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),



diy - f$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

ly = E,
"= E,
gdzie:
E; - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
,» Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podzial gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢é przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykop6éw, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrédet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawcg na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. InZynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej
wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-8-02205:1998 [4]

Lp| Wyszczegélnien| Jed- Grupy gruntéw
wlasciwoéci | nostk] niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty malo wysadzinowe
Zwir zwietrzelina gliniaq glina piasz-  czyst
pospolka rumosz gliniasty | zwigzla, glina
piasek gruby zwir gliniasty zwigzla, glina
piasek $redni pospolka gliniasta pylasta zwigzta
piasek drobny il, it piaszczys-ty, il
zuzel nierozpadowy pylasty
bardzo
wysadzinowe
piasek gliniasty

pyl, pyt piasz-czyst
glina piasz- czysta
glina, glina pylasta

it warwowy
2 | Zawarto$¢ czastq
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3 do 10 > 10

3 | Kapilarnos$¢




bierna Hip m <1,0 >1,0 > 1,0

4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materiatem odpornym na dziatanie wilgoci, Srodowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to materiat bez rozdar¢, dziur i przerw ciaglosci z
dobra przyczepnoscig do gruntu. Wiasciwosci stosowanych geosyntetykéw powinny by¢ zgodne z PN-EN-
963:1999 [6] i dokumentacja projektowa. Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez
uprawniona jednostke.

3. SPRZET

3.1. Ogé6lne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:
e odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
ladowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
e sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport gruntéw

Wyboér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé Srodkéw
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajno$ci sprzgtu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowe;j zaplaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaty wczesniej
zaakceptowane na pis$mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Dokladno$§¢ wykonania wykopéw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekraczac +
lemi-3cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6zni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zatamar w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nier6wnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy
pomiarze lata 3-metrows, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzef, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujgtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,
ktére zapewnia odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robét spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.



Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydato$é, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
whasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnodci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednic ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét na spelienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu rob6t ziemnych.

Zrédla wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Szeroko$¢ dna i glebokosé rowu nie moga rézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz + 5 cm.
Dokladnos¢ wykonania skarp row6éw powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegblng uwage nalezy zwroci¢ na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
- whasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robdt

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robdt okreslono w pkcie 6 ST D-
02.01.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp] Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badafi i pomiaréw

1 | Pomiar szerokoéci korpusu | Pomiar ta$ma, szablonem, lata o dlugoéci 3 m
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokoéci dna rowéw| prostych, w punktach giéwnych tuku, co 100 m
tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzednych powierzchni| oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku  podtuzne{ Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200
powierzchni korpusu lub d| oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozor
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 10
m? warstwy




6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko§¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.
6.3.3. Szerokos¢ dna rowow

Szeroko$é dna rowéw nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznié si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyraZzonego tangensem kata.

6.3.6. Réwnos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. R6wnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podhuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okre$li¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztalcenia Io, zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostang odrzucone. Je§li materialy nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wladciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, InZynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potraceri za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robat
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m? (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w ST D-02.01.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej



. PN-S8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcen
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych zwiazanych z budowa
drog osiedlowych - ul. Komara i Sidlyw Pruszezu Gdanskim

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujgca podstawg opracowania szczegolowej specyfikacji
technicznej (ST) stosowane;j jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
drogi i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych zwiazanych z budowa
drég osiedlowych na osiedlu ,,Kopernika - Kasprowicza-Rowy” w Pruszczu Gdanskim

1.4. OkreSlenia podstawowe
Podstawowe okre$lenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyezace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12] powinien
charakteryzowaé si¢ grupa no$nosci G1. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci,
nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G zgodnie z dokumentacja projektows iST.

3. SPRZET
Ogblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
InZzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszezenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia (ls), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Minimalna warto$¢ I; dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu 1drog kategoria ruchu|  kategoria ruchy
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2

Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00




Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robdt ziemnych 1400 1300 Q27

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartos$ci Is, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okre§lone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o
ile nie sa okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no§noé¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie
pomiaru wt6rnego modutu odksztalcenia Ey zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rz¢dnych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywacé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére
nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzer powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkéw obcigza Wykonawcg robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykop6w polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlna uwagg nalezy zwrocic na:
a) spos6b odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykop6éw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
d) dokladno$¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoficzenie),
€) zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkeie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
o wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odk}ad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, row6w, skarp,
zageszczenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,
wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,



e rekultywacj¢ terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z budows sieci wodociagowej z przylaczami w ul. Komara i Sidly
Pruszczu Gdanskim

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym
i przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadana
wymienionego w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem budowy sieci wodociggowej.
Zakres stosowania dotyczy budowy sieci wodociagowej w gruntach nawodnionych i nienawodnionych

Zakres rzeczowy robot :

- budowe odcinkéw sieci wodociagowej Dy90. 110,160 mm z rur PE , PN10

- budowe przytaczy wodociggowych Dy40 mm z rur PE,PN10

- odwodnienie wykopdéw w przypadku wysokiego poziomu wéd gruntowych

- hydranty uliczne nadziemne

- wykonanie wcinki na tréjnik zeliwny

Zakres rob6t przy budowie wodociagu obejmuje:

- oznakowanie robot

- dow6z materiatéw

- wykonanie robét przygotowawczych — rozbiérka istniejacego chodnika z plytek betonowych

- przekopy probne

- wykonanie wykopu w grncie kat. III-IV z umocnieniem $cian wykopu szalunkami rozporowymi
i jego odwodnienie w przypadku podniesienia si¢ poziomu woéd gruntowych w okresie realizacji
robot

- zasypanie i zageszczenie wykopu z demontazem szalunkéw

1.4 OkreSlenie podstawowe

1.4.1. Przewdd wodociagowy — rurociagg wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia
wody odbiorcom
1.4.2. Rura ochronna — rura o $rednicy wigkszej od przewodu wodociggowego stuzaca do przenoszenia
obcigzen
zewnetrznych i do odprowadzenia na bezpieczng odleglo$¢ poza przeszkode terenowa ( korpus
drogowy )
ewentualnych przeciekéw wody
1.4.3 Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi , polskimi normami i z definicjami
wg PN-87/B-1060 i PN-82/M-01600
- wodocigg — zespot obiektéw i urzadzen inzynierskiej przeznaczony do zaopatrywania w wodg
ludnosci

- przytacze wodociagowe —odcinek wodociagu od sieci wodociagowej do wodomierza na dzialce
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne

2 MATERIALY
21 Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw , ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne
2.2 Rury przewodowe

Rodzaj rur ( materiat ) i ich $rednice ustalone zostaty na postawie obliczen i zapotrzebowania
Do potrzeb przeciwpozarowych

Do wykonania sieci wodociggowej stosuje si¢ nastgpujace materiaty :

- rury ci$nieniowe z polietylenu twardego ( HDPE ) PE 100 ( SDR 17) o érednicy : Dy 110
na ci$nienie PN-10 ( 1,0 MPa) dostarczane w sztangach

Do wykonania zmian kierunkéw rur przewodowych ( przy kacie 15° i wigkszych ) nalezy



stosowaé gotowe tuki segmentowe dostarczane przez producenta rur. Przy katach zmiany
kierunku mniejszych niz 15° dopuszcza si¢ wykonanie na budowie tukéw poprzez gigcie
rur polietylenowych na zimno. W wezlach wodociggowych montowa¢ bloki oporowe betonowe.

2.3 Uzbrojenie wodociagu

Uzbrojenie wodociagu obejmuje :

- ksztaltki zeliwne ci$nieniowe oraz zasuwy zeliwne do polaczen kohierzowych z migkkim
doszczelnieniem i gtadkim przelotem,

- obudowy ( przedhizacze teleskopowe ) do zasuw wbudowanych w gruncie

- hydranty p.poz podziemne z zasuwami na odgat¢zieniu

2.4 Rury ochronne

Jako rury ochronne nalezy stosowaé rury cisnieniowe z polietylenu twardego ( HDPE ) PE100 (
SDR 17 ) o érednicy : Dy 200 mm PE-HD ( dla rur przewodowych DN 110 ) na ci$nienie PN 10 )
1,0 MPa).

Wewnatrz rury ochronnej przebiega na podporach Slizgowych ( ptozach RACI , H=15mm w
odstgpach co 1,50 m ) rura przewodowa. Do uszczelnienia zakoriczen rur ochronnych nalezy
stosowaé manszety ochronne z polietylenu , dostosowane wymiarowo do $rednic zewnetrznych rur :
ochronnej i przewodowej. Rure kontrolng — piezometryczng Dn 40 HDPE , zakonczona w skrzynce
ulicznej , nalezy zabudowa¢ przy wyzej wymienionym koricu rury ochronnej. Polaczenie rury
kontrolnej z rurg ochronng — przez spawanie polietylenu.

2.5 Kruszywo na podsypke
Podsypka pod rurociagi moze byé wykonania z mieszanki kruszywa naturalnego. Uzyty materiat na

podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-86/B-06712 lub PN-B-11112:1996 i PN-B-
11113:1996.

2.5 Armatura odcinajaca
Jako armature odcinajacg ( przeplyw wody ) nalezy stosowa zasuwy zeliwne kolnierzowe z
migkkim doszczelnieniem obudowsa teleskopowa i skrzynkg uliczna do zasuw wodociggowych —
zgodnie z warunkami technicznymi wydanymi przez eksploatatora sieci wodociagowej.

2.7 Bloki oporowe
Nalezy stosowa¢ bloki oporowe prefabrykowane z betonu zwyklego klasy B15 odpowiadajace
wymaganiom BN-81/9192-04 i BN-81/9192-05.
Wykop pod bloki oporowe powinny by¢ wykonane przed rozpoczgciem rob6t
Montazowych.

2.8 Tasma ostrzegawcza i tabliczki informacyjne

Do oznaczenia trasy wodociggu zostanie wykorzystana tasma lokalizacyjno-ostrzegawcza koloru
niebieskiego z wkiadka metalowa.

Rozmieszczenie armatury zostanie podane na tabliczkach informacyjnych umieszczonych na
stupkach stalowych.

2.9 Skladowanie materialéw

2.9.1 Rury przewodowe i ochronne
Rury nalezy przechowywaé w potozeniu na plaskim , rownym podiozu , w sposéb gwarantujacy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i odpadami atmosferycznymi oraz speinienie warunkow
bhp.
Ponadto rury z tworzyw sztucznych nalezy skladowa¢ w taki sposéb , aby stykaly si¢ one z
podlozem na calej swej dlugosci. Mozna je sktadowac na gesto utozonych podkiadach.
Wysoko$¢ sterty rur nie powinna przekracza¢ dla rur PE 1,50m. Sktadowanie rury nie powinno by¢
narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego.
Armatura przemystowa ( zasuwy hydranty zgodnie z PN-92/M-74001 oraz PN-EN 1092-2 ,
armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3 ) powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach
zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.
Skrzynki uliczne moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu z dala od substancji dziatajacych
korodujaco . Sktadowiska powinny by¢ utwardzone i odwodnione.

2.9.2 Bloki oporowe
Skladowisko prefabrykatow blokéw oporowych nalezy zlokalizowa¢ jak najblizej miejsca
wbudowania. Bloki oporowe nalezy ustawia¢ w pozycji wbudowania, bloki typoszereu mozna
sktadowaé w pozycji lezacej na podktadach drewnianych warstwami po 3 lub 4 sztuki.



2.9.3 Kruszywo
Skiadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonanego odcinka wodociagu.
Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3.SPRZET
3.1 Og6lne wymagania dotyczace sprzetu

OgobIne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00. ,, Wymagania og6lne”
Sprzet do wykonania przebudowy wodociggu

Wykonawca przystepujacy do wykonania zadania powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu mechanicznego :
- zurawi budowlanych o no$nosci do 5 ton
- koparek podsigbiemych 0,60 m3
- spycharke gasienicowa do 100KM
- sprzetu do zageszczania gruntu, a mianowicie zaggszczarke wibracyjna , ubijak spalinowy
wibracyjny

- wyciagarek mechanicznych,
- beczkowozow
- zgrzewarki do rur PE

3.3. Sprzet do rob6t montazowych
W zaleznosci od potrzeb przyjetej technologii robét , Wykonawca zapewni sprzet zatwierdzony
przez Kierownika Projektu.
Sprzet montazowy i §rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkéw wykonywanych robét oraz wymogéw wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie.

Sprzet do przewiertu sterowanego.
Przewiduje si¢ wykonanie przewiertu sterowanego przez wyspecjalizowanego podwykonawcg ,
dysponujacego stosownym sprzgtem.

4.TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
4.2. Transport rur przewodowych i ochronnych

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu wylacznie w potozeniu poziomym.

Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem
sie przez podklinowanie lub inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny styka¢ si¢ z ostrymi przedmiotami , mogacymi spowodowac
uszkodzenia mechaniczne.

Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzuca¢ ,a szczeg6lng ostrozno$¢ nalezy zachowac przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizej.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ §cian $rodka transportu
o wigcej niz 1/3 érednicy zewnetrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur nalezy uklada¢ na podktadach
drewnianych , podobnie poszczegélne warstwy nalezy przedziela¢ elementami drewnianymi o
grubosci wigkszej niz wystajace czesci rur.

4.3. Transport armatury przemyslowej
Transport armatury powinien odbywa¢ si¢ krytymi $rodkami transportu , zgodnie z obowiazujacymi
przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpieczona przed
przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.4, Transport skrzynek ulicznych

Skrzynki uliczne moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami komunikacyjnymi.
Wykonawca zabezpieczy w czasie transportu elementy przed przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.5. Transport mieszanki betonowej
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Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe , ktore nie
spowoduja segregacji skladnikéw , zmiany skladu mieszanki , zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢é przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem 1 nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z PN-B-19701.

Transport blokéw oporowych

Transport blokéw moze odbywa¢ si¢ dowolnymi §rodkami transportu.

Bloki moga by¢ uktadane w pozycji pionowej lub poziomej tak , aby przy réwnomiernym roziozeniu
ladunku wykorzystana byta no$nos¢ $rodka transportu.

Ladunek powinien byé zabezpieczony przed mozliwoscia przesuwu w czasie jazdy przez
maksymalne wyeliminowanie luzéw i wypelnienie pozostatych szczelin ( migdzy ladunkiem a
burtami pojazdu) materiatem odpadowym ( np. stare opony , kawatki drewna itp. )

WYKONANIE ROBOT

Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne ”
Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych , kotkéw swiadkow i kotk6w krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej iloci reperéw statych Wykonawca wbuduje repety tymczasowe ( z
rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne) a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzgdne przekaze
Kierownikowi Projektu.

W celu zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda pompowana z wykopéw lub z opadow
atmosferycznych powinny by¢ zachowane przez wykonawcg co najmniej nast¢pujace warunki :

a) goéme krawedzie bali przy$ciennych powinny wystawaé co najmniej 15 ¢cm ponad szczelnie
przylegajacy teren

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym latwy odplyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu

¢) w razie koniecznosci wykonany zostanie ciag odprowadzajacy wodg na bezpieczna odleglos¢

Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte ze skarpami oraz $cianach pionowych ( obudowane).
Metody wykonania ( rgcznie lub mechanicznie ) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu ,
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu mechanicznego.

Dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie wykopow :

- do glebokosci 3,0 m jako szerokoprzestrzennych,

- ponizej 3,0m z szalowaniem poziomym wypraskami stalowymi

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu , do ktérych dodaje si¢
obustronnie 0,40m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnianie stykéw. Deskowanie
§cian nalezy prowadzié w miare jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej ,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowej 0 0,20m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
ulozeniem przewodéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona rgeznie lub w sposob
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

Napotkanie w czasie prac inne instalacje nalezy traktowaé jako czynne. Zabezpieczenie na czas
rob6t powinno spetnia¢ wymagania gestora.

Likwidacje zbednych kanatéw i ich utylizacj¢ nalezy wykonaé¢ zgodnie z wymaganiami ochrony
érodowiska. Studzienki likwidowane nalezy zdemontowaé do glebokosci 1,50m nizej polozone
czedci po oczyszezeniu z osadéw nalezy wypelni¢ betonem.



5.4 Przygotowanie podloza

Pod rury nalezy wykona¢ podsypke piaszczysto-zwirowg zgodnie z dokumentacja projektowa. W
miejscach wskazanych w dokumentacji nalezy dokona¢ wymiany gruntu podloza na
niewysadzinowy na grubos¢ okreslona.

Zageszczenie podloza powinno byé zgodne z okreSlonym w ST tj. wskaznik zageszczenia co
najmniej 0,97 Modyfikowanego Proctora).

5.5. Roboty montazowe

Spadki i gtebokosci posadowienia rurociggu powinny by¢ zgodne z dokumentacja

projektowa. Najmniejsze spadki przewodéw powinny zapewni¢ mozliwo$¢ spuszczenia wody z
rurociggéw nie mniej jednak niz 0,1%.

Dlawice zasuw powinny byé zabezpieczone izolacja cieplna w przypadku, gdy wierzch dlawicy
znajduje si¢ powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie.

Odleglo§é osi przewodu w planie od urzadzen podziemnych i naziemnych oraz o $ciany budowli
powinna by¢ zgodna z dokumentacja.

5.5.1  Wytyczne wykonania przewodéw
Przew6d ( rura ochronna ) powinien byé tak utozony na podiozu naturalnym , aby opierat si¢ na nim
wzdhuz calej dlugosci co najmniej na % swego obwodu , symetrycznie do swojej osi. Poszczeg6lne
odcinki rur powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dhugosci rury i mocno
podbite tak, aby rura nie zmienita polozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.
Polaczenie rur nalezy wykonywaé w sposob nastepujacy :
- rury z tworzyw sztucznych poprzez Kielichy przy uzyciu uszczelek gumowych (rury HDPE) ,
zgrzewanie doczotowe ( rury HDPE )
Do wykonywania zmian kierunkéw przewody nalezy stosowa¢ tuki ,kolana , i tréjniki gotowe
(dostarczone przez dostawce rur).
Wykonwca jest zobowigzany do ukladania rur z tworzyw sztucznych w temperaturze od +5°C do
30°C.
Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczeniem si¢ w planie i pionie na skutek parcia wody
powinno byé zgodne z dokumentacja , przy czym bloki oporowe lub inne umocnienia nalezy
umieszczad : przy koncéwkach , odgalezieniach , pod zasuwami , hydrantami , a takze na zmianach
kierunku dla przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu ksztaltek.
W strefie ochronnej , do 30 cm ponad wierzch rury nalezy stosowa¢ grunt mineralny bez ziaren
ostrokrawedzistych o wielkosci do 20mm. Grunt nalezy wbudowywa¢ warstwami grubosci do 10
cm. Wymagany wskaznik zageszczenia osypki co najmniej 0,95 ( wedlug normainego Proctora).

5.5.3.  Wytyczne wykonania rur ochronnych

Konce rury ochronnej powinny by¢ usytuowane poza korpusem drogowym w odlegtosci od
1 do 2 m od podstawy nasypu, a w przypadku istnienia rowéw odwadniajacych — poza nimi.
Rure ochronng nalezy zakonczy¢ mankietami ochronnymi uszczelniajacymi ( manszetami ) i
zaopatrzy¢ w rure sygnalizacyjna wyprowadzona do poziomu terenu , a jej zakonczenie umiesci¢ w
skrzynce do zasuw.
Mankiety uszczelniajace ( manszety ) maja za zadanie zabezpieczenia wolnej przestrzeni migdzy
przewodem a rurg ochronng przed dostaniem si¢ jej wnetrza wody lub innych zanieczyszczen oraz
przed wydostaniem si¢ na zewnatrz w niekontrolowany sposéb wody pochodzacej z ewentualnej
awarii przewodu.

Wytyczne wykonania blokéw oporowych
Bloki oporowe nalezy umieszcza¢ przy wszystkich wezlach ( odgalgzieniach ) pod zasuwami i
hydrantami , a takze na zmianach kierunku dla przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu
ksztaltek.
Blok oporowy powinien by¢ tak ustawiony aby swa tylng $ciang opieraf si¢ o grunt nienaruszony. W
przypadku braku mozliwosci spelnienia tego warunku , nalezy przestrzen migdzy tylna $ciang bloku
a gruntem rodzimym zala¢ betonem klasy B7,5 ( MPa) przygotowanym na miejscu.
Odlegloé¢ miedzy blokiem oporowym i $cianka przewodu wodociagowego powinna by¢ nie
mniejsza niz 0,10m. Przestrzen pomigdzy przewodem a blokiem nalezy zala¢ betonem klasy B10 (
MPa) izolujac go od przewodu dwoma warstwami papy.
Wykop o rz¢dnej wierzchu bloku — wykop nalezy poglebic recznie tuz przed jego posadowieniem.
Wykop w miejscu wbudowania bloku nalezy zasypywac ( do rzgdnej wierzchu bloku) od strony
przewodu wodociggowego.

Armatura odcinajaca
Armature odcinajaca ( zasuwy ) nalezy instalowa¢



Izolacje

- na przewodach wodociagowych przy koncach rur ochronnych
- na weztach wodociagowych
- w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej

Zabezpieczenie przewodow i armatury.

Elementy zeliwne , zlacza na polaczenie uszczelka gumowsa , na polaczenie tacznikami , Srubowe
powinny by¢ zabezpieczone przed pomalowanie asfaltowa.

Izolacja powinna stanowi¢ szczelna jednolita powtoke przylegajaca do wierzchu przewodu na catym
obwodzie i nie powinna mie¢ pecherzy powietrznych , odpryskéw i pgknigc.

Polgczenia elementéw zeliwnych po przeprowadzeniu badania szczelnosci odcinka przewodu
powinny byé dokladnie oczyszczone , a nastgpnie zaizolowane. Izolacja ztaczy powinna zachodzi¢
co najmniej 10 cm poza polaczenie z izolacja rur.

Zabezpieczenia konstrukcji wsporczych stalowych,

Powierzchnie ksztaltownikow stalowych nalezy przed ich montazem oczysci¢ do 3 stopnia czystosci
przez szczotkowanie reczne oraz odtlusci¢. Bezposrednio po tym zabezpieczy¢ przed korozja przez
naniesienie podwéjnej warstwy farby przeciwrdzewnej podkladowej ftalowej. Po zakoficzeniu
montazu uzupehié ewentualne ubytki powloki malarskiej.

Zabezpieczenie konstrukcji i elementéw betonowych.

Na powierzchniach betonowych wykona¢ powloke przeciwwilgociowa przez :

- zagruntowanie

- powleczenie warstwa podktadowg

- powleczenie warstwa nawierzchniowg

Oznakowanie

Przebieg wodociggu nalezy oznakowa¢ tasma sygnalizacyjno-ostrzegawcza z wkiadka metalowa
umieszczong 0,2m ponad rura , mocowang do zasuw.

Oznaczenie uzbrojenia wodociagu nalezy wykona¢ ustawiajac tabliczki orientacyjne na stupkach
stalowych ocynkowanych

Mycie , dezynfekcja i plukanie.

W dokumentaciji projektowo-kosztorysowej przewidziano plukanie wodociagu po zakoficzeniu rob6t
montazowych. Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ dezynfekcje z zastosowaniem roztworu podchlorynu
sodu lub wapna chlorowanego. Wode nalezy pozostawi¢ na 24 godziny i nastgpnie przystapi¢ do
plukania po dezynfekcji. Podczas plukania nalezy pobra¢ probke wody do badan fizykochemicznych
i bakteriologicznych.

Plukanie nalezy wykonaé przez dwukrotng wymiang wody. Woda przed wprowadzeniem do
odbiornika powierzchniowego powinna zosta¢ zneutralizowana z resztek chloru.

5.5.9 Zasypywanie wykopdw i zaggszczanie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm.

Materiat zasypowy powinien byé réwnomiernie uktadany i zaggszczany po obu stronach przewodu.

Zasypanie wykopéw nalezy wykona¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody
zaggszcezania

przy zachowaniu wymagan dotyczacych zaggszczania gruntéw okreslonych zgodnie z wymogami

PN-8-02205.

Wskaznik zageszczenia powinien spelniaé nastgpujace wymagania:

- co najmniej 1,00 dla warstwy potozonej do glebokosci 1,2 m,

- co najmniej 0,97 dla warstwy polozonej ponizej 1,2 od powierzchni,

Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w specyfikacji technicznej

,,Roboty ziemne. Wykonanie wykopoéw”

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Kierownikiem Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00.Wymagania ogoélne.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.

6.2.1 Kontrola, pomiary i badania przed przystapieniem do robét.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu :
- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii
- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

- okreélenie stanu terenu,

- ustalenie stanu terenu,

- ustalenie sktadu betonu i zapraw,

- ustalenie sposobu zabezpieczeti wykopow przed zalaniem woda,

- ustalenie metod wykonywania wykopow,

- ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.

W szczeg6lno$ci kontrola powinna obejmowaé
- sprawdzenie rzednych ztozonych law celowniczych w nawigzaniu do podanych statych



punktéw wysoko$ciowych z dokiadnoscia do 1 cm.
- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda
- badanie i pomiary szeroko$ci ,grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza
z kruszywa mineralnego,
badanie odchylenia osi kolektora
- sprawdzanie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa
sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewod6ow
- sprawdzenie prawidtowosci uszczelnienia przewodéw, préba szczelnosci
- badania wskaZnik6w zgeszczenia poszczegdlnych warstw zasypu
- sprawdzenia zabezpieczenia przed korozjg
6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania
Dopuszczalne tolerancje i wymagania wynoszg:
- odchylenia odleglosci krawgdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu
nie powinno wynosi¢ wigcej niz 5 cm
- odchylenia wymiaréw w planie ni powinno by¢ wigksze niz +0.1m
- odchylenie grubo$ci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ = 3 cm
- odchylenia szeroko$ci warstwy podloza ni powinno przekracza¢ + 5 cm
- odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenie odleglo$ci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna
przekracza¢ * 5 cm
- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczaé - 5 % projektowanego spadku(przy zmniejszonym spadku),
+ 10 % projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku)
- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okre$lony w trzech miejscach dhugosci
100 m powinien by¢ zgodny z wymaganym
6.2.4 Tolerancje i wymagania dla wodociggu wynoszg :
- szeroko$¢ wyplywem spoin zgrzewanych rur i ksztaltek Pe oraz inne wymiary charakterystyczne
wyplywem
spoin ( B, S, k, v, x ) powinny mieéci¢ si¢ w polach tolerancyjnych okre$lonych w instrukcji
wykonywania polaczen zgrzewanych , opracowanych przez dostawcéw ruri ksztaltek PE. Jezeli
odpowiednie instrukcje nie okre$laja powyzszych parametréw , nalezy stosowac si¢ do wymagan :
0,68¢e<B
<1,0e ,Bmin>0,8 Bér ; Bmax <12Bér, k>0, v<0,le ,x<0,2 gdzie :
- e- gruboé¢ $cianki rury PE [mm)]
- B- szeroko$¢ spoiny ( zgrzewu ) [mm]
- § — szeroko$¢ pojedynczego waleczka zgrzewu [mm]
- v - przesunigcie poprzeczne §cianek faczonych rur [mm]
- x — réznica wzgledna szerokosci wateczkéw wyplywki [-]; x=( Smax-Smin) / ( Smax+Smin)
Jezeli instrukcje producentéw rur i ksztaltek stawiaja bardziej lagodne wymagania dla parametrow
spoin ,
nalezy stosowaé podane powyzej.
W przypadku nie spelnienia wymagan odnosnie parametréw ,spoing wadliwg nalezy wycia¢ i wykona¢
nowa.
7. OBMIAR ROBOT

7,1. Ogélne zasady obmiaru
Ogélne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00. ,, Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest cato§¢ wykonanego zadania.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00.”Wymagania ogélne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedhug punktu 6 daly wyniki pozytywne
8.2. Odbio6r robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur

- wykonanie rur ochronnych
- wykonanie izolacji



- zasypany zageszczony wykop

Odbiér robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania postgpu rob6t

Dhugo$é odcinka robét poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m

8.3. Odbior ostateczny

Odbiorowi ostatecznemu ( konicowemu )podlega :

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru ostatecznego ( polegajace na sprawdzeniu
protokotéw badan przeprowadzonych przy odbiorach cz¢sciowych)

- badanie szczelnosci catego przewodu ( przeprowadzone przy catkowicie ukoficzonym i zasypanym
przewodzie , otwartych zasuwach)

- badanie jakosci wody ( przeprowadzone stosownie do odpowiednich norm obowiazujacych w
zakresie badan fizykochemicznych i bakteriologicznych wody)

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu ,
szczegélowo oméwione , wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzor technicznych oraz
czlonk6éw komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za dokladne , jezeli
wszystkie wymagania ( badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu ) zostaly spetnione.
Jezeli ktére$ z wymagan przy odbiorze technicznym koricowym nie zostato spetnione ,nalezy oceni¢
jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okresli¢ koniecznie
dalsze postgpowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogdlne podstawy dotyczace platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci ustali Inwestor na etapie wyboru oferenta w

przetargu.
Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie robot

- dostawe materialow

- wykonanie i utrzymanie przej$¢ i przejazdéw dla ruchu lokalnego

- wykonanie prac przygotowawczych, w tym podwieszenie instalacji innych

- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu

ijego odwodnieniem

- wykonanie przewiertow sterowanych (rur ochronnych)

- ulozenie przewodéw wodociagowych

- wykonanie izolacji rur
zasypanie i zaggszczenie wykopu
proby szczelnosci przewodow
przeprowadzenie pomiar6w i badann wymaganych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIJAZANE

10.1 Normy

1. PN-85/B-2480 Grunty budowlane. Podzial , nazwy , symbole i okreslenia.

2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania

i badania przy odbiorze.

3. PN-88/B-06250 Beton zwykly

4. PN-86/B-06712  Kruszywa mineralne do betonu.

5. PN-97/B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

6. PN-74/C-89200  Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary

7. PN-76/C-89202 Ksztattki do rur ci$nieniowych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

8. PN-74/C-89204 Rury ci§nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

9. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
10. PN-86/H-74374  Polaczenia komierzowe. Uszczelki . Wymagania ogolne.
11. PN-82/M-01600 Armatura przemystowa. Terminologia.
12. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogélne wymagania i badania.

13. PN-83/M-74024/00  Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kohierzowe zeliwne.
Wymagania i badania.
14. PN-83/M-74024/03 Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kohierzowe zeliwne na
ci$nienie nominalne 1 MPa.
15. PN-85/M-74081  Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i gazowych.
16. PN-89/M-74091  Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na
ci$nienie nominalne 1 MPa.



17. PN-89/M-74301 Armatura przemyslowa. Kompensatory jednodlawicowe kolnierzowe
zeliwne na ci$nienie nominalne 1 i 1,6MPa.

18. BN-77/5213-04 Armatura przemystowa. Hydranty. Wymagania i badania.

19. BN-74/6366-03 Rury polietylenowe typ 50. Wymiary.

BN-74/6366-04 Rury polietylenowe typ 50. Wymagania techniczne.

BN-62/6738/03 04 07 Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne.

22. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo mineralne do nawierzchni drogowych.
Zwir i pospotka.

23.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Piasek.

24 PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

25.ZAT/97-01-001 Rury i ksztaltki z polietylenu i elementy laczace w rurociggach
ci$énieniowych do wody.

26.BN-81/9192-04 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane. Warunki
techniczne wykonania i wbudowania.

27.BN-81/9192-05 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania.

Ww. normy wraz z ich aktualizacjami.

Inne dokumenty

28.,,Instrukcja zabezpieczenia prze korozja konstrukcji betonowych”
Instytut Techniki Budowlanej- Warszawa 1986 r.

29. Katalog budownictwa

30. KB 4-4.11.6 Przej$cia rurociggami wodociggowymi pod przeszkodami — typ P1 do P6
(marzec 1979 rok)

31. Instrukcje montazowe producentéw rur

32. Aprobaty Techniczne na rury z tworzyw sztucznych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogéInej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z budowa
sieci kanalizacji sanitarnej w ul. Komara i Sidly w Pruszczu Gdanskim

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania szczegblowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robodt objetych ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym iprzy
realizacja umowy na wykonanie rob6t zwigzanych z wokonaniem zadania inwestycyjnego wymienionego
w punkcie ,1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem kanalizacji
Sanitarnej grawitacyjnej i kanatu ttocznego.Projektowany uktad kanalizacji sanitarnej obejmuje:

- kanal6w sanitarnych grawitacyjnych @250 i 300 mm z rur kamionkowych ,system S z uszczelka K
- studzienka kanalizacyjna z kregéw betonowych 1200 mm z pier$cieniem odcigzajacym zgodnie
z PN-92/B-10729
- whazy o $rednicy ¢ 600 mm typu ci¢zkiego z zabezpieczeniem przed kradzieza
- kanat tloczny Dy 160 mm z rur PE,PN10,1aczony na zgrzewanie doczolowe
- studnia rozprezna z kregéw betonowych o 1200 mm
- rury ochronne Dy 250 x22,7 mm z PE-HD
- plozy typ M/N - H=18 mm w odstepie co0 2,00 m ;
- mankiety ochronne na koncach rury ochronne;.
- rury piezometryczne zakoficzong skrzynka uliczng do zasuw wodociagowych
- wykonanie przecisku rurg z PE-HD Dy 250x22,7 ,PN10
Zakres rob6t przy budowie kanalizacji sanitarnej obejmuje
- oznakowanie rob6t
- dow6z materiatow
- wykonanie robét przygotowawczych — rozbiérka istniejacego chodnika z plytek betonowych
- przekopy probne
- wykonanie wykopu w gruncie kat. III-IV z umocnieniem $cian wykopu szalunkami rozporowymi
i jego odwodnienie w przypadku podniesienia si¢ poziomu wéd gruntowych w okresie realizacji
robdt
- wykonanie przejécia pod droga metodg przecisku
- przygotowanie podtoza i fundamentu pod kanaly i studnie
- montaz przewodéw kanalizacji grawitacyjnej, kanatu thocznego i studni
- wykonanie izolacji studzienek
- zasypanie i zaggszczenie wykopu z demontazem szalunkéw
- wykonanie proby szczelnosci dla kanahu tlocznego
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w Specyfikacji Technicznej

1.4, OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna - kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekéw bytowo-
gospodarczych i przemystowych

1.4.2. Kanaty
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.
.1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia siecil .4.3.1.

1.4.3,1 Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do
kontroli i

prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu w planie,
na



zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

1.4.3.3. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej dwéch
kanaléw

doptywowych w jeden kanal odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przew6d pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciek6w, spltywajacych z wyzej polozonego kanatu
doplywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowa - §lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wlazowego,
spemiajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przefazowym przeznaczona do kontroli i
prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.7. Komora polaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch kanatow
dopltywowych w jeden kanatl odplywowy.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegtoé¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni plyty
lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rz¢dng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejécia obstugi do komory robocze;.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - plyta przykrywajaca komorg robocza.

1.4.4.4. Wtaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych
lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim Sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta a $ciang komory
roboczej.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.
Wszystkie zakupione materialy zastosowane do bodowy sieci kanalizacji sanitarnej powinny odpowiada¢
normom krajowym
W przypadkach mozliwych Normy krajowe mozna zastapi¢ normami europejskimi przy ixh braku nalezy
stosowac
Europejskie aprobaty techniczne

2.2. Rury kanalowe

2.2.1. Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie rur kanatowych kielichowych kamionkowych
(system S z uszczelkami K, dla kanalizacji grawitacyjne;
Kanat tloczny - z rur z PE-HD PN10
Wprowadzenie rur do studzienek rewizyjnych zostanie wykonane w tulejach ochronnych.

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejécia kanaléw) powinna by¢ wykonana z:

—  kregéw betonowych lub zelbetowych odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],

— muru cegly kanalizacyjnej odpowiadajacej wymaganiom PN-B-12037 [5].
Komora robocza ponizej wejécia kanatéw powinna by¢ wykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadajacego wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [17] lub alternatywnie z
cegly kanalizacyjnej.

2.3.2. Komin wiazowy



Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggéw betonowych lub zelbetowych o srednicy 0,80 m
odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.3.3. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wlasciwosciach podanych w pkt
2.3.1.

2.3.4. Wiazy kanalowe

Wlazy kanalowe nalezy wykonywac¢ jako:
- wlazy zeliwne typu ciezkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
korpusie
drogi,
- wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane poza
korpusem drogi.

2.3.5. Stopnie zlazowe
Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 [14].
2.4. Materialy dla komor przelotowych polaczeniowych

2.4.1. Komora robocza

Komora robocza z plyta stropowa i dnem moze by¢ wykonana jako zelbetowa wraz z domieszkami
uszczelniajacymi lub z cegly kanalizacyjnej wg indywidualnej dokumentacji projektowej.

2.4.2. Komin wlazowy

Komin wlazowy wykonuje si¢ z kregéw betonowych lub zelbetowych o Srednicy 0,8 m
odpowiadajacych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].

2.5. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].
2.7. Skladowanie materiatléw
2.7.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowa¢ na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stojace;.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
opadowych.

W przypadku skfadowania poziomego pierwszy warstwe rur nalezy utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podkladach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowiazany ukiadaé rury wedtug poszczeg6lnych grup, wielkosci i gatunkow w
sposob zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegblnych stoséw lub pojedynczych
rur.

2.2.2. Kregi

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysokos$¢ sktadowania nie powinna przekraczac
1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczeglnych stoséw wyrobow lub pojedynczych
kregow.

2.3.3. Cegla kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna moze by¢ skladowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzonej z
odpowiednimi spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu skladowania powinny by¢ ulozone w sposéb uporzadkowany, zapewniajacy
tatwo$é przeliczenia. Cegly powinny by¢ ulozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosach albo
pryzmach.

Jednostki tadunkowe moga byé ulozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o lacznej
wysokosci nie przekraczajacej 3,0 m.

Przy skiadowaniu cegiet luzem maksymalna wysokos¢ stoséw i pryzm nie powinna przekracza¢ 2,2
m.

2.7.4. Wlazy kanalowe i stopnie



Wilazy kanalowe i stopnie powinny by¢ skladowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco.
Wlazy powinny byé posegregowane wg klas. Powierzchnia skiadowania powinna by¢ utwardzona i
odwodniona.

2.7.5. Wpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o
wysoko$ci maksimum 1,5 m.

2.7.6. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogé6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprz¢tu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

— koparek przedsigbiernych,

— spycharek kotowych lub gasiennicowych,

— sprzetu do zaggszczania gruntu,

- agregat pradotworczy tréjfazowy przewozny 20 KVA
- zgrzewarke do laczenia rur z PE

— wciagarek mechanicznych,

- pomp spalinowych do odwadniania wykopow

—  beczkowozéw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2, Transport rur kanalowych

Rury, zarébwno PCW kamionkowe jak i betonowe, moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew6z rur w pozycji poziomej wzdhuz §rodka transportu, z wyjatkiem rur
betonowych o stosunku érednicy nominalnej do dhugosci, wigkszej niz 1,0 m, ktére nalezy przewozi¢ w
pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wplywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazd6w.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian $rodka transportu
o wigcej niz 1/3 érednicy zewnetrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej niz 2 m).

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalezy ukfadaé na podktadach drewnianych, za$ poszczegolne

warstwy w miejscach stykania sie wyroboéw nalezy przektada¢ materialem wyscidtkowym (o grubosci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregéw

Transport kregéw powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materialéw.

Podnoszenie i opuszczanie kregéw o $rednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywa¢ za pomoca
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegla kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu w jednostkach
fadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalezy uklada¢ na $rodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nalezy uklada¢ na $rodkach przewozowych $cile jedne obok drugich,
w jednakowej liczbie warstw na powierzchni $rodka transportu.



Wysoko$¢ tadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt.

Cegly luzem moga byé przewozone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek.

Zatadunek i wyladunek cegty w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywaé mechanicznie za
pomoca urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek i wyladunek
wyrob6éw przewozonych luzem powinien odbywac si¢ rgcznie przy uzyciu przyrzadéw pomocniczych.

4.5. Transport wlazéw kanalowych

Wiazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cigzkiego moga byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uklada¢ na
paletach po 10 szt. i faczy¢ tasma stalowa.

4.6. Transport wpustéw Zeliwnych

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie rodki transportowe, ktére nie
spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [16].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéIne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca opracuje plan BIOZdokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkoéw $wiadkéw i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostateczne;j ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gigbokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzg¢tu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miare jego glebienia.

Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawcg na odkiad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
ulozeniem przewod6w rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony
z Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podiozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robét) podtoze nalezy wykona¢ z warstwy
thucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z utozonymi saczkami odwadniajacymi. Dla
przewodéw o érednicy powyzej 0,50 m, na warstwie odwadniajacej nalezy wykona¢ fundament betonowy,
zgodnie z dokumentacja projektowg lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanowigcych zbite ity nalezy wykona¢ podioze z pospolki,
zwiru lub tlucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Dla przewod6w o srednicy powyzej 0,50 m nalezy wykona¢
fundament betonowy zgodnie z dokumentacja projektowa lub ST.

Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w ST.



5.5. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i glgboko§¢ posadowienia rurociggu
powinny speinia¢ ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanaléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeplywu, tj. od
0,6 do
0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
- dlakanatéw o érednicy 250 mm - 4 %o,
—  dlakanatéw o $rednicy 300 mm -3 %o
(wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %o).
Najwigksze dopuszczalne spadki wynikaja z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu (dla
rur ceramicznych 3 m/s,
~  gleboko$é¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do
1,3m
- (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71).
Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi koniecznos¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.
Ponadto nalezy dazyé do tego, aby zaglebienie kanatu na koncéwce sieci wynosito minimum 2,5 m
w celu
zapewnienia mozliwosci ewentualnego skanalizowania obiektéw potozonych przy tym kanale.

5.5.1. Rury kanatowe

Rury kanatowe kamionkowe uklada si¢ zgodnie z ,,Tymczasows instrukcja projektowania i budowy
przewodéw kanalizacyjnych z rur ,,Kamonkowych

Uszczelnienia ztaczy rur kanatowych mozna wykona¢:
—  specjalnymi uszczelkami typu K.

Polaczenia kanaléw stosowaé nalezy zawsze w studzience .

Kat zawarty migdzy osiami kanatéw doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawiera¢
sie¢ w granicach od 45 do 90°.

Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywac
w temperaturze nie mniejszej niz +8° C.

Przed zakoficzeniem dnia roboczego badz przed zejéciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
ulozonego kanalu przed zamuleniem.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowych powinny by¢ zgodne ze srednicami okre§lonymi w
tablicy 1.

Tablica 1. Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowych

Srednica przewodu Minimalna $rednica studzienki rewizyjnej kolowej (m)
odprowadzajacego . .. spadowej-
przelotowe;j potaczeniowe;j Pl
(m) !
0,20
0,25 1,20 1,20 et
0,30
o
0.60 1,40 1,40

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek

kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

— - studzienki nalezy wykonywaé na uprzednio wzmocnionym (warstwa thicznia lub zwiru) dnie

. wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

— —  studzienki wykonywaé nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w trudnych

- warunkach gruntowych (przy wystgpowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie
wzmocnionym,

Spos6b wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jestw
Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu
powtarzalnych elementéw drogowych” opracowanym przez ,, Transprojekt” Warszawa [23].

Studzienki rewizyjne skladaja si¢ z nastgpujacych czesci:

— —  komory roboczej,
— - komina wlazowego,
— —  dna studzienki,
- —  wilazu kanalowego,
— —  stopni ztazowych.
Komora robocza powinna mie¢ wysoko$é minimum 2,0 m. W przypadku studzienek plytkich (kiedy



glebokos¢ ultozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie pozwalajg zapewni¢ ww.
wysokosci) dopuszcza si¢ wysoko$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.
Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy obudowac i uszczelni¢ materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;j. najwickszej powierzchni.
Studzienki plytkie moga by¢ wykonane bez kominéw wiazowych, wéwczas bezposrednio na komorze
roboczej nalezy umiescié plyte pokrywowa, a na niej skrzynke wiazowa wg PN-H-74051 [9].
Dno studzienki nalezy wykonaé na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowang kineta.
Kineta w dolnej czesci (do wysokosci réwnej potowie $rednicy kanatu) powinna mie¢ przekrdj zgodny z
przekrojem kanatu, a powyzej przediuzony pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego
napehienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna mie¢ ksztait luku stycznego
do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowi¢ przejécie
z jednego wymiaru w drugi.
Dno studzienki powinno mieé spadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.
Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obciazenia
dynamiczne)powinny mieé¢ wlaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkach
mozna stosowa¢ wilazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].
Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny,
W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowaé mijankowo stopnie
ztazowe w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m i w odlegloéci poziomej osi stopni
0,30 m.

5.5.4. Izolacje

Studzienki zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.
Dopuszcza si¢ stosowanie innego §rodka izolacyjnego uzgodnionego z InZynierem.

W érodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez
zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym
na goraco wg PN-C-96177 [8].

5.5.5. Zasypanie wykopow i ich zaggszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy
powinien by¢ réwnomiernie ukladany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia
powinien by¢ zgodny z okre$lonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Og6lne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu i
zapraw i ustali¢ receptg.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscia okre§long w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegdlnosei kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z dokladnoscig do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa
mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi kanalu
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewoddw i studzienek,
—  sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

—  sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczeg6lnych warstw zasypu,
sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek pokryw wlazowych,
sprawdzenie jakosci wykonanych izolacji.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania



—  odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosic¢
wiecej niz £ 5 cm,

—  odchylenie wymiar6w w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

—  odchylenie grubo$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £ 3 cm,

—  odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

- odchylenie przewodu w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na
fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ = 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kanatu od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym  spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykop6éw okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.5,

—  rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokfadnoscig do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonane;j i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbi6r robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—  roboty montazowe wykonania rur kanalowych

—  wykonane studzienki kanalizacyjne,

—  wykonane wykopu

—  wykonana izolacja,

—  zasypany zageszczony wykop.

Odbi6r robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét.
Dhugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdblne”
pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
— —  oznakowanie robot,
— —  dostawe materiatow,
— —  wykonanie rob6t przygotowawczych,
- —  wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— —  przygotowanie podloza i fundamentu,
- —  wykonanie wlaczen do istniejacej kanalizacji sanitarnej
— —  ulozenie przewodow kanalizacyjnych i studzienek
— —  wykonanie izolacji rur i studzienek,
— —  zasypanie i zaggszczenie wykopu,
— - przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
3 PN-EN 1610 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych
4 PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania
5. PN-B-12037 Cegla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypeiaczy stosowany na goraco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania
11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)
12. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania
13.  PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
14. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 .
22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki écickowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm
23. Instrukcja projektowania i budowy przewodéw kanalizacyjnych z rur ,,PVC”
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z budows przepompowni dla ulic Komara i Sidly  w Pruszezu Gdariskim

1.2, Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujgca podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t przy budowie przepompowni wod deszezowych

1.3. Zakres robdt objetych ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy

realizacja umowy na wykonanie robot zwigzanych z wokonaniem zadania inwestycyjnego wymienionego
w punkcie ,1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
Przepompowni $ciekéw sanitarnych. Projekt przepompowni obejmuje budowe:
Korpus pompowni szt 4
- korpus pompowni z kregéw betonowych & 3000 mm z betonu klasy C3 5/45 z powloka
Antykorozyjng — 2 warstwy
- pokrywa betonowa z whazem lekkim ze stali k.0. 1000-1500 mm z krata zabezpieczajaca
- wentylacja grawitacyjna
- otwory wlotowe i wylotowe dostosowane do zaprojektowanych rurociggow
- deflektor
- drabina ze stali k.o.
- porecz
Uklad hydrauliczno —mechaniczny
- orurowanie Dn400 mm ze stali kwasoodpornej taczonej na kotnierze /aluminium i §ruby-k.o.
$rubko armatura odcinajaca i zwrotna
- zawory zwrotne kulowe Dn 400
- zasuwy odcinajace nozowe Dn 400 mm
- 7lacze ,,UE”
- pompy zatapialne
- kolano sprzegajace do pompy
- prowadnice rurowe i linki z stali k.o.
- przeptywomierz Dn 150
- instalacja pluczaca
- manometr
- stanowisko dla zurawika
- stanowisko do mycia pomp z kratka do odprowadzenia $ciekow

1.4.. Przepompownia $ciekw - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i

pomochicze urzydzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania Sciekbw z poziomu nizszego
na wyiszy.

1.4.1. Plyta przykrycia studzienki lub komory - pyta przykrywajaca komorg robocza.
1.4.2. Wiaz kanatowy - element ze stali k.0. przeznaczony do przykrycia podziemnych
przepompowni, umozliwiajacy dostgp do urzadzen hydrauliczno-mechanicznych

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdblne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

1.51 Rozwigzania konstrukcyjne

— wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii whasciwej dla stali
kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu glowicy zamknietej do spawania orbitalnego



w oslonie argonowej lub automatu CNC), przy czym wykonane spawy powinny by¢ na
zyczenie udokumentowane wydrukiem parametréw spawania,

— piony tloczne wewnatrz pompowni powinny byé wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— piony tloczne powinny by¢ faczone kolnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-
EN 10088-1,

— trojnik orflowy zapewniajgcy minimalne straty hydrauliczne, powinien by¢ wykonany
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zastosowany do polaczen
rurociagéw ttocznych pomp

— prowadnice pomp powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,

— prowadnic o dugosci powyzej 3 m, w celu usztywnienia konstrukcji, stosuje sig
taczniki po$rednie prowadnic, wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,

— wszystkie polaczenia §rubowe ($ruby, nakretki, podktadki) powinny by¢ wykonane ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy powinny by¢
wykonane sg w calosei ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kolnierzowe z kula gumowang powinny
byé pokryte trwalg farba epoksydowa odporna na dziatanie Sciekow,

— armatura odcinajaca - zasuwy odcinajace klinowe kolnierzowe migkkouszczelnione z
klinem gumowanym, pokryte trwalg farba epoksydowa odporng na dzialanie sciekow,

— zasuwy powinny byé zamontowane na poziomym odcinku rurociggéw tlocznych,
/w komorze zasuw/ aby umozliwi¢ ich otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez
konieczno$ci wechodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB
Dz. U. 93.96.438),

— obshluge zasuw z poziomu terenu powinien umozliwia¢ specjalnej konstrukcji przegub
wykonany catkowicie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— wszystkie uszezelki dla polaczen kotnierzowych powinny by¢ wykonane z gumy
odpornej na dzialanie sciekow,

— drabinka powinna umozliwia¢ zej$cie na dno zbiornika i posiada¢ szerokos¢ zgodna z
norma PN-80 M-49060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301
wg PN-EN 10088-1,

— pompownia powinny byé wyposazona we wiaz prostokatny, zapewniajacy swobodny
montaz i demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438),
(gérne uchwyty prowadnic pomp znajduja si¢ w swietle wlazu),

— wlaz nalezy wykona¢ ze stali kwasoodpomnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
zabezpieczony zamkiem patentowym przed otwarciem przez osoby niepowolane,

—  wymiar whazu i jego lokalizacja na plycie obudowy powinny umozliwia¢ swobodny
montaz i demontaz pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438,

— wiaz musi posiada¢ w blokade uniemozliwiajacg samoczynne jego zamknigcie w
trakcie obstugi pompowni,

— w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjaléw i niebezpiecznych napigé
na przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow pomp),
powinny by¢ zastosowane polgczenia wyrdéwnawcze,

—  przewéd wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koficowym
podigczeniem do gléwnej szyny ekwipotencjalne;.
pompy nalezy dobraé tak aby jedna z nich zapewniata 100 % wymagana wydajnosci, a druga stanowifa
jej 100 % czynng rezerwe

korpus pompy zeliwa jest zabezpieczony trwalg farbg epoksydowa ,odporna na korozyjne oddzialywanie
$ciekow sanitarnych

silniki pomp muszg posiada¢ obudowg o stopniu ochrony przynamniej IP68

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano



w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

Wszystkie zakupione materialy zastosowane do bodowy przepompowni powinny odpowiada¢ normom
krajowym

W przypadkach mozliwych Normy krajowe mozna zastapi¢ normami europejskimi przy ich braku nalezy
stosowaé Europejskie aprobaty techniczne

2.2. Rury w przepompowni

2.2.1. Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie rur stalowych ze stali k.o.

Wprowadzenie rur do zbiornika pompowni zostanie wykonane w tulejach ochronnych
ochronnych uszczelnieniem elastycznym odpowiadajacych wymaganiom
BN-86/8971-08 [20].

2.5. Beton
Beton klasy C35/45 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.6. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].
2.7. Skladowanie materialow
2.7.1. Rury przewodowe
Rury mozna sktadowaé na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezacej jedno- lub

wielowarstwowo, albo w pozycji stojacej.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod
opadowych.
W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwg rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podkiadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojace;j i jezeli powierzchnia
skladowania nie odpowiada ww. wymaganiom
Wykonawca jest zobowiazany uktada¢ rury wedlug poszczeg6lnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostgp do poszczeg6lnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.7.2. Kregi

Kregi mozna skladowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregoéw

przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa
Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysokos¢ skladowania nie powinna przekraczac 1,8 m.
Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostgp do poszczegblnych stoséw wyrob6w lub pojedynczych kregow.
Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o
wysokogci maksimum 1,5 m.

2.7.6. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podiozu w spos6b zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania przepompowni powinien wykazaé sig mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

— koparek przedsigbiemych,

— spycharek kotowych lub gasiennicowych,

— sprzetu do zaggszczania gruntu,

- agregat pradotworczy tréjfazowy przewozny 20 KVA
- zgrzewarke do taczenia rur z PE

— weciggarek mechanicznych,

- szalunkow dla zabezpieczenia $cian wykopu

- pomp spalinowych do odwadniania wykopow

— beczkowozdw.



4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kregow

Transport kregéw powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich

usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatéw.

Podnoszenie i opuszczanie kreg6éw o $rednicach 2.5 m nalezy wykonywa¢ za pomocg minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uklada¢ na
paletach po 10 szt. i aczy¢ taSma stalowa.

4.3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktdre nie
spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granicg okre§lona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [16].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca opracuje plan BIOZdokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kolkéw osiowych, kotkoéw éwiadkéw i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperoéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzgdnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane.-pionowe umocnione szalunkami ptytowymi
Metody wykonania robét - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gigbokosci
wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

Szeroko$é wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami studni, do ktérych dodaje si¢ obustronnie
0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie $cian nalezy prowadzic
w miare jego glebienia.

Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawceg na odklad.

Dno wykopu Wykonawca wykona do poziomu o rzednej o 0,5 m ponizej projektowanego posadowienia .

Nalezy usunaé piaski prochnicze na glebokos¢ minimum 0,5 m, a ubytki uzupetni¢
podsypka zwirowg z zaggszczeniem takim aby stopien zaggszczenia Ip> 0,5

5.4. Przygotowanie podloza

Przed przystapieniem do wykonywania podtoza dno wykopu musi by¢ odwodnione
Po usunieciu rodzimego gruntu w postaci namuldw i piaskéw prochniczych, powstatg
przestrzen nalezy wypelié podsypka zwirowa z zaggszczeniem takim aby stopien
zageszczenia uzyskaé Ip> 0,5

5.5. Roboty montazowe

Po przygotowania podtoza nalezy wytyczy¢ osie zbiornikéw zgodnie z ich usytuowaniem na planie
zagospodarowania w projekcie przepompowni



6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu i
zapraw i ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscia okre$lona w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysokosciowych z dokladnoseig do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa mineralnego
Iub betonu,

—  sprawdzenie prawidtowosci zamontowania przewodow,

—  sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

—  badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

—  sprawdzenie rzednych posadowienia przepompowni pokryw wiazowych,
—  sprawdzenie jakosci wykonanych izolacji.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

—  odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz+ 5 cm,
—  odchylenie grubo$ci warstwy podltoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

—  odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ £ 5 cm,
spadku),

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebrane;j instalacji
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania korpusu przepompowni

~  wykonane wykopu

—  wykonana izolacja,

—  zasypany zaggszczony wykop.

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej zamontowanego przewodu, oraz szt. urzadzenia lub armatury
— —  oznakowanie robot,
— —  dostawe materialow,
— - wykonanie rob6t przygotowawczych,
—~ —  wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— —  przygotowanie podloza i fundamentu,



— —  wykonanie wlaczen do istniejacej kanalizacji sanitarnej
— —  zasypanie i zageszczenie wykopu,
—~ —  przeprowadzenie pomiaréw i badann wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
4 PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypeiaczy stosowany na goraco
9. PN-H-74051-00 Wilazy kanatowe. Ogblne wymagania i badania
14. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kre¢gi betonowe i zelbetowe.
10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.
22. Katalog budownictwa

KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowa sieci kanalizacji deszczowej i zbiornika
retencyjnego dla ulic Komara i Sidly w Pruszczu Gdanskim

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacji technicznej (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Sieci kanalizacji deszczowej i zbiornika retencyjnego

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej dla odwodnienia ciagéw komunikacyjnych

Zakres robét obejmuje wykonanie: sie¢ kanalizacji deszczowej
- rury kanalizacyjne z rur PEHD nie karbowanych dwusciennych z gladkg sciankq zewngtrzng
i wewnetrzng przeznaczonych do kanalizacji grawitacyjnej o przekrojach
Dn300, 400.500,600,800 mm.
Zaprojektowane rury muszq posiadaé sztywnosé obwodowq potwierdzonq badaniem
zgodnie z PN-EN ISO 9969.8 kN/m2 (odpowiednik min 30,4 kN/m2 wg DIN 16961)
Lqgczenie rur nalezy wykonaé metodq tqczenia kielichowego, dwukielichowego bqdz za
pomocq spawania ekstruzyjnego.
W systemie lqczenia kielichowego szczelnosé¢ polgczenia uzyskaé nalezy za pomocq
uszczelki trojwargowej mocowanej w wewnetrznej czesci kielicha.
Producent musi zapewnia¢ mozliwos$é wykonania losowych testow
(na zgdanie inwestora) badania sztywnosci obwodowej dostarczanych rur.
Rury wykonane z polietylenu PEHD muszq posiada¢ plaszcz zewngtrzny w kolorze
czarnym
gwarantujgcym peing odpornosé na promienie UV. Scianka wewnetrzna rury powinna by¢
w kolorze jasnym ulatwiajgcym inspekcje.
Na powierzchni wewnetrznej, rury muszq posiadac¢ trwate napisy zawierajqce: miedzy
innymi $rednice, klase sztywnosci obwodowej wraz z numerem normy (np. 500 SN 8 kN/m2
wg PN-EN ISO 9969).
System rur i polgczen musi posiada¢ Aprobate techniczna ITB.
- Studnie rewizyjne na przewodach grawitacyjnych zaprojektowano z rur PEHD
z osadnikami h= 0,7m o przekrojach:
- © 1200 mm dlarur Dn 300, 400, 500 mm
- © 1400 mm dlarur Dn 600, 800 mm

Studnie zakonczyé plyta zelbetowa nastudzienng z otworem na wlazem typu
ciezkiego do 40 ton z zabezpieczeniem przed kradzieza wg normy PN-87/H-74051/02
oraz zabezpieczy¢ pierscieniem odcigzajacym

Komin studni rewizyjnej musi byé wykonany z rury nie karbowanej PEHD
strukturalnej dwusciennej z gladkq Sciankqg zewngirzng i wewnegtrzng.
Komin studni wykonany z polietylenu PEHD musi posiadac zewnetrzny ptaszcz w kolorze
czarnym gwarantujgcym pelng odpornosé na promienie UV. Scianka wewnetrzna rury
powinna byé¢ w kolorze jasnym utatwiajqcym inspekcje.
System rur i polgczen musi posiada¢ Aprobate techniczna ITB.
Rura, z ktorej wykonano komin studzienki musi posiada¢ sztywnos¢ obwodowgq
potwierdzong badaniem zgodnie z PN-EN 1SO 9969.

o 6 kN/m2 (odpowiednik min 22,5 kN/m2 wg DIN 16961)
Studzienki muszq posiadaé znakowanie na zewngtrz jak i wewngtrz komina
wznoszqcego z uwagi na tatwosé w zdefiniowaniu ich parametrow.



Na powierzchni wewnetrznej rury komindéw muszq posiada¢ trwale napisy
zawierajqgce: migdzy innymi Srednice, klase sztywnosci obwodowej wraz z numerem
normy (np. 500 SN 8 kN/m2 wg PN-EN ISO 9969).

Systemowe studzienki muszq by¢ wykonane w formie monolitycznej.

Trwale, (nierozigczne) polgczenie kinety z kominem zapewniajgce szczelnos¢ oraz
podwyzszenie komina musi by¢ wykonane metodg spawania ekstruzyjnego.

Korpus musi zapewniaé mozliwo$¢ wykonania dodatkowych podiqczer na dowolnej
wysokosci ponad kinetq.

Krééee doplywowe i odplywowe nalezy polgczyé trwale z ptaszczem studni metodq
spawania ekstruzyjnego.

Podlgczenie przewodéw z kréécami studni wykona¢ za pomocq tgczenia kielichowego z
uszczelkg tréjwargowq mocowang w wewngtrznej czesci kielicha.

Zakres rob6t przy budowie sieci kanalizacji deszczowej obejmuje:

- oznakowanie robot

- dowdz materiatow

- wykonanie robét przygotowawczych — rozbiérka nawierzchni asfaltowej

- przekopy probne

- wykonanie wykopu w gruncie kat. III-1V z umocnieniem $cian wykopu szalunkami rozporowymi
i jego odwodnienie w przypadku podniesienia si¢ poziomu wod gruntowych w okresie realizacji

robé6t

- przygotowanie podtoza i fundamentu pod kanat , studnig i studnie rewizyjne

- montaz przewodu kanalizacji deszczowe;j ‘

- wykonanie izolacji studzienek

- zasypanie i zaggszczenie wykopu z demontazem szalunkow

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w Specyfikacji Technicznej

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania wéd opadowych.
1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat deszczowy - kanal przeznaczony do odprowadzania wéd opadowych.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nie przelazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatéw.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadnicza cze¢é¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$é komory roboczej jest to odlegtos¢ pomigdzy rzgdna dolnej powierzchni plyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rz¢dng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - plyta przykrywajaca komorg robocza.

1.4.4.4. Wlaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

.1.44.5. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy kineta a §ciang komory
roboczej.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace rob6t

OgoéIne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rury kanalowe
2.2.1. Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie rur kanalowych kielichowych tworzyw sztucznych
- rury kanalizacyjne z rur PEHD nie karbowanych dwusciennych z gladkq Sciankq

zewnetrzng i wewnetrzng przeznaczonych do kanalizacji grawitacyjnej o przekrojach
Dn300, 400,.500,600,8°00 mm.



2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki (powyzej wejscia kanaléw) powinna by¢ wykonana z:

Komin studni rewizyjnej musi by¢é wykonany z rury nie karbowanej PEHD , strukturalnej,
dwusciennej z gladkqg Sciankq zewnetrzng i wewnetrzng.

Komora robocza ponizej wejécia kanaléw powinna by¢ wykonana jako monolit z ¥ury nie karbowanej
PEHD , strukturalnej, dwusciennej z gladkq Sciankq zewnetrzng i wewnglrzng.

2.3.2. Komin wlazowy
Komin studni wykonany z polietylenu PEHD musi posiada¢ zewnetrzny ptaszcz w kolorze
czarnym gwarantujgcym peing odpornos¢ na promienie UV. Scianka wewnetrzna rury
powinna byé w kolorze jasnym ulatwiajgcym inspekcje.

2.3.3. Dno studzienki z kregéw betonowych
Dno studzienki wykonuije si¢ jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wiasciwosciach podanych w pkt 2.3.1.
2.3.4. Wlazy kanalowe

Wlazy kanalowe nalezy wykonywac jako:
— wlazy zeliwne typu cigzkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
chodniku

2.3.5. Stopnie zlazowe
Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086 [14].

2.4. Studzienki $ciekowe

2.4.3. Pierécienie zelbetowe prefabrykowane

Pierécienie zelbetowe prefabrykowane o $rednicy 65 cm powinny by¢ wykonane z betonu wibrowanego klasy B
20 zbrojonego stala StOS.

2.4.4. Plyty zelbetowe prefabrykowane

Plyty zelbetowe prefabrykowane powinny mieé¢ grubos¢ 11 cm i by¢ wykonane z betonu wibrowanego klasy B
20 zbrojonego stalg StOS.

2.5.5. Plyty fundamentowe zbrojone
Plyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaé grubo$¢ 15 cm i by¢ wykonane z betonu klasy B 15.
2.4.6. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z thuicznia lub zwiru. Uzyty material na podsypke powinien odpowiadac
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-11112 [4].

2.7. Beton
Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].
2.8. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [7].
2.9. Skladowanie materialéw
2.9.1. Rury kanalowe

Rury mozna sktadowa¢ na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezgcej jedno- ub
wielowarstwowo, albo w pozycji stojace;.

Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wéd
opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowigzany ukladaé rury wedlig poszczegélnych grup, wielkosci i gatunkoéw w
spos6b zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostgp do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.9.2. Kregi

Kregi mozna sktadowaé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregéw
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢
1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stoséw wyrobéw lub pojedynczych kregow.



2.9.3. Cegla kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna moze by¢ skladowana na otwartej przestrzeni, na powierzchni utwardzonej z
odpowiednimi spadkami umozliwiajacymi odprowadzenie wod opadowych.

Cegly w miejscu skladowania powinny by¢ ulozone w sposéb uporzadkowany, zapewniajacy fatwosé
przeliczenia. Cegly powinny by¢ ulozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe mogg by¢ ulozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach, o lgcznej
wysokoéci nie przekraczajacej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wysoko$¢ stoséw i pryzm nie powinna przekracza¢ 2,2 m.

2.9.4, Wlazy kanalowe i stopnie

Wtazy kanatowe i stopnie powinny by¢ skladowane z dala od substancji dzialajacych korodujacych
. Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i
odwodniona.

2.9.5. Wpusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach o
wysokos$ci maksimum 1,5 m.

2.9.6. Kruszywo

Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogdblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— —  zurawi budowlanych samochodowych,

— —  koparek przedsigbiernych,

— —  spycharek kotowych lub gasiennicowych,

— —  sprzetu do zaggszczania gruntu,

— —  wciagarek mechanicznych,

- —  beczkowozow.

— - pomp spalinowych do odwodnienia wykopéw

— - agregat pradotwoérczy tréjfazowy 20 KVA

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2, Transport rur kanalowych

Rury, zaréwno PEHD, jak i betonowe, moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w
sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewéz rur w pozycji poziomej wzdtuz $rodka transportu, z wyjatkiem rur
betonowych o stosunku $rednicy nominalnej do dlugosci, wigkszej niz 1,0 m, ktére nalezy przewozi¢ w pozycji
pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wplywem sit bezwladnosci wystgpujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszac §cian $rodka transportu o
wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu (rury kamionkowe nie wyzej niz 2 m).

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalezy ukladaé na podkladach drewnianych, za$ poszczego6lne
warstwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materialem wysciétkowym (o grubo$ci warstwy
od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kr¢géw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatéw.

Podnoszenie i opuszczanie kregéw o $rednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywaé za pomocg minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.



4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegla kanalizacyjna moze by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki ladunkowe nalezy uktada¢ na $rodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nalezy ukfada¢ na srodkach przewozowych $cisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchni §rodka transportu.

Wysoko$¢ fadunku nie powinna przekracza¢ wysokosci burt.

Cegly luzem mogg by¢ przewozone $rodkami transportu samochodowego pod warunkiem stosowania
opinek.

Zaladunek i wyladunek cegly w jednostkach tadunkowych powinien si¢ odbywaé mechanicznie za
pomocg urzadzen wyposazonych w osprzgt kleszczowy, widlowy lub chwytakowy. Zatadunek i wyladunek
wyrobéw przewozonych luzem powinien odbywad sig¢ recznie przy uzyciu przyrzadéw pomocniczych.

4.5. Transport wlazéw kanalowych

Wilazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wilazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy ukladac¢ na paletach
po 10 szt. i taczy¢ tama stalowa.

4.6. Transport wpustéw Zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w spos6b
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie §rodki transportowe, ktére nie
spowoduja segregacji skladnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca opracuje plan BIOZ dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkéw krawedziowych.
W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperéw stalych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyijne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
InZzynierowi.
Wykonawca zawiadomi pisemnie zamiar rozpoczgcia robot wszystkich wiascicieli i uzytkownikéw
Uzbrojenia napowietrznego i podziemnego z wyprzedzeniem siedmiodniowym ,celem ustalenia
warunkéw prowadzenia robdt w strefie tych urzadzen

5.2.1 Roboty rozbiérkowe

Prace rozbiérkowe obejmuja usuni¢cie nawierzchni asfaltowej w miejscu budowy przykanalika
5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glgbokoéci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sig¢ obustronnie
0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie §cian nalezy prowadzi¢
w miare jego glebienia.
Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.
Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.
W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od
projektowanego poziomu dna.



5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podiozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy wykona¢ z warstwy tlucznia
lub zwiru z piaskiem o gruboséci od 15 do 20 cm tacznie z ulozonymi saczkami odwadniajacymi.

Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z okreslonym w ST.

5.5. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i glgboko$¢ posadowienia rurociagu powinny
spetnia¢ ponizsze warunki:
— — najmniejsze spadki kanaléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od
- 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
— —  dla kanalow o $rednicy do 0,2 m - 5 %o,
Najwieksze dopuszczalne spadki wynikajg z ograniczenia maksymalnych predkosci przeptywu
(dla rur PEHD 8 m/s,
- —  glebokosé posadowienia powinna wynosi¢ w zalezno$ci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do 1,3
- m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71).
Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanalu.

Uszczelnienia zlaczy rur kanalowych nalezy wykonaé za pomocq lgczenia kielichowego z
uszczelkq trojwargowq mocowang w wewnetrznej czesci kielicha.

Kat zawarty miedzy osiami kanaléw doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ w
granicach od 45 do 90°.

Rury nalezy uklada¢ w temperaturze powyzej 0° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywaé w
temperaturze nie mniejszej niz +8° C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejéciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce ulozonego
kanatu przed zamuleniem.

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne zaprojektowano dla $redni¢ kanatow

- © 1200 mm dlarur Dn 300, 400, , 500 mm
- ©1400 mm dlarur Dn 600, 800 mm

Przy budowie studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
—  studzienki polaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwéch kanatéw bocznych,
—  wszystkie kanaly w studzienkach nalezy laczy¢ o§ w o$ (w studzienkach krytych),
— studzienki nalezy wykonywaé na uprzednio wzmocnionym (warstwa tlucznia lub zwiru) dnie wykopu i
—  przygotowanym fundamencie betonowym,
studzienki wykonywa¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w trudnych
warunkach gruntowych (przy wystepowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie wzmocnionym,

Sposéb wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,,Katalogu powtarzalnych
elementow drogowych” opracowanym przez ,, Transprojekt” Warszawa [23].

Studzienki rewizyjne sktadaja sie z nastgpujacych czedci:

— —  komory roboczej,

— —  komina wlazowego,
— —  dna studzienki,

— —  wiazu kanalowego,
— —  stopni zlazowych.

Komora robocza powinna mie¢ wysoko$¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek plytkich (kiedy
glebokosé ulozenia kanalu oraz warunki uksztaltowania terenu nie pozwalaja zapewni¢ ww. wysokosci)
dopuszcza si¢ wysoko$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.

Przejécia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy obudowa¢ i uszczelni¢ materialem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;.

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z krggéw betonowych lub zelbetowych o $rednicy 0,80 m wg BN-
86/8971-08 [20]. Posadowienie komina nalezy wykonaé na ptycie zelbetowej przejéciowej (lub rzadziej na kregu
stozkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wilazu znajdowala si¢ nad spocznikiem o najwigkszej powierzchni.

Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie piyty dennej

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obciazenia

dynamiczne)powinny mie¢ wiaz typu cigzkiego wg PN-H-74051-02 [11].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny,

W $cianie komory roboczej oraz komina wiazowego nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie ztazowe w
dwéch rzedach, w odleglosciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.
— gbmego,



5.5.5. Izolacje

Studzienki z kregdéw betonowych zabezpiecza si¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.
Dopuszcza sie stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

5.5.9. Zasypanie wykopéw i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy
powinien byé réwnomiernie ukfadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia
powinien by¢ zgodny z okre§lonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw do betonu i zapraw
i ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z
czestotliwoscia okre§long w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inzyniera.
W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:
sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
- wysoko$ciowych z dokladno$cia do 1 cm,
— —  badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
— —  badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa
- mineralnego lub betonu,
— —  badanie odchylenia osi kolektora,
— —  sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa zalozenia przewodo6w i studzienek,
— —  sprawdzenie prawidlowoéci ulozenia przewodow,
— —  sprawdzenie prawidlowoéci uszczelniania przewodow,
— —  badanie wskaznikow zageszczenia poszczegélnych warstw zasypu,
— —  sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw wlazowych,
— —  sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— —  odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢
- wiecej niz £ 5 cm,

— —  odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— —  odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

— —  odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,

— —  odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odleglosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu

- ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,
~  odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac -5%
—  rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokladnoscia do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg:
— —  roboty montazowe wykonania rur kanalowych i przykanalika,
— —  wykonane studzienki §ciekowe i kanalizacyjne,
— —  wykonane komory,
— - wykonana izolacja,
— —  zasypany zageszczony wykop.
Odbiér robét zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postgpu robot.
Dlugoéé odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
— —  oznakowanie robot,
— —  dostawe materialow,
- —  wykonanie rob6t przygotowawczych,
— —  wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— —  przygotowanie podioza i fundamentu,
-~ —  wykonanie saczkéw,
— —  ulozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, studni, studzienek $ciekowych,
— —  wykonanie izolacji rur i studzienek,
— —  zasypanie i zaggszczenie wykopu,
— -  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-12037 Cegla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypeliaczy stosowany na gorgco
9. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania
11. PN-H-74051-02 Whazy kanalowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)
12. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania
13. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
14. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 1.
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ZBIORNIK RETENCYJNY

1,0 Zbiornik retencyjny

Zbiornik retencyjny projektuje sig jako zamkniety .

Zbiornik w proponowanym systemie wraz z osprzetem skiada sie z blokow oraz paneli

o strukturze plastra miodu , pod ktorym znajdujq sie perforowane w gornej czesci rury o
Srednicy DN300 mm z otworami o igcznej powierzchni 35-40 cm®/mb

(perforacji rury)

Rury te znajdujq sie w warstwie zwiru nad ktorymi uktada sie bloki i panele.

Nad blokami usytuowana jest warstwa z perforowanqg na calej objetosci rurg odpowietrzajgcq
o Srednicy DN110.

Gére blokow pokryé geowtdkning 125 G/m?. Geowldkning zatozyé na brzegach blokéw z
zakladkg ok. 25 cm. Catosé zasypaé warstwq gruntu rodzimego. Calos¢ zbiornika obtozona
Jjest szczelng geomembrang o grubosci min. 1,5 mm. PrzejScie rury przez geomembrang
wykonaé przy pomocy polgczenia kolnierzowego poprzez zgrzanie geomembrany z rurq lub
poprzez obejmy.

Polgczenia muszq by¢ szczelne.

Wymiary zbiornika retencyjnego: 26,4,8m x 42,0m x 0,76m,pjemnosé zbiornika V=842,68 m’
Uktadanie paneli: dla wym. 42 m=35v 12 m, dla wym. 26,4 m = 11x 2.4 m

- ilos¢ blokow o wym. 240 x 120 x 52 cm - 385 szt.

- ilos¢ paneli o wym. 240x 120x 24 cm - 3835 szt.

- ilos¢ warstw 2 +2

- ilos¢ warstw 2 +2

Kruszywo w warstwach z rurami rozprowadzajgcymi i odpowietrzajgcymi powinno
powinno sktadac¢ sie ze zwiru gruboziarnistego bez drobin o granulacji 25—40 mm.
Zasypanie nad Systemem musi byé wykonane ostroznie aby uniknq¢ uszkodzenia membrany.
Warstwa gr.100 mm potozona bezposrednio na membrang powinna sklada¢ sie z
wyselekcjonowanego materiatu bez ostrych kamieni i duzych bryt.

1.2Charakterystyka i eksploatacja zbiornika retencyjnego
- Zbiornik dzigki swojej konstrukcji jest chroniony przed zanieczyszczeniem
poprzez uktad napetniania ,,od dotu” i pionowq strukturg modutow.
- Konserwacja zbiornika ogranicza si¢ do oczyszczania raz do roku studzienek
rewizyjnych.

- Zwirowa podsypka na ktérej uktadane sq moduly zwigksza chfonnosé ukladu i
czesciowo eliminuje wymiang gruntu.

- Struktura budowy zbiornika nie jest sztywna (brak sztywnych potqczen modu
tow) dzieki czemu zwigkszona jest wytrzymatos¢ na ewentualne naprezenia.

- Dzigki duzym wymiarom moduléw i braku elementow tqczgcych znacznie skraca
si¢ czas uktadania zbiornika.

- Modut- polipropylenowa struktura plastra miodu z pionowo utozonymi
Rurkami szesciokgtnymi przekroju 50 mm

- Chwilowa wytrzymato$é na nacisk pionowy min. 400 kPa (40 t/m?)

- Dlugookresowa stata wytrzymatosé na nacisk pionowy podczas catego okresu
funkcjonowania min. 35 kPa (3,5 t/m’

- Wspétczynnik chropowatosci 95%









