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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyere wykonania odbioru robét
pomiarowych dotyczcych trasy i punktéw wysokoiowych przy realizacji zadanigPrzebudowa ulicy
Koscielnej w Drawsku - przebudowa istnigjej sieci wodo@igowej z przyticzami”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i umowny przy zleceniu i realizagbbt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj
- roboty pomiarowe przy budowie pragky i sieci wodocigowych wraz z zasilaniem hydrantéwzaoowych.
llos¢ rob6t zostata szczego6towo okie@na w projekcie budowlanym oraz w przedmiarachbtob

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkzujacymi normami oraz DokumentacjTechnicza.
Ogoblne okrélenia podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogdlne”, pung.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z umowg
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagalutyczice robét podano w ST.00.00. — ,Wymagania
ogolne”, punkt 1.7.

2. MATERIALY .

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktévarelkterystycznych terenu budowy oraz roboczych
punktéw wysokéciowych wg zasad niniejszej S%:s

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dhégo1,5 do 1,7 m

- prety stalowe o Dz = 12 mm i dtugai 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktoyeza@ni).

3. SPRZET.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem punktow gtéwnych oraz reperéw robolezbeda wykonane
recznie. Prace pomiarowe zwane z wytyczeniem oraz oKkeniem rzdnych i reperéw roboczychetla
wykonane specjalistycznym sptem geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit, ¢ taty, t&my stalowe).
Sprzt stosowany do wyznacag@owinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT

Materialy (paliki drewniane, pty stalowe, farba) magby¢ przewaone dowolnym transportem.
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5. WYKONANIE ROBOT .

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania prac geodezyjnych podar&mn0.00. — ,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyziujacymi instrukcjami Gtéwnego Uerlu Geodezji

i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca pomiaréw geodezyjnych zobemdny jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty gtowne
(charakterystyczne) wykopow i nasypow, drog, s@eiz punkty wysokéciowe (repery robocze) i dostarczy
Wykonawcy w obecnii Inspektora Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz pidmkwysokaciowych.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niegine do szczegbtowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysokiciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalgy wykona& w oparciu o dokumentagjprojektova przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okie@nej w dokumentacji projektowej oraz w oparciunformacje
przekazane przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczonktyumie powinny by przesurgte wiecej niz 3 cm w
stosunku do projektowanych, projektowanychdre punktéw naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych okrélonych w dokumentacji projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysoléoiowych.

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysakimowej dla celdéw projektowych,
- wytyczenie gtdwnych osi trasy sieci / prayty wodociagowych (sytuacyjne i wysokoiowe),
- wykonanie pomiaréw sprawdagjch spadki i rgdne oraz usytuowanie gtéwnych elementéw sieci /

przylaczy wodocagowych i przedtay¢ Inspektorowi Nadzoru przed rozpeciem kolejnych etapow robét lub
zasypaniem do sprawdzenia,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci / pezy wodocagowych, po wykonaniu prac
nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kompletbw map sytuacyjno — wysakowych, powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. System kontroli jak&ci robot.

Ogblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogdlne”.nKole jakasci prac
pomiarowych zwizanych z wyznaczeniem punktéw charakterystycznygsohasiciowych naley prowadzé
wg ogélnych zasad okdlenych w instrukcji i wytycznych Gtoéwnego Wdu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie rob4t pomiarowych.

Nalezy sprawdzé potazenie i rzdne punktéw charakterystycznych sieci / paeyly wodocigowych.

7. OBMIAR ROBOT .

Jednostk obmiaru przy prowadzeniu liniowych robét ziemnyeterenie jest 1 metr.
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.00. yrdgania ogélne”.

3

Przebudowa ulicy Koscielnej w Drawsku — przebudowa istniejgcej sieci wodociggowej z przytagczami
Specyfikacja Techniczna — ST.01.10 ROBOTY POMIAROWE



8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH .

Ogolne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. -j@gania ogoine”.

Odbiér prac zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w teremasipuje na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu koiit geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkitada
inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

Ogodlne zasady ptatéo podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

Pfatnag¢ za 1 m dla pomiaréw przy robotach liniowych rglerzyjmowa na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geoglag;.

Zgodnie z dokumentagjprojektowa roboty zvwazane z wyznaczeniem osi trasy i punktéw wyseclavych
obejmuj:

- prace pomiarowe (sytuacyjno — wység&iowe) dla budowanej sieci / pragzach wodocigowych,

Cena robot obejmuje:

- wykonanie mapy sytuacyjno — wysakmowej do celdéw projektowych,

- wytyczenie gléwnych osi sieci (sytuacyjne i wysédiowe),

- wykonanie pomiaréw sprawdzaych rzdne i usytuowanie giéwnych elementéw sieci i pregy,

- inwentaryzacje elementéw naziemnych sieci i i@y po wykonaniu prac nawierzchniowych,

- wykonanie 3 kompletdbw map sytuacyjno — wysa@iowych powstatych w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonpréa geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogolne zasady kompletdavprac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inyegistGUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i viggaiowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfa&lGIK 1983.

| inne obecnie aktualne.
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