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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

M.40.10.00.00
Roboty inne

M.40.10.10.89

Wprowadzenie tymczasowej i stalej organizacji ruchu

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem tymczasowe;j i statej organizacji ruchu w ramach inwestycji
pn.: "Wykonanie remontu mostu przez potok Lowisko w km 0+065 drogi powiatowej nr 1240R realizowanego w ramach
inwestycji pn. Przebudowa drogi powiatowej nr 1240R Wola Zarczycka — Nowa Sarzyna od drogi 1264R do
skrzyzowania z droga krajowa nr 77 Lipnik - Przemysl w km 0+000 — 8+310"".

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy 1 Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy STWiORB, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu:

- wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa — na czas realizacji robot.

- wykonanie statej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacjg Projektowa — po zakonczeniu robot budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi
w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWiORB
i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w STWIiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robdt budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow i jezdni, podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow
Organizacja ruchu na czas budowy obejmuje:
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-oznakowanie poziome,

-o0znakowanie pionowe,

-sygnal ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

—bariery i wygrodzenia.

Elementy oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowym musza spelniaé nastepujace warunki:

—  wielko$¢ znakoéw: duze,

— stupki z rur stalowych ocynkowanych S$rednicy 70 mm, malowane farba poliwinylowa,
modyfikowang w Kolorze jasnoszarym lub ocynkowane

—  shupki pod znaki nalezy wykona¢ w sposdb zapobiegajacy przewroceniu,

— tarcze znakow z blachy stalowej ocynkowanej o profilu odpornym na odginanie r¢ka, mocowane do
shupkow w sposob wykluczajacy obrot tarczy wokot stupka,

—  znaki drogowe z folig odblaskows typu 2, posiadajaca aprobat¢ IBDiM.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty beda wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport materialéw
Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne $rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania Robdt

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne”. Wykonawca przedstawi
Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty. Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja przyktadowa
stanowigca powtarzalny schemat umieszczenia na drodze znakoéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu. Wykonawca
winien opracowa¢ wiasny, dostosowany do technologii i organizacji robdt projekt organizacji ruchu na czas budowy. Projekt
jest wykonany dla podstawowego zakresu robdt. Pozostale projekty lub inne fazy wynikajace z przyjetej technologii robot
opracuje i uzgodni wykonawca.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Ustawienie i montaz elementdéw organizacji ruchu przewidzianych w ,,Projekcie Tymczasowej Organizacji Ruchu” oraz w
,Projekcie Statej Organizacji Ruchu” i Dokumentacji Projektowej. Przy wprowadzaniu organizacji tymczasowej nalezy
zapewni¢ dojazd do dziatek posiadajacych zjazdy indywidualne w rejonie obiektu.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa
oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.
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7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu wraz z jej likwidacja po
zakonczeniu robdt oraz wprowadzenie statej organizacji ruchu zgodnie z Dokumentacja Projektows.

8. Odbior robot

8.1. Ogédlne zasady odbioru robot
Ogolne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

8.2. Sposéb odbioru robét

Przewiduje si¢ odbiodr ustawionej i sprawnie dzialajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci w trakcie
prowadzonych robot oraz odbior koficowy demontazu elementow organizacji ruchu. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego
elementu Robot z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest
do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za komplet (kpl.) calosci wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okre§leniem podanym w p.7.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- wykonanie, utrzymanie przez caly okres eksploatacji oraz likwidacje po zakonczeniu robot tymczasowej organizacji
ruchu zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

- stalej organizacji ruchu zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu po zakonczeniu robot budowlanych,

- zapewnienie wszystkich niezbgdnych czynnikoéw produkcji,

- zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

- zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robdt lub wynikajacych z przyjetej
technologii robot,

- wykonanie wszystkich niezbg¢dnych pomiardw, prob i sprawdzen,

- wykonanie niezbednych pomostow, rusztowan i zabezpieczen wraz z utrzymaniem i rozbiorka;

- wykonanie niezbednych drog dojazdowych wraz z utrzymaniem i rozbiorka;

- wykonanie oznakowania rob6t wraz z ich utrzymaniem i rozbiorka,

- przygotowanie, utrzymanie i rozbiodrka niezbednych placow sktadowych,

- wszystkie inne czynnosci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty
- Instrukcja Oznakowania Robot Prowadzonych w Pasie Drogowym.
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