) SST 01.00.00.
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
Roboty przygotowawcze
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ST 01.01.00

DEMONTA Z ELEMENTOW BUDYNKU

ST 01.01.01. Roboty rozbi6rkowe.

Numery pozycji - Stownik ZamoéwiBublicznych:

Roboty w zakresie burzenia — 45111100-9

Roboty remontowe i renowacyjne —45453000-7

Roboty budowlane w zakresie budynkéw — 45210000-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreysymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z robotami rozbiérkowymi przewidzianych dgkanania w
ramach robot budowlanych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczobot zwazanych z robotami
rozbiorkowymi przewidzianych do wykonania w ramacbbo6t budowlanych przy
przebudowie obiektu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SaTzgodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami i okréleniami zawartymi w ST 00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygeze robo6t podano w ST 00.00.00 Ogodlna Specyfikaeghmiczna.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrio z dokumentagj
projektows, specyfikac techniczi i poleceniami Inspektora nadzoru.

Zgodnie z ustawPrawo budowlane, rozbiérka w/w obiektéw nie wymagawolenia na
rozbiédrie.

Miejsce wywozu materiatow rozbiorkowych, wykonawecayodni z zamawiagym oraz
inspektorem nadzoru. Wykonawca prac rozbiérkowyched przysipieniem do ich
realizacji przedstawi Inspektorowi nadzoru i uzgadnim harmonogram prac
rozbiérkowych oraz okae st umowy w zakresie odbioru materiatdw rozbiérkowych z
odbiora /szczegolnie materiatow z azbestu/, na czas tavaalizacji robot. Zamawiggy
okresli i przekaze wykonawcy informacje na temat lokalizacji najbliego czynnego
wysypiska.

Wprowadzenie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji przez
zarzdzapcego realizagj umowy.

2. Materiaty
Materiaty nie wystpuja.
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3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST 00.00.00 Ogélna specyfikacja teamac
Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ildci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptayva przez Inspektora nadzoru.

Zgodnie z technologizatazona w dokumentacji projektowej, do wykonania robot
rozbiérkowych, proponuje sluzy¢ nastpujacego spratu:

* fom

* mioty reczne

* mioty udarowe

e przecinak

* lopaty

* wiadra

» taczki do wywozu gruzu

* rynny do spuszczania gruzu
4. Transport

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi ST 00.0@@@Ina Specyfikacja Techniczna.
Zgodnie z technologizatazona w dokumentacji projektowej, do transportu propensi
uzy¢ takichsrodkow transportu jak:

* samochdd skrzyniowy;
* przyczepa skrzyniowa;
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot Ogolne wymagatotycace wykonania robét podano
w ST 00.00.00 Ogdlna specyfikacja techniczna.
Wymagania dotycice wykonania rob6t podano w Dokumentacji Projekjppenadto:
* roboty rozbiérkowe nalyy prowadzé recznie, przy wyciu narzdzi
wymienionych w pkt. 3.
* roboty rozbiérkowe nalg prowadzt recznie, elementyelbetowe naley
rozbijat za pomog narzdzi pneumatycznych, przecinajzbrojenie palnikiem
acetylenowym

» elementy konstrukcji stalowych, przecinaalnikiem acetylenowym

* nie naley prowadzt robot rozbiorkowych na zewtrz , w ztych warunkach
atmosferycznych , w czasie deszczu, opasiiegu lub silnych wiatrow

* roboty naley prowadz¢ tak , aby nie zostata naruszona stategézno
rozbieranego elementu oraz tak, aby usuwanie jedekgnentu
konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upatlib przewrdcenia si
innego fragmentu konstrukciji

* znajdujce st w poblizu rozbieranych obiektow wdzenia i budowle naky
zabezpieczy przed uszkodzeniami,

5.2. Zescianek tynkowanych w miejscu wyburzenia, aglasuré tynk, a nasipnie dokona
rozbiérki, przy uyciu miotébw kcznych, udarowych, przecinakéw. Przy pracy stosige
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lekkie, przestawne rusztowanie, a caty materiabzgescianek naley ze stropow usuwaw
dot.
5.3. Naley dokond& nastpujacych rozbiérek:

e zgonie z przedmiarem /co dodt i jm/

Materiat z demontau w iloéci /zgodnie z przedmiarem/’mmalezy wywiez¢.

5.4. Prace zwizane z usuwaniem wyrobow zawie@jch azbest magby¢ wykonane
wytacznie przez wykonawcow posiadeych odpowiednie wyposganie techniczne do
prowadzenia takich prac oraz zatrudmigch pracownikdéw przeszkolonych w zakresie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy usuwaniu wyrobow zawigcggh azbest. Program
szkolenia oraz zasady BHP przy wykonywaniu robéaizkestem gje s w rozporadzeniu
Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 2 kwi@rn998 r. W sprawie zasad bezpietste/a

i higieny pracy przy zabezpieczaniu i usuwaniu Vo zawieragcych azbest oraz program
szkolenia w zakresie bezpieczneggythowania takich wyrobow. Wykonawcy prac przy
wyrobach zawierapych azbest mugzposiada zezwolenie na prowadzenie dziatalcio w
wyniku ktérej powstaj odpady niebezpieczne, do ktorych zaliczeezibest.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt, podano w ST — 00.00.00 Ogdlna Specyfkac]
Techniczna.

Sprawdzenie jaka&i robot polega na wizualnej ocenie komplaétiorozbidrki oraz
sprawdzeniu uszkod#elementow przewidzianych do powtérnego wykorzyistan

7.0bmiar robot
Ogodlne obmiaru robo6t, podano w ST — 00.00.00 Og8lpecyfikacja Techniczna. Jednastk
obmiaru jest:

e zgonie z przedmiarem /co dodt i jm/

8.0dbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot, podano w ST — 00.0@@6Ina Specyfikacja Techniczna.
Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego demamtkazdego z obiektow przewidzianych
do rozbiorki.

9.Podstawa ptatndéci
9.1. Ogodlne zasady ptatém, podano w ST — 00.00.00 Ogolna Specyfikacja hgzma.
9.2. Zgodnie z dokumentagj nalezy wykona zakres rob6t wymieniony w niniejszej
Specyfikacji technicznej.
Ptatnag¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakosci robo6t, w oparciu o wyniki
pomiarow.
Cena robo6t obejmuje:
e prace pomiarowe i pomocnicze;
* wyburzenia(czsciowe);
e segregacja uswtego materiatu i sktadowanie wewtre budynku;
* monta i demonta rynien do usuwania gruzu,
e usuwanie z budynku demontowanych elementéw;
» zabezpieczenie otworow okiennych ;
» zabezpieczenie innych elementéw przed uszkodzeniem,;
» skladowanie demontowanych elementéw na zgrerbudynku;
» transport demontowanych elementéw na wysypisko;
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e opflata za sktadowanie;
e optata za zniszczenie wyrobow z azbestu;
* uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot;

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-63/B-06251 91.080.40 91.200 706 Roboty betonowelbetowe. Wymagania
techniczne

PN-EN 13369:2004 91.100.30 Wspdllne wymagania dlefaprykatéw
betonowych

PN-90/M-47300 Maszyny i ugglzenia do rob6t budowlanygh
stanu surowego.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Zp&mianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst zaday
marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.

10.2. Warunki bezpiecastwa pracy przy robotach rozbiérkowych: Ogoélne dgsieontroli
jakosci robot, podano w ST — 00.00.00 Ogdlna Specyfkdgchniczna.
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