Biezace utrzymanie obiektow inzynierskich

PRZEDMIAR ROBOT
Ptaza ul. Wierzbowa - most (GPS: 50°05'24.6"N 19°27'26.9"E)

Cena jednostkowa Wartos¢ (netto)
L.p. ssT Wyszczegolnienie robot J.M. Obmiar *
P yszczegoiniente r miar (netto) (kol. 5 x kol. 6)
1 2 3 4 5 6 7
I Roboty konserwacyjne -nasypy i skarpy
1 D-03.01.03e C'zyszczeni'e stozkow i skarp m2 120,00 )
nieumocnionych.
1. Roboty konserwacyjne - dojazdy w obrebie skrzydet
) D-10.10.01 Recznte'oczyszczanle nawierzchni jezdni, o 20,00 i
dtugos¢ 2x5,00m
. Roboty konserwacyjne - nawierzchnia jezdni
3 D-10.10.01 |Reczne oczyszczanie nawierzchni jezdni. m? 45,00 -
4 D-05.03.15¢ Likwidacja spekan .podfuir.wc.hi . . m2 16,00 i
poprzecznych nawierzchni bitumiczne;j.
V. Roboty konserwacyjne - nawierzchnia chodnikow, krawezniki
V. Roboty konserwacyjne - balustrady, bariery ochronne, ostony
VI. Roboty konserwacyjne -belki podporeczowe, gzymsy
VIL. Roboty konserwacyjne - urzqdzenia odwadniajqce
5 D-03.01.03g Czyszcze.nie. s’ciekéw skarpowych. mb 23,00 i
Uzupetnienie spoin.
6 M.20.01.11 Przetozenie i naprawa $cieku mb 6,00 i
skarpowego.
IX. Roboty konserwacyjne - konstrukcja pomostu
X. Roboty konserwacyjne - konstrukcja dZzwigaréw gtéwnych
XI. Roboty konserwacyjne - fozyska
XIl. Roboty konserwacyjne - urzqdzenia dylatacyjne
XIll. Roboty konserwacyjne - przyczotki
XIV. Roboty konserwacyjne -filary
XV. Roboty konserwacyjne - koryto rzeki przestrzern podmostowa
7 D-03.01.07b .Ut.rzy.mani.e przestrzeni pod obiektem m2 80,00 i
inzynierskim.
XVI. Roboty konserwacyjne - inne

RAZEM Roboty konserwacyjne
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