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1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace realizacji robot
przebudowy sieci napowietrznej sredniego napiecia SN-15kV na sie¢ kablowa SN-15kV
wraz ze zlgczem ZKSN w zwigzku z ROZBUDOWA DROGI GMINNEJ UL.
SZWOLEZEROW NA ODCINKU OD UL. ZIELENIECKIEJ DO UL. KOSCIUSZKI W
ZABKACH.
1.2, Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte
w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie wszystkich robot elektrycznych przewidzianych w projekcie
budowlanym. Obejmujg one prace zwigzane z dostawg materiatow, wykonawstwem,
uruchomieniem elementow sieci oraz wykonaniem prob i pomiarow wykonywanych
na miejscu.
Roboty instalacyjne elektryczne obejmuja wykonanie przebudowy linii kablowej
Sredniego napiecia.
1.3. Zakres robot objetych specyfikacja
W ramach prac montazowych przewiduje sie wykonanie nastepujgcych robot
instalacyjnych:
Kod CPV 45314310-7 Roboty w zakresie uktadania kabli elektrycznych
Kod CPV 45315500-3 Instalacje $redniego napiecia
Obejmuja one:
- wykonanie linii kablowej SN
- demontowanie/montowanie stupow SN-15kV
- demontowanie linii napow. SN-15kV
- montaz ztgcza ZKSN
- montaz muf kablowych SN
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robdt sg
przedstawione w projekcie budowlanym przebudowy linii SN.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej ST sg zgodne z PN-IEC 60364.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ rob6t zwigzanych z wykonywaniem
przebudowy linii 15kV SN.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnosé z
umowa, projektem wykonawczym, postanowieniami ST | poleceniami
zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentéw wymaga akceptacji zarzgdzajacego realizacjg umowy.
1.6. Dokumentacja, ktérg nalezy przedstawié¢ w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna
z zasadami podanymi w Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca
dostarczac bedzie nastepujgce informacje:
- Harmonogram i kolejnosc¢ prac
- Rysunki robocze wymagane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy
- Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegélnione w
dalszej czesci opracowania,
- Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentéow, wyszczegdinione w
dalszej czesci opracowania.



2. MATERIALY

2.1. Ogdéine wymagania dotyczace materiatow

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

2.2 Przewody, kable

W przebudowywanych elektroenergetycznych liniach kablowych SN nalezy uzy¢
kabli typu XRUHAKXS i muf przelotowych zgodnie z projektem.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno
w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku | wytadunku materiatow, sprzetu itp.

3.2. Sprzet niezbedny do wykonania roboét

Rodzaje sprzetu uzywanego do robét instalacyjnych elektrycznych pozostawia sie do
uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzgdzajgcym realizacjg umowy. Jakikolwiek
sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
robdt i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajgcego realizacjga umowy
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkow transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST w terminie przewidzianym
kontraktem.

4.2. Transport materiatow

Wszystkie materiaty niezbedne do wykonanie elementéw wchodzacych w skfad robot
mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu zaakceptowanymi przez
zarzgdzajacego realizacjg umowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Uktadanie kabli

Kable nalezy uktadac w trasach wytyczonych przez uprawnione stuzby geodezyjne.
Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie i rozcigganie. Powinny by¢ uktadane w temperaturze powyzej 5°C

Kable SN nalezy uktada¢ w wykopie 1,2m na podsypce 0,1m. Kabel nalezy zasypac¢
piaskiem o grubosci 0,1m. Zasypany kabel nalezy oznaczyc foliag na catej jego
dtugoéci. Po utozeniu folii nalezy wykop uzupetni¢ gruntem rodzimym lub piaskiem
jezeli bedzie to konieczne ze wzgledu na zawarto$¢ gruzu, szlaki i kamieni w gruncie
rodzimym i zagesci¢, o koniecznosci wymiany gruntu zdecyduje inspektor nadzoru.
Kabel na catej dtugosci powinien posiadac¢ znaki identyfikacyjne.

W miejscach ewentualnych skrzyzowan zaleca si¢ wykonanie wykopow recznie

Przy skrzyzowaniach z elementami ciggami komunikacyjnymi i elementami sieci
podziemnych kabel nalezy zabezpieczyé rurg ochronng ®160.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowag oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnosc
z projektem wykonawczym oraz wymaganiami Inspektorow Nadzoru. Wszystkie
roboty instalacyjne nalezy wykonac¢ wg ,Warunkow technicznych wykonania i odbioru
robét budowlano -montazowych" oraz obowigzujgcych norm. Roboty powinien
prowadzi¢ Kierownik Robét z uprawnieniami budowlanymi w specjalno$ci
instalacyjnej w zakresie instalacji i urzadzen elektrycznych bez ograniczen,
legitymujgcy sie stosownym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym
zaswiadczenie o przynaleznosci do OIlIB. Nalezy zapoznaé sie z obiektem przed
ztozeniem oferty.
Prace pomiarowo-kontrolne mogg wykonywac wytgcznie osoby posiadajgce aktualne
zaswiadczenie kwaliflkacyjne w zakresie prac pomiarowo-kontrolnych oraz
odpowiednie uprawnienia budowlane.
Wymagane proby i badania odbiorcze:

- ogledziny,

- proby ciggtosci przewoddw ochronnych i potgczen wyréwnawczych,

- proba dziatania.

- pomiary rezystancji uziemien i napiec razenia
Wszystkie proby i1 pomiary powinny by¢ potwierdzone stosownymi protokotami. W
czasie kontroli szczeg6lna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzenia robot z projektem organizaciji robot i przepisami BIOZ.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajacg zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycji, jest zatgczony do dokumentacji przetargowe] przedmiar
robot
8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI
Odbidr roboét polega na sprawdzeniu wymiaroéw oraz ilosci wykonanych robot.
Rozliczenie wykonania zadania zgodnie z zawarta umowa. Rozpoczecie realizaci
robét oraz zasady dokonywania kolejnych odbioréw czgstkowych nalezy uzgadniaé
z wtascicielem urzadzen tj. ENERGA OPERATOR S.A. oraz zleceniodawcg zadania.
Odbiorg czgstkowym podlegaja wszystkie elementy urzadzen zakrytych w ziemi.
9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE
9.1 Zalecane normy
Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN-IEC) i
branzowe (BN), w tym w szczegdlnoéci wieloarkuszowa norma PN-IEC 6036



