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SPECYFIKACJA
TECENICZNA

ST 00.00
Wymagania ogolne

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 —,, Wymagania ogdlne”, odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach :

OPRACOWANIA PROJEKTU BUDOWLANO-
WYKONAWCZEGO NA ZADANIE
»BUDOWA SIECI NAPOWIETRZNEJ NN 0,4 KV
OSWIETLENIA DROGOWEGO NA TERENIE
GMINY MALOGOSZCZ
W MIEJSCOWOSCI WOLA TESSEROWA”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako czgs¢ Dokumentéow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy
odczytywac i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

ST.00.00. Wymagania ogolne.

ST.IE.11. Budowa o$wictlenia drogowego

1.4. Okreslenia podstawowe .

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco :
1.4.5. Dziennik budowy
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— opatrzony pieczgcig zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inspektorem nadzoru, Wykonawca i Projektantem.

1.4.7. Budowa

— wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowa,
rozbudowa,  nadbudowa, przebudowa oraz modernizacja obiektu budowlanego.
1.4.8. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.9. Roboty budowlane

— budowa, a takze prace polegajace na montazu rozbidrce lub remoncie obiektu
budowlanego.

1.4.11. Teren budowy

— przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zaplecza
budowy.

1.4.12. Ksi¢ga obmiaru

— akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw; wpisy w ksigdze obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.

1.4.13. Materialy

— wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowsa i

Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.14. Dokumentacja budowy

— pozwolenie na budowg¢ wraz z zatagczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty
materialow koncowych i czgsciowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksigzka obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu —
takze dziennik montazu.

1.4.15. Dokumentacja powykonawcza

— dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. Aprobata techniczna

— pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w
budownictwie.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢

— zgodno$¢ wykonywania robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jes$li przedziat tolerancji nie
zostal okre$lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

1.4.18. Polecenia Inspektora nadzoru

— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant

- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.20. Pozwolenie na budowe

— decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie
robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.21. Rysunki

— cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.22. Slepy kosztorys

— wykaz rob6t z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.5.1. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspdtrzedne punktow
glownych obiektu oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksiege obmiaru robot oraz 1 egzemplarz
Dokumentacji Projektowe;j i jeden komplet ST.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.5.2.1.Dokumentacja Projektowa zalaczona do dokumentow przetargowych:
1.5.2.1.1. Opisy techniczne,
1.5.2.1.2. Rysunki.
Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji i
charakteru robdt, i s3 wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawiera:

1. Opis techniczny

2. Obliczenia techniczne

3. Rysunki
1.4.3. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inspektora
Nadzoru wymagania dlaWykonawcy stanowig cz¢$¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione

cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej

Dokumentacji.
W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca

kolejno$¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac blteddéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
poprawek.
W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow .
Wszystkie wykonane roboty i materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywacé bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami,a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji.
W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
ST, i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy .
W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca zapewni state
warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w cene kontraktows.
1.4.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni i za urzgdzenia podziemne, w czasie
trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umies¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie polozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru, wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
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Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze i bgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja zaptacie i sg uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie urzadzenia i materialy uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty
czas do momentu odbioru koncowego.

1.4.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz prezpisy i wytyczne, ktore saw jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonanwca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod 1 w sposéb ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.

2. Materialy

2.1 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bgdg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaly swoja jako$¢ 1 whasciwo$é do
robo6t 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektor nadzorua.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey
lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowani.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transporu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasnosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
5. Wykonanie robdt.

Ogolne zasady wykonania robot.

Budowa oswietlenia drogowego — sieci elektroenergetycznej o napigciu 0,23kV w miejscowosci Wola Tesserowa Strona 4



Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robot zgodnie z Kontraktem oraz za jakos$¢
stosowanych materialdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w Dokumentacii
Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostang , jesli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktgdnos¢.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialdéw irobot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, do§wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestig.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
6. Kontrola jakoSci robdét.
6.1. Zasady kontroli jakosci robot.
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zatozonag jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng pelng kontrolg robot i jako$ci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.
6.2 Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektor nadzorua o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora nadzoru.
6.3 Atesty jakosci materialow
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy
ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materialow dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe beda posiadac atesty wydane przez producenta. Jesli zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie materialy zostang odrzucone.
6.4. Dokumenty budowy.
6.4.1. Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na bierzaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu , z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne , dokonywane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden po
drugim , bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
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- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot zanikowych, ulegajacych zakryciu, cz¢§ciowych i
koncowych odbiordéw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem , kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
6.4.2. Ksiega obmiaru.
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w wycenionym $lepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.
6.4.3. Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w punktach 6.8.1. do 6.8.3. nastepujace
dokumenty :

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.
6.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. Obmiar robot.
7.1.0golne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z Dokumentacija
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym slepym kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wedlug konstrukcji Inspektora nadzoru na pi$mie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestoscig wymagang przez Wykonawce lub
Inspektora nadzoru.
7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.
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Dhtugosci i odlegltosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot. Obmiar robot
zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8. Odbior robaot.

8.1.Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a) odbiorowi robot zanikowych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgSciowemu,

c) odbiorowi koncowemu

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2.0dbior robot zanikowych i ulegajacych zakryciu.

Odbiodr robot zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Podczas odbioru robét zanikowych nalezy sprawdzié:

e typ i przekroj kabla,

e sposob utozenia kabla, a w szczegolnosci: gleboko$¢ zakopania, rodzaj gruntu, sposob
wykonania skrzyzowan i zblizen z innymi urzadzeniami podziemnymi, sposob
przykrycia linii kablowej, sposob wykonania przepustow, sposob oznakowania linii
kablowej, sposdb wykonania zapaséw kabla,

Odbidr robot zanikowych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektor nadzoru. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektor nadzoru.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacijg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbior czesSciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci rob6t. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wedhug zasad jak przy odbiorze koncowym robét.

8.4.0dbior koncowy robat.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéow, o ktérych
mowa w punkcie 8.5

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektor nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
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uzupehiajacych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacijg Projektowag i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyje¢tych w dokumentach kontraktowych.
8.5.Dokumenty do odbioru koncowego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokéot odbioru
koncowego robdt sporzadzony wedtug ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowg z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikowych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- dzienniki budowy i ksi¢gi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- powykonawcza dokumentacj¢ geodezyjna obiektu,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.6.0dbior ostateczny.
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny begdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.
ST.IE.11.
Budowa oS$wietlenia drogowego.
1. Wstep.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
budowy oswietlenia drogowego w miejscowosci Wola Tesserowa.
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robodt objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét i obejmuja :
budowe oswietlenia drogowego miejscowosci Wola Tesserowa
2. Materialy.
Materiatami i urzadzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i zasadami
niniejszej umowy do wykonania instalacji o$wietlernia drogowego sg :

1. betonowa kostka brukowa z demontazu m2 4.100

2. bezpiecznik napowietrzny z zaciskiem przebijajacym izolacje i wkladka bezpiecznikowa
szt 4.000

3. cement portlandzki CEM 1 t 0.047

4. hak wieszakowy szt. 5.000

5. klamerka COT 36 szt 48.000

6. konstrukcja mocujaca wysiggnik kg 8.000

7. lampa oswietleniowa kompletna TECEO S / 5246/24LEDs 1000mA NW 740 - 78W wg

opisu w projekcie kpl.  4.000
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8.
9

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.

29

3.Sprz

VPN R W=

obejmka OB-34a

Objemka OU-1a/VE

Ogranicznik przepi¢¢ z zaciskami przebijajacymi izolacje 0,66/5kV
Opaska PER 15

Ostonka konca przewodu PK 99.2525
piasek

plyta stopowa 0.3x0.3x0.1 m

ptyta ustojowa U-85

przewod goty L 16

Przewo6d AsXSn-0,6/1kV 2x25 mm?2

Rura ostonowa dwudzielna A110

tasma stalowa 20x0,7 COT 37

tasma stalowa COT 37 + COT36

Uchwyt dwumetalowy GALMAR 11803
uchwyt narozny i przelotowy SO 130
uchwyt odciggowy SO 80

wktadka gumowa typ PK

woda

wysiegniki rurowe

Zacisk odgalezny przebijajacy izolaje SLIP 12.05
Zerdz strunobetonowa wirowana E-10,5/2,5
Zerdz strunobetonowa wirowana E-10,5/6
materialty pomocnicze

et.

ciagnik kotowy

koparka podsigbierna 0,15m3

pita do cigcia kostki

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa dluzycowa

przyczepa do przewozenia kabli

srodek transportowy

wibrator powierzchniowy

zuraw samochodowy

szt
szt
szt
szt
szt
m3
szt
szt

kpl
kpl
szt.
szt
szt
szt
m3
szt
szt.
szt
szt

m-g
m-g
m-g
m-g
m-g
m-g
m-g
m-g
m-g

8.000
4.000
2.000
34.000
4.000
0.315
4.000
4.000
60.000
178.880
3.120
21.000
10.000
36.000
3.000
2.000
2.766
0.104
4.000
10.000
3.000
1.000

0.267
0.410
0.100
7.814
1.600
0.267
2.661
0.520
5.888

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu Sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykonawca
powinien dysponowa¢ Sprzgtem sprawnym technicznie.
4. Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ”Wymagania ogdlne”.

5.Wykonanie robét.

5.1. Ogdlne wymagania wykonania robdt.

Ogolne wymagania dotyczace robot Podano w ST.00.00.
5.2. Wykonanie instalacji oSwietlenia drogowego.
Przed przystapieniem do robdt zasadniczych nalezy zlokalizowac i oznaczy¢ kolizje z

istniejacym i projektowanym uzbrojeniem terenu,

Zlokalizowane kolizje zabezpieczy¢ i oznakowac, zas roboty w ich obrgbie wykonywaé

recznie

Przed wejSciem na roboty powiadomi¢ wiascicieli posesji o terminie wykonania prac

zgodnie z wykonanymi uzgodnieniami (zatgczniki)

Wszystkie prace nalezy wykonywac¢ zgodnie z odpowiednimi PN/E, SEP oraz zgodnie z

obowigzujacymi przepisami bhp.

W miejscu wskazanym na mapie sytuacyjno-wysokosciowej zabudowa¢ shupy
o$wietleniowe z fundamentem i oprawami o§wietleniowymi zgodnie z Rys.1/E,
Pomigdzy zabudowanymi stupami podwiesi¢ przewod typu AsXSn 2x25 mm® o tacznej

dtugosci 172 mb
Poczatek i koniec linii napowietrznej zabezpieczy¢ odgromnikami

Budowa oswietlenia drogowego — sieci elektroenergetycznej o napigciu 0,23kV w miejscowosci Wola Tesserowa
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e Wykona¢ potaczenia elektryczne zgodnie z Rys.2/E,
e Na slupach zamontowa¢ wysiegniki o dlugosci 1,5 mb (izolowane)
e Na wysiegnikach zabudowac oprawy oswietleniowe TECEO S o mocy 53,5 W i
wykona¢ potaczenia z przewodem poprzez bezpiecznik z zaciskiem SV19.25
e Na shupie przylgczanym i koncowym zabudowaé¢ odgromniki Se30.166 i wykonac
uziemienia
e W migjscu przylaczenia zabudowac tabliczki informacyjne o wymiarach 40x70 mm
odporne na UV z opisami informujgcymi o wlasnosci sieci.
e Na shupach wykona¢ numeracje i opisy w uzgodnieniu z wilascicielem sieci
e Podlaczenie do sieci wykona¢ pod nadzorem stuzb energetycznych PGE Dystrybucja
S.A.
e Roboty elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bhp.
e Zmierzona rezystancja uziomow nie moze przekracza¢ wartosci 10 Q przy stupie
o$wietleniowym stosujac przeliczniki rezystywnosci gruntu.
e Charakterystyka instalacji:
e Zasilanie ze stacji transformatorowej nr 298 Wola Tesserowa 1 za
posrednictwem szafki oswietleniowej wg warunkow
Obwod oswietlenia drogowego L2
o Rodzaj obiektu: linia napowietrzna oswietlenia nN
Laczna dlugos$¢ linii napowietrznej: 172 mb
Poczatek linii: zaciski pradowe na stupie nN nr 28
Koniec linii: stup nr 28-4/L33
Oprawy oswietleniowe LED 53,5W —4 kpl.
Wysiegniki WO-1,5 — 4 kpl.
Odgromniki SE30.166 — 2 szt.
Oprawy bezpiecznikowe SV19.25 — 4 kpl.
Stup wirowany E10,5/2,5 — 3 kpl.
Stup wirowany E10,5/6 — 1 kpl.
Sterowanie programatorem astronomicznym
o Typ przewodu : AsXSn 2x25 mm®
PARAMETRY TECHNICZNE OPRAWY DROGOWEJ

O OO OO O OO0 O0OO0

PARAMETRY KONSTRUKCYJNE

budowa oprawy dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje rozszczelnienia
komory optycznej)

material korpusu — odlew aluminium malowany proszkowo

material klosza — szkto hartowane ptaskie

montaz na wysi¢gniku lub stupie o $rednicy ¥48-60mm

oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajacy na montaz zar6wno na wysiggniku jak
i bezposrednio na stupie, a takze pozwalajacy na zmiang¢ kgta nachylenia oprawy w zakresie 0-
10° (montaz bezposredni) lub 0-15° (montaz na wysiegniku)

budowa oprawy pozwala na szybkg wymiang uktadu optycznego oraz modutu zasilajacego
stopien odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

szczelnos¢ komory optycznej — IP66

szczelnos¢ komory elektrycznej — IP66

wyglad, styl i wielko$¢ oprawy podobny do rysunkow zamieszczonych ponizej

PARAMETRY ELEKTRYCZNE I FUNKCJONALNOSC

moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty: 53,5 W
znamionowe napigcie pracy — 230V/50Hz

uktad zasilajacy umozliwiajgcy sterowanie sygnatem DALI
ochrona przed przepigciami — 10kV

klasa ochronnosci elektrycznej: I Tub II

zakres temperatury pracy oprawy od -40°C do +35°C
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e oprawa wyposazona w gniazdo NEMA Socket 7-pin (standard ANSI C136.41), umozliwiajace
montaz sterownika do zdalnego zarzadzania o$wietleniem
PARAMETRY OSWIETLENIOWE I POTWIERDZENIA

rodzaj zrodta swiatta —-LED
strumien $wietlny zrodet §wiatta: 7900Im
zakres temperatury barwowej zrodet §wiatta — 3900-4300K
utrzymanie strumienia §wietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)
warto$ci wskaznika udzialu $wiatla wysytanego ku gérze (ULOR) zgodne z Rozporzadzeniem
WE nr 245/2009
e dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programiec komputerowym pozwalajgcym
wykona¢ obliczenia parametroéw oswietleniowych
e w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrodlowe pliki
obliczeniowe
e rdznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy rownowaznej nie powinna by¢ wigksza
niz+ 5% w stosunku do podanych ponizej
e sprawno$¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponizej
e oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci
e oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego o$rodka badawczego
potwierdzajacy wykonanie wyrobu zgodnie z Normami zharmonizowanymi z Dyrektywa LVD
(PN-EN 60598-1/PN-EN 60598-2-3) oraz zachowanie rezimow produkcji i jej powtarzalnosci,
zgodnie z Typem 5 wg ISO/IEC 17067, certyfikat ENEC Iub réwnowazny
e oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego o$rodka badawczego
potwierdzajacy wiarygodnos¢ podawanych przez producenta parametrow funkcjonalnych
deklarowanych w momencie wprowadzenia wyrobu do obrotu, takich jak: napigcie zasilania,
pobierana moc, skuteczno$¢ $wietlna, temperatura barwowa, strumien $wietlny, certyfikat
ENEC+ lub rownowazny
SMART LABEL
Oprawy oswietleniowe wyposazone w etykiete z kodem QR wraz z dodatkowa naklejkg do
umieszczenia np. we wnece stupowej i/lub na projekcie. Kod QR poprzez uzycie dedykowane;j
aplikacji producenta umozliwia uzyskanie pelnej charakterystyki oprawy i dost¢gp do informacji
takich jak:
e parametry:
» fotometryczne: ilo$¢ i rodzaj diod, temperatura barwowa, strumien $wietlny, optyka;
= elektryczne: moc, wspotczynnik mocy dla mocy znamionowej, klasa ochronnosci, rodzaj
uzytego zasilacza oraz profil jego wysterowania;
» mechaniczne: stopien IP, stopien IK, kolor, waga, sposob montazu;
e dokumentacji oprawy - instrukcja montazu,
e instrukcji serwisowania w przypadku nieprawidtowego dziatania oprawy o§wietleniowe;;
e listy czesci zamiennych wraz z kodami producenta

PRZYKLADOWE ZDJECIA, WYMIARY I KRZYWA FOTOMETRYCZNA
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Shupy
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&
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Gl G202 = CHeDT - (807

n = 85%

Na inwestycje przewidziano shupy wirowane o wysokosci 10,5 mb powszechnie
stosowane przy budowie sieci napowietrznych izolowanych.

szczegot A
zasilanie z linii AsXSn[J+2x35

myoocnoo

&

Przyklad montazu oprawy, wysiegnika , zabezpieczenia i przewodu samonosnego

10 h SO 140 szt 0,2 przewody od 25 mm?

Hekwyt przplotovey S0 239 013 ! 140 przewody do 25 mm?
9 | Opaska PER 15 szt. - 2 ENSTO
8 [ Przewdd izolowany DYd 2,5 mm? m - 3 -
7 | Przewdd izolowany ALYd 16 mm? m - 1 -
6 | Zacisk tulejowy ZUP-5 szt. 0,02 1 134

Zacisk odgalezny
. przebijajacy izolacje Rl o - : 144

; 25A -

" Wkiadka topikowa 63A szt. 1 a

Zacisk odgatezny SLO szt. = 1 145

Z osiong bezpiecznikowg | SV 19.25 szt. 1

0G-11 1,1 Do KW-2a
3 | Objemka OB-35a szt. 1,0 2 Do KW-1, Dw=173, 180
0OB-34a 0,9 , serdzie Dw=218, 220

Konstrukcja mocujaca KW-2a SZt. 19 ) 134 Do zerdzi Dw=263
2| wysiegnik oprawy KW-1 szt | 1.7 2 Do 7erdzi Dw=173.180,]

Wysiegnik oprawy = 218, 220
1| oswietlenia ulicznego W aEt 10,6 1

Masa
Lp. Wyszczegodinienie Jedn. | jedn. llogé I:’r:gg::tr:l, Uwagi
[ka] X
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6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ze szcegdlnym uwzglednieniem
wytycznych Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materialy do wykonania musza odpowiadac
wymaganiom Dokumentacji Projektowej i ST.

7. Obmiar robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ”Wymagania ogdlne” .
Jednostkg obmiaru s3 :

- kpl
- szt
- m

2
- m

8.0dbior robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ”Wymagania ogolne”. Odbior robot nalezy dokonaé
zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych.
9.Podstawa platnosci.

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci Podano w ST ”Wymagania og6lne .
Platnos$¢ za wykonanie sieci o§wietleniowej nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowa na podstawie obmiaru roboét, atestow produktow materiatdw oraz oceny jakosci
wykonywanych robét.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa nalezy wykonac¢ instalacje obejmujace:

9.1. Sie¢ oswietlenia drogowego w miejscowosci: Wola Tesserowa
- wykonaé przewodem AsXSn 2x25 mm’
- jako punkty Swietlne zastosowac stupy wirowane typu E
- zastosowac oprawy ledowe LED (wg opisu w PB)
Cena wykonania robot obejmuje :

prace przygotowawcze i pomiarowe,

opracowanie harmonogramu robét,

wyznaczenie miejsc robot,

oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,

przygotowanie podtoza i innych miejsc robot,

wykonanie poszczegdlnych elementdéw robot zgodnie z niniejsza specyfikacia,
posprzatanie terenu robot,

zatadowanie 1 odtransportowanie materialdow odpadowych na sktadowisko ,
uruchomienie instalacji,

przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych dla poszczegolnych robot.

Cena uwzglednia rowniez odpady 1 ubytki materiatowe.
10.Przepisy zwiazane.

>
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Norma SEP N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa

Norma SEP N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-EN 1997-1:2008 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Cz¢$¢ 1: Zasady
ogoblne

PN-B-06050:1999 Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogolne
PN-CEN/TR 13201-2:2016-02 Oswietlenie drog - Czes¢ 1: Wytyczne wyboru klas
o$wietlenia.

PN-EN 13201-2:2016-03 Oswietlenie drog -- Czgs¢ 2: Wymagania eksploatacyjne.

PN-EN13201-3:2016-03 Oswietlenie drog - Czes¢ 3: Obliczenia parametrow
oswietleniowych.

PN-EN 13201-4:2016-03 Oswietlenie drog — Cze$¢ 4: Metody pomiaru efektywnos$ci

oSwietlenia.
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» PN-EN 13201-5:2016-03 Oswietlenie drog — Czegs¢ 5: Wskazniki efektywnosci
energetycznej.

» Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE Wyd. 1980 r.

» Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz. U. z 2013r.
p0z.492 ze zmianami).

» Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych Czg$¢ V
Instalacje elektryczne 1973 r.

» Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne
w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz. U. 1990 nr 81 poz. 473. akt prawny
uchylony przez Ustawg Prawo budowlane i dotychczas nie zastgpiony, lecz
merytorycznie nadal aktualny.

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.

2003 nr 47 poz. 401 ze zmianami).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t. j. Dz. U. z 2016 r., p0z.290 ze

Zmianami).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. Prawo energetyczne (t. j. Dz. U. z2017 r., poz.

220).

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2013 r., poz. 21 ze zmianami).

Ustawa z dnia 21 marcal985 r. o drogach publicznych ( t.j. Dz. U. 22016 r., poz.

1440).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003r. o szczegdlnych zasadach przygotowania i realizacji

inwestycji w zakresie drog publicznych (t. j. Dz. U. z 2015 poz. 2031 ze zmianami).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (t. j. Dz. U. z 2013r.,

poz.1232 ze zmianami).

Normy czynno$ciowe i przedmiotowe PN/E, PN-EN, PN-IEC dotyczace sieci,

instalacji 1 urzadzen elektrycznych

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych

Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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