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KODY CPV

45000000-7 Roboty budowlane

45262120-8 Wznoszenie rusztowan

45262110-5 Demontaz rusztowan

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych
45262520-2 Roboty murarskie

45261320-3 Obrobki blacharskie

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne
roboty specjalistyczne

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45420000-7 Roboty w zakresie zakladania stolarki budowlanej

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne



WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem przedmiotu zamowienia pn. ,,REMONT DACHU NA ZABYTKOWYM
BUDYNKU PALACU W KROSNICACH”. Podstawowe opracowanie stanowi dokumentacja techniczna

dla przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentow niezbgdnych przy udzielaniu zaméwien publicznych i
stanowi zbior wymagan w zakresie sposobu wykonywania robot budowlanych, obejmujacy w
szczegblnosci wymagania wlasciwos$ci materiatow, wymagania dotyczace sposobu wykonania i oceny

prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robot.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne dotyczace realizacji robot.

1.4. Okreslenia podstawowe:

Uzyte w ST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

Dziennik budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistnialtych wczasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen oraz korespondencji pomigdzy Zamawiajacym,

Wykonawcg, Inspektorem nadzoru;
Inzynier — Jednostka organizacyjna kontrolujaca przebieg inwestycji z ramienia Zamawiajacego;

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

reprezentacji w sprawie realizacji przedmiotu umowy;
Kosztorys ofertowy — kalkulacja ceny oferty;

Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robot, zgodne z kosztorysem i

zaakceptowane przez Zamawiajacego;

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju robot budowlanych;

Oferta — zaakceptowany przez Zamawiajgcego na etapie przetargu kosztorys realizacji przedsigwzigcia

sporzadzony przez Wykonawce;



Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera dotyczace sposobu

realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy;

Polecenie Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw;

Program zapewnienia jakosci (PZJ) — dokument, w ktorym Wykonawca przedstawia aprobaty przez
Inzyniera zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z opracowaniem technicznym, ST oraz poleceniami i ustaleniami

Inzyniera;

Projekt - Opracowanie architektoniczno-budowlane zawierajace cz¢$¢ opisowa i rysunki;
Projektant - osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Projektu lub jego czgsci;

Przedmiar robot — wykaz Robdt z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania;

Specyfikacja Techniczna (ST) — zbidr wymagan organizacyjnych i technicznych stanowigcy czesé

Kontraktu;

Wykonawca — jednostka organizacyjna bedgca zwycigezca przetargu na realizacje niniejszego

przedsigwzigcia;

Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub

technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych;
Zamawiajacy — jednostka organizacyjna bgdaca beneficjentem niniejszego przedsigwzigcia.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z kosztorysem,

specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.1. Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy oraz dziennik

budowy.

1.5.2. Zgodnos$¢ robét z dokumentacjq projektows i specyfikacja techniczna

a) Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajgcego
stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
w poszczegolnych dokumentach obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w umowie.

b) Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach przetargowych, a o ich

wykryciu nalezy powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.



c) Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy musza by¢ zgodne ze specyfikacjg
techniczng. Dane okreslone w specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu. Cechy materialow powinny by¢
jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodno$¢ z okres§lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

d) Jezeli przedziat tolerancji nie zostal okre$lony w specyfikacji technicznej to nalezy przyjac tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot.

e) W przypadku gdy materiaty lub roboty nie sg w petni zgodne ze specyfikacjg techniczng i wptyneto to
niezadowalajagco na jakos¢ robdt, to takie materialy 1 roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy obiektu powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastgpione

innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczyé plac budowy zgodnie z wytycznymi ujetymi w
zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji placu zaplecza i robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce w tym:
oswietlenie, wygrodzenie stref, tablice ostrzegawcze i wszelkie inne $rodki niezb¢dne do ochrony robot,
ludzi i sprzgtu.

Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest

wlaczony w ceng za przedmiot umowy.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaC w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:

— zanieczyszczeniami zbiornikow i cieckow wodnych pytami, paliwami, olejami;

— materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami, przekroczeniem norm
zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami, przekroczeniem norm hatasu;

— mozliwo$cig powstania pozaru.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony
srodowiska obcigzaja Wykonawce robot.

Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczane w czasie robot.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie zaplecza, w pomieszczeniach socjalnoadministracyjnych i magazynowych, w maszynach i
pojazdach. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym

jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ materialtbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot
muszga mie¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajaca brak

szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko.

1.5.7. Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca dostosuje si¢ do wymaganych ograniczen obcigzenia na oS przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow. Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot

uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazdoéw i tadunkow.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i1 zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

oddzielnej zaptacie i sag uwzglednione w cenie za przedmiot umowy.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty 1 urzgdzenia uzywane do
robot od daty ich rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez zamawiajgcego.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy byly w zadowalajacym stanie przez

caty czas do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.10.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie odpowiedzialny za
ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za

wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie ich wykorzystania.

1.5.11.Réwnowaznos$¢ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spelnia¢ majg materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania norm i przepisow, o ile w dokumentach nie postanowiono inacze;j.
Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub

wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.



2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu szczegdétowe informacje dotyczace, zamawiania materiatow i
odpowiednie aprobaty techniczne. Materialty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakoSciowe

okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w STWIOR.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoS$ciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako§ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym
znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowanematerialy, Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢

Z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wiasciwos¢ do robdt i byly
dostepne do kontroli. Miegjsca czasowego skladowania materiatdéw bgda zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w warunkach umowy. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on

zgodny z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wptywaja
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba $rodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego. Wykonawca
bedzie na biezgco i na wlasny koszt usuwac wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznychi drogach dojazdowych na terenie budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji
technicznej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Zamawiajgcy poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od

odpowiedzialnosci za ich prawidlowos¢.



5.2. Wspélpraca Zamawiajacego i Wykonawcy

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacjg specyfikacji techniczne;j
oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow umowy przez Wykonawcg. Jest on rowniez
upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli materiatow dostarczonych na budowe lub na niej
produkowanych. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te
materiaty i roboty, ktore nie spetniaja wymagan jakosciowych okreslonych w specyfikacji techniczne;.
Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,

po ich otrzymaniu pod grozba zatrzymania robot. Skutki z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg oraz jako$¢ materiatdéw. Wykonawca
musi przeprowadza¢ pomiary, proby z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w specyfikacji rob6t oraz warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot budowlano-montazowych. Minimalne wymagania co do zakresu prob i ich czgstotliwosé sg
okreslone w normach i wytycznych.

Pomiary i proby musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania stosowaé mozna wytyczne krajowe lub inne procedury akceptowane
przez Zamawiajacego. Po wykonaniu pomiaru i prob wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki

Zamawiajacemu.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

- posiadaj certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow
i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA

z 1998 1. (Dz. U. 99/98),

- posiadajg deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskag Normg lub aprobatg techniczng w przypadku wyrobdw, dla ktdorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spelniajg wymogi SST.

- znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA

z 1998r. (Dz. U. 98/99). W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez
STWIOR, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okre§lajace w sposob

jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

» protokot przekazania Wykonawcy placu budowy,

» daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robot,

» zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» czeSciowych i1 koncowych



» odbiorow robot,

» wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

» dane dotyczace jakosci materiatow

» inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy powinny by¢ przedlozone do uzgodnienia Zamawiajgcemu

na pismie.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robot:

W zalezno$ci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastgpujagcym etapom
odbioru, dokonanym przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

» odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

» odbior czegsciowy

» odbior koncowy

» odbior pogwarancyjny

7.2. Odbior robédt zanikajacych

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru dokonuje
Zamawiajacy. Gotowos$¢ zglasza Wykonawca pisemnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbior
powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie lecz nie pdzniej niz w ciagu trzech dni od daty pisemnego
powiadomienia Zamawiajgcego. W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan

Zamawiajacy ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje¢ odnosnie korekt i zmian.

7.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonywanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt przy zastosowaniu uproszczonych

procedur odbiorowych. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

7.4. Odbior kencowy

Odbior koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania roboét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna by¢
stwierdzona przez Kierownika Budowy powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbior koncowy powinien nastgpi¢ w terminach ustalonych w warunkach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow odbiorowych.

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Zamawiajgcego i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokonuje ich oceny jakosci na podstawie przedlozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci robot ze specyfikacja

techniczng.



W toku odbioru koncowego komisja zapoznaje si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w okresie wykonywania robot uzupeiajacych i
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub uzupetniajacych,
komisja przerywa swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ robdt w poszczegélnych elementach i asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji technicznej i specyfikacji technicznej, komisja dokonuje
potracen.

7.4.1. Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest protokot odbioru robot sporzgdzony
w/g wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nast¢pujgce dokumenty:

-deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnych

z programem zapewnienia jakosSci 1 specyfikacija techniczng.

7.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancji. Odbior pogwarancyjny powinien by¢
dokonany na podstawie oceny wizualnej robot z uwzglednieniem zasad opisanych przy odbiorze

koncowym.

8. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania,

badania i proby sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w przedmiarze robot, STWIOR i
SWZ

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1 Ustawy:
» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr
207, p6z. 2016 z p6zn. zm.).
» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
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» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - 0 ochronie przeciwpozarowej Jednolity tekst
Dz. U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).
» Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, p6z.
1321 z p6zn. zm.).
» Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, p6z.
627 z pdzn. zm.).
» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 .
Nr 204, poz. 2086).



9.2 Rozporzadzenia:

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemOw oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz.
1779).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okre$lenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i
formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z. 1780).

» Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.1650).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120, poz. 1126).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegolowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie
sposobow deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, p6z. 2041).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia Zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198,

poz. 2042)

9.3 Inne dokumenty i instrukcje:

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, (tom 1, II, III, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990

» Warunki techniczne wykon. i odbioru robdt bud. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.

OPIS SPOSOBU WYKONANIA ZAMOWIENIA
ROBOTY BUDOWLANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych zwigzanych z remontem dachu na zabytkowym budynku patacu w Krosnicach

zlokalizowanego na dziatce nr 508/135 AM-1 obreb ewid. Krosnice [0009], j.e. Kro$nice [021302 2].



1.2. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujag wymagania dotyczace realizacji robot budowlanych:
e Roboty przygotowawcze:
— wznoszenie rusztowan,
e Roboty stanu surowego:

— roboty rozbidrkowe,

roboty murarskie;

— roboty tynkarskie i okladzinowe,

roboty remontowe i renowacyjne,
e Roboty wykonczeniowe:

— roboty ciesielskie, roboty w zakresie pokry¢ i konstrukcji dachowych,

roboty malarskie,

montaz okien,

demontaz rusztowan.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WZNOSZENIE I DEMONTAZ RUSZTOWAN

1. WSTEP

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45262120-8 Wznoszenie rusztowan

45262110-5 Demontaz rusztowan

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej:
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace realizacji robdt zwigzanych z
montazem i demontazem rusztowan podczas wykonywania prac zwigzanych z ,,Remontem dachu na

zabytkowym budynku patacu w Kro$nicach”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji:
Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja:
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych robot:
- montaz rusztowan,

- demontaz rusztowan.

1.4. Okreslenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi

w informatorach i poradnikach.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot:



Nalezy zapozna¢ si¢ z dokumentacja okreslajaca wystepowanie na terenie budowy urzadzen podziemnych
i w miar¢ mozliwosci okresli¢ ich rzeczywiste polozenie, nalezy bezzwlocznie powiadomi¢ Inspektora

Nadzoru w celu uzgodnienia sposobu postgpowania.

1.6. Szczegolowe wymagania dotyczace robot:

Badania i odbior rusztowan:

Badania zamontowanych rusztowan z rur stalowych nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot
montazowych w calosci lub jego czesci niezbedne do prowadzenia robot. Badania powinno obejmowac
sprawdzenie:

- wymagan ogolnych,

- stanu podtoza,

- posadowienia rusztowan,

- wykonania ztaczy i stezen,

- zakotwien,

- pomostéw roboczych i zabezpieczajacych,

- urzadzen komunikacyjnych i transportowych,

- urzadzen piorunochronnych,

Badania nalezy prowadzi¢ w sposéb podany w normie panstwowej na rusztowanie z rur stalowych.
Rusztowania nalezy uzna¢ za prawidtowe jezeli wszystkie badania daty pozytywny wynik. Montaz
rusztowan:

- rozstaw podtuzny ram pionowych nie powinien by¢ wigkszy niz 2,5 m,

- szeroko$¢ pomostu roboczego nie moze by¢ mniejszy 0,7m,

- wysokos$¢ powtarzalnej kondygnacji nie mniejsza niz 2,5m liczac od wierzchu pomostu jednej
kondygnacji do wierzchu pomostu kondygnacji nastepne;j,

- dopuszczalne odchytki wierzchéw stojakow ram pionowych nie powinny by¢ wigksze 15 mm przy
wysokosci rusztowan do 10m i 25 mm przy rusztowaniach wyzszych niz 10m,

- odchylenie od poziomu ram poziomych oraz podtuznic wzdhuz osi podtuznej rusztowania nie moze by¢
wigksze niz +/- 50 mm na calej dtugosci rusztowania a ram poziomych i poprzecznic wzdluz osi
poprzecznej rusztowania +/- 20 mm,

- odchylenie od pionu ram w poziomie kondygnacji nie powinno by¢ wigksze niz 10mm.

1.7. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy:

Dokumentacja przedstawiona przez wykonawc¢ musi by¢ zgodna z zasadami podanymi w Ogodlnej
Specyfikacji Technicznej.

Wykonawca dostarczy:

1). Rusztowanie winno posiadaé¢ certyfikat bezpieczenstwa (znak B lub CE) co oznacza, ze dany rodzaj
rusztowania zostat dopuszczony do stosowania w budownictwie po sprawdzeniu zgodno$ci wymagan z
przepisami.,

2). Dokument odbiorowy dopuszczajacy do uzytkowania,

3). Dokumentacje¢ techniczng, ktora moze stanowi¢ instrukcja montazu i eksploatacji rusztowania



opracowana przez producenta rusztowania i projekt techniczny rusztowania sporzadzony dla konkretnego
przypadku rusztowania. Instrukcja montazu i eksploatacji rusztowania sporzadzona przez producenta
winna zawierac:
- nazwe producenta z danymi adresowymi,
- system rusztowania (rusztowanie ramowe, modutowe, ruchome lub inne),
- zakres stosowania rusztowania ze szczegdlnym uwzglednieniem podziatu rusztowan na typowe i
nietypowe, w ktorym powinny si¢ znalez¢ informacje na temat:
e dopuszczalnego obcigzenie pomostoOw roboczych,
e dopuszczalnej wysokosci rusztowan, dla ktorych nie ma koniecznosci wykonania projektu,
o dopuszczalnego parcia wiatru (strefa obcigzen wiatrem), przy ktorym eksploatacja
rusztowan jest mozliwa,
e sposob montazu i warunki eksploatacji urzadzen transportu pionowego (wciggarki),
e informacje¢ na temat ilosci poziomow roboczych i ich wyposazenia
e warunki montazu i demontazu rusztowania,
e schematy montazowe konstrukcji rusztowan typowych, sposoby postgpowania w przypadku
montazu rusztowania nietypowego, specyfikacje elementow, ktore naleza do danego systemu
rusztowania, sposob kotwienia rusztowania, zabezpieczenia rusztowania,
e wzor protokotu odbioru,
e wymagania montazowe i eksploatacyjne, zasady montazu i demontazu rusztowania,
certyfikat bezpieczenstwa rusztowania (kryteria oceny zgodno$ci wyrobu pod wzgledem
bezpieczenstwa), okreslajacy zgodno$¢ danego rusztowania z dokumentami odniesienia tj.:
dokumentacja rusztowania, oznakowaniem, wytrzymatoscig konstrukcji rusztowania i
podestow, statecznos$ci rusztowania, urzadzenia piorunochronne, urzadzenia ostrzegawcze,
urzadzenia transportowe, zabezpieczenia przed upadkiem oséb i przedmiotow z wysokosci,
wysitek fizyczny przy montazu i demontazu, wygoda pracy na rusztowaniu, zakres

merytoryczny instrukcji stosowania i montazu oraz eksploatacji rusztowan.

2. MATERIALY:
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow:

Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej.

2.2. Materialy:

Nalezy zastosowac rusztowanie nieruchome przyscienne.

3. SPRZET:
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu:

Roboty nalezy wykona¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

3.2. Sprzet do wykonania robét:
Przy montazu rusztowan uzywany bedzie sprzet systemowy dla danego rusztowania. Jakikolwiek sprzet,

maszyny lub narz¢dzie nie gwarantujgce zachowania wymogow uzyskania stosownej jakoSci robdt lub



przepisOw bezpieczenstwa zostang przez nadzor inwestorski zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do

robot.

4. TRANSPORT:

Warunki transportu konstrukcji stalowych powinny zapewnia¢ zabezpieczenie elementow przed wptywem
szkodliwych czynnikow atmosferycznych. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wptynag niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towarow.
Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego

pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Zasady ogélne wykonania robét:
Ogodlne warunki wykonania podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Roboty nalezy wykonywaé

zgodnie przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy, BIOZ i zaleceniami nadzoru inwestorskiego.

5.2. Wykonanie montazu:

W przypadku gdy rusztowanie systemowe jest montowane zgodnie z instrukcjg montazu i eksploatacji
rusztowania jest nazwane rusztowaniem typowym i nie wymaga wykonania dodatkowej dokumentacji
projektowej. Wszystkie pozostale rusztowania, czyli rusztowania systemowe, ktore sg montowane w
konfiguracji innej niz zawarta w instrukcji montazu lub rusztowania niesystemowe sg nazywane
rusztowaniami nietypowymi i wymagaja wykonania dokumentacji projektowej. Rusztowanie rurowo-
ztaczkowe nie jest rusztowaniem systemowym i wymaga opracowania projektu technicznego. Zaleca si¢
stosowanie rusztowan systemowych, ktérych montaz, demontaz i eksploatacje nalezy prowadzi¢ zgodnie z
instrukcjg montazu i eksploatacji, dostarczong z rusztowaniem przez producenta. W celu bezpiecznego i
poprawnego wykonania rusztowania monterzy rusztowania winni zna¢ t¢ instrukcj¢. Podczas montazu,
demontazu i eksploatacji rusztowan nalezy przestrzega¢ przepisy bhp. Praca na rusztowaniach wymaga
posiadania przez pracownikow badan lekarskich zgodnych z Kodeksem Pracy i przepisami BHP oraz
Planem Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia. Zabronione jest ustawianie i rozbieranie rusztowan oraz pracy
na rusztowaniach: - w czasie zmroku, jezeli nie zapewniono $wiatla dajacego dobra widocznosé, - w czasie

gestej mgly, opadow deszczu, $niegu, gotoledzi, - podczas burzy i silnego wiatru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Ogodlne zasady kontroli robot podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej Kontroli bedzie podlegac:
- stan podtoza na ktorym be¢dzie montowane rusztowanie,

- sposob posadowienia rusztowania,

- sprawdzenie wymiaréw zamontowanych rusztowan z uwzglednieniem dopuszczalnych odchytek,

- stezenia rusztowan,

- sposob zakotwienia,

- pomosty robocze i ich zabezpieczenia,

- urzadzenia piorunochronne,

- zabezpieczenia catego rusztowania.



W czasie kontroli jakosci bgdzie rowniez ocenia¢ bezpieczenstwo wykonywania robdt i wykonywanych

elementow.

7. OBMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady wykonywania obmiar6w robét:
Ogolne zasady obmiarow podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania obmiarow

okreslajaca sposob i zakres obmiarowania jest przedmiar dotaczony do dokumentacji przedmiarowe;.

7.2. Jednostki obmiarowe:
Obmiar robét wykonuje w jednostkach [m?] zamontowanego rusztowania wg rzutu $ciany na plaszczyzne
pozioma, o ile wytyczne producenta nie okreslajg inaczej. Czas eksploatacji (pracy) rusztowan wg ilosci

roboczogodzin danych robot wykonywanych z rusztowania w zalezno$ci od sktadu brygady robocze;j.

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI:

Ogodlne zasady odbioréw i dokonania ptatnosci podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Odbior robot
nalezy przeprowadzi¢ kazdorazowo po ich montazu. Odbioru dokonuje kierownik budowy przy udziale
wykonawcy montazu oraz inspektora nadzoru. Ponadto odbiory rusztowan (przeglady rusztowan) nalezy
wykonywac codziennie przed rozpoczeciem pracy, sprawdzajac:

- czy rusztowanie nie jest uszkodzone lub odksztatcone,

- czy jest prawidlowo zakotwione,

- czy nie styka sie z przewodami elektrycznymi,

- czy stan powierzchni pomostow roboczych i komunikacyjnych jest wiasciwy (czyste, nie S$liskie,
stabilne),

- porgcze ochronne (czy nie obluzowane lub ich brak),

- czy nie zaszly zjawiska majace ujemny wplyw na bezpieczenstwo rusztowania.

Ponadto nalezy prowadzi¢ przeglady dekadowe co 10 dni. Powinien je przeprowadza¢ kierownik budowy
lub konserwator, ktory sprawdzi¢ winien stan rusztowan, czy w konstrukcji rusztowan nie ma zmian, ktore
moga spowodowac katastrofe budowlang lub stworzy¢ niebezpieczne warunki pracy na rusztowaniach i
eksploatacji rusztowania. Rozliczenie robot nastgpuje na zasadach ustalonych w umowie pomigdzy

Wykonawcg, a Zamawiajagcym, po zakonczeniu roboét i ich odbiorze koncowym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
Jak w pkt. 8 ,,ST Ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdot budowlanych.
» Dz. U.178/1745/2005 — w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bhp podczas uzytkowania
maszyn przez pracownikow podczas pracy.

» Ustawa o systemie oceny zgodnosci .

A\

Rozporzadzenie w sprawie rodzaju prac wykonywanych co najmniej przez 2 osoby.

» Rozporzadzenie w sprawie wymagan zasadniczych w sprawie srodkéw ochrony indywidualne;.



A\

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot — dz.5 — Rusztowania-Instrukcja Instytutu Techniki
Budowlane;.

Rozporzadzenie w sprawie planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

PN-M-47900-Rusztowania stojace metalowe robocze. Ogdlne wymagania i badania i eksploatacja.

PN-EN 39 — Rury stalowe do budowy rusztowan.

YV V V V

PN-EN 74 — Zlacza , $ruby centrujace i stopy stosowane w rusztowaniach roboczych no$nych

wykonywanych z rur stalowych.

» PN-EN 12811-Tymczasowe urzadzenia budowlane. Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu
budowy.

» PN-EN 12810- Rusztowania elewacyjne z elementow prefabrykowanych.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE I WYBURZENIOWE

1. WSTEP
Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych.

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidrkowych zwigzanych z remontem dachu na zabytkowym budynku patacu w

Kros$nicach.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. OkreSlenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okre$leniami podanymi

w informatorach i poradnikach.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci przygotowawczych i pomocniczych
sktadajacych si¢ na kompletno$¢ i fachowos¢ robot wyburzeniowych wynikajacych z dokumentacji
projektowej, Polskich Norm, przepisow technicznych, Warunkow Technicznych, niniejszej Specyfikacji
Technicznej oraz zasad sztuki budowlane;.

Przed rozpoczeciem robdt Generalny Wykonawca musi opracowaé Plan Bezpieczenstwa i Ochrony
Zdrowia uwzgledniajacy wystepujace w trakcie robot zagrozenia i czynno$ci i srodki zapobiegawcze.

W wycenie nalezy uwzgledni¢ wszelkie roboty (materialy i czynnos$ci) nie wykazane w specyfikacji a
widoczne gdziekolwiek w dokumentacji (na rysunkach lub w opisie), badz nigdzie wyraznie nie

wymienione, a konieczne z punktu widzenia sztuki budowlanej. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za



peina rozbidrke wraz z kosztami transportu i utylizacji, w tym optatami za ochrong §rodowiska.

1.5. Zakres robot rozbiorkowych obejmuje:

- Usunigcie istniejacego pokrycia dachu z dachowki ceramicznej karpiowki,

- Demontaz istniejgcych tat,

- Demontaz istniejacej konstrukcji dachu (dach ptaski),

- Demontaz zuzytych konstrukcji drewnianych stropu,

- Rozbiorka oraz przemurowanie od nowa istniejgcych kominow,

- Rozbiodrka istniejgcych (nieczynnych) komindéw do poziomu stropu — wg odrgbnego opracowania,
- Demontaz obrobek blacharskich i orynnowania.

Szczegodtowy zakres i1 opis obiektow jest zawarty w projekcie wykonawczym.

2. SPRZET

Roboty nalezy wykona¢ przy uzyciu sprzegtu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

3. TRANSPORT

Transport i magazynowanie elementow z rozbiorki przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami Planu BIOZ.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przed przystgpieniem do robodt rozbidrkowych oraz nadzér techniczny winni si¢ doktadnie
zaznajomi¢ z calo$cig dokumentacji, dotyczy to zwlaszcza projektu organizacji robot. Wszelkie
ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczeg6élnych opracowan.
Materiaty szkodliwe dla srodowiska (tworzywa sztuczne, materialy zawierajace azbest, otow itp.) powinny
zosta¢ poddane utylizacji w wyspecjalizowanym zaktadzie zgodnie z wytycznymi w zakresie ochrony
srodowiska. W trakcie demontazu elementéw zawierajacych substancje szkodliwe dla zdrowia stosowaé
srodki ochrony osobistej zgodnie z przepisami BHP. Ponadto nalezy zabezpieczy¢ szkodliwe odpady przed
przeniknigciem do srodowiska i dostgpem o0sob postronnych.

Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiérkowych i wyburzeniowych:

- Roboty rozbidérkowe powinien prowadzi¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i do§wiadczeniu
zatrudniajgc pracownikow obeznanych z tego rodzaju robotami.

- Przez caly czas trwania rozbiorki nalezy pilnowaé, aby na plac rozbiorki nie wchodzity osoby postronne.
- Kierownik robot powinien wskaza¢ miejsca ustawienia drabin i gromadzenia gruzu i demontowanych
elementow.

- Pomieszczenie w ktorym trwajg roboty nalezy odtaczy¢ od sieci zewnetrznych.

- Teren rozbidrki ogrodzi¢ i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi,

- Robotnicy zatrudnieni przy wyburzeniach muszg si¢ legitymowaé¢ swiadectwem dopuszczenia do pracy
na wysokos$ci 1 muszg by¢ wyposazeni w zabezpieczenia zgodnie z zasadami BHP. W czasie prowadzenia

prac nalezy przestrzega¢ odpowiednich przepisOw bhp.i ppoz.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci wykonywanych robot nalezy objac poszczegoélne etapy:

- rozbiorka elementow obiektu



- transport na budowie
- transport poza terenem budowy do miejsc zwalki i utylizacji

- utylizacje materialow.

6. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot nalezy przeprowadzi¢ po ich zakonczeniu. Odbior zakonczony winien by¢ sporzadzeniem
protokotu do ktorego nalezy dotaczy¢ niezbedne dokumenty, a w szczeg6lnosci swiadectwa utylizacji

materialow.

7. OBMIAR ROBOT

Jak w przedmiarze robot.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w pkt. 8 ,,ST Ogolne”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych nalezy przestrzega¢ przepisow zawartych w nastepujacych
rozporzadzeniach:

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACII z dn. 7 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw. Dz. U.
nr 109, poz. 719

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACII z dn. 20 lipca 2022
r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenow.

ROZPORZADZENIE MINISTRA PRACY I POLITYKI SOCJALNEJ dn. 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogoblnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy. Dz. U. nr 129, poz. 844 z pdzniejszymi zmianami.
USTAWA z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska. Dz. U. nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi
zmianami.

USTAWA z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach. Dz. U. 2013 poz. 21 z p6zniejszymi zmianami.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY MURARSKIE

1. WSTEP:
Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45262520-2 Roboty murarskie.

1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot murarskich zwigzanych z remontem dachu na zabytkowym budynku patacu w Kro$nicach.



1.2 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majace na celu oczyszczenie murowanego komina w czgsci
strychowej i okoto dachowej, przemurowanie do wysokosci wskazanej na rysunku oraz wykonczenie

tynkiem. Szczegdtowy zakres wg projektu wykonawczego.

1.3. Okreslenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i z danymi zawartymi w

materiatach informacyjnych producentéw proponowanych materiatow.

2. MATERIALY:

Materiaty podstawowe:

- cegla klinkierowa pelna o wymiarach 250x120x65.

Wszystkie materiaty zostaly podane w projekcie wykonawczym.

Zaprawy do murowania: Zaprawa murarska do pelnospoinowego murowania cegiet i ksztaltek

klinkierowych Kreisel lub rdwnowazna.

3. SPRZET:

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora.

4. TRANSPORT:
Materiaty i sprzgt mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umies$ci¢ rownomiernie na calej

powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYMAGANIA OGOLNE:

Warunki przystapienia do robot murarskich:

- Przed rozpoczgciem robdt murowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole co najmnie;j:

1. zgodnosci usytuowania i wymiarow komina,

2. zgodno$ci wlasciwosci elementow murowych i zapraw z ustaleniami projektowymi,

3. sprawno$ci stosowanego sprzetu.

- Wiasciwosci elementow murowych powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w polskich normach
przedmiotowych lub aprobatach technicznych.

- Sprawdzi¢ jako$¢ elementdéw murowych i zapraw, na podstawie dostarczonych przez producenta
certyfikatow zgodnosci lub prowadzac badania we wilasnym zakresie i oceniajac je zgodnie z PN-B-
03002:999.

- Wszystkie partie dostarczonych materialow powinny posiada¢ atesty od producenta lub aprobate
techniczng z zaznaczeniem nazwy materiatu, klasy wyrobu, wymiaré6w, miejsca i daty wyrobu, nazwy i

adresu producenta i jego kontroli techniczne;.

6. WYKONANIE ROBOT:



Komin

- mury powinny by¢ wznoszone warstwami z zachowaniem prawidlowego wigzania i wymaganych
grubosci spoin oraz zgodnie z rysunkami,

- kominy nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na calej ich dlugosci,

- normalna grubo$¢ spoin poziomych i pionowych w konstrukcjach murowych wykonanych przy uzyciu
zapraw zwyktych i lekkich nie powinna przekracza¢ 12 mm z odchyleniem +3 i -2 mm,

- spoiny powinny by¢ doktadnie wypelnione zaprawa, o jednakowej grubosci,

- spoiny pionowe powinny wykazywac¢ doktadne krycie przy dopuszczalnej tolerancji szerokosci spoin nie
wiekszej niz 3 mm,

- elementy powinny by¢ czyste, a ich powierzchnie powinny by¢ przed utozeniem zwilzone wodg nie
dopuszcza si¢ wbudowywania elementow uszkodzonych w stopniu przekraczajagcym wielkoSci podane w
BN-90/6145-01,

- biatkowanie powierzchni komina nalezy wykonaé od stropu poddasza do potaci,

- wykonczenie jako otynkowane w kolorze zgodnie z projektem kolorystyki.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogolnymi podanymi w ST, a sprawdzenie i odbidr robot
winny by¢ wykonane zgodnie z normami i wskazaniami oraz instrukcjami uzycia producenta wybranych
materialow. Roboty murowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja techniczng, uwzgledniajaca
wymagania norm. Odstgpstwa od dokumentacji technicznej powinny by¢ udokumentowane zapisem
dokonanym w dzienniku budowy, potwierdzonym przez nadzor techniczny, lub innym réwnorz¢dnym

dowodem.

7.1 Badania

Podstawe¢ do odbioru technicznego robot murowych stanowig nastepujace badania:

a) badanie materiatow,

b) badanie prawidtowosci wykonania konstrukcji murowych

Badania nalezy przeprowadza¢ zarowno w trakcie odbioru czg¢sciowego (migdzyoperacyjnego)
poszczegdlnych fragmentéw robot murowych, jak i w czasie odbioru catosci tych robot. Dokumenty
warunkujace przystgpienie do badan technicznych przy odbiorze powinny odpowiadaé wymaganiom
podanym w normie. Do badania robot zakonczonych wykonawca jest zobowigzany przedstawic:

a) protokoty badan kontrolnych lub za§wiadczen (atestow) jakos$ci materiatow,

b) protokoty odbioréw czesciowych (migdzyoperacyjnych),

¢) zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonania robot.

Badanie materiatldw nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy i innych
dokumentow stwierdzajgcych zgodnos$¢ uzytych materiatdw z wymaganiami dokumentacji technicznej
oraz z powotanymi normami. Materialy nie majace dokumentéw stwierdzajacych ich jakos¢, a budzace
pod tym wzgledem watpliwosci, powinny by¢ poddane badaniom przed ich wbudowaniem. Sprawdzenie
zgodnosci obrysu i gléwnych wymiarow, grubosci muréw oraz wymiarOw otworow nalezy przeprowadzac

przez poréwnanie muréw z dokumentacjg techniczng i stwierdzenie prawidtowosci przez ogledziny



zewngtrzne 1 pomiar. Pomiaru dtugosci 1 wysokosci muréw nalezy dokonywac tasmg stalowa z podziatka
centymetrowa, za§ grubosci murdOw i wymiarOw otworéw — przymiarem z podziatkag milimetrowa.
Jako wynik nalezy przyjmowac¢ warto$¢ $rednig pomiaréw wykonanych w trzech miejscach. Sprawdzenie
prawidlowos$ci wigzania muréw, polaczen, utozenia nadprozy i osadzenia o$cieznic nalezy przeprowadzaé
w trakcie wykonywania robot przez ogledziny zewnetrzne i pomiar na zgodno$¢ z wymaganiami podanymi
w normie. Sprawdzenie grubosci spoin i ich wypekienia nalezy przeprowadza¢ w trakcie wznoszenia

murdéw 1 po ich ukonczeniu.

W przypadkach gdy ogledziny nasuwajg watpliwos$ci, czy grubos¢ spoin nie zostala przekroczona, nalezy
wykona¢ pomiar dowolnie wybranego odcinka muru przymiarem z podziatkg milimetrowg i okresli¢
grubosci spoin poziomych i pionowych zgodnie z ustaleniami PN-68/B-10020. Sprawdzenie réwnos$ci
powierzchni i prostoliniowos$ci krawedzi nalezy przeprowadza¢ przez przyktadanie do powierzchni muru i
do krawedzi taty kontroli dtugosci 2 m oraz przez pomiar wielko$ci prze§witu migdzy tatg a powierzchnig
lub krawedzig muru z doktadno$cig do 1 mm. Sprawdzenie pionowos$ci powierzchni i krawedzi nalezy
przeprowadza¢ pionem murarskim i przymiarem z podzialka milimetrowa. Sprawdzenie poziomowosci
warstw nalezy przeprowadzaé poziomnicg i tatg kontrolng lub poziomnicg we¢zowsg. Sprawdzenie kata
pomigdzy przecinajgcymi si¢ powierzchniami muru nalezy przeprowadzaé stalowym katownikiem
murarskim, tatg kontrolng i przymiarem podziatka milimetrowa. Przeswit w odlegltosci 1 m od wierzchotka
mierzonego kata nie powinien przekracza¢ wartosci podanej w normie. Jezeli badania przewidziane normie
daly wynik dodatni, wykonane roboty murowe nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami normy. W
przypadku gdy chociaz jedno z badan dato wynik ujemny, cato$¢ odbieranych robdt murowych Iub tylko
ich cze$ci nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami normy. W przypadku uznania catosci lub czesci
robot murowych za niezgodne z wymaganiami normy komisja przeprowadzajaca badania powinna ustalic,
czy w danym przypadku stwierdzone odstgpstwa od postanowien normy zagrazaja bezpieczenstwu
budowli. Mury zagrazajace bezpieczenstwu budowli lub nie odpowiadajace okreslonym w projekcie
zatozeniom funkcjonalnym, powinny by¢ rozebrane oraz ponownie wykonane w sposob prawidtowy i

przedstawione do badan.

8. ODBIOR ROBOT:

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, SST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora. Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z SST. Podstawg
dokonania oceny ilosci i jako$ci robdt ulegajacych zakryciu i zanikajgcych sa nastgpujace dane i
dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie budowy i
akceptowanymi przez Inspektora,

- atesty uzytych materialéw budowlanych,

- uzasadnienie zmian w dokumentacji.

Odbidr koncowy robot przeprowadzi¢ zgodnie z SST Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone
nastepujace dokumenty: wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoly odbioru robot

zanikajacych i ulegajacych zakryciu.



9. OBMIAR ROBOT:

Jak w przedmiarze robot.

10. PODSTAWA PLATNOSCI :
Jak w pkt. 8 ,,ST Ogolne”.

11. NORMY:

PN-68/B-10024 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczenie

PN-EN 998-2:2004 Wymagania dotyczace zaprawy do murow.

Cze$¢ 2: Zaprawa murarska oraz ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-

montazowych”, (tom 1, II, III, IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OBROBKI BLACHARSKIE

1. WSTEP:
Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45261320-3 Obrobki blacharskie

1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt blacharskich zwigzanych z remontem dachu na zabytkowym budynku patacu w

Kros$nicach.

1.2 Zakres stosowania SST:
Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja

wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majace na celu montaz nowych obrobek blacharskich.

1.3. OkreSlenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i z danymi zawartymi w

materialach informacyjnych producentéw proponowanych materiatow.

2. MATERIALY:

Materiaty podstawowe:

- blacha stalowa tytanowo-cynkowa. Wymagania wg normy PN-61/B-10245 lub réwnowazna, PN-73/H-
92122 lub réwnowazna.

- rynny i spusty z blachy tytan-cynk

Wszystkie materiaty zostaly podane w projekcie wykonawczym.

3. SPRZET:
Sprzet podstawowy:



Mtotki, elektronarzedzia, wyciag budowlany, tasmy miernicze, poziomice, taty poziomujgce i inne
narzgdzia zalecane przez producenta systemow blacharskich.
Roboty nalezy wykona¢ rgeznie oraz przy uzyciu sprawnego technicznie sprzgtu mechanicznego

odpowiadajacego wymaganiom bhp.

4. TRANSPORT:
Materiaty i sprzgt mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umies$ci¢ rownomiernie na calej

powierzchni fadunkowej i1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT:
Obrodbki blacharskie

Obrobki blacharskie wykona¢ z blachy stalowej tytan-cynk o gr. 0,6 mm.

Rynny 1 rury spustowe

Odwodnienie dachu odbywac¢ si¢ bedzie za pomocg rynien dachowych pétokragtych o $rednicy 15 cm z
blachy tytan-cynk oraz rur spustowych okraglych o $rednicy 12 ¢cm z blachy tytan-cynk.

6. ODBIOR ROBOT:

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, SST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z SST. Podstawa
dokonania oceny ilosci i jako$ci robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych sg nastgpujace dane i
dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie budowy i
akceptowanymi przez Inspektora,

- atesty uzytych materialow budowlanych,

- uzasadnienie zmian w dokumentacji.

Odbidr koncowy robot przeprowadzi¢ zgodnie z SST Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone
nastepujace dokumenty: wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoly odbioru robot

zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT:

Jak w przedmiarze robot.

8. PODSTAWA PLATNOSCI :
Jak w pkt. 8 ,,ST Ogolne”.

9. NORMY:

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze lub rownowazna.

PN-EN 1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych. Wymagania i badania lub rownowazna.

PN-EN 612:1999 Rynny dachowe i rury spustowe z blach. Definicje, podzial i wymagania lub

roOwnowazna.



PN-B-9701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rur spustowych okragtych lub rownowazna.
PN-B-9702:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rynien potokragtych lub réwnowazna.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY CIESIELSKIE, ROBOTY W ZAKRESIE POKRYC
I KONSTRUKCJI DACHOWYCH

1. WSTEP

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:

- 45260000 - 7 Roboty w zakresie wykonywania pokryé i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty
specjalistyczne

- 45422000 - 1 Roboty ciesielskie

1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot ciesielskich oraz w zakresie pokrycia i konstrukcji dachu zwigzanych z remontem dachu na

zabytkowym budynku patacu w Krosnicach.

1.2.Zakres stosowania SST:
Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami podanymi

w informatorach i poradnikach.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci przygotowawczych i pomocniczych
sktadajacych si¢ na kompletno$¢ i fachowos¢ robot wyburzeniowych wynikajacych z dokumentacji
projektowej, Polskich Norm, przepisow technicznych, Warunkéw Technicznych, niniejszej Specyfikacji
Technicznej oraz zasad sztuki budowlane;j.

Przed rozpoczeciem robdt Generalny Wykonawca musi opracowaé Plan Bezpieczenstwa i Ochrony
Zdrowia uwzgledniajacy wystepujace w trakcie robot zagrozenia i czynnosci i srodki zapobiegawcze.

W wycenie nalezy uwzgledni¢ wszelkie roboty (materialy i czynno$ci) nie wykazane w specyfikacji a
widoczne gdziekolwiek w dokumentacji (na rysunkach lub w opisie), badz nigdzie wyraznie nie
wymienione, a konieczne z punktu widzenia sztuki budowlanej. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za

peina rozbidrke wraz z kosztami transportu i utylizacji, w tym optatami za ochrong §rodowiska.

1.5. Zakres robot obejmuje:
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot remontowych:
- wymiana uszkodzonych elementéw konstrukcji dachu,

- oczyszczenie mechaniczne elementow drewnianych,



- wykonanie naktadek na krokwie,

- konserwacja nowych i istniejacych drewnianych elementow,

- rozpigcie membrany dachowej paroprzepuszczalnej,

- ulozenie kontrlat oraz tat,

- wykonanie deskowania pelnego (dach ptaski),

- konserwacja tat i kontrtat,

- grupowanie przewodow wentylacji grawitacyjnej oraz wyprowadzenie ponad pota¢ dachu,
- wymiana okien w lukarnach dachowych,

- pokrycie dachu dachéwka ceramiczng oraz papg wierzchniego krycia,

2. MATERIALY

Materiaty podstawowe:

- drewno: naktadki, taty, kontrlaty,

- membrana paroprzepuszczalna,

- dachowka ceramiczna ,.karpiowka” w kolorze naturalna czerwien,
- papa asfaltowa wierzchniego krycia,

- wylazy dachowe,

- ptotki przeciwéniegowe,

- stopnie kominiarskie,

- kominki wentylacyjne,

- fawy kominiarskie.

2.1.0go6lne wymagania dotyczgce materiatow:

Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

2.2. Drewno

Stosowa¢ drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.

Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowaé zgodnie z instrukcja ITB — Instrukcja technicznaw
sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i
ogniem.

Dla rob6t zwigzanych z wymiang uszkodzonych elementow wigzby dachowej stosowaé drewno klasy C24
Przekroje elementow drewnianych wg projektu wykonawczego.

Dla robot zwigzanych z wykonaniem 1tat i kontrlat stosowaé drewno klasy C24. Przekroje elementow

drewnianych wg projektu wykonawczego.

Krzywizna podtuzna

- ptaszczyzn 30 mm — dla grubosci do 38 mm10 mm — dla grubos$ci do 75 mm

- bokow 10 mm — dla szerokos$ci do 75 mm5 mm — dla szeroko$ci > 250 mm
Wichrowato$¢ 6% szeroko$ci

Krzywizna poprzeczna 4% szeroko$ci



Rysy, falisto$¢ dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szeroko$ci elementu.

Nieréwnos¢ plaszczyzn — plaszezyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegle, boki prostopadie,
odchylenia w granicach odchytek.

Nie prostopadtos$¢ niedopuszczalna.
Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wiecej niz — 23%

Tolerancje wymiarowe tarcicy:
a) odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:
— w dlugosci:
do + 50 mm lub do —20 mm dla 20% ilosci
— w szeroko$ci:
do +3 mm Iub do —1mm
— w grubosci:
do +1 mm lub do -1 mm
b) odchylki wymiarowe bali jak dla desek
¢) odchytki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz
+3mm i -2 mm.
d) odchylki wymiarowe belek na grubosci i szeroko$ci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm i
—2mm.
Laczniki:
Gwozdzie stosowane do mocowania at muszg by¢ okragle lub kwadratowe z ptaska koncowka.

Minimalna wielko$¢: nie mniej niz 2,5 grubosci taty drewniane;j

Srodki ochrony drewna:
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajgce przed dziataniem ognia
powinny by¢ stosowane wytacznie srodki dopuszczone do stosowania decyzjg nr 2/ITB- ITD/87

z 05.08.1989 1.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami
b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizng i plesnieniem

¢) Srodki zabezpieczajace przed dziataniem ognia.

Szczegblowy opis:
e Wykonanie naktadek 3,2 x 16 cm obustronnie na kazdg krokiew,
e Rozpigcie na korwiach membrany dachowej paroprzepuszczalnej typu Koramic Plus lub
rownowazne;j,

e Ulozenie kontrtat 4 x 2,5 cm i tat 6 x 4 cm dostosowane do rozstawu krokwi,
e Wykonanie deskowania pelnego gr. 2,5 cm na dachach ptaskich (pod pape wierzchniego krycia),

W przypadku wigkszego rozstawu krokwi niz 1,0 m nalezy zastosowac laty o wigkszym przekroju w celu

unikniecia ugigc. Nalezy dwustronnie zakonserwowac nowe 1 istniejace drewniane elementy konstrukcyjne



oraz wszelkie deskowania dachu preparatami ogniochronnymi, owadobojczymi i grzybobdjczymi typu
FOBOS M-4 lub rownowaznym. Na konstrukcje istniejacg nalezy wykona¢ konserwacje¢ preparatem
ALTAX Iub réwnowaznym — jest to preparat biobdjczy do drewna (nie nalezy go rozpylac¢) zwalczajacy
rozkladanie drewna przez grzyby domowe. Aplikacja preparatu FOBOS M-4 po 14 dniach od ostatniego
uzycia preparatu ALTAX.

2.3. Dachéwka karpiowka

Projektuje si¢ wymiang pokrycia dachowego na nowe — dobrano dachéwke Koramic ,karpiowka
zlobkowana krotka” w kolorze ,naturalna czerwien” o wymiarach 15,536 cm. Dachowka utozona w
koronke.

Dodatkowo nalezy zastosowac elementy wentylacyjne:

- dla okapu: listwa wentylacyjna

- dla potaci: dachowka wentylacyjna.

2.4. Papa wierzchniego krycia

Projektuje si¢ wymiane pokrycia dachu z papy na nowa. Nowa papa asfaltowa wierzchniego krycia
ICOPAL ST Szybki Profil SBS lub rownowazna. W celu zapewnienia efektywnego odpowietrzenia zaleca
si¢ stosowanie min. Jednego kominka wentylacyjnego na powierzchni¢ 40 m2 dachu. Wykonanie warstwy
wierzchniej wodochronnego pokrycia dachowego, w uktadzie z papg podktadowa ICOPAL HYDROBIT

V60. Sposob uktadania — metoda zgrzewania.

2.5. Akcesoria dachowe:

a). Plotki przeciwsniegowe rurowe — w kolorze pokrycia dachu,

b). Lawy kominiarskie w kolorze pokrycia dachu firmy FOLNET lub réwnowazne, montowane do
konstrukcji komina,

c) Stopien kominiarski — o wymiarach 13,3 x 25 cm w kolorze pokrycia dachu,

d). Wylazy dachowe- o wymiarach 54x75 cm firmy FAKRO WGI lub rownowazne,

3. SPRZET:

Rodzaje sprzetu uzywanego do robét ciesielskich pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z
zarzadzajacym realizacja umowy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujg zachowania
wymagan jakosciowych robot i przepisow BIOZ zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy

zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatéw:

Materialty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Zaladunek, transport i roztadunek materialow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z

przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.



4.2. Skladowanie materialéw i konstrukcji:

Materiaty i elementy z drewna: Sktadowaé na poziomym podtozu utwardzonym lub odizolowanym od
elementow warstwa folii. Elementy powinny by¢ skladowane w pozycji poziomej na podkiadach
rozmieszczonych w taki sposob aby nie powodowac ich deformacji. Odleglos¢ sktadowanych elementow
od podtoza nie powinna by¢ mniejsza niz 20 cm.

Laczniki i materialy do ochrony drewna: Nalezy sktadowac¢ w oryginalnych opakowaniach w zamknigtych

pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT:
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale srodkow, ktére zapewnig

osiggniecie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiaréw konstrukcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonywania robot z projektem oraz wymaganiami

podanymi w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT:

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa
dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych pozycji, jest
zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Jednostka obmiaru jest m3 wykonanej konstrukc;ji.

8. ODBIOR ROBOT:
Ogolne zasady odbiorow robdt podano Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.

Odbidr robot polega na sprawdzeniu z natury. Roboty zanikajgce wymagaja odbioréw czesciowych.
Badania w czasie odbioru czgéciowego nalezy przeprowadza¢ dla tych robot, do ktorych dostep

pOzniej jest niemozliwy lub utrudniony.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych z wycenionym przez
wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynno$ci objetych cenag okreslony jest w ich opisie. Ceny
jednostkowe obejmuja:

- dostarczenie niezbednych materiatow 1 innych czynnikow produkciji,

- roboty przygotowawcze,

- roboty ciesielskie,

- roboty dekarskie,

- prace wykonczeniowe oraz oczyszczanie stanowiska pracy 1 usunigcie - bedacych wlasno$cig

wykonawcy - materiatdéw rozbidrkowych z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN), w tym w

szczegblnosci:



PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i

projektowanie.

PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogoélne dotyczacetarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogolne wspolne dladrewna
okragtego i tarcicy.

PN-EN-1313 Drewno okragle i tarcica. Dopuszczalne odchytki i wymiary zalecane. Cze$¢ 1: Tarcica
iglasta

PN-EN 10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego.

PN-B-94701:1999 — Dachy

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMIANY STOLARKI OKIENNEJ

1. WSTEP:
Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej

1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wymiany
lub renowacji okre$lonej stolarki okiennej w zwigzku z realizacjg inwestycji pn.: ,,Remont dachu na

zabytkowym budynku patacu w Krosnicach”.

1.2 Zakres stosowania SST:
Szczegotowa Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w pkt. 1.1. Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja

wszystkie czynno$ci umozliwiajgce 1 majgce na celu montaz nowej lub odrestaurowanej stolarki okienne;.

1.3. Okreslenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i z danymi zawartymi w

materialach informacyjnych producentéw proponowanych materiatow.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci przygotowawczych i pomocniczych
sktadajacych si¢ na kompletno$¢ i fachowos¢ robot wyburzeniowych wynikajacych z dokumentacji
projektowej, Polskich Norm, przepisow technicznych, Warunkéw Technicznych, niniejszej Specyfikacji
Technicznej oraz zasad sztuki budowlane;.
Przed rozpoczeciem robot Generalny Wykonawca musi opracowaé Plan Bezpieczenstwa i Ochrony

Zdrowia uwzgledniajacy wystepujace w trakcie robot zagrozenia i czynno$ci i srodki zapobiegawcze.

1.5. Zakres robot obejmuje:
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nast¢pujacych robot remontowych:

- wymiana stolarki okiennej drewnianej — zgodnie z rysunkiem zestawienie stolarki okiennej,



2. MATERIALY:

2.1. Materialy podstawowe:
- papier $cierny,

- §rodek do klejenia drewna,
-farba alkidowa.

Zaleca si¢ uzycie farb rozpuszczalnikowych. Wyklucza si¢ uzycie preparatow wodnych i akrylowych.

3. SPRZET:
Prace nalezy wykonaé recznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego: szlifierka, skrobaki, $ciski
stolarskie, dtuto mechaniczne, dmuchawa z gorgcym powietrzem i innego zaakceptowanego przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT:
Materialy i sprzet mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiesci¢ rOwnomiernie na catej

powierzchni fadunkowej i1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Montaz stolarki okiennej

Montaz okien wykona¢ po zakonczeniu prac zwigzanych z remontem pokrycia dachu. Elementy nowej
stolarki okiennej powinny by¢ zabezpieczone ta§ma i folig przed zabrudzeniem. Nalezy zastosowaé
elementy do mocowania o$cieznic i rozmies$ci¢ punkty podparcia i zamocowania wg wskazan producenta
stolarki. Szczeling styku stolarki z tynkiem wypehi¢ ta§mg rozprezng, a szczeling migdzy o$cieznica, a

osciezem piankg poliuretanowa. Szczeliny na styku z tynkiem wypehi¢ uszczelka i silikonem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, SST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z SST. Podstawa
dokonania oceny ilosci i jako$ci robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych sg nastgpujace dane i
dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie budowy i
akceptowanymi przez Inspektora,

- atesty uzytych materiatéw budowlanych,

- uzasadnienie zmian w dokumentacji.

Kontrola jako$ci prac obejmuje:

- brak uszkodzen mechanicznych i trwatych zabrudzen ram, szyb i oku¢,

- dopuszczalne odchylenie od pionu os$cieznic okiennych i drzwiowych 2mm na 1 m o$cieznicy i nie
wiecej niz 3 mm na calg oscieznice,

- otwieranie i zamykanie skrzydel bez zacig¢, bez samoczynnego zamykania i otwierania (pod wiasnym

cigzarem),



- zamknigte skrzydta powinny przylega¢ rownomiernie do oScieznicy wszystkimi narozami i
plaszczyznami.

Odbiodr koncowy robodt przeprowadzi¢ zgodnie z SST. Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone
nastepujace dokumenty: wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoly odbioru robot

zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT:

Jak w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT:
Ogodlne zasady odbiorow robdt podano Ogolnej Specyfikaciji Techniczne;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
Jak w pkt. 8 Ogodlnej Specyfikacji Techniczne;.

10. NORMY:

PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Terminologia.

PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materiatdw drewnopodobnych i tworzyw sztucznych. Wymagania
i badania.

PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materiatow drewnopodobnych i tworzyw sztucznych. Zmiana 2

Wymagania i badania.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP:

Klasyfikacjia wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
65000000-7 Obiekty uzytecznosci publicznej
45000000-7 Wymagania ogolne

UWAGA

Jezeli w niniejszym dokumencie wskazana zostata nazwa producenta, znak towarowy, patent lub
pochodzenie w stosunku do okreslonych materiatow, urzqdzen, sprzetu, nalezy traktowac takie
wskazanie, jako przykladowe i dopuszcza si¢ zastosowanie przy realizacji zamowienia materiatow,
urzqdzen, sprzetu itp. rownowaznych o parametrach nie gorszych niz wskazane.

1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace realizacji robét elektrycznych

zwigzanych z demontazem istniejacej instalacji odgromowej i budowg nowej instalacji odgromowe;.

1.2. Zakres stosowania SST:

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i



realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majace na celu wykonanie wszystkich robot elektrycznych
przewidzianych w projekcie budowlanym w ilo$ci zgodnej z przedmiarem. Obejmujg prace zwigzane z
dostawa materialow, wykonawstwem i wykonczeniem robot elektrycznych, wykonywanych na miejscu.
Roboty elektryczne obejmujg wykonanie instalacji odgromowej w zakresie:

- demontazu istniejacej instalacji odgromowe;j,

- budowa instalacji odgromowej:

oraz wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty elektryczne, jakie wystepuja przy realizacji
umowy.
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sa przedstawione na rysunkach

oraz w opisie technicznym w projekcie wykonawczym.

1.3. Zakres robét objetych SST:

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami i Polskimi
Normami

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy:

Dokumentacj¢ rob6t montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia:

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
72004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot (obligatoryjne w przypadku zamowien publicznych),
sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108,
poz. 953 z pdzniejszymi zmianami),

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyroboéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczace
stosowania wyrobow,

- protokoty odbioréw czg¢sciowych, koncowych oraz robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu z



zalgczonymi protokotami z badan kontrolnych,
- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.
-Dz. U. 22003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).
Montaz elementow instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i
ogo6lnej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t montazowych, opracowanych dla konkretnego

przedmiotu zamowienia.

2. MATERIALY:

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Dostawa materialow przeznaczonych do robot elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero pod odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to konieczne ze
wzgledu na rodzaj materiatdw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze
zabezpiecza¢ materialy od zewnetrznych wplywow atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwiaé

utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnos$ci.

2.1. Materialy zastosowane:
Wszystkie zastosowane w instalacji elementy takie jak: druty, ptaskowniki, iglice, zlacza kontrolne,

zaciski, wsporniki musza posiadac¢ atesty dostarczane wraz z elementami przez producentow.

2.2. Materialy pomocnicze:

- $ruby stalowe z kotkami rozporowymi,

- wazelina techniczna,

- $rodki ochrony antykorozyjnej

muszg posiada¢ odpowiednie atesty dostarczone przez producenta.

3. SPRZET:
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu:

Prace montazowe wykonywaé przy pomocy wszelkiego sprzg¢tu zaakceptowanego przez Inspektora
nadzoru.

3.2. Sprzet niezbedny do wykonania robot:

Rodzaje sprzetu uzywanego do robot elektrycznych pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z inspektorem nadzoru budowlanego. Jakikolwiek sprzg¢t, maszyny lub narzedzia nie
gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robdt i przepisow BIOZ zostang przez inspektora

nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT:

4.1. Transport materiatéw:

Wszystkie materialy niezbedne do wykonanie elementow wchodzacych w sklad robot elektrycznych
mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru

inwestorskiego.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogoéle wykonania robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja techniczna i umowa oraz
za jako$¢ zastosowanych materialow i jakos¢ wykonanych robot. Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z

projektem, wymaganiami specyfikacji, instrukcjami producentdow oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2. Instalacje zwodow poziomych, pionowych, iglic odgromowych i przewodoéw odprowadzajacych:
W pierwszej kolejnosci nalezy wytyczy¢ trasy, ktoredy przewody instalacji beda przebiegaé oraz
wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacja miejsce usytuowania iglic.

Trasy ulozenia przewodow powinny przebiega¢ w liniach prostych réwnoleglych i prostopadtych do

krawedzi $cian 1 stropow.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA ROBOT:

6.1. Zainstalowane elementy instalacji odgromowej nalezy przed przekazaniem ich do
eksploatacji przygotowac do sprawdzenia i prob. Wszelkie elementy instalacji podlegaja
sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja techniczna,

- poprawnosci montazu,

- kompletnosci wyposazenia,

- poprawnosci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen,

- atestow producentow wszystkich zastosowanych wbudowanych elementow instalacji.

W czasie kontroli szczegdlna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci prowadzenia robot z

projektem organizacji robot i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT:
7.1. Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajagcg zakres prac wykonywanych w ramach

poszczegolnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

Do odbioru robot nalezy przedtozy¢:
-dokumentacje powykonawcza,
-certyfikaty

-$wiadectwa jakosci itp.

- protokoty badan instalacji

8.2. Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary.

Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.



9. PODSTAWA PLATNOSCI:

9.1. Podstawg ptatnosci jest zestawienie kosztow robot budowlanych i instalacyjnych wg. oferty.
Ceny ryczaltowe obejmuja:

Dostarczenie niezbgdnych materiatéw i innych czynnikow produkcji

Prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usunigcie bedacych wiasnoscig wykonawcy

materialow rozbiorkowych z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Numer normy Tytul normy

PN-EN 62305-1:2011
(Ochrona odgromowa — Cze$¢ 1: Zasady ogolne

PN-EN 62305-2:2012
(Ochrona odgromowa — Cze$¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem

PN-EN 62305-3:2011 Ochrona odgromowa — Cz¢$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagrozenie zycia.
IPN-EN 62305-4:2011 Ochrona odgromowa — Cz¢$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i

elektroniczne w obiektach.

Inne:
e Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych. BPUE, wyd. 1997 r.

e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbiorkowych Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 1.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych zawarte w
nastgpujacych czgsciach branzowych: Tom V - Instalacje elektryczne” wyd.
ARKADY , 1988r.



