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DO WSZYSTKICH WYKONAWCOW

Nr postepowania ZP/125/005/D/24 ,Dostawa urzgdzenia do odwzorowywania geometrii czesci
narzadu ruchu i rejestracji lokalnych stanéw obcigzen w kontaktach ruchowych i spoczynkowych
dla Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Okretownictwa Politechniki Gdanskiej”

w ramach projektu pt. ,,BioMed Lab o numerze IA/SP/565337/2023 z programu ,,Srodki finansowe
na realizacje inwestycji zwigzanej z dziatalnoscig naukowa” finansowanym przez MEiIN — dotacja
celowa”.

MODYFIKACJA TRESCI SWZ ||

Dot.: postepowania prowadzonego w trybie podstawowym, zgodnie z art. 275 ust. 1 ustawy z dnia 11
wrzesnia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych /zwang dalej ustawg Pzp/ (t.j. Dz.U. z 2023 r. poz. 1605 z
poézn. zm.), Zamawiajgcy modyfikuje tre$¢ specyfikacji warunkéw zamowienia, zgodnie z art. 286 ustawy
Pzp:

1. Zalacznik nr 4 ,,Szczegotowy opis przedmiotu zaméwienia” pkt 1 - Podsystem do pomiaru
rozkladu naciskébw w stawach naturalnych (synowialnych i innych), wystepujacych u
kregowcow.

byto:

W zestawie musi znajdowac¢ sie minimum 6 interfejsow (mozliwo$¢ synchronicznego podtgczenia 6
czujnikéw; czestotliwos¢ probkowania do 100Hz)”.

otrzymuje brzmienie

»W zestawie musi znajdowac sie minimum 6 interfejséw (mozliwo$¢ podtgczenia 1 czujnika w tym samym
czasie; czestotliwosé probkowania nie mniejsza niz do 100Hz)".

2. Zalacznik nr 4 ,,Szczegotowy opis przedmiotu zamoéwienia” pkt 3 - Podsystem do pomiaru sit i
obciazen w badaniach biomechanicznych.

byto:

»W zestawie musi znajdowac sie co najmniej po 5 czujnikdw o zakresach pomiarowych 0 — 110 N, 0 — 660
N i0—4440 N (w sumie 15 czujnikow)”.

otrzymuje brzmienie

»W zestawie musi znajdowac sie co najmniej po 5 czujnikdéw o zakresach pomiarowych 4,5 — 110 N, 111 —
660 N i 667 — 4440 N (w sumie 15 czujnikow)”.
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3. Zalacznik nr 4 ,,Szczegélowy opis przedmiotu zamoéwienia” pkt 4 - Podsystem do oceny
réwnowagi i stabilnosci przy wykonywaniu éwiczen.

byto:
W mate muszg byé wbudowany czujnik (czujniki) o czestotliwosci préobkowania do 100Hz i o rozdzielczosci
co najmniej 0,95 sensela/cm2 tworzgc pole pomiarowe o wymiarach nie mniejszych jak 970 mm na 440

mm.

otrzymuje brzmienie

»W mate musi by¢ wbudowany czujnik (czujniki) o czestotliwosci prébkowania nie mniejszej niz 100Hz i o
rozdzielczosci co najmniej 0,95 sensela/cm2, tworzgc pole pomiarowe o wymiarach nie mniejszych jak 970
mm na 440 mm”

4. Zamawiajacy zatacza zmodyfikowany formularz ofertowy

Pozostale zapisy specyfikacji pozostaja bez zmian.

Dziekan
prof. dr hab. inz. Andrzej Seweryn
WYDZIAL INZYNIERII MECHANICZNEJ | OKRETOWNICTWA

Otrzymuija:
1. strona internetowa;
2. ala

Zalaczniki:
1. Zmodyfikowany zatgcznik nr 1 do SWZ
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