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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq ogdlne i szczegdtowe wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach zadania pn.:

»Budowa sieci kanalizacji deszczowej w miejscowosci Bagno”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentow Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Ogolny zakres robot objetych ST
Zakres Robot budowlanych objetych ST obejmuje budowe sieci kanalizacji deszczowej z rur:
1) budowe sieci kanalizacji deszczowej o Srednicy PP K2-KAN DN/ID600mm s=41,5mm;

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.2. Inzynier/inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez strone Zamawiajaca, ktdra jest
odpowiedzialna za kontrole wykonania Rob6t objetych Umowa,

1.4.3. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.4. Dziennik Budowy - dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen zaistniatych w
czasie wykonywania zadania budowlanego.

1.4.5. Dokumentacja Projektowa (Rysunki) — dokumentacja zataczona do Dokumentacji Przetargowe;
zawiera opis i rysunki. Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozwalajg na okre$lenie
lokalizacji, zakresu i charakteru Robét.

1.4.6. Rejestr/Ksiazka Obmiaréow - akceptowany przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru rejestr
Z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét
w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Przedmiar Rohét — wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejno$ci technologiczne;
ich wykonania.

1.4.8. Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badarn i prob zwigzanych z oceng jakoSciowg materiatow oraz Robét.
1.4.9. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacjq
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rob6t budowlanych.

1.411 Polecenie Inzyniera/lnspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/lnspektorem Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji Robot
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12. Niweleta — wysokoSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w 0si przewodu, kanatu, studzienki, pompowni, itp.

1.4.13. Spadek - stosunek pionowego do poziomego rzutu dtugo$ci przewodu.

1.4.14. Sie¢ kanalizacyjna deszczowa - sie¢ kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
deszczowych.

1.4.15. Kanalizacja grawitacyjna — stosowana jest tam, gdzie mozna zapewni¢ sptyw sciekow dzieki
sile ciezkosci przy zachowaniu $rednich predkosci w kanalizacji wiekszych lub réwnych predkosci
samooczyszczania przy przeptywie obliczeniowym ze swobodnym zwierciadtem Sciekdw.

1.4.16. Ksztattki - wszelkie taczniki stuzgce do zmian kierunkéw, Srednic, rozgatezien, itp. sieci.

1.4.17. Kineta - koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjne;j.



1.4.18. Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni
piyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

1.4.19. Komin wiazowy - szyb potgczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony
do zejscia obstugi do komory robocze;.

1.4.20. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

1.4.21. Wlaz kanatowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.22. Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory
robocze;j.

1.4.23. Podloze naturalne z podsypka —podioze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podtoze naturalne z okreslonym rodzajem podsypki
wymaganej

ze wzgledu na materiat z ktérego wykonano rury przewodu kanalizacyjnego, zgodnie z warunkami
technicznymi producenta tych rur.

1.4.24. Podtoze wzmocnione — podioze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podfoza moze polega¢
na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo wykonanie tawy betonowej lub specjalnej konstrukcji.

1.4.25. Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i obsypka.
1.4.26. Obsypka — materiat gruntowy miedzy podtozem lub podsypka a zasypka wstepna, otaczajacy
przewod kanalizacyjny.

1.4.27. Zasypka wstepna — warstwa wypetniajacego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem rury.
1.4.28. Zasypka gtéwna — warstwa wypetniajacego materiatu gruntowego migdzy powierzchnig zasypki
wstepnej i terenem.

1.4.29. Studzienka rewizyjna — studzienka wlazowa przeznaczona do kontroli i eksploatacji kanatow.
1.4.30. Studzienka inspekcyjna — studzienka niewlazowa przeznaczona do kontroli i eksploatacii
kanatow z poziomu terenu.

1.4.31. Studzienka kaskadowa (spadowa) — wykonuje sie w celu pokonania duzych spadkow terenu,
gdyz utozenie kanatdw zgodnie z naturalnym spadkiem spowodowatoby przekroczenie dopuszczalne;
maksymalnej predkosci przeptywu.

1.4.32. Eksfiltracja — przenikanie (ubytek) wod lub Sciekdw z przewodu kanalizacyjnego do gruntu.
1.4.33. Infiltracja — przenikanie wéd gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

1.4.34. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
1.4.35. Skrzyzowanie — miejsce przecigcia si¢ rzutu poziomego wykonywanego obiektu liniowego
i istniejgcego uzbrojenia.

1.4.36. Klasa betonu — symbol literowo-liczbowy C fck,cyl/ fck,cube (np. C16/20) klasyfikujacy beton
pod wzgledem jego wytrzymatoSci na Sciskanie. Podstawe klasyfikacji zgodnie z normg PN-EN 206-1
stanowi wytrzymatoS¢ charakterystyczna na Sciskanie okreSlana w MPa w 28 dniu dojrzewania
na probkach walcowych o srednicy 150mm i wysokosci 300mm (fck,cyl) lub na probkach szesciennych
0 boku 150mm (fck,cube).

Jezeli w specyfikacjach/rysunkach jest mowa o betonie oznaczonym za literg B i symbolem cyfrowym
(wg nieobowigzujgcej normy PN-B-06250) nalezy przez to rozumie¢ beton klasy C fck, cube.
np. oznaczenie B20 odpowiada klasie betonu C16/20.

1.4.37. Teren budowy (plac budowy) - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen w ktérej prowadzone sg
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.38. Pozostate okreslenia zgodnie z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi normami Krajéw UE,
w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. WYKONYWANIE ROBOT

2.1. Wymagania ogélne dotyczace robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Warunkami Umowy,
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg,
Projektowg, wymaganiami Specyfikacji Technicznych, Planem Zapewnienia Jako$ci, projektem
organizacji Robot, obowigzujgcymi  przepisami Prawa Budowlanego, sztuka budowlang
i pisemnymi poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.



Wykonawca Robot ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich
elementdw Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, lub przekazanymi na pismie instrukcjami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
Robdt w wytyczeniu i wyznaczaniu Robdt zostang poprawione przez Wykonawce Robdt na wiasny
koszt.

Wszelkiego rodzaju zmiany w Dokumentacji Projektowej Wykonawca Robdt wykona we wiasnym
zakresie wraz z wszelkimi wymaganymi prawem uzgodnieniami, po wczesniejszym uzyskaniu pisemnej
akceptacji Inwestora, Inzyniera/lnspektora Nadzoru oraz Projektanta. Koszty zwigzane z dokonanymi
zmianami w Dokumentacji Projektowej poniesione zostang przez Wykonawce Robot.

Decyzje Inzyniera/nspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw
i elementébw Robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacii
Projektowej, ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdw i Robot,
rozrzuty normalne wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doSwiadczenia wiasne,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/lnspektora Nadzoru bedq realizowane przez Wykonawce Robét nie pdzniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce Robét, pod grozbg
zatrzymania Robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca Robot.

2.2. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w Warunkach Umowy przekaze Wykonawcy Robot Plac Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Projekt Budowlany
wraz z pozwoleniem na budowe lub zgtoszeniem budowy, Dziennik Budowy, Rejestr Obmiardw, Projekt
Techniczny i komplet Specyfikacji Technicznych.

Na Wykonawcy Robdt spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili Koncowego Odbioru Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca Robét odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

2.3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w szczegoGtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa;
1) Zamawiajacego,
2) sporzadzong przez Wykonawce.
2.3.1. Zgodnos¢ rohot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inwestora Wykonawcy Roboét stanowig czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy Robot tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacii.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdw obowigzuje kolejno$é
ich wazno$ci wymieniona w Warunkach Umowy.
Wykonawca Robét nie moze wykorzystywa¢ btedow Ilub opuszczen w w/w dokumentach,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/lnspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za warto$ci docelowe.
Cechy materiatow i urzadzen muszg by¢ jednorodne i wykazywaC zgodnos¢ z okreSlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekroczy¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materiaty i urzadzenia lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg
Projektowg lub ST, to takie materialy bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy Robot.

2.4. Zabezpieczenie Placu Budowy
Wykonawca Robét jest zobowigzany do zorganizowania Placu Budowy.



Wykonawca Rob6t jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy,
zabezpieczenia dojs¢ i dojazddéw do budynkoéw w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia
i Koncowego Odbioru Robdt.

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca Robdt przedstawi Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb
i postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce Rob6t
na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca Robot dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca Robot zapewni state warunki widoczno$ci w dzier i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia
zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w Cene Umowna.

2.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca Rob6t ma obowigzek znac i stosowaC w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W czasie trwania budowy i wykanczania Robét Wykonawca Robét bedzie:

1) utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

2) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt Placu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk i drog dojazdowych;

2) S$rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwo$cig powstania pozaru.

2.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca Robot bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca Robdt
bedzie utrzymywaC sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiatly bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca Rob6t bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy Robo6t.

2.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty sgq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robo6t bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania
ich na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt
ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;.



2.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca Robo6t odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen podziemnych i znajdujgcych
sie na powierzchni terenu, takich jak rurociggi, kable itp. Wykonawca Rob6t zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen Wykonawca Robé6t bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/lnspektora Nadzoru i Wiasciciela instalacji i urzadzen oraz bedzie wspdtpracowat
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca Robot bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna, Wykonawca
Robdt powiadomi Inzyniera/inspektora Nadzoru oraz wiadze konserwatorskie i przerwie Roboty
do czasu otrzymania dalszej decyzji.

2.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca Robét bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca Robot ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca Robo6t zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Umowne;j.

2.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca Robédt bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Robo6t od ich rozpoczecia do Koricowego Odbioru Robét.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu Koricowego Odbioru Robot. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby urzadzenia i sieci lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu Koricowego Odbioru Robét.

Jesdli Wykonawca Robdét w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/lnspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

2.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca Robdt zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sgq w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami
i bedzie w peti odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robdt.

Wykonawca Robé6t bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciggty bedzie informowaé Inzyniera/lnspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2.12. Rédwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Powotywane w Umowie konkretne normy lub przepisy, ktore spetniaC majg materiaty, wyposazenie,
sprzet i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile w Warunkach
Umowy nie postanowiono inacze;.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju
lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.



Rdznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce Roboét i przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

3. MATERIALY
3.1. Wymagania ogoine
Do realizacji przedmiotu przetargu moga by¢ zastosowane materiaty, urzadzenia i wyroby wynikajace
z rozwigzan projektowych przyjetych w Dokumentaciji Projektowej, dla ktorych:
1) wydano certyfikat zgodnosci z PN lub deklaracje wtasciwosci uzytkowych,
2) ktore objete sg kryteriami technicznymi okre$lonymi w PN i BN,
3) ktdore znajdujg sie w wykazie wyrobow budowlanych, sg wiasciwie oznaczone, posiadajg
dokumenty stwierdzajace ich pozytywng ocene techniczng i przydatnos¢, $Swiadczace
0 dopuszczeniu tych wyrobéw do obrotu i stosowania w budownictwie, wydane
przez upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce Robo6t materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewidujg
posiadanie zadwiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument i muszg posiada¢ Swiadectwo dopuszczenia wydane przez Paristwowy Zaktad Higieny.
Materiaty i urzadzenia wykazane w projekcie stanowig standard wymagany przez Zamawiajacego.

3.2. Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatow przeznaczonych do Robot, Wykonawca Robdt
przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia wniosek materiatowy ze szczeg6towymi
informacjami dotyczacymi materiatow przeznaczonych do zastosowania przy realizacji zaméwienia
wraz z odpowiednimi dokumentami potwierdzajacymi, ze znajdujgq sie w wykazie wyrobow
budowlanych, sg wiasciwie oznaczone, posiadajg dokumenty stwierdzajace ich pozytywng ocene
techniczng i przydatno$¢, Swiadczace o dopuszczeniu tych wyrobdéw do obrotu i stosowania
w budownictwie, wydane przez upowaznione w tym zakresie jednostki organizacyjne.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodia w sposéb ciggly spetniajg wymagania ST w czasie postepu Robét.

3.3. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca Rob6t odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odpowiednich wiadz
na pozyskanie materiatbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to zrédta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/lnspektora Nadzoru dokumenty
przed przystapieniem do eksploatacji tych zrodet.

Wykonawca Robdt przedstawi Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji.

Wykonawca Robo6t ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow, uzytych do realizacji Robot.

Wykonawca Rob6t poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Roboét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Placu Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Umowie bedg wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad, odpowiednio
do wymagan Umowy lub wskazan Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

3.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacji Technicznej
zostang przez Wykonawce Robdt wywiezione z Placu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Jesli Inzynier/Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy Robét
na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
Robdt wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéow
Wykonawca  Robdt, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu,
gdy beda one potrzebne do Robdt:



1) byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,

2) zachowaty swojq jako$¢ i wtasciwosci,

3) byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Miejsca  czasowego sktadowania bedg  zlokalizowane w  obrebie Placu  Budowy,
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru lub poza Placem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce Robot.

4. SPRZET

Wykonawca Robdét jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoS¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Rob6t powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy Robét i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/lnspektora
Nadzoru. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach, sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy Robdt lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami, w tym o ochronie $rodowiska
oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej,
gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie.

Wykonawca Robét dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujag mozliwoSC wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca Rob6t powiadomi Inzyniera/lnspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/lnspektora Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania jakosci i warunkéw
wyszczegblnionych w Umowie, zostang przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do Roboét.

5. TRANSPORT

Wykonawca Roboét jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt, wlasciwosci przewozonych materiatéw oraz stan drdg.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami okre$lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/lnspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedag spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego, w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy na polecenia Inzynier/Inspektora Nadzoru bedg
usuniete z Placu Budowy.

Wykonawca Rob6t bedzie utrzymywaC w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy,
na wiasny koszt.

5.1. Ograniczenia obciazen osi pojazdow

Wykonawca Robot stosowac sie bedzie do obowigzujacych ograniczen obcigzen na o$ podczas
transportu materiatow i sprzetu. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wiadz
na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposob ciggty bedzie powiadamiat
Inzyniera/lnspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazddw.

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukoniczone fragmenty budowy w obrebie Placu Budowy, a Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za naprawe wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/lnspektora
Nadzoru.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Plan Zapewnienia Jakosci (PZJ)
Do obowigzkéw Wykonawcy Rob6t nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera/lnspektora Nadzoru Planu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacjq Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Plan zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
A) czes¢ ogding opisujaca;

1) organizacje wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
bhp,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowoS¢ wykonania poszczegolnych elementow
Robot,
system (sposadb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych Robét,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca Robét zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

8) sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacii
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

B) cze$¢ szczegotowa opisujacg dla kazdego asortymentu Robdt:

1) wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

2) rodzaje i ilos¢ Srodkdw transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, itp.,

3) sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wtasciwosci podczas transportu,

4) sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonywania
poszczegolnych elementow Robot,

5) sposéb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich realizacja, aby osiagnaé zatozong jakos¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jako$¢ stosowanych materiatow. Wykonawca
Robot zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek materiatdw oraz Robot.

Wykonawca Robot bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz Robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone Inzynier/Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ prawidtowe wykonanie Robét. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca Robdt.

Wykonawca Robét dostarczy Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo skalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy Robot pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia
te bedg tak powazne, Zze mogg wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy Robét zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw i robot budowlanych ponosi Wykonawca Robdt.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/lnspektora Nadzoru Wykonawca Robot bedzie przeprowadzat dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budzg jego watpliwosci, co do ich jakosci. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca Robét, tylko w przypadku stwierdzenia usterek w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce Robot i zatwierdzone
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Probki dostarczone przez Wykonawce Robdt do badan wykonywanych przez Inzyniera/lnspektora
Nadzoru bedg odpowiednio opisane i oznakowane, Ww  sposob  zaakceptowany
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami  norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca Robot powiadomi Inzyniera/lnspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca Robot przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptaciji Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca Rob6t bedzie przekazywat Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre$lonym w Planie Zapewnienia Jakosci
(PZJ).

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier/Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy Robot.

Inzynier/Inspektor Nadzoru ocenia zgodno$¢ materiatbow i Robét z wymaganiami ST
na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce Robot.

Inzynier/Inspektor Nadzoru moze pobieraC probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy Robot, na koszt Zamawiajgacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty
Wykonawcy Rob6t sg niewiarygodne, to Inzynier/Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy Robot
lub Zzleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan,
albo oprze sie wylacznie na badaniach wiasnych przy ocenie zgodnosci materiatdw i Robét
z Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce Robdt.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja;

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentdw technicznych,

2) deklaracje witasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodnoSci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w w/w pkt i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatdéw, dla ktdrych w/w dokumenty sgq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robot bedzie posiadata te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe muszg posiadaC certyfikaty wydane przez producenta, poparte wynikami
przeprowadzonych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
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Robdt Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan
zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
i Wykonawce Robdt w okresie od dnia przekazania Wykonawcy Robét Placu Budowy do momentu
Koricowego Odbioru Robot. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
Z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy Robdt.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych Placu budowy.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy bedzie opatrzony datg, podpisem osoby, ktdra dokonata wpisu
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Wpisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim.
Wszystkie zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty oznaczone kolejnymi numerem
zatgcznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
1) date przekazania Wykonawcy Robét Placu Budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Planu Zapewnienia Jakosci i harmonograméw Robét,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementow Robot,
przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny i okresy kazdego
opoznienia,
6) uwagii polecenia Inzyniera/lnspektora Nadzoru,
7) daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
8) zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
i koncowych odbiorow Robot,
9) wyjasnienia, uwagi i propozycje Kierownika Budowy,
10) stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegoinym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
11) zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
12) dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,
13) dane dotyczace sposobu wykonywania, bezpieczenstwa i zabezpieczenia Robot,
14) dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,
15) wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
16) inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Kierownika Budowy, wpisane do Dziennika Budowy bedq przedtozone
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/lnspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Kazdy wpis do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera/Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

6.8.2. Rejestr Obmiaru

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilosci wykonanych Robot.
Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadza sie w sposoéb ciaglty w jednostkach przyjetych
w wycenionym Przedmiarze Robét i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

a1 B WN
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6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy Robét bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w Planie Zapewnienia Jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robét. Winny
by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

12



6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. 6.8.1.-6.8.3. nastepujace dokumenty:
1) decyzje o pozwoleniu na budowe lub zgtoszenie rob6t budowlanych nie wymagajacych

pozwolenia na budowe,

protokoty przekazania Placu Budowy,

projekty organizacji ruchu dla robét wymagajacych zajecia pasa drogowego,

plan BIOZ sporzadzony przez Wykonawce Robot,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty wymaganych prob i badan,

protokoty z narad i ustalen,

raporty z przeprowadzonych robdt,

korespondencije na budowie.

O 0 ~NO O b WIN
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6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/lnspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Rob6t bedzie okre$laé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca Robét po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/lnspektora
Nadzoru o zakresie przy udziale upowaznionego i wykwalifikowanego przedstawiciela Wykonawcy
Robot.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy Rob6t od obowigzku ukoriczenia wszystkich Robét.

Btedy zostang poprawione wg pisemnych instrukcji Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cig wynikajaca z pfatnosci na rzecz
Wykonawcy Rob6t lub w innym czasie okreSlonym w Umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce
Robét i Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej w metrach.

Jesli Specyfikacje Techniczne dla danych Robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m3, jako dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekro;.

lloci elementéw w sztukach lub kompletach. Powierzchnie w m2.

llosci, ktdre majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw. Wzor takiego zatgcznika zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie Obmiaru Robét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce Robot. Jesli urzadzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca Robot bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacii.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce Robot utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robdt.

7.4. Termin i czestotliwos$¢ przeprowadzania obmiaréw

Obmiary bedg przeprowadzone przed CzeSciowym lub Koncowym Odbiorem Robdt,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Pomiar Robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Pomiary dtugosci obiektéw liniowych powinny by¢ dostarczane na zadanie Inzyniera/inspektora
Nadzoru, w oparciu o przedstawione przez Wykonawce Robot szkice i zestawienia geodezyjne
potwierdzone przez geodete.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje Odbioru Robét
Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
1) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
2) odbiorowi czesciowemu,
3) odbiorowi koncowemu,
4) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania 0golnego postepu Robdt.

Odbioru Rob6t dokonuije Inzynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zgtasza Wykonawca Robét wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Jakos$¢ i ilo$¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacjq Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Czesciowy Odbidr Robot

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci Rob6t. Odbioru cze$ciowego
Robét dokonuje sie wg zasad jak przy Koncowym Odbiorze Robét. Odbioru Robot dokonuje
Inzynier/Inspektor Nadzoru.

8.3.1. Dokumenty do Czesciowego Odbioru Robot
Zakres dokumentow do CzeSciowego Odbioru Robot ustali Inzynier/Inspektor Nadzoru z Wykonawcg
Robét (nie moga one przekracza¢ zakresu dokumentow wymaganych do Koricowego Odbioru).

8.4. Koricowy Odbidr Robot

Koncowy Odbiér Robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu
do ich iloSci, jakosci i wartoSci.

Catkowite zakoriczenie Robot oraz gotowos¢ do Koricowego Odbioru Robét bedzie stwierdzona
przez Wykonawce Robdt wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inwestora i Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Koncowy Odbiér Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru zakonczenia Robot i przyjecia wymaganych
przepisami dokumentow.
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Koncowego Odbioru Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/lnspektora Nadzoru i Wykonawcy Robét. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualne;
oraz zgodno$ci wykonania Robét z Dokumentacijg Projektowa.

W toku Koncowego Odbioru Rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorébw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt
uzupetniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub uzupetniajacych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin Konicowego Odbioru Robot.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.1. Dokumenty do Koricowego Odbioru Robét
Podstawowym dokumentem do dokonania Koricowego Odbioru Robédt jest Protokét Odbioru
Koncowego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do Koricowego Odbioru Roboét Wykonawca Robét jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1) Pozwolenie na budowe lub zgtoszenie robdt budowlanych nie wymagajacych pozwolenia

na budowe,
2) Dziennik Budowy i Rejestry Obmiaréw,
3) Dokumentacje projektowa powykonawczg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowq
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

4) Protokoty czeSciowych odbiorow Robot,

5) Geodezyjng inwentaryzacie powykonawcza, w formie papierowej, zatwierdzong
przez Powiatowy O$rodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej,
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych,
Receptury i ustalenia technologiczne,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw i urzadzen,
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne,

10) Uwagi i zalecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

11) Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego,
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do Koncowego Odbioru Rob6t, komisja w porozumieniu z Wykonawcg Robét wyznaczy
ponowny termin Koricowego Odbioru Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy komisja.

© 00 N O
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8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robo6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét. Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowo
podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce Robdt w danej pozycji Przedmiaru
Robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Przedmiaru Robdt bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslonej dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét bedg obejmowac:
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robocizne bezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi,

warto$¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, sktadowania i transportu,
warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

5) podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

B oD -
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9.2. Platnosci okresowe i koficowa
Ptatnosci okresowe i koncowa bedg sie odbywaty zgodnie z zatwierdzonym przez Zamawiajacego
i Inzyniera/lnspektora Nadzoru harmonogramem rzeczowo - finansowym Robot.

9.3. Koszt zajecia drog

Koszty zajecia pasa drogowego, na czas prowadzenia Robdt, wyliczone zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 18 lipca 2011 r. w sprawie wysokoSci stawek optat za zajecie pasa
drogowego drdg, ktdrych zarzadcq jest Generalny Dyrektor Drog Krajowych i Autostrad (Dz. U. 2011
nr 148 poz. 886) lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wiasciwego terenowo
dla miejsca wykonywania Robot, ponosi Wykonawca Roboét.

Koszty zwigzane z zajeciem w/w terendw na czas prowadzenia Robé6t oraz wykonania wymienionych
prac nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg Przedmiaru Robot.

9.4. Koszt wytaczenia sieci energetycznych i telekomunikacyjnych

Koszt wytaczenia sieci energetycznych i telekomunikacyjnych, na czas prowadzenia Robdt ponosi
Wykonawca Robdt.

Koszt nadzoru gestora sieci energetycznych i telekomunikacyjnych nad prowadzonymi robotami
w obrebie sieci kablowych ponosi Wykonawca Robot.

Koszty zwigzane z wytaczeniami urzadzen infrastruktury technicznej na czas prowadzenia Robot
oraz wykonania wymienionych prac nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjq
Przedmiaru Robot.

9.5. Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych urzadzen w okresie gwarancyjnym
Koszty czynnosci eksploatacyjnych i konserwacyjnych w okresie gwarancyjnym ponosi Zamawiajacy.
Wyjatek stanowig koszty wynikajace z wykrytych w okresie gwarancyjnym usterek, ktére obcigzajg
Wykonawce Robot.

9.6. Koszty zawarcia ubezpieczen i rekojmi na Roboty Umowne
Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkach Umownych, ponosi Wykonawca Robdt
w ramach ceny umowne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2015 poz. 443 z p6zn. zm.)

2) Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r - Prawo Zaméwien Publicznych (Dz. U. 2004 nr 19 poz.177
z pbzn. zm.),

3) Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2014 r.,
poz. 897.),

4) ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2015r. nr 460 z p6zn. zm.),

5) rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. 2002r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zm.),
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania rob6t
pomiarowych i prac geodezyjnych, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pn.:

»Budowa sieci kanalizacji deszczowej w miejscowosci Bagno”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robét okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Zakres prac realizowanych w ramach robo6t pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuie:
1) Roboty przygotowawcze:
1) uzyskanie przed przystgpieniem do robot od Zamawiajacego danych zawierajgcych lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperdw,
2) sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadania, w okresie pomiedzy wydaniem podkfadu
geodezyjnego do celdw projektowych a datg rozpoczecia robét nie zabudowano nowych sieci
i konstrukcji budowlanych, ktére moga by¢ nie ujawnione w dokumentaciji projektowe;,
3) przeprowadzenie obliczen i pomiarébw geodezyjnych niezbednych do szczegGtowego
wytyczenia robot,
4) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego.
2) Roboty zasadnicze:
1) wytyczenie trasy i punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) sieci i obiektow,
2) wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,
3) zabezpieczenie punktow charakterystycznych w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
4) wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiaréw, szkicow roboczych i obmiarow
jezeli wynika to z postanowien Umowy, zalecen Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Reper — trwaty (zwykle odcisniety w odlewie Zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej 0 wyznaczonej wysokosci n.p.m.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-00.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST-00.

Materiaty uzywane przy wytyczaniu budowli oraz punktow wysoko$ciowych zgodnie z ST:
1) Stupki drewniane iglaste o $rednicy 70mm

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Prace zwigzane ze stabilizacjq i oznaczeniem gtéwnych elementéw wykonywanych rob6t oraz reperéw
roboczych bedg wykonane recznie.

3.2. Sprzet pomiarowy

Sprzet geodezyjny wykorzystywany do wytyczania budowli i punktéw wysokosciowych:
1) odbiorniki geodezyjne GPS,

teodolity,

dalmierze,

niwelatory,

tyczki,

faty,

D O B WN
—_— — ~— — ~—
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7) taSmy stalowe.
Sprzet uzywany do tyczenia budowli i punktéw wysoko$ciowych powinien zapewni¢ wymagang
doktadno$¢ pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.
Sprzet i materiaty objete niniejszg ST mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t opisane sg w ST-00 Wymagania Ogdlne.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami G.U.G.iK. przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenie i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robdt. Przejecie
tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecno$ci Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjq
Projektowg, ST oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera/Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek bfedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaC w terenie punkty gtéwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysoko$ciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Powinien dostarczy¢ Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz punktow
wysokosciowych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu i rzedne sieci okreslone w Dokumentaciji Projektowe;
sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rzedne
istotnie roznig sie od rzednych okre$lonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢
o tym Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Nie nalezy zmienia¢ rzezby terenu, na ktérym wystepujg roznice bez decyzji Inzyniera/lnspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie moze rozpocza¢ zadnych robdt w oparciu o przeprowadzone przez siebie pomiary
bez wczesniejszej akceptacji Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Zaniechanie powiadomienia Przedstawiciela Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.1.1. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu
o informacje przekazane przez Inwestora i Inzyniera/lnspektora nadzoru.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3cm w stosunku
do projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm
w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicg robo6t ziemnych. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.
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Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robét, w taki sposob,
Zeby za ich pomocg moc wytyczy¢ usuniety pal.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Maksymalna
odlegtos¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

5.1.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych

Punkty wysoko$ciowe (repety robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

W przypadku braku takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 250 metrow .

Repery robocze Wykonawca zobowigzany jest zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
sieci i obiektow towarzyszacych.

Rzedne reperow roboczych nalezy okre$la¢ z takg dokitadnoscig aby S$redni btad niwelacii
po wyrdwnaniu byt mniejszy niz 4 mm / km stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci Robot podano w ST-00.

Kontrole jako$ci Robot pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzic wg ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw wysoko$ciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, m.in.:

1) nalezy sprawdzi¢ potozenie punktdéw gtéwnych przedmiotowych sieci i obiektow,

2) nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktéw gtéwnych przedmiotowych sieci i obiektow,

3) nalezy sprawdzi¢ spadki przewoddw,

4) wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i

poziomych, w punktach naziemnych oraz co najmniej 5 razy na odcinku 1km,
5) robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne Wymagania dotyczace odbioru Robot oméwiono w ST-00.
Jednostkg obmiaru dla robot liniowych jest — 1 metr, dla robét obiektowych — 1 kpl lub 1szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady przejecia robét podano w ST-00.

Odbiér Robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany wykonaé na swoj koszt i przekazaC Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru
dokumentacje geodezyjng powykonawczg zatwierdzong przez Powiatowy Osrodek Dokumentacii
Geodezyjnej i Kartograficzne;.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wymagania ogdlne podano w ST-00 Wymagania Ogdine.

Koszty Robdt geodezyjnych zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni
w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg Przedmiaru Robdt.

Koszt robdt obejmuje m.in.:

1)
2

o) O B W
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wytyczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe elementow realizowanej inwestycji,

uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie,
wykonanie pomiardw biezacych i sprawdzajacych w miare postepu Robdt,

wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementow realizowanej
inwestycji w wykopie przed zasypaniem.

inwentaryzacja elementéw naziemnych realizowanej inwestycj,

wykonanie szkicow wytyczenia, szkicow sprawdzajacych oraz dokumentacji powykonawczej
wraz z zatwierdzeniem przez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— O 00 N
O — — — —

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
1978.

Instrukcja techniczna G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoSciowe, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtoéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogéinego przeznaczenia.

) PN-D-96002 Tarcica liSciasta ogdinego przeznaczenia.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z usunigciem drzew i krzewdw, ktére zostang wykonane w ramach zadania:

»Budowa sieci kanalizacji deszczowej w miejscowosci Bagno”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i wykonywaniu Robét opisanych w kpt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych specyfikacja techniczna
Wymagania wyszczegdlnione w tej czesci specyfikacji dotyczg prowadzenia Robdt zwigzanych
z usunieciem drzew i krzewow, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST-00 "Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunigciem drzew i krzewow nalezy stosowac:
1) pity motorowo-taricuchowa 4,2KM,
2) spycharki gasienicowe 74kW (100KM),
3) ciagnik kotowy 55-63kW (75-85KM)
4) przyczepy dtuzycowe 4,5t
5) przyczepy skrzyniowe 3,5t

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”.

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajagce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposéb niepowodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzewow obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew i krzewdw powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.
Wycinke drzew o witasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywa¢ w tzw. sezonie rebnym,
ustalonym przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie Robdt, nieprzeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce
Robot zabezpieczona przed uszkodzeniem.

Jezeli ro$linno$¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce
Robdt, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy Roboét, w sposob zaakceptowany
przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usuniecie drzew i krzewow

Wykonawca Robdt ma obowigzek prowadzenia Robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajgce
warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wtasciwosci w czasie
Robdt.
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Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg
ostrozno$cig, w sposob, ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie zasadzone
w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunigtej roslinnosci.
Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST
lub wskazaniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jakoSci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

7.2.7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
— dladrzew -1 szt.,
— dla krzew6w — 1hektar.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru Robé6t podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.
Cena wykonania robét obejmuje m.in.

1) wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow,

wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy,

zasypanie dotéw,

uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

B~ DN
—_— — ~— ~—
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
ziemnych, tymczasowych i towarzyszacych, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pn.:

»Budowa sieci kanalizacji deszczowej w miejscowosci Bagno”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i wykonywaniu Robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Ogolny zakres Robo6t objetych ST
Zakres prac realizowanych w ramach robot ziemnych obejmuje:
Roboty przygotowawcze:
1) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodno$ci warunkow istniejacych z Dokumentacjg
Projektowa,
2) zabezpieczenie lub usuniecie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu, ro$linnosci
i ewentualnych sktadowisk odpaddw,
3) przejecie i odprowadzenie z terenu robét wod opadowych,
4) wykonanie niezbednych drdg tymczasowych, zasilania w energie elekiryczng i wode
oraz odprowadzenia sciekow,
5) oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,
6) rozbidrka nawierzchni drog, zjazdow i chodnikdw i innych konstrukcji,
7) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatdw, urzadzen i sprzetu budowlanego,
8) wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych.
Roboty zasadnicze:
1) usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu),
) rozebranie nawierzchni drogowych,
) wykopy wraz z szalowaniem,
) przygotowanie podtoza,
) wykonanie podsypki i obsypki,
) zasypanie wykopow piaskiem dowiezionym z zageszczeniem,
) wywoz i utylizacja urobku,
) wykonanie przewiertow,
) plantowanie terenu po zakoAczeniu prac,
10) odtworzenie nawierzchni.
Roboty koncowe
1) przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktdrego zasadniczym
wymiarem jest dtugos¢, np. przy uktadaniu rurociggéw pod powierzchnig terenu, przy wykonywaniu
torowisk linii kolejowej, ulicy lub drogi.

1.4.2. Wykop waskoprzestrzenny — wykop o szerokosci dna réwnej lub mniejszej od 1,50m
i 0 dtugosci powyzej 1,50m.

1.4.3. Wykop szerokoprzestrzenny — wykop o szerokosci i dtugosci dna wiekszej od 1,50m.

1.4.4. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdéw a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych
z tym obiektem.

1.4.5. Grunt rodzimy - grunt wydobyty z wykonanego wykopu.

1.4.6. Obsypka — materiat zasypowy (piasek), od wierzchu podsypki do wysoko$ci 30 cm ponad gérng
krawedz przewodu.

1.4.7. Zasypka — warstwa wypetniajacego materiatu gruntowego (grunt rodzimy o strukturze piasku
z odktadu lub dowieziony) miedzy powierzchnig gérng obsypki i terenem.
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1.4.8. Pal szalunkowy - element ptytowy lub stupowy Scianki szczelnej z wyprofilowanym bocznym
zamkiem taczacym (brus, grodzica).
1.4.9. Scianka szczelna - $ciana ztozona z podiuznych elementéw (drewno, stal, beton), zagtebionych
w grunt Scisle jeden obok drugiego.
1.4.10. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujgaca zageszczenie gruntu, okreslona
Wg WZzoru:

Is = Pd / Pds
gdzie:
P4 - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/md),
Pss — maksymalna gestosC objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora,
1.4.11. Plantowanie terenu — wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie
rzednych przez $ciecie wypuktosSci i zasypanie zagtebien o $redniej wysokosci scie¢ i glebokosci
zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy odlegtosci przemieszczenia mas ziemnych do 50m w robotach
zmechanizowanych i do 30 m w pracy recznej.
1.4.12. Sktadowisko na Placu Budowy — miejsce gromadzenia gruntu przeznaczonego do zasypania
wykopow, usytuowane na Placu Budowy.
1.413. Sktadowisko poza Placem Budowy - miejsce gromadzenia gruntu przeznaczonego
do zasypania wykopdw, usytuowane poza Placem Budowy.
1.4.14. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.15. Pozostate definicje podstawowe sg zgodne z odpowiednimi normami, lub odpowiednimi
normami Krajéw UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace Materiatow podano w ST-00 Wymagania Ogdline.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania i wydobywania materiatow
oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie
i probki do zatwierdzenia Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
dostarczanych na teren budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami
ST.

Grunty i materialy nieprzydatne do zasypania wykopdw oraz nadmiar gruntéw z wykopdw muszg by¢
wywiezione na sktadowisko. Zapewnienie terenéw na sktadowisko nalezy do obowigzkdéw Wykonawcy.
Grunty wykorzystywane do zasypywania powinny by¢é sprawdzone pod wzgledem wiasciwosci
geotechnicznych oraz posiada¢ akceptacje Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

W  przypadku konieczno$ci dowozu gruntu, zapewnienie miejsca uzyskania gruntu nalezy
do obowigzkdéw Wykonawcy.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogodine.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacii
robdt, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt ziemnych tymczasowych, odtworzeniowych
i towarzyszacych, ktére zostang wykonane w ramach przedmiotowego zadania, powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania m.in. z nastepujacego sprzetu:

1) agregat pompowy igtofiltrow,

2) koparki gasienicowej 0,6md,
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samochodow dostawczych 0,9t,
samochodow samowytadowczych 5-10t,
samochodow samowytadowczych 15-20t,
spycharki gasienicowej 40kW (55KM),
spycharki gasienicowej 55kW (75KM),
spycharki gasienicowej 74kW (100KM),
ubijaka spalinowego 200kg,

4. RANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 Wymagania Ogoline.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktdre nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ robot | wlasciwosci przewozonych towarow.

Wykonawca Rob6t ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenistwa, zaréwno w obrebie pasa Robét, jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajace sie
po drogach powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych
pojazdy, w szczegolno$ci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na os.

Uzyte Srodki transportu musza by¢ sprawne technicznie.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyze
warunkow obcigzajg Wykonawce Robot.

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Rohét

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podane sg w ST-00 Wymagania ogéine.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

O© 00 NO O b W
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5.2. Prace pomiarowe i geodezyjne
Warunki techniczne wykonania rob6t pomiarowych i prac geodezyjnych zostaty okreslone w specyfikacii
technicznej ST-01 Roboty pomiarowe i prace geodezyjne.

5.3. Roboty przygotowawcze

Wykonawca Rob6t zgtosi pisemnie zamiar rozpoczecia robét do wszystkich wiascicieli i uzytkownikow
uzbrojenia nadziemnego i podziemnego, ustalajac warunki wykonywania rob6t w strefie tych urzadzen.
Przed przystgpieniem do wykonania Robdt Wykonawca Rob6t sprawdzi zgodno$¢ wymiaréw
na budowie z Dokumentacjg Projektowa.

Rozpoczecie robdt poprzedzic wykonaniem przekopdéw kontrolnych celem ustalenia rzeczywistego
przebiegu istniejgcego uzbrojenia podziemnego, pod nadzorem ich uzytkownikow. W przypadku
wykrycia niezinwentaryzowanego uzbrojenia Roboty przerwa¢, wykop zabezpieczy¢ i powiadomic
Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Teren budowy ogrodzi¢ i zabezpieczy¢ dla ruchu pieszego i kotowego.

5.4. Zdjecie warstwy humusu, wywoz urobku.

Humus nalezy zdejmowaé recznie lub mechanicznie. Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypania
wykopdw nalezy wywiez¢ na miejsce zaakceptowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wywo6z urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz z wszystkimi
kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny
zatadunek i powrot na miejsce zasypania.

W przypadku korzystania z drog publicznych przy dowozie i wywozie urobku Wykonawca zawrdci
szczegolng uwage na ich dopuszczalne obcigzenia eksploatacyjne oraz na zachowanie czysto$ci.
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Wykonawca zastosuje odpowiednie $rodki dla ochrony drdg publicznych przed nanoszeniem ziemi
przez opony wiasnych $rodkéw transportu lub bedzie je regularnie oczyszczat.
Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywrdci¢ do stanu pierwotnego.

5.5. Wykonanie wykopow

Roboty ziemne i zabezpieczenie scian wykopow nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami BHP, normg PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”.

Mechaniczne wykonywanie robot ziemnych nalezy poprzedzi¢ przekopami prébnymi wykonywanymi
recznie. Roboty ziemne mozna rozpoczaC po usunieciu kolizji badz zabezpieczeniu wszystkich
skrzyzowan z istniejacq infrastrukturg naziemnag i podziemna. Istniejace uzbrojenie podziemne na trasie
wykonywanego wykopu krzyzujace sie lub biegnace rownolegle z wykopem, nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniem poprzez podwieszenie do konstrukcji podirzymujacej zgodnie z Dokumentacijg
Projektowa. W miejscu skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym roboty ziemne wykonywac
recznie na dtugosci 1,5m (0,75m przed i 0,75m za skrzyzowaniem).

Roboty ziemne wykonywa¢ mechanicznie jako waskoprzestrzenne, z wywiezieniem urobku. Pionowe
sciany wykopdw waskoprzestrzennych o gtebokosci ponad 1,0m umocni¢ stosujgc obudowy liniowe
OWS-7A firmy KOPRAS. Wymiary wykopow muszg zapewnia¢ prawidtowe, pod wzgledem technicznym
i BHP, wykonanie planowanych robdt.

Wykopy wykonywac bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu:

— warstwa gruntu o grubo$ci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna
by¢ usunieta bezposrednio przed utozeniem kanatdéw, przewodow i posadowieniem obiektow;

- w przypadku przegtebienia wykopdw ponizej projektowanego poziomu posadowienia nalezy
porozumie¢ si¢ z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru celem podjecia odpowiednich decyzji. Po wykonaniu
wykopu, natychmiast przystapi¢ do robot montazowych tak, aby nie dopusci¢ do przedostania sie wod
opadowych i do uplastycznienia gémych warstw podtoza. Dno wykopu powinno by¢ réwne
i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem kanatu i przewodu ustalonym w dokumentaciji projektowe;.
Podczas prowadzenie robot ziemnych nalezy zwroci¢ szczeg6lng uwage na:

— bezpieczne odlegtosci (w pionie i w poziomie) od istniejacego uzbrojenia. W przypadku
natrafienia na urzadzenia nieoznaczone wcze$niej nie zinwentaryzowane badz niewypat,
nalezy miejsce to zabezpieczy¢ i natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/lnspektora nadzoru
i odpowiednie stuzby i instytucje. Na gtebokosciach i w miejscach, w ktorych projekt wskazuje
przebieg innego uzbrojenia nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie. Niezaleznie
od powyzszego, w czasie uzycia sprzetu mechanicznego, nalezy prowadzi¢ ciggtq obserwacje
odspajanego gruntu;

— przy wykonywaniu wykopdw umocnionych o $cianach pionowych nalezy stosowac elementy
obudowy wedtug normy PN-B-10736. Rozstaw rozparcia Ilub podparcia powinien
by¢ dostosowany do wystepujacych warunkdéw. Nalezy prowadzi¢ ciggtq kontrole stanu
obudowy, w szczegdlnosci rozparcia lub podparcia $cian w stosunku do poziomu terenu
(co najmniej 15 c¢cm ponad poziom terenu). Nalezy przestrzega¢ usytuowania koparki
w odlegtosci, co najmniej 0,6 m poza klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu,

— obudowe nalezy zakiada¢ stopniowo w miare pogtebiania wykopu, a w czasie zasypki
| zageszczania stopniowo rozbierac,

— nalezy instalowa¢ bezpieczne zejscia do wykopdw — wejscie po drabinie do wykopu powinno
by¢ wykonane z chwilg osiggniecia gtebokosci wiekszej niz 1,0m w rozstawie
nieprzekraczajacym 20,0m.

W trakcie robot ziemnych nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na punkty osnowy geodezyjnej.
W przypadku ich zniszczenia lub uszkodzenia Wykonawca Robét zobowigzany jest do ich odtworzenia
na wiasny koszt.

Przeprowadzone badania geologiczne wskazujg na mozliwo$¢ wystepowania wod gruntowych.
Ewentualne prace odwodnieniowe prowadzi¢ w taki sposob, aby nie zostata naruszona struktura
w podiozu wykonywanych obiektéw. O sposobie odwodnienia wykopdw zdecyduje Kierownik budowy
w trakcie prowadzenia prac ziemnych.
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5.6. Wykonanie podtoza i podsypki

Po wykonaniu wykopu, dno oczy$ci¢ i wykonaC podsypke z piasku o grubosci 15cm dla sieci
kanalizacyjnej i kacie posadowienia rurociggu réownym 90°.

Przewody utozy¢ ze spadkami i na rzednych zgodnie z cze$cig graficzng. By zapewnic¢ rurze podparcie
na catej jej dtugosci i nie dopusci¢ do spoczywania rury na tacznikach podtoze musi by¢ podkopane
w miejscu kazdego potgczenia. Po zakonczeniu montazu potgczenia rur, strefa tgcznika musi
by¢ odpowiednio podsypana i obsypana. Grunt w strefie podsypki zagesci¢ recznie do 1s=0,97%
wartosci Proctora.

Materiat na podsypke powinien by¢ mineralny, sypki, drobno lub Srednioziarnisty, bez grud i kamieni
oraz spetia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

5.7. Wykonanie obsypki

Po utozeniu przewodow wykonac obsypke rurociggéw gruntem piaszczystym dowiezionym, warstwami
0 grubosci 10+30cm, do wysokosci co najmniej 30cm powyzej wierzchu rury. Pierwszg warstwe obsypki
starannie rozprowadzi¢ po obu stronach rury ze zwr6ceniem uwagi na doktadne wypetnienie przestrzeni
w okolicach styku rury z podsypka (tzw. pachwin). Grunt w strefie obsypki zagesci¢ recznie,
min do 1s=0,97% warto$ci Proctora.

Obsypke wykonywa¢ z gruntu dowiezionego mineralnego, sypkiego, drobno lub $rednioziarnistego,
bez grud i kamieni oraz spetniajagcego wymagania zawarte w PN-86/B-02480.

5.8. Zasypanie wykopow

Zasypywanie wykopow nalezy wykonaC warstwami, kolejno je zageszczajgc. Grubo$¢ warstwy
poddanej zageszczeniu powinna uwzglednia¢ wspotczynnik spulchnienia gruntu oraz wymagang
grubosci warstwy po osiggnieciu zatozonego wskaznika zageszczenia dla zastosowanego materiatu.
W czasie zageszczania grunt winien mie¢ wilgotno$¢ rowng wilgotnosci optymalnej z tolerancjg £+20%.
W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢
za pomocg wskaznika zageszczenia.

Wykopy w pasie drogowym zasypa¢ gruntem piaszczystym dowiezionym i zagescic mechanicznie
warstwami o grubosci maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu
Is=1,0% wartosci Proctora do gtebokosci 1,2m ponizej powierzchni terenu oraz 1s>0,97% wartosci
Proctora ponizej 1,2m.

Jezeli badania kontrolne wykazg, Ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajgce to Wykonawca Rob6t
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia,
Wykonawca Robdt powinien usung¢ warstwe i wbudowa¢ nowy materiat, o ile Inzynier/Inspektor
Nadzoru nie zezwoli na ponowienie préby ponownego zageszczenia warstwy.

Wykopy w pasie drogowym nalezy na catym odcinku zasypa¢ gruntem dowiezionym mineralnym,
sypkim, drobno lub $rednioziarnistym, bez grud i kamieni oraz spetniajgcym wymagania zawarte
w PN-86/B-02480.

5.9. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia.

Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego poinformowania poszczegdlnych gestoréw uzbrojenia
podziemnego i nadziemnego o planowanym zamiarze rozpoczecia robot.

Prace w obrebie skrzyzowan z istniejgcym uzbrojeniem nalezy prowadzi¢ recznie pod nadzorem
technicznym gestora sieci.

5.9.1. Zabezpieczenie kabli energetycznych

Przy wykonywaniu robét wszelkie napotkane urzadzenia energetyczne traktowa jako czynne
(pod napieciem — mogace grozi¢ porazeniem) i zachowa¢ warunki bezpieczenstwa. Wszelkiego rodzaju
prace prowadzone w obrebie kabli energetycznych wykonywac recznie, po wczesniejszym pozbawieniu
napiecia linii kablowej, pod nadzorem wiasciciela sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. Dziat Zarzadzania
Eksploatacjg w RD Koszalin.

Miejsca skrzyzowania projektowanego wodociggu z istniejacymi kablami energetycznymi niskiego
napiecia zabezpieczy¢ poprzez zatozenie na kablach rur ostonowych, dwudzielnych typu AROT
A110PS koloru niebieskiego o dtugosci L=2,0m. Prace zwigzane z zaktadaniem rur ochronnych

30



uzgodni¢ w ENERGA - OPERATOR S.A. Dziat Zarzadzania Eksploatacjg w RD Koszalin.
Przy zasypywaniu wykopéw nad kablami elektroenergetycznymi utozy¢ taéme ostrzegawczg koloru
czerwonego. Harmonogram wylaczen Wykonawca robét uzgodni przed przystapieniem do robét
z wiascicielem sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. oddziat w Koszalinie.

W' poblizu napowietrznych linii energetycznych wszystkie prace nalezy wykonywa¢ zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401). Prace nalezy prowadzi¢
pod nadzorem wiasciciela sieci tj. ENERGA OPERATOR S.A. Oddziat w Koszalinie. W przypadku
konieczno$ci realizacji prac dla ktérych niespetnione sgq wymagania zawarte w/w Rozporzadzeniu,
Wykonawca rob6t wystapi do wkasciwego rejonowo Zaktadu Energetycznego tj. ENERGA OPERATOR
S.A. Oddziat w Koszalinie z wnioskiem o wytaczenie linii elektroenergetycznej i zapewnienie nadzoru.
Harmonogram wytgczer Wykonawca robét uzgodni przed przystgpieniem do robo6t z wiascicielem sieci
tj. ENERGA OPERATOR S.A. Oddziat w Koszalinie.

Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie linii i kabli energetycznych wykonywa¢ zgodnie
z warunkami zawartymi w opinii wiasciciela sieci i opinii Zespotu ds. Koordynacji Usytuowania
Projektowanych Sieci Uzbrojenia Terenu Starostwa Powiatowego w Koszalinie.

5.9.2. Zabezpieczenie kabli telekomunikacyjnych

Przy  wykonywaniu rob6t wszelkie napotkane urzadzenia telekomunikacyjne traktowac
jako czynne. Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie kabli telekomunikacyjnych wykonywac
recznie, metodg uniemozliwiajacq powstanie awarii i pod nadzorem wtasciciela sieci.

Miejsca skrzyzowania projektowanego wodociagu z istniejgcymi kablami telekomunikacyjnymi
zabezpieczyC poprzez zatozenie na kablach rur ostonowych, dwudzielnych typu AROT AS58PS
o dlugosci L=2,0m. Roboty budowlane w obrebie skrzyzowania sieci wodociggowej z kablami
telekomunikacyjnymi wykonywa¢ pod nadzorem wiasciciela sieci t. ORANGE POLSKA S.A. Dziat
Ewidencji i Zarzadzania Danymi o Infrastrukturze 4 — Bydgoszcz oddziat w Szczecinie. Harmonogram
prac Wykonawca robdt uzgodni przed przystapieniem do robot z wiascicielem sieci tj. ORANGE
POLSKA S.A. Dziat Ewidencji i Zarzadzania Danymi o Infrastrukturze 4 - Bydgoszcz oddziat
w Szczecinie. Przy zasypywaniu wykopéw nad kablami elektroenergetycznymi utozy¢ tasme
ostrzegawcza koloru pomaranczowego.

Wszelkiego rodzaju prace prowadzone w obrebie linii i kabli telekomunikacyjnych wykonywac zgodnie
z warunkami zawartymi w opinii wiasciciela sieci i opinii Zespotu ds. Koordynacji Usytuowania
Projektowanych Sieci Uzbrojenia Terenu Starostwa Powiatowego w Koszalinie.

5.10. System kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST-00.

5.11. Materiaty
Badanie materiatow uzytych do budowy sieci wodociggowej przeprowadzi¢ na podstawie atestow
producentow, poréwnania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledzin zewnetrznych.

5.12. Kontrola jakosci wykonanych robét
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych Robét w zakresie
i z czestotliwoScig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Do wykonawcy nalezy réwniez przeprowadzenie prob i badan stanowigcych podstawe odbioréw Robdt:

1) badanie wykonania wykopéw umocnionych,

2) badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

3) sprawdzenie metod wykonania i poszerzenia wykopow,

4) badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza,

5) badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

6) sprawdzenie zabezpieczenia innych przewodow w wykopie,

7) sprawdzenie zabezpieczenia od obcigzen ruchu kotowego,
Przed odtworzeniem nawierzchni nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu zasypki wykopow
przez uprawnionego geologa.
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5.13. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
1) odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiecej niz £0,05 m,
odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £3 cm,
odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £5 cm,
odchylenie rurociggu w planie - nie powinno przekracza¢ £5 cm,
wskaznik zageszczenia posdypki, obsypki i zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach
na dtugosci 100 m powinien by zgodny z pkt. 5.6-5.8.

6. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru Robét podano w ST-00.

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych Robét.

Obmiar Rob6t obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie, miedzy Wykonawcg Robot
a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

o O B W
~— — ~— ~— ~—

6.1. Jednostki obmiaru
Jednostkami obmiarowymi sg;
1) 1m?2 - dla usuniecia i roztozenia humusu,
2) 1m2 - dla rozebrania i odtworzenia nawierzchni drogowych,
3) 1m3 - dla wykonania wykopu,
4) 1m?2 - dla umocnienia wykopu,
5) 1m3 - dla wykonania podsypki i obsypki,
6) 1m3 - dla wykonania wymiany gruntu,

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady Odbioru Rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjq Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru jezeli wszystkie wymagane pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady pfatnosci podano w ST-00 Wymagania ogéine.

Ptatnosci za wykonanie robdt ziemnych, tymczasowych i towarzyszacych przy realizacji robot objetych
niniejsza ST stanowig nierozerwalng cze$¢ pfatnoSci za wymienione elementy przedstawione
w ST-00 Wymagania ogdlne.

Koszty w/w robot zwigzanych z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca Robot uwzgledni w cenie
jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg Przedmiaru Robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1) PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2) PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3) BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

4) PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.

5) PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

6) PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

7) PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe — Roboty ziemne — Wymagania i badania.

8) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo Ochrony Srodowiska (tj Dz. U. Nr 62 poz. 627).

9) Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 w sprawie
ogdlnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 169, poz.1650 z p6zn. zm.).

10) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 19 wrzesnia 1999r. W sprawie bezpieczeristwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. Nr 80, poz. 912
zpbzn. zm.).

11) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401 z p6zn. zm).
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12) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét
ziemnych, budowlanych i drogowych (dz. U. Nr 118, poz.1263).

13) Instrukcje stosowania materiatow wydane przez producentéw.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru Rob6t
budowlanych w zakresie budowy sieci kanalizacji deszczowej, ktdre zostang wykonane w ramach zadania pn.:

»Budowa sieci kanalizacji deszczowej w miejscowosci Bagno”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych
i Umownych przy zlecaniu i realizacji Robdt okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem sieci kanalizacji deszczowej w zakresie:

1) montazu rur i ksztattek PP,

2) montazu uzbrojenia,

3) kontrola jakosci.

1.4. Zakres ilosciowy robét
Zakres Robot budowlanych objetych ST obejmuije:
1. budowe sieci kanalizacji sciekowej grawitacyjnej z rur PP:
— PP K2 DN/OD 600mm s=41,5mm SN8 - 155,5,5 m,

2. montaz studni betonowych DN/ID1200mm z pierécieniem odcigzajacym oraz ptyta pokrywowa,
z betonu C35/45, z wiazem Zeliwnym klasy D400 z wypetnieniem betonowym C35/45 — 5 szt.,
3. montaz separatora koalescencyjnego zintegrowanego z osadnikiem — 1 szt.,
4. montaz wylotéw kanatowych DN/ID600mm — 2 szt.
1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w ST-00, obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i Krajow UE, w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST 00 ,Wymagania ogolne”.

2.1. Rury i ksztattki

Materialy stosowane do budowy sieci kanalizacji deszczowej powinny by¢ tak dobrane,
aby nie powodowaty zmian obnizajgcych trwatosci sieci kanalizacyjnej. Elementy uzyte do budowy kanalizacji
powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 476.

Kanaty grawitacyjne wykona¢ z rur i ksztattek PP K2 DN/OD600mm s=41,5mm SN8.

2.2. Studnie betonowe

Studnie z kregdw betonowych o $rednicach DN/ID1200mm, z betonu klasy C35/45 (B45)
w/g PN-EN 206-1:2003, mrozoodpornego (F-150) w/g PN-B-06250:1988 p.5.3, wodoszczelnego (W8)
wg PN-B-06250:1988 p.5.4 0 nasigkliwo$ci nie wigkszej niz 5 % w/g PN-B-06250:1988p.5.2.

Stopnie ztazowe Zeliwne odpowiadajagce wymaganiom PN-H-74086. Elementy studni betonowych taczone
ze sobg za pomocg uszczelek gumowych. Elementy denne studni monolityczne, dostarczone na plac budowy
z prefabrykowanymi kinetami, wykonanymi z betonu o parametrach nie gorszych jak podane wyzej. Wysokos¢
kinety nie mniejsza jak 50% srednicy kanatu. PrzejScia kanatu przez Sciany studni, wykonane jako szczelne,
osadzone fabrycznie w Scianie studni. Studnie betonowe wyposazone w ptyty pokrywowe 2000/625 o $rednicy
2000mm i wysoko$ci 200mm z betonu C35/45, ustawione na pierscieniach odcigzajacych o srednicy 2000mm
i wysoko$ci 200mm z betonu C35/45.

2.3. Separator koalescencyjny zintegrowany z osadnikiem

Separator koalescencyjny ESK-BH Il o wymiarach DN/ID2000mm i przepustowosci nominalnej Qnom=30/300
dmd/s. Konstrukcja separatora umozliwiajaca czyszczenie urzadzenia z powierzchni terenu bez konieczno$ci
wchodzenia do jego wnetrza oraz okresowg kontrole wktadow separujacych bez koniecznosci oprézniania
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zbiornika. Ewentualna wymiana lub kontrola elementéw separujacych musi odbywac sie bez konieczno$ci
demontazu zbiornika. Separator nie moze mieC zadnych elementow eksploatacyjnych podlegajacych
wymianie przy czyszczeniu. Zasadniczy proces czyszczenia separatora moze polegac tylko na usunieciu
zgromadzonych osaddow.
Separator musi posiada¢ deklaracje wkasciwosci uzytkowych i oznakowanie CE na zgodno$¢ z normg
PN-EN 858-1:2005/A1:2007. Skuteczno$¢ usuwania ropopochodnych >99,9% dla przeptywu oczyszczanego
NS, stezenie substancji ropopochodnych na odptywie dla NS: <2 mg/dm?®. Urzadzenie zabezpieczone
przed wymywaniem zgromadzonych substancji ropopochodnych i wtérnym zanieczyszczeniem S$ciekdw
przy przeptywie nominalnym potwierdzone badaniami
Przeptyw wiekszy od nominalnego kierowany przewodem bypassowym do odptywu z pominigciem czesci
separacyjnej. Cze$¢ osadowa zlokalizowana ponizej kolumny koalescencyjnej. Wyposazenie wewnetrzne
i ukfad rur wlot/wylot wykonane z PEHD. Plywak zamkniecia ptywakowego wykonany z PE i NBR.
Wkiad koalescencyjny wykonany z pianki poliuretanowej wielokomorkowej o porach otwartych o specjalnych
parametrach (nie dopuszcza sie wktadéw koalescencyjnych ze zgrzewanej folii PP). Kolumna koalescencyjna
wykonana z odpornego chemicznie i wytrzymatego mechanicznie tworzywa sztucznego PEHD, wyposazona
w uchwyty umozliwiajgce wyciggniecie jej z separatora przez otwor eksploatacyjny bez koniecznosci
schodzenia do jego wnetrza
Wylot wyposazony w zamknigcie ptywakowe odcinajace odptyw, gdy objeto$¢ zgromadzonych zanieczyszczen
lekkich w zbiorniku osiggnie maksymalng warto$¢ (pojemnos¢ magazynowa).
Zbiornik separatora z elementéw prefabrykowanych, zelbetowych zgodnie z Aprobatg Techniczng AT I0S-PIB
i aktualng Aprobatgq Techniczng ITB, o nastepujacych parametrach: klasa wytrzymatosci betonu
(wg PN-EN 206:2014-04): C35/45, klasa ekspozycji betonu (wg PN-EN 206:2014-04): XC4, XA1, XF1, XD2,
XS1, nasigkliwos¢ betonu (wg PN-88/B-06250): <5%, stopien wodoprzepuszczalnosci betonu
(wg PN-88/B-06250): W8, stopieri mrozoodporno$ci betonu w wodzie (wg PN-88/B-06250): F150, stopien
mrozoodporno$ci betonu w 2% NaCl (wg PN-88/B-06250): F50, wskaznik w/c (wg PN-EN 206:2014-04):
< 0,45, zbrojenie ze stali Alll/AlIIN.
Korpus przykryty pokrywg Zelbetowg z wtazami zeliwnymi, umozliwiajacymi wyjecie na zewnatrz i ponowne
umieszczenie wewnatrz separatora kolumny koalescencyjnej bez koniecznosci demontazu pokrywy
Nadbudowa separatora do poziomu terenu kregami tej samej $rednicy co urzadzenie, nie dopuszcza
sie stosowania komindw redukcyjnych - ptywak blokujacy wyptyw wod z separatora wytarowany na gesto$¢
cieczy lekkiej 0,85 g/cm3
W celu uzyskania akceptacji materiatowej urzadzen nalezy przedstawic:
1) deklaracje witasciwosci uzytkowych urzadzenia potwierdzajacq zgodno$¢ z normg PN-EN 858-
1:2005/A1:2007 - dokumentacje techniczno - ruchowa urzadzenia
2) zaktadowg Kontrole Produkcji
3) deklaracje wtasciwosci uzytkowych lub krajowe deklaracje wtasciwo$ci uzytkowych wraz z Krajowg
Oceng Techniczng na korpusy urzadzen
4) instrukcje montazu korpusu oraz urzadzenia
5) wyniki bada chemicznej odpornosci betonu wg PN-EN 858-1:2005 wykonane nie wczesniej niz 6
miesiecy przed ztozeniem dokumentow.

2.4. Wiazy kanatowe

Studnie betonowe wyposazy¢ we wiazy zeliwne klasy D400 z wypetnieniem betonowym C35/45 i wktadka
gumowg zgodnie z PN-EN 124:2000. Do regulacji rzednych posadowienia wtazéw Zeliwnych stosowac
pierscienie wyrdwnawcze z tworzywa sztucznego.

2.5. Wyloty kolektora
Wylot z typowego prefabrykatu drogowego typu WK KPED 02.16. Na wylocie zamontowa¢ krate z pretéw
stalowych @14 zakotwionych w $ciance.
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2.6. Kruszywo na podsypke i obsypke
Materiat uzyty do wykonania podsypki i obsypki powinien by¢ mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty
| spetnia¢ wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

2.7. Beton
Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN-206-1:2003 i PN-B-06250:1988.

3. Sktadowanie materiatéw

3.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno - lub wielowarstwowo
zgodnie z wymogami producenta. Rury i ksztattki powinny by¢ zabezpieczone przed wewnetrznym
zanieczyszczeniem, powinny byC sktadowane w potoZeniu poziomym na ptaskim i rdwnym podiozu
tak by belki nosne palet nie zapadty sie w gruncie. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona
| zabezpieczona przed gromadzeniem sie¢ wod opadowych. Jako zasade nalezy przyjac, ze rury winny by¢
sktadowane tak dtugo jak to mozliwe w oryginalnym opakowaniu. Rury sg pakowane w paletach a ksztattki
w skrzyniach lub paczkach powlekanych folia. Rury o wiekszych $rednicach niezapakowane
w paczki winny by¢ roztadowywane pojedynczo z zachowaniem $rodkéw ostrozno$ci. Rury nalezy sktadowac
kielichami wysunietymi poza krawedz warstwy i mijankowo, powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna
od kamieni i ostrych przedmiotéow. Palety rur nalezy sktadowa¢ pojedynczo. Gdy rury sg sktadowane
(po rozpakowaniu) w sztaplach nalezy zastosowaC boczne wsporniki (min. dwa z kazdej strony sterty),
najlepiej drewniane lub wylozone drewnem zabezpieczajace pierwszg warstwe przed rozsunigciem.

Bose konce rur powinny spoczywa¢ na drewnianych tatach o szerokosci min. 50mm tak by uszczelka nie
dotykata terenu.

Rury o réznych Srednicach i grubosciach winny by¢ skladowane oddzielnie. W sztaplach nie powinno
sie znajdowac wigcej niz 5 warstw rur o Srednicy 150mm lub 4 warstwy rur o $rednicy 200mm. Elementy
uszczelniajgce i smary montazowe nalezy starannie chroni¢ przed Swiattem i sktadowac¢ w suchym i chtodnym
miejscul.

Nalezy zabezpieczy¢ rury przed wyginaniem i naciskiem punktowym. Nalezy réwniez zwrdci¢ uwage,
aby ostro zakonczone przedmioty nie uszkodzity rur lub ksztattek od spodu.

Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedtug poszczegolnych grup, wielko$ci i gatunkéw w sposob
zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegolnych stosow lub pojedynczych rur.
Ksztattki powinny by¢ ustawiane bezposrednio na podtozu kielichami w dot.

3.2. Kregi betonowe.

Teren placu sktadowego powinien by¢ wyrdwnany, o powierzchni utwardzonej i odwodnionej, wyposazony
w odpowiednie urzadzenia dzwigowo-transportowe. Pomiedzy poszczegdinymi rzedami sktadowanych
prefabrykatow nalezy zachowac¢ trakty komunikacyjne dla ruchu pieszego oraz ruchu pojazdéw.

Prefabrykaty nalezy sktadowa¢ w sposdéb zapewniajacy fatwy dostep do uchwytow montazowych. Kazdy
rodzaj prefabrykatow réznigcych sie ksztattem, wymiarami i wykoficzeniem powinien by¢ sktadowany osobno.
Prefabrykaty powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podktadach zapewniajacych odstep od podioza
minimum 15cm.

W zalezno$ci od uksztattowania powierzchni wsporczej prefabrykatéw powinny by¢ ustawione na podktadach
0 przekroju prostokatnym lub odpowiednio dostosowanym do obrzeza prefabrykatu.

Prefabrykaty drobnowymiarowe mogg by¢ sktadowane w stosach do wysokosci 1,80m. Stosy powinny
by¢ prawidtowo utozone i odpowiednio zabezpieczone przed przewrdceniem.

3.3. Wiazy kanatowe
Wiazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajgcych korodujgco i posegregowane
wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

3.4. Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.
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4. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdine.
Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowa¢ m.in. nastepujacy, sprawny technicznie
| zaakceptowany przez Zamawiajacego, sprzet:

1) samochod skrzyniowy 5t, 5-10t,

2) ciggnik kotowy,

3) przyczepa skrzyniowa,

4)  zuraw samochodowy 5-6t,

5)  zuraw samochodowy 7-10t,
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ i Srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz projektu organizacji robét,
ktory uzyskat akceptacje Zamawiajgcego.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Sprzet powinien byc¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

5. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 Wymagania Ogdlne.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktére pozwolg unikngé uszkodzen
i odksztatcen przewozonych materiatow.

Rodzaj oraz liczba $rodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych i wskazaniami Zamawiajacego
oraz w terminie przewidzianym w umowie. Przewozone materiaty powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie
oraz zabezpieczane przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

5.1. Transport rur

Rury kanalizacyjne mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz $rodka
transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wptywem sit bezwtadno$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazddow.

Transport rur w rejon wykopu powinien sie odbywaé tylko petnymi paletami. Rury na paletach muszg
by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci tak by nie zwisaty poza samochdd. Wytadunek
palet z rurami wymaga uzycia dzwigu lub koparki.

Przewdz pojedynczej rury wymaga uzycia koparki na pasach nosnych lub w przypadku matych $rednic
recznie. Nie wolno stosowa¢ zawiesi z lin metalowych lub tancuchéw. Do koncdw rur nie wolno doczepiac
jakichkolwiek hakdéw. Nie wolno rur zrzuca¢ lub wlec. Przy transportowaniu pojedynczych rur do wykopu
przy pomocy pasow nosnych. Nie wolno transportowa¢ pojedynczych rur w tyzce koparki.

5.2. Transport kregow

Transport kregbw powinien odbywaC sie¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia
przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczanie kregéw o $rednicach 1,2 m nalezy wykonywa¢ za pomocg minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

5.3. Transport wlazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mogg byC transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wtazy typu ciezkiego mogg by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach
po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowa.
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5.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktére nie spowodujg
segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

5.5. Transport kruszyw

Kruszywa mogq by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

Pozostate materiaty przewozi¢ zgodnie z zaleceniami i wytycznymi producenta.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogdlne zasady wykonania Robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w ST-00 Wymagania Ogéine. Wykonawca Rob6t
jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Warunkami Umowy, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami Specyfikacji
Technicznych, Planem Zapewnienia Jakosci, obowigzujacymi przepisami Prawa Budowlanego, sztukg
budowlang, wytycznymi zawartymi w instrukcji wykonania i odbioru sieci wydanych przez producenta rur
i pisemnymi poleceniami Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

6.2. Ukladanie przewodow

Przed przystgpieniem do montazu kanatdw nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu i podioza
wg PN-EN 1610:2002.

Po wykonaniu wykopu, dno oczysci¢ i wykonaC podsypke z piasku dowiezionego o grubosci 15cm i kacie
posadowienia rurociggu réwnym 90°. Kanaty utozy¢ ze spadkami i na rzednych zgodnie z dokumentacjq
projektowa.

W miejscach ztaczy nalezy wykonywac dotki montazowe o gtebokosci dostosowanej do Srednicy zewnetrznej
ztacza dla umozliwienia zatozenia tacznika na bosy koniec utozonej rury (lub wepchniecia bosego konca rury
lub ksztattki w kielich ztaczki). Dotki montazowe ulegajg zasypaniu piaskiem po probie szczelno$ci zigcz
danego odcinka.

Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢, czy nie majg widocznych uszkodzen powstatych
w czasie transportu lub czasie przechowywania. Ponadto rury nalezy starannie oczysci¢ ze szczego6inym
zwrdceniem uwagi na kielichy i bose konce rur. Uszkodzone rury powinny by¢ usuwane i przechowywane
poza obszarem wykonywania montazu.

Rury nalezy opuszcza¢ do wykopu powoli i ostroznie, recznie, lub przy pomocy koparki. Zabrania sie rzucania
rur do wykopu.

Ciezkie rury opuszczane mechanicznie, powinny by¢ uktadane w prawidtowej pozycji przed zwolnieniem
wieszaka. Odpowiednie odcinki rur powinny by¢ opuszczane do wykopu na przygotowane i wyréwnane
podtoze o odpowiednim nachyleniu (spadku).

Kazda rura powinna by¢ uktadana zgodnie z projektowang osig i nachyleniem (spadkiem) jak rowniez powinna
Scisle przylega¢ do podioza na swojej catej diugosci, co najmniej na 7z obwodu, symetrycznie do osi.

Podczas montazu kanatu wykop powinien by¢ odwodniony.

Rury uktada¢ kielichami w strong przeciwng niz kierunek przeptywu $ciekow. Kielichowe rury powinny
by¢ taczone przy pomocy uszczelek montowanych fabrycznie.

Przed montazem nalezy posmarowac kielich i bosy koniec rury smarem zgodnie z wytycznymi producenta rur.
Nastepnie wsuwajac jedng rure w drugq przy pomocy draga metalowego i podktadu drewnianego
Elementy wbudowywane w sie¢ taczone na uszczelki (rury kanalizacyjne, studnie betonowe) nalezy oczysci¢
w miejscach potaczen tuz przed montazem.

Po utozeniu przewodéw wykona¢ obsypke gruntem piaszczystym dowiezionym, warstwami o grubosci
10+30cm, do wysokosci co najmniej 30cm powyzej wierzchu rury. Pierwszg warstwe obsypki starannie
rozprowadzi¢ po obu stronach rury ze zwrdceniem uwagi na doktadne wypetnienie przestrzeni
w okolicach styku rury z podsypka (tzw. pachwin). Grunt w strefie obsypki zagesci¢ recznie, min do 1s=0,97%
wartosci Proctora.
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Wykopy zasypaC gruntem piaszczystym dowiezionym i zagescic mechanicznie warstwami o grubo$ci
maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu Is=1,0% wartosci Proctora
do gtebokosci 1,2m ponizej powierzchni terenu oraz 1s>0,97% wartosci Proctora ponizej 1,2m.. Materiat uzyty
do zasypania wykopdw powinien by¢ mineralny, sypki, drobno lub Srednioziarnisty i spetniaC wymagania
zawarte w PN-B-02480:1986.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejSciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ korice utozonego
kanatu przed zamuleniem.

6.3. Montaz studni.

Studnie betonowe posadowi¢ w przygotowanym wykopie, na podsypce piaskowej o grubosci 15cm,
wypoziomowanej i zageszczonej do 1s=0,97% wartosci Proctora.

Studzienki obsypaC gruntem piaszczystym dowiezionym i zage$cic mechanicznie warstwami
0 grubosci maksymalnie do 30cm, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu 1s=1,0% wartosSci
Proctora do gteboko$ci 1,2m ponizej powierzchni terenu oraz 1s>0,97% warto$ci Proctora ponizej 1,2m.
Materiat uzyty do wykonania podsypki i obsypki studni powinien by¢ mineralny, sypki, drobno
lub Srednioziarnisty i spetnia¢c wymagania zawarte w PN-B-02480:1986.

Do regulacji rzednych posadowienia wtazow zeliwnych stosowac pierscienie wyrownawcze z tworzywa
sztucznego.

6.4. Skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym.

Przed przystapieniem do prac ziemnych nalezy wykona¢ recznie odkrywki i okresli¢ rzeczywisty (dokfadny)
przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego, w oparciu 0 plan zagospodarowania terenu i pod nadzorem
przedstawiciela wiasciciela lub dysponenta danego uzbrojenia.

Nie wyklucza sie¢ istnienia na danym terenie innego uzbrojenia podziemnego nie wykazanego
w uzgodnieniach.

W czasie robdt stosowaC sie do wydanych warunkéw technicznych (uzgodnien) wiascicieli istniejacego
uzbrojenia podziemnego w rejonie planowanej inwestycji oraz obowigzujacych przepiséw i norm.

7. KONTROLA JAKOSCI
Wymagania ogolne dotyczace Kontroli Jakosci Rob6t podano w Wymagania Ogélne ST - 00.
Kontrola jakosci wykonanych robot bedzie dokonywana poprzez porownanie wykonanych robot
z dokumentacjg techniczng, ST oraz ich zgodnosci z warunkami technicznymi i normami.
Sprawdzeniu podlega¢ beda;
1) sprawdzenie zgodnosci wykonania sieci kanalizacji deszczowej z dokumentacjg projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera/inspektora Nadzoru,
2) sprawdzenie szczelnosci sieci kanalizacji deszczowej,
3) sprawdzenie jako$ci wykonania,
4) sprawdzenie usuniecia usterek.

7.1. Kontrola, pomiary i badania.
Badania przed przystgpieniem do robdt. Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé
badania materiatéw do betonu, zapraw, obsypek i podsypek oraz ustali¢ wymagane recepty laboratoryjne.
Kontrola, pomiary i badania w czasie robét. \Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematyczne;
kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z czestotliwo$cig okreslong w niniejszej specyfikacji technicznej
| zaakceptowang przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W szczegdlnoSci kontrola powinna obejmowac:

1) sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw
wysoko$ciowych z doktadno$cig do 1 cm,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podsypki,
badanie odchylenia osi kolektora,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacijg projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku kolektora za pomocg inspekcji CCTV,

D O B~ WIN
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7) sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewoddw za pomocg inspekcji CCTV,
8) sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,
9) sprawdzenie szczelnosci na eksfiltracje i infiltracje,
10) badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
11) sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wtazowych.
Dopuszczalne tolerancje i wymagania. Dopuszczalne tolerancje i wymagania powinny ksztattowac sie
nastepujaco:
1) odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz
+5cm,
2) odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,
3) odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac + 3 cm,
4) odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £+ 5 cm,
5) odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ 5 mm,
6) odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczac - 5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku
(przy zwiekszonym spadku),
7) wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100m powinien
by¢ zgodny z punktem 6.2 — 6.3 niniejszej specyfikaciji technicznej,
8) rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do £ 2 cm . W przypadku lokalizacii
w jezdni lub chodniku studzienki powinny by¢ licowane z nawierzchnig jezdni lub chodnika.

8. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w punkcie ST-00 Wymagania Ogoline.
Obmiar Robét obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania Robdt miedzy Wykonawcy
a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.
Roboty objete niniejszg specyfikacjg obmierza sie w nastepujacych jednostkach:

1) 1m - dla sieci kanalizacji deszczowe;j,

2) 1kpl. - dla studni betonowych i wylotdw kanatowych,

3) 1 m - dla wykonania préb szczelnosci.

9. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady Odbioru Rob6t podano w ST-00.

Odbiér Robot nalezy dokonywa¢ zgodnie z PN-EN 1610:2002 ,Budowa i badania przewodéw
kanalizacyjnych”.

Odbiér Robdét moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb, pomiaréw
i inspekcji, jak réwniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

10. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w punkcie ST-00 Wymagania Ogdline.
Ptatnosci za wykonanie robot sieci kanalizacji deszczowej, przy realizacji niniejszej inwestycji zgodnie
z zakresem Umowy stanowig nierozerwalng cze$¢ ptatnosci za w/w elementy przedstawione
w ST-00.
Koszty roboét sieci kanalizacji deszczowej, zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni
w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycjg Przedmiaru Robét.
Roboty zwigzane z realizacjg sieci kanalizacji deszczowej obejmujg m.in. wszystkie koszty zwigzane z:

1) wykonanie wykopdw wraz z umocnieniem $cian;

2) odwodnienie wykopow;

3) zakup materiatéw i urzadzen;

4) transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania;
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5) przygotowanie podioza, podsypki z piasku, z zageszczeniem;

6) uktadanie i montaz rur, studzienek;

7) wykonanie przej$¢ szczelnych;

8) wykonanie potaczen rur i ksztattek;

9) badanie szczelnosci;

10) wykonanie obsypki i zasypanie wykopow z zageszczeniem;

11) przeprowadzenie pomiarow i badan odbiorczych (z ptukaniem sieci i inspekcjg TV kanatow).

PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-EN 1295:2000 Projektowanie konstrukcyjne rurociggéw utozonych w ziemi w réznych warunkach
obcigzen. Czes¢ 1: Wymagania ogoine.

2) PN-EN 1610 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych.

3) PN-B-10735:1992 Kanalizacja - Przewody kanalizacyjne - Wymagania i badania przy odbiorze.
Poprawki: 1. Bl nr 6/93 poz. 43.

4) PN-EN 295: 2000 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne;j.

5) PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogoine i definicje.

6) PN-EN 752-2:1996 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

7) PN-EN 752-3:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Planowanie.

8) PN-EN 752-4:2001 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydrauliczne i oddziatywanie na
srodowisko.

9) PN-EN 476:2001 Wymagania ogélne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej.

10) PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalizacyjne.

11) PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.

12) PN-87/H-74051.00 do 02 Wiazy kanatowe.

13) PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

14) PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

15) PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

16) PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

17) PN-88/6731-08 Beton zwykly.

18) PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

19) PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

20) PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rurociggdéw utozonych w ziemi w roznych warunkach obcigzen.

Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne

i projektowanie.

25) PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

21
22
23
24
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikac;ji

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow przy budowie
sieci kanalizacji deszczowej w obrebie dziatki 458/1 na odcinku dt. 85m.

1.2. Zakres stosowania Specyfikac;ji

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow
przy budowie sieci kanalizacji deszczowej

1.3. Zakres robo6t objetych specyfikacja techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z oczyszczaniem z namutu gr. do 40 cm oraz profilowaniem dna i skarp rowéw na dtugosci
600m.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row — otwarty wykop o gteboko$ci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.4.2. Row przydrozny — réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Rodw odptywowy — réw odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy — row zbierajacy wode sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4. 1.5. Ogdlne
wymagania dotyczace robot Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,Wymagania
ogbIne” pkt.2.1.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

3.2. Sprzet do wykonywania robét remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania

z nastepujacego sprzetu:

- koparek podsiebiernych,

- spycharek lemieszowych,

- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robo6t okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych Srodkow
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgéIne zasady wykonania rohét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,\WWymagania ogdine” pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy
| krzakdw w obrebie rowu.

5.3. Pogtebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu.

W wyniku prac remontowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu
i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1I;

— dla rowu przydroznego w ksztafcie:

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
gteboko$¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomdw dna i nizszej krawedzi gorne;
rowu;

b) trojkatnym — dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 1,50
m liczona jako roznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

c) optywowym — dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3,
a skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gteboko$¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica
pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu; — dla rowu stokowego — ksztatt trapezowy,
szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3, gtebokos¢ co najmniej
0,50 m. Row ten powinien by¢ oddalony co najmniej 0 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy
gruntach suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w pozostatych przypadkach. - dla rowu
odptywowego - ksztatt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, gteboko$¢ minimum 0,50
m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%. Najwiekszy spadek podtuzny
rowu nie powinien przekraczac:

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

— w gruntach piaszczystych — 1,5%,

— W gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych — 2,0%,

— w gruntach gliniastych i ilastych — 3,0%,

— w gruntach skalistych — 10,0%;

b) przy umocnionych skarpach i dnie

— matg trawiasta - 2,0%,

— darning - 3,0%,

— faszyng - 4,0%,

— brukiem na sucho - 6,0%,

— elementami betonowymi — 10,0%,

— brukiem na podsypce cementowo-piaskowej — 15,0%.

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdw i skarp nalezy wywiez¢
poza obreb pasa drogowego i rozplantowaC w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera.
Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnoéci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST
lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | SzerokosS¢ i glebokos¢ rowu 1razna 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1razna 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg £ 0,5%
spadku.

6.2.2. Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu

Szerokos¢ i gteboko$¢ rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 5
cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpg a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- 0Czyszczenie rowu,

- pogtebianie i profilowanie rowu,

- Sciecie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materiaty

Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég.
1.2. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrkg
warstw nawierzchni, kraweznikow i obrzezy chodnikowych.
2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementdéw
wymienionych w  pkt. 1.2, zgodnie z dokumentacjqg projektowgq lub  wskazanych
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinien
on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Elementy i materialy, kiére zgodnie z SST stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.
3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.1. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w ST 03 Roboty ziemne.
4. OBMIAR ROBOT
4.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drdg jest:
— dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy),
— dla kraweznika i obrzeza chodnikowego - m (metr).
5. PODSTAWA PLATNOSCI
5.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje m.in.:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

1) wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

2) rozkucie i zerwanie nawierzchni,

3) ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia,

z utozeniem na poboczu,
4) zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
5) wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegGtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo na podbudowe jednowarstwowg

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.
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2.2.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢c wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie wiasciwosci Wymagania | Badania wedtug
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do 10 |PN-B-06714-15
2 | Zawartos¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz S PN-B-06714-15
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wiecej niz 35 PN-B-06714-16
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wiecej niz 1 PN-B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po piecio-krotnym zageszczeniu metoda | lub Il wg | od 30 do 70 | BN-64/8931-01

PN-B-04481, %
6 | Scieralnosé w bebnie Los Angeles PN-B-06714-42
a) Scieralno$¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz 35
b) Scieralno$¢ czeSciowa po 1/5 petnej liczby obrotdw, nie wiecej niz 30
7 | Nasigkliwos¢, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie |5 PN-B-06714-19
wiecej niz
9 |Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie wiecej niz - PN-B-06714-37
PN-B-06714-39

10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3, %(m/m), 1 PN-B-06714-28

nie wiecej niz

11 | Wskaznik nosno$ci wno$ mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz przy |80 PN-S-06102

zageszczeniu Is= 1,00

2.2.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Przygotowanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Do profilowania podfoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Usuniety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania do osiggniecia
wskaznika zageszczenia podtoza 1s=1,00 okres$lonego zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podioza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;
z tolerancjg od -20% do +10%.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis
dgs

<5 (1)

w ktorym:

D15- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy, w milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

3.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢
w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
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frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkdéw i rzednych wysoko$ciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpiC po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okre$lonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda I1). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zostaC osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa
jest nizsza od optymalnej 0 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cig wody
i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnoS¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza
od optymalnej 0 10% jej wartoSci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

3.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaC badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi/lnspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt. 2.2 niniejszej ST.
4.2. Badania w czasie robot

4.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszczegdlnienie badan badan na dziennej | podbudowy przy-padajaca
dziatce roboczej na jedno badanie (m2)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 1 probek na 1000 m?
4 | Badanie wtasciwos$ci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
pkt 2.2.2 kruszywa
5 | Zageszczenie wilgotnos¢ gruntu podtoza w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m2

4.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2. Probki nalezy
pobiera¢ w sposdéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki bada powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru.

4.2.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda I1), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

4.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaC sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.
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Zageszczenie  podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W  przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz
na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera/Inspektora Nadzoru .

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtoérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

4.2.5. Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okre$lonych w pkt 2.2.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

4.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okre$lony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1,00.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia,
to wartos¢ stosunku wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg
BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

4.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

4.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy  podano

|w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Lp.| Wyszczegdinienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

badan i pomiaréw

Rzedne wysokosciowe |co 100 mb wykopu

Grubo$¢ podbudowy | Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce robocze;j,

lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

1 | Szerokos¢ podbudowy |1 raz na 100 mb wykopu

2 | Réwno$¢ podiuzna w sposob ciggly planografem albo co 20 mb wykopu
3 | Réwnos¢ poprzeczna | 1 raz na 100 mb wykopu

4 | Spadki poprzeczne 1 raz na 100 mb wykopu

5

6

7 | No$no$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia | co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 mb wykopu

- ugiecie sprezyste co najmniej w 2 punktach na kazde 100 mb wykopu

4.3.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze roznic sie od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
4.3.3. Réwnosé podbudowy

Nierébwnosci  podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub  planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwno$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

4.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
z tolerancjgq + 0,5 %.

4.3.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
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4.3.6. Grubos¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze sie rdzni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz £ 10%.
4.3.7. Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku wnos nie | zageszczenia ls | sprezyste pod kotem, | mierzony ptytg o $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym niz, % | nie mniejszy niz mm

40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego

obcigzenia E1 obcigzenia E2

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140

4.4, Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
4.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 4.3
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrownane
i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
Jezeli szerokoS¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoSci projektowanej o wiecej niz dcm
i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubo$¢, dotozenie materiatu i powtdrne
zageszczenie.
4.4.2. Niewtasciwa grubos$¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem
0 odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
4.4.3. Niewtasciwa nosnos¢é podbudowy
Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robé6t przez Wykonawce podbudowy.
5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
6. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera/Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 4 daty wyniki pozytywne.
7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m2 podbudowy obejmuje:

1) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
profilowanie podtoza,
zageszczenie podioza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,

~N O OB WN
N N N e e i
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8) zageszczenie roztozonej mieszanki,
9) przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okre$lonych w specyfikacji technicznej,
10) utrzymanie podbudowy w czasie rob6t.
8. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg
bezposrednia.
8) PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
9) PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metodg bromowa.
10) PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
11) PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12) PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnoci w bebnie Los Angeles
13) PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
14) PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
15) PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
16)
17)
18)
19)
20)

~N O OB WN —
~— — — — — ~— ~—

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

21
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23
24
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z zatozeniem i pielegnacjq zieleni drogowe;.

1.2. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z zaktadaniem
i pielegnacjq trawnikdw na terenie ptaskim.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastepujace charakterystyki:
1) ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
2) ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Trawniki

Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

1) teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

2) przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku
kraweznikdw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajna,

3) teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

4)  ziemia urodzajna powinna by¢ roz$cielona rowng warstwg oraz starannie wyréwnana,

) przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkq
lub zagrabic,
siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,
na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

) po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gtadkiego,

11) mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa.
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Pielegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

1)  pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysoko$¢ okoto 10 cm,

2) nastepne koszenia powinny sie odbywa¢ w takich odstgpach czasu, aby wysokoSC trawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 c¢m,

3) ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinno by¢ wykonane z 1-miesigcznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna
przyjaé pierwszg potowe pazdziernika),

4) koszenia trawnikdw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywa¢ czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czestoS¢ koszenia i wysokoSC ciecia, nalezy uzaleznia¢
od gatunku wysianej trawy,

5) chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwaC recznie; S$rodki chwastobojcze
0 selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostrozno$cig i dopiero po okresie 6 miesiecy
od zatozenia trawnika.
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4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
1) oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okre$lenia ilosci zanieczyszczen (w md),
pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,
gestosci zasiewu nasion,
prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikdw,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
10) dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
1) prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
2) obecnosci gatunkow niewysiewanych.

5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjgq projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera/lnspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 4
daty wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
1) roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowdz ziemi urodzajnej, rozScielenie ziemi
urodzajnej,
2) zaktadanie trawnikéw,
3) pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie.
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