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1 Czesé ogodlna
1.1 Nazwa zamoéwienia

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania pn. ,Wymiana zrédta ciepta (kotta weglowego),
instalacji c.o. na obiekcie SUW w Cieszanowicach z montazem pompy ciepta i paneli
fotowoltaicznych oraz pozostatych rob6t budowlanych i instalacyjnych”.
1.2 Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem robot budowlanych jest wymiana jest wymiana zrodta ciepta z kotta
weglowego na pompe ciepta wraz z wymiang instalacji centralnego ogrzewania w budynku
SUW w Cieszanowicach.

Zakres robot obejmuje:

— Demontaz istniejgcych urzgdzen w pomieszczeniu kottowni oraz instalacji c.o.
w budynku bez demontazu instalacji zwigzanych z produkcjg i przesytem cieptej wody
uzytkowej,

— Montaz pompy ciepta HPI S 27 TR-2 (MIT-S/E) firmy DE Dietrich lub réwnowaznej,
skladajgcej sie z modutu wewnetrznego MIT- S zlokalizowanego w pomieszczeniu
kottowni oraz jednostki zewnetrznej AWHP zamontowanej na zewnetrznej Scianie
budynku,

— Montaz rurociggdw, urzadzen i armatury pomieszczenia z pompg ciepfa,

— Wymiane instalacji centralnego ogrzewania, ktorg nalezy wykonac z rur miedzianych
o $r. @15 do @35,

— Montaz grzejnikéw o wysokosciach 300 mm w pomieszczeniach hali filtrow, pomp
i chlorowni oraz 600 mm w pozostatych.

1.3 Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Prace towarzyszace — prace, ktore sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych
i nie sg zaliczane do robdt tymczasowych W przedmiocie zamowienia przewiduje sie
wykonywanie prac towarzyszacych w postaci prac demontazowych i robét rozbiérkowych.

Roboty tymczasowe — roboty, ktére sg projektowane i wykonywane, jako potrzebne
do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane
po wykonaniu robét podstawowych z wyjgtkiem przypadkéw, gdy istniejg uzasadnione
podstawy do ich odrebnego rozliczania. Roboty tymczasowe to m.in.: oczyszczenie podioza,
przygotowanie stanowisk roboczych, prace porzagdkowe

Koszt prac towarzyszacych i robdt tymczasowych nie podlega odrebnej zaptacie

i przyjmuje sie, ze Wykonawca ujgt go w oferowanej cenie za realizacje przedmiotu

zamowienia.
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1.4 Informacja o terenie budowy

Teren budowy obejmuje budynek istniejacej Stacji Uzdatniania Wody zlokalizowany
w miejscowosci Cieszanowice, dz. nr 43/1 oraz teren przy budynku na ktérym przewiduje sie
lokalizacje jednostki zewnetrznej pompy ciepta.

1.4.1 Organizacja robét budowlanych

Inwestor w terminie okre$lonym w umowie przekaze Wykonawcy dokumentacje
projektowg zawierajgcg projekt budowalny, przedmiar robét i ST.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddéw lub opuszczen w dokumentach
do umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek w konsultacji z projektantem.

Przez miejsce prac budowlanych rozumie sie caty teren, na ktérym bedg prowadzone
roboty, ewentualnie wyznaczony w porozumieniu pomiedzy Inwestorem i Wykonawcg teren,
na ktorym odbywacC sie bedzie tymczasowe sktadowanie materiatdw instalacyjnych
(przechowywanie zgodnie z wytycznymi producentéw materiatéw) i materiatu pochodzgcego
z demontazu (gruz, ztom itp.).

Wykonawca na witasny koszt zapewni swoim pracownikom mozliwos¢ korzystania
Z urzgdzen sanitarnych oraz energii elektrycznej na potrzeby realizacji robot, chyba,
ze Inwestor postanowi inaczej (np. udostepni toalety). Wykonawca zobowigzany jest
do utrzymania terenu budowy w nalezytym porzadku miedzy innymi poprzez:

— skfadowanie (w wyznaczonych miejscach) materiatdbw stuzgcych do realizacji
zadania/inwestycji,

— zachowanie porzgdku po zakonczeniu prac w kazdym dniu,

— w trakcie i po wykonaniu prac Wykonawca jest zobowigzany do usuwania odpadéw

w sposéb zgodny z przepisami (Ustawa o odpadach, Prawo Ochrony Srodowiska

i inne). W szczegdlnosci mowa tu o wiasciwym (w my$l w/w przepisow)

zagospodarowaniu odpadéw. NIEDOPUSZCZALNE JEST SPALANIE ODPADOW!
1.4.2 Zabezpieczenie interesow oséb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inwestora i zainteresowanych uzytkownikow oraz
bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
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1.4.3 Ochrona srodowiska

Wykonywane roboty nie bedg mie¢ ujemnego wptywu na Srodowisko naturalne.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robot
wykonczeniowych Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy zgodnie z przepisami
i normami dotyczgcymi ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unikaC¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spofecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6ét wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczehstwa i higieny pracy. W szczegodlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymogow sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.4.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze wykonawcy skfada sie z niezbednych instalacji, urzgdzen, biur, magazynéw,
zaplecza socjalnego dla pracownikéw, placow sktadowych oraz drég dojazdowych
i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych robét. Utrzymanie zaplecza
wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z uzytkowaniem powyzszego
zaplecza.

Likwidacja zaplecza wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich urzgdzen, instalacji,
drég dojazdowych i wewnetrznych, biur, placdéw, zabezpieczen, oczyszczenie terenu
i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

1.4.6 Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia,
porecze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.
1.4.7 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach wjazdu na teren budowy z drog o nawierzchni utwardzonej nalezy ustawi¢
odpowiednie znaki informujgce o wykonywanych robotach budowlanych zgodnie

z projektem tymczasowej organizacji ruchu. Po zakonczonych robotach nalezy bezwzglednie
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doprowadzi¢, uzytkowane w czasie realizacji prac, jezdnie i chodniki do stanu pierwotnego.
W przypadku uszkodzenia przez Wykonawce nawierzchni jezdni lub ciggdéw pieszych jest
on zobowigzany do wykonania niezbednych napraw zgodnie =z ustaleniami
z przedstawicielami Zamawiajgcego. W miejscu przejazddéw i przejsé dla pieszych wykona
mostki i kladki.
1.5 Nazwy i kody CPV
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45000000-7 Roboty budowlane
1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowane, a wymagajgce zdefiniowania w celu jednoznacznego zrozumienia zapisow
dokumentacji projektowej i ST wg ,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci
Kanalizacyjnych zeszyt nr 9. Wymagania Techniczne Cobirti Instal”.
2 Wymagania dotyczace wtasciwosci wyrobow budowlanych
2.1 Materialy

Wszystkie materiaty i urzgdzenia uzyte do wykonania robét budowlanych powinny
spetnia¢ wymagania odpowiednich norm lub posiadaé¢ aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty,
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie
stosowane przez producentéw. Wykonawca zobowigzany jest:

e na kazde zadanie Zamawiajgcego przedstawi¢ Dokumenty $wiadczace,
ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie
z art. 10 ustawy Prawo Budowlane,

o dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikac;ji
technicznych,

e stosowa¢ wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajgce deklaracje
zgodnosci z normg lub Aprobatg Techniczng odpowiednich instytutéw badawczych,
odpowiadajgce obowigzujgcym przepisom.

2.1.1 Kotlownia
2.1.1.1 Pompa ciepla
Zaprojektowano pompe ciepta powietrze/woda np. typu HPI S 27 TR-2 firmy De Dietrich
lub réwnowazng sktadajgcy sie z:
— modutu wewnetrznego MIT-S, zlokalizowanego w pomieszczeniu kottowni,

— jednostki zewnetrznej AWHP, zamontowanej na zewnetrznej Scianie budynku.

Dane techniczne:

— Zasilanie elektryczne 1-f w modelach MR lub 3-f w TR,

6
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— Ograniczenie prgdu rozruch. dzieki techn. INVERTER,
— Modut hydrauliczny wewnetrzny zawiera:

e konsole sterowniczg np. typu DIEMATIC Evolution z programowalng
regulacjg pogodowg, skomunikowang z jednostkg zewn.,

e skraplacz stanowigcy ptytowy wym. ciepta ze stali nierdzewnej,

e sprzegto hydrauliczne 40 litrow,

e pompe obiegowa c.0. 0 wskazniku energochtonnosci EEI,

e manometr elektroniczny, zawdr bezpieczenstwa, odpowietrzniki
automatyczne, czujnik przeptywu ,

e filtr magnetyczny.

— Jednostka zewnetrzna zawiera:

e wysokowydajng sprezarke modul. Np. typu Twin Rotary lub Scroll
(techn. DC Inverter), wspotczynnik COP do 5,11 przy +7/+35°C,

e parownik powietrzny stanowigcy zespot miedzianych  rurek
i aluminiowych lameli,

e 1 lub 2 ciche wentylatory osiowe o zm. predkosci obr.,

e separator cieczy, zbiornik akumulator mocy (poza 4,5 MR),

e 2 elektr. zawory rozprezne (poza 4,5 MR), filtr, presostaty
zab. wysokiego i niskiego cisnienia, zawdr rewersyjny, ogr. pradu
rozruchowego, ptyte mocy i filtrujgca.

Pompe ciepta nalezy wyposazy¢ dodatkowo w grzatke elektryczng o mocy 12 kW
dla wspomagania pracy urzadzenia.
2.1.1.2 Zbiornik buforowy

Zaprojektowano zasobnik buforowy o pojemnosci 150 litréw np. typu BTW150 firmy
De Dietrich lub réwnowazny.

Dane techniczne:

— Montaz w formie wiszgcej na Scianie,

— Opcjonalnie dostepna grzatka elektryczna o mocy 2,0 kW,

— Maksymalne cisnienie pracy zbiornika 0,3 MPa,

— Wykonany z blachy stalowej czarnej,

— lzolacje termiczng tworzy warstwa pianki poliuretanowej o grubosci 25 mm,

— Oslone izolacji termicznej stanowi ptaszcz wykonany z cienkiej blachy stalowej,
pokrytej farbg proszkows,

— Zasobnik przystosowany jest do pracy w pozycji pionowej i posiada dolng i gorng

pokrywe wykonang z tworzywa sztucznego ABS.
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2.1.1.3 Pomby obiegowe
Parametry pracy:

— pompa nr 1: przeptyw Q = 1,157 m?®nh, wysoko$¢ podnoszenia H = 22,9 kPa;
np. typu ALPHA2 25-40 180 firmy Grundfos lub rownowazna,

— pompa nr 2: przeplyw Q = 1,250 m?¥h, wysokosci podnoszenia H = 23,5 kPa;
np. typu ALPHA2 25-40 180 firmy Grundfos lub rbwnowazna.
Dane techniczne pomp:

— Korpus pompy: Zeliwo szare EN-GJL-150, ASTM A48-150B,

—  Wirnik: PES 30%GF,

— Instalacja:
e Zakres temperatury otoczenia: 0 .. 40 °C,
e Maksymalne cisnienie pracy: 10 bar,
e Przylacze rurowe: G 1 %%,
e Cisnienie: PN 10,
e Diugos¢ montazowa: 180 mm.
— Dane elektryczne:
e Moc wejsciowa-P1: 3.. 18 W,
e Czestotliwos¢ podstawowa: 50 / 60 Hz,
e Napiecie znamionowe: 1 x 230V,
e Max. zuzycie pradu: 0.04 .. 0.18 A,
¢ Rodzaj ochrony (IEC 34-5): X4D,
e Klasa izolacji (IEC 85): F.
2.1.1.4 Rurociagi i armatura
Rurociggi w kottowni pomiedzy pompg ciepta a zbiornikiem buforowym oraz
podfgczeniem do rozdzielacza wykona¢ z rur stalowych tgczonych przez spawanie.
Zastosowa¢ armature kulowg w standardzie cisnieniowym p = 0,6 MPa wspawywang
lub gwintowana.
2.1.1.5 Elementy AKPIiA
Pomiary bezposrednie temperatury - termometry o srednicy tarczy 100mm o zakresie
wskazan 0 + 100 °C.
Pomiary bezposrednie cisnienia - manometry zwykte o Srednicy tarczy 100mm
i zakresie pomiarowym do 0,6 MPa /legalizowane/. Sterowanie odbywac¢ sie bedzie z konsoli
sterowniczej umieszczonej w module wewnetrznym pompy ciepta firmy De Dietrich.
2.1.1.6 lzolacjatermiczna
Przewody nalezy zaizolowac otulinami z pianki PUR. Grubo$¢ otuliny zgodnie

z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 15 czerwca 2002 (z pdzniejszymi zmianami)
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powinna wynosi¢ 20 mm dla srednic wewnetrznych do 22 mm, 30 mm dla $rednic od 22 do 35
mm, natomiast dla $rednic powyzej 35 mm gruboscig rowng srednicy wewnetrznej rury.
2.1.1.7 Naczynie wzbiorcze

Zabezpieczenie instalacji kotlowni poprzez przeponowe naczynie wzbiorcze
0 pojemnosci 35 litrow np. Typu Reflex N35 lub rownowazne.

Dane techniczne:
— Pojemnos¢ nominalna 35 |,
— Maks. pojemnos¢ uzytkowa 31,5 |,
— Maks. dop. temperatura w systemie 120 °C,
— Maks. dop. temperatura pracy 70 °C,
— Maks. dop. cisnienie pracy 4 bar,
— Cisnienie wstepne ustawione fabryczne 1,5 bar,
— Przytgcze [WBI] R 3/4",
— Ustawione cisnienie wstepne 1,0 bar.
2.1.2 Instalacjac.o.

Instalacje centralnego ogrzewania zaprojektowano dla parametréw wody grzewczej
55/45°C.
2.1.2.1 Przewody i armatura

Przewody od rozdzielaczy do poszczegodlnych grzejnikow wykonac z rur miedzianych
taczonych lutem miekkim lub jako zaciskane.

Odpowietrzenie instalacji przewidziano poprzez odpowietrzniki, w ktére wyposazone
sg grzejniki oraz poprzez automatyczne odpowietrzniki montowane w przewyzszeniach
rurociggow.

2.1.3 Grzejniki

Jako elementy grzejne przewidziano grzejniki stalowe ptytowe zintegrowane, np. typu
RADSON Integra z wbudowanymi zaworami o wysokosciach 300 i 600 mm.

Do realizacji przyjg¢ grzejniki o rownorzednych parametrach.
2.1.4 Podsumowanie

W przypadku zastosowania materialdbw innego producenta niz przewidzianych
w projekcie nalezy skonsultowac sie z projektantem przed ich wbudowaniem u uzyskac
pisemng akceptacje.

Montaz wszystkich urzgdzen prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

Przy realizacji robot wykonawca moze zastosowac inne materiaty i urzgdzenia niz
wskazane w projekcie i STWIORB o jako$ci i parametrach rownorzednych lub lepszych. Klase
zastosowanych materiatdbw wykonawca winien udokumentowac atestami i sSwiadectwami
jakoéci oraz uzyska¢ zgode projektanta. W przypadku zastosowania innych materiatéw bez

powiadomienia o tym w/w os6b materiat moze zosta¢ odrzucony a Wykonawca zobligowany
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do usunigcia ich z terenu budowy na wiasny koszt oraz dostawe i wbudowanie materiatow
zaakceptowanych przez projektanta.

W przypadku checi zamiany zaprojektowanych materiatow i urzgdzen Wykonawca ma
obowigzek dokonaé analizy we wiasnym zakresie, udokumentowaé pisemnie i przedtozyé
do akceptacji, ze proponowane przez niego materiaty i urzgdzenia zamienne sg rownowazne
(czytaj: o nie gorszych parametrach technicznych niz materiaty i urzadzenia zaprojektowane).
Nalezy stosowac kompletny system jednego producenta dla danego rodzaju wykonywanych
robot. Nazwy wtasne produktow czy producentow uzyte w projekcie technicznym i/lub
niniejszej STWIORB majg na celu wytagcznie wyznaczenie poziomu technicznego materiatow
i urzgdzen.

2.2 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na wilasciwosci przewozonych materiatbw oraz zgodnie
Zz przepisami BHP. Materialy nalezy transportowaé zgodnie zaleceniami producenta
i wg warunkow technicznych wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.
2.3 Warunki dostawy

Wg wytycznych producenta.

2.4 Skladowanie

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty i urzadzenia, do czasu,
gdy beda one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wtasciwosci do robdt i byly dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z inspektor nadzorem lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych
przez wykonawce.

2.5 Kontrola jakosci
Wszystkie materiaty uzyte do robét powinny posiadac atest producenta zgodny z PN.

Materiaty, ktére nie spetniajg wymagan zostang odrzucone. Wykonawca jest odpowiedzialny
za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
3 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych do wykonania robot

budowlanych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robo6t powinien
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, powinien spetnia¢ normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.
4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Srodki transportu (bedgce wiasnoscig Wykonawcy lub wynajete) stuzace do przewozu

materiatdbw budowlanych i urzgdzen majg by¢ utrzymywany w dobrym stanie i spetniac
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wszystkie wymogi w zakresie poruszania sie pod drogach publicznych. Bedg spetniaty normy
ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

5 Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1 Roboty demontazowe

Urzadzenia i rurociggi po demontazu sktadowaé w miejscu wskazanym przez
Zamawiajgcego w celu wywiezienia do sktadnicy ztomu. Stanowig one wlasnos¢ inwestora
i powinny by¢ sukcesywnie wywozone poza teren budowy. Odlegtos¢ transportu materiatow
rozbidrkowych — okredla wykonawca roboét. Roboty rozbidrkowe prowadzi¢ z rozporzgdzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz.401) w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

5.2 Montaz urzadzen w kottowni

Montaz urzgdzen ma by¢ wykonany zgodnie z instrukcjami producenta, DTR urzgdzen
oraz dokumentacjg techniczng.
5.3 Montaz rurociggow

Przed ukfadaniem przewoddw nalezy sprawdzi¢ trase oraz usungé¢ przeszkody
(mozliwe do wyeliminowania), moggce powodowa¢ uszkodzenie przewodow (np. prety,
wystajgce elementy zaprawy betonowej i muru).

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane
do zamontowania nie posiadajg uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma
zanieczyszczen (ziemia, papiery i inne elementy).

Wszystkie przewody stosowane do montazu instalacji muszg by¢ nowe. Wykonanie
instalacji powinno odbywa¢ sie zgodnie z projektem technicznym. Odstepstwa
od dokumentacji technicznej mogg zastgpienia zaprojektowanych materiatéw lub elementéw
(w przypadku niemozno$ci ich uzyskania) przez inne rodzaje materiatéw lub elementow
o takich samych lub wyzszych wiasciwosciach i wymaganiach technicznych, pod warunkiem,
ze w wyniku wprowadzonych zmian nie nastgpi pogorszenie wiasciwosci uzytkowych
i trwatosci urzgdzen. Odstepstwa te muszg byé zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przewody poziome powinny by¢ prowadzone ze spadkiem (3 %.) tak, zeby
W najnizszych miejscach zataman przewodéw zapewni¢ mozliwo$¢ odwadniania instalaciji,
a w najwyzszych miejscach zataman przewodow mozliwos¢ odpowietrzania instalacji.
Wszystkie projektowane przebicia przez przegrody budowlane wykona¢ przewiertem.
Przy skrzyzowaniu z istniejgcg instalacjg elektryczng, telekomunikacyjng rurociggi
zabezpieczyc¢ rurg ostonowg ze sztucznego tworzywa.

Kompensacja poziomych przewodéw rozprowadzajgcych bedzie naturalna
z wykorzystaniem zataman trasy. Dla odcinkow prostych instalacji o dt. wiekszej niz 6m nalezy

wykona¢ kompensator U-ksztattowy — zgodnie z wymaganiami producentow rur.
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Wykonawca jest zobowigzany do montazu instalacji zgodnie z instrukcjg producenta rur
i armatury. Rury nalezy fgczy¢ zgodnie z instrukcjg producenta.
Tuleje ochronne

Przy przej$ciach rurg przez przegrode budowlang (np. przewodem poziomym przez
Sciane, a przewodem pionowym przez strop), nalezy stosowaé tuleje ochronne. W tulei
ochronnej nie moze znajdowacé sie zadne potgczenie rury. Tuleja ochronna powinna by¢ rurg
o Srednicy wewnetrznej wiekszej od srednicy zewnetrznej rury przewodu:

a. co najmniej o 2 cm, przy przejsciu przez przegrode pionowa,
b. co najmniej o 1 cm, przy przejsciu przez strop.

Tuleja ochronna powinna by¢ dtuzsza niz grubo$¢ przegrody pionowej o okoto 5 cm
z kazdej strony, a przy przejsciu przez strop powinna wystawac okoto 2 cm powyzej posadzki.
Przestrzen miedzy rurg przewodu a tulejg ochronng powinna byé wypetniona materiatem
trwale plastycznym niedziatajgcym korozyjnie na rure, umozliwiajgcym jej wzdtuzne
przemieszczanie sie i utrudniajgcym powstanie w niej naprezen s$cinajgcych.

Izolacja cieplna

Wykonywanie izolacji cieplnej nalezy rozpoczg¢ po uprzednim przeprowadzeniu
wymaganych préb szczelnosci, wykonaniu wymaganego zabezpieczenia antykorozyjnego
powierzchni przeznaczonych do zaizolowania oraz po potwierdzeniu prawidtowosci wykonania
powyzszych robot protokotem odbioru.

Materiat, z ktérego bedzie wykonana izolacja cieplna, jego grubo$¢ oraz rodzaj
ptaszcza ostaniajgcego, powinny by¢ zgodne z projektem technicznym instalacji ogrzewcze;.
Materiaty przeznaczone do wykonywania izolacji cieplnej powinny by¢ suche, czyste i nie
uszkodzone, a sposob sktadowania materiatdw na stanowisku pracy powinien wykluczaé
mozliwo$¢ ich zawilgocenia lub uszkodzenia.

Powierzchnia, na ktérej jest wykonywana izolacja cieplna powinna byc¢ czysta i sucha.
Nie dopuszcza sie wykonywania izolacji cieplnych na powierzchniach zanieczyszczonych
ziemig, cementem, smarami itp. oraz na powierzchniach z niecatkowicie wyschnietg
lub uszkodzong powtokg antykorozyjna.

Otuliny termoizolacyjne powinny by¢ natozone na styk i powinny $cisle przylegaé
do powierzchni izolowanej. W przypadku wykonania izolacji wielowarstwowej, styki
poprzeczne i wzdiuzne elementow nastepnej warstwy nie powinny pokrywac¢ odpowiednich
stykow elementow warstwy dolne;j.

Wszystkie prace izolacyjne, jak np. przycinanie, mogg by¢ prowadzone przy uzyciu

konwencjonalnych narzedzi.
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5.4  Montaz armatury

Armatura powinna odpowiada¢ warunkom pracy (ciSnienie, temperatura) instalaciji,
w ktérej jest zainstalowana. Przed instalowaniem armatury nalezy usungé z niej zaslepienia
i ewentualne zanieczyszczenia.

Armatura, po sprawdzeniu prawidtowosci dziatania, powinna by¢ instalowana tak, zeby
byta dostepna do obstugi i konserwacji oraz zeby kierunek przeptywu wody instalacyjnej byt
zgodny z oznaczeniem kierunku przeptywu na armaturze.

5.5 Montaz grzejnikéw

Grzejniki montowane przy scianie nalezy ustawi¢ w plaszczyznie rownolegtej
do powierzchni sciany lub wneki. Odlegto$¢ grzejnika od podtogi i od parapetu powinna
wynosi¢ co najmniej 100 mm.

Grzejniki nalezy montowa¢ w opakowaniu fabrycznym. Jezeli instalacja centralnego
ogrzewania uruchamiana jest, aby ogrzewac¢ budynek podczas prac wykonczeniowych, lub by
go osuszaé, grzejnik powinien by¢ zapakowany. Jezeli opakowanie zostato zniszczone,
grzejnik nalezy w inny sposéb zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Zaleca sie, aby opakowanie
byto zdejmowane dopiero po zakonhczeniu wszystkich prac wykonhczeniowych.

Gatazki grzejnika powinny by¢ tak uksztalttowane, aby po potgczeniu z grzejnikiem
i skreceniu ztgczek w grzejniku nie nastepowaty Zzadne naprezenia. Niedopuszczalne
sg dziatania moggce powodowac deformacje grzejnika lub zniszczenie powtoki lakierniczej.
5.5.1 Badaniaiuruchomienie instalacji, wykonanie regulacji instalacji

Instalacje po wykonaniu przeptukac i poddac probie cisnieniowej na cisnienie 1,2 razy
wieksze od ci$nienia roboczego tj. Ppr= 4,0 bar. Podczas préby szczelnosci nalezy wizualnie
sprawdzi¢ szczelno$¢ ztgcz. Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw z prob, instalacje nalezy
napetni¢ wodg uzdatniong i wykonaé prébe na gorgco, sprawdzajgc dziatanie wszystkich
elementdéw instalacji. W czasie przeprowadzania proby szczelnosci instalacji w stanie zimnym,
pofgczonej z ptukaniem ztadu, wszystkie zawory przelotowe i grzejnikowe muszg znajdowaé
sie w potozeniu catkowitego otwarcia, a zawory termostatyczne powinny mie¢ kapturki
ochronne zamiast gtowic termostatycznych. Z préby cisnieniowej nalezy sporzgdzi¢ protokoét.
6 Opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyroboéw i roboét

budowlanych w nawigzaniu do dokumentacji odniesienia

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot
i jakosci materiatow.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor zarzgdzajgcy realizacjg umowy moze
zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom

ich wykonywania jest zadowalajgcy.
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Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajgcych procedury badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Zgodnie z umowa.

8 Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Odbidr dokonywany jest komisyjnie i zgodnie z rodzajem robot, na warunkach okreslonych
umowa.

Odbioru roboét nalezy dokonaé zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robét budowlano - montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe" oraz norma
PN 64/B-10400. Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju robét nalezy
dokonac¢ kohcowego odbioru technicznego.

Przy odbiorze konhcowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

— dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetniania w trakcie

wykonywania robat,

— dziennik budowy,

— dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw (Swiadectwa jakosci wydane

przez dostawcow materiatow)

— protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych, protokét przeprowadzenia

préby szczelnoéci, protokoty z badan i sprawdzenh w zakresie wszystkich instalacji.
9 Opis sposobu rozliczenia robo6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych
i towarzyszgcych nie podlegajg odrebnej zapfacie.

10 Dokumenty odniesienia

Dokumenty bedgce podstawg do wykonania robot budowlanych, w tym wszystkie
elementy dokumentacji projektowej, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty
i ustalenia techniczne.

1. Dokumentacja projektowa.
2. Przedmiar robot.
3. Normy i rozporzgdzenia:

— PN-EN 12831 Metoda obliczania projektowego obcigzenia cieplnego,

— PN-EN I1SO 6946 Komponenty budowlane i elementy budynku - Opdr cieplny

i wspofczynnik przenikania ciepfa -- Metody obliczania,

— PN-B-02414:1999 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczenie instalacji ogrzewan

wodnych systemu zamknietego 2z naczyniami wzbiorczymi przeponowymi.

Wymagania,
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PN-M-75002:2016-10 Armatura instalacji wodociggowych i centralnego ogrzewania --
Wymagania ogolne i badania,

PN-M-75019:2016-10 Armatura instalacji wodociggowych i centralnego ogrzewania --
Wymagania szczegdtowe i badania dotyczgce zaworow regulacyjnych instalacji
centralnego ogrzewania,

PN-EN 215:2020-01 Termostatyczne zawory grzejnikowe. Wymagania i metody
badan,

PN-EN 442-1:2015-02 Grzejniki i konwektory -- Czes¢ 1: Wymagania i warunki
techniczne,

PN-EN 442-2:2015-02 Grzejniki i konwektory -- Czes¢ 2: Moc cieplna i metody badan,
PN-B-02421:2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. lzolacja cieplna przewodow,
armatury i urzgdzeh. Wymagania i badania odbiorcze,

PN-EN 378-2:2017-03 Instalacje chtodnicze i pompy ciepta -- Wymagania dotyczace
bezpieczenhstwa i ochrony srodowiska -- Czes¢ 2: Projektowanie, konstrukcja, badanie,
znakowanie i dokumentowanie

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z 2002 r, zm. Dz.U. nr 33
z 2003 r, Dz. U. nr 109 z 2004 r., zm. Dz. U. Nr 56 z 2009 r.),

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane. (Dz. U. nr 207 z 2003 r.).

Inne dokumenty i instrukcje:

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Tom |l
Instalacje sanitarne i przemysfowe. Arkady, Warszawa 1988,

— Wymagania techniczne COBRTI INSTAL 6. WARUNKI TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU INSTALACJI OGRZEWCZYCH.
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