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1 Czesé ogdlna
1.1 Nazwa zaméwienia

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
budowlanych zwigzanych z realizacjg zadania pn. ,Budowa studni gfebinowej wierconej nr 4
na dziatce SUW Cieszanowice oraz wymiana pomp gfebinowych i rurociggéow ttocznych

w istniejgcych studniach nr 3 i 2z".

1.2 Przedmiot i zakres roboét objetych specyfikacja

Krotki opis inwestycii:

Ujecie wody w Cieszanowicach aktualnie sktada sie z dwdch studni oznaczonych nr 2z
i 3. Woda czerpana jest z utworow czwartorzedowych za pomoca istniejgcych studni
wierconych wyposazonych w pompy gtebinowe, ktére ttoczg wode surowg rurociggami
do istniejgcego uktadu technologicznego w budynku Stacji Uzdatniania Wody. W celu
zapewnienie ciggtodci dostawy wody dla istniejgcego wodociggu, ujecie projektuje sie
rozbudowac¢ o dodatkowg studnie nr 4. Dodatkowo ze wzgledu na zly stan techniczny nalezy
wymieni¢ pompy gtebinowe oraz rurociggi ttoczne (od pomp do obudowy) w istniejgcych

studniach nr 2z i 3.

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace — prace, ktére sg niezbedne do wykonania robot podstawowych
i nie sg zaliczane do robdét tymczasowych, w tym geodezyjne wytyczanie i inwentaryzacja

powykonawcza.

Prace towarzyszace niezbedne do wykonania robdt podstawowych

— geodezyjne wytyczanie obiektow,

— geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,

Roboty tymczasowe - roboty, ktdre sg projektowane i wykonywane, jako potrzebne
do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane
po wykonaniu robo6t podstawowych z wyjgtkiem przypadkéw, gdy istniejg uzasadnione

podstawy do ich odrebnego rozliczania.

Prace tymczasowe:

— roboty ziemne,

— umochienie scian wykopow,

— tymczasowe zagospodarowanie placu budowy dla robét branzy sanitarnej,
— odwadnianie wykopow (o ile wystgpi taka koniecznos¢),

— usuwanie z obszaru budowy odpadow i zanieczyszczen,

— dziatania ochronne zgodnie z przepisami BHP prowadzonych robaot.

4
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Koszt prac towarzyszgcych i rob6t tymczasowych nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje

sie, ze Wykonawca ujat go w oferowanej cenie za realizacje przedmiotu zamowienia.

1.4 Informacja o terenie budowy

1.4.1 Organizacja robét budowlanych

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy dokumentacje
projektowg zawierajgcg projekt techniczny (cze$¢ rysunkowg, opisowg oraz uzgodnienia
branzowe), przedmiar robét i ST.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddéw lub opuszczen w dokumentach
do umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek w konsultacji z projektantem.

Przez miejsce prac budowlanych rozumie sie caty teren, na ktérym bedg prowadzone
roboty, ewentualnie wyznaczony w porozumieniu pomiedzy Inwestorem i Wykonawcg teren,
na ktorym odbywacC sie bedzie tymczasowe skladowanie materiatdw instalacyjnych
(przechowywanie zgodnie z wytycznymi producentéw materiatéw) i materiatu pochodzgcego
z demontazu (gruz, ziom itp.).

Wykonawca na wiasny koszt zapewni swoim pracownikom mozliwos¢ korzystania
z urzadzeh sanitarnych oraz energii elekirycznej na potrzeby realizacji robét, chyba,
ze Inwestor postanowi inaczej (np. udostepni toalety). Wykonawca zobowigzany jest
do utrzymania terenu budowy w nalezytym porzadku miedzy innymi poprzez:

- skladowanie (w wyznaczonych miejscach) materialdbw stuzgcych do realizacji
zadania/inwestyciji,

- zachowanie porzadku po zakonczeniu prac w kazdym dniu,

- w trakcie i po wykonaniu prac Wykonawca jest zobowigzany do usuwania odpadow
w sposob zgodny z przepisami (Ustawa o odpadach, Prawo Ochrony Srodowiska
i inne). W szczegodlnosci mowa tu o wiasciwym (w mysl w/w przepiséw) zagospodarowaniu
odpadéw. NIEDOPUSZCZALNE JEST SPALANIE ODPADOW!

1.4.2 Zabezpieczenie interesow osoéb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni witasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i zainteresowanych uzytkownikdéw oraz
bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
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1.4.3 Ochrona srodowiska

Wykonywane roboty nie bedg mie¢ ujemnego wptywu na Srodowisko naturalne.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robot
wykonczeniowych Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy zgodnie z przepisami
i normami dotyczgcymi ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzenh lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych

ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegodlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymogéw sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie

i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.4.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze wykonawcy sklada sie z niezbednych instalacji, urzadzen, biur,
magazynéw, zaplecza socjalnego dla pracownikéw, placow sktadowych oraz drég
dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych robdét.

Urzadzenie zaplecza wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych
urzgdzen, instalacji, drog dojazdowych i wewnetrznych, biur, placéw i zabezpieczen
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robot.

Utrzymanie zaplecza wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane
z uzytkowaniem powyzszego zaplecza.

Likwidacja zaplecza wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich urzadzen, instalaciji,
drég dojazdowych i wewnetrznych, biur, placdéw, zabezpieczen, oczyszczenie terenu

i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

1.4.6 Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym:

ogrodzenia, porecze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci
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i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,

ze jest wtgczony w cene umowna.

1.4.7 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach wjazdu na teren budowy z drég o nawierzchni utwardzonej nalezy
ustawi¢ odpowiednie znaki informujgce o wykonywanych robotach budowlanych zgodnie
z projektem tymczasowej organizacji ruchu. Po zakonczonych robotach nalezy bezwzglednie
doprowadzi¢, uzytkowane w czasie realizacji prac, jezdnie i chodniki do stanu pierwotnego.
W przypadku uszkodzenia przez Wykonawce nawierzchni jezdni lub ciggow pieszych jest
on zobowigzany do wykonania niezbednych napraw zgodnie =z ustaleniami
z przedstawicielami Zamawiajgcego. W miejscu przejazdéw i przejs¢ dla pieszych wykona
mostki i ktadki.

1.5 Nazwy i kody CPV

Grupa 45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa 45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

Kategoria | 45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub

Grupa : L . .
ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej
el 45230000-8 - Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych i
asa
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu
. 45231300-8 - Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggdw i rurociggéw do
Kategoria o
odprowadzania $ciekow
Klasa 45230000-8 - Roboty budowlane w zakresie instalowania, wydobycia, produkcji oraz budowy

obiektéw przemystu naftowego i gazowniczego

Kategoria | 45255110-3 — Roboty budowalne w zakresie studni

1.6 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowane, a wymagajgce zdefiniowania w celu jednoznacznego zrozumienia zapiséw

dokumentacji projektowej i ST.

Definicje poje¢ wg:
~Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci Wodociggowych zeszyt nr 3.

Wymagania Techniczne Cobrti Instal.
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2 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1 Materiaty

Wszystkie materialy i urzadzenia uzyte do wykonania robot budowlanych powinny
spetnia¢ wymagania odpowiednich norm Ilub posiadaé aprobaty techniczne, atesty,
certyfikaty, swiadectwa dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub
dobrowolnie stosowane przez producentow. Wykonawca jest zobowigzany na kazde zgdanie
Zamawiajgcego przedstawi¢c Dokumenty Swiadczace, ze wbudowane materiaty

sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy Prawo Budowlane.

Wykonawca zobowigzany jest:
e dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;j i specyfikaciji
technicznych,
o stosowaé wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajgce deklaracje
zgodno$ci z normg lub Aprobatg Techniczng odpowiednich instytutéw badawczych,

odpowiadajgce obowigzujgcym przepisom.

2.1.1 Przewody wodociggowe wody surowej

Do budowy przewoddéw wody surowej nalezy zastosowac rur cisnieniowe PEHD klasy
PE100 SDR17 PN10 zgodnie z PN-EN 12201-2:2012 ,Systemy przewodow rurowych
z tworzyw sztucznych do przesytania wody oraz do cisnieniowej kanalizacji deszczowej
i sanitarnej - Polietylen (PE) - Cze$¢ 2: Rury’. Potaczenia rur i ksztattek wykona¢ poprzez
zgrzewanie doczotowe oraz zgrzewanie z zastosowaniem ksztattek elektrooporowych.
Potaczenia z armaturg zeliwng tgczy¢ przez ksztattki przejsciowe. Rury powinny posiadac

atest higieniczny PZH.

2.1.2 Ksztattki PEHD

Do przewoddéw wody surowej nalezy zastosowac¢ ksztattki o wymaganiach jak dla rur.
Ksztattki zaprojektowano z PEHD klasy PE100 PN10 zgodnie z PN-EN 12201-3+A1:2013-
05: ,Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody oraz do
ci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej - Polietylen (PE) - Cze$¢ 3: Ksztaftki’.
Ksztattki powinny posiadac¢ atest higieniczny PZH. Dla catego zakresu ksztattki powinny by¢

wyprodukowane przez jednego producenta.

2.1.3 Rury ochronne dla kabli

Istniejgce kable energetyczne bedgce w kolizji poprzecznej z planowang inwestycja
nalezy zabezpieczy¢ rurg ostonowg dwudzielng wzdtuznie rury z PEHD o $rednicy 110mm
dla kabli do 1kV (koloru niebieskiego) [ o Srednicy 160mm

dla kabli SN (koloru czerwonego).
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Podstawowe parametry, jakie powinny spetnia¢ projektowane rury ochronne dla kabli:

21.4

gesto$é nie mniejsza niz 0,942 [g/cm?),

wspotczynnik ptyniecia: 0,15 + 0,5 [g/10 min] dla masy obcigzajgcej 2,16 kg
i temperatury 190°C wg ISO 1133,

modut sprezystosci: 800 + 1200 [MPa],

wspotczynnik termicznej rozszerzalnosci liniowej: a = 1,5 + 2,0 « 10-4 [1/°C],
temperaturowy zakres stosowania: -30°C do +75°C,

wydtuzenie w punkcie zerwania > 800%,

odporno$¢ na wiekszos¢ kwasoéw i alkaliow.

Pompy gtebinowe

Projektuje sie wymiane istniejgcych pomp gtebinowych w studni nr 3 i 2z. Nowe

pompy nalezy zamontowa¢ na dotychczasowej gtebokosci tji. 28,0m. Parametry pracy

(wydajnos¢ i wysokos¢ podnoszenia) nowych pomp muszg odpowiada¢ parametrom

istniejgcych pomp.

Podstawowe parametry, jakie powinny spetnia¢ projektowane pompy gtebinowe:

zatapialna pompa gtebinowa przystosowana do ttoczenia wody czystej,

mozna montowac w potozeniu pionowym lub poziomym,

wszystkie elementy stalowe wykonane ze stali nierdzewnej wysokiej klasy, EN 1.4301
(AISI 304),

pompa jest dopuszczona do ttoczenia wody pitnej,

pompa wyposazona w silnik MS6000 o mocy 11 kW z odrzutnikiem piasku,
mechanicznym uszczelnieniem watu, tozyskiem promieniowym smarowanym wodg
oraz membrang wyréwnawcza,

silnik zatapialny umieszczony w tej samej obudowie, co pompa, ktory zapewnia
stabilno$¢ mechaniczng i wysokg wydajnosc,

do uzytku w temperaturze do 40° C.

do rozruchu silnika wykorzystuje sie metode rozruchu bezposredniego (DOL),
elastomerowe czesci pompy wykonane z NBR (kauczuk akrylonitrylo-butadienowy)
tacznik ssawny jest wyposazony w sito zapobiegajgce przedostawaniu sie duzych
czgstek do wnetrza pompy,

stojan hermetycznie zamkniety w obudowie ze stali nierdzewnej, a uzwojenia
sg osadzone w polimerze,

czynnik ttoczony: woda,

zakres temperatury cieczy: -15 .. 40° C,

temp. maks. cieczy przy 0,15 m/s: 40° C,
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temperatura cieczy podczas pracy: 20 ° C,
predkos$¢ pompy, na ktorej oparte sg dane pompy: 2900 obr/min,
aktualny przeptyw obliczeniowy: 40.21 m°’/h,
przeptyw znamionowy: 46 m*/h,

obliczona wysokos¢ podnoszenia pompy: 66.5 m,
wysokos$¢ podnoszenia: 61 m,

uszczelnienie watu silnika: CER/CARNBR,
dopuszczenia na tabliczce znamionowej: CE,GOST2,
tolerancja krzywej: 1ISO9906:2012 3B,

wersja silnika: T40,

zawoér zwrotny: TAK,

pompa: Stainless steel, EN 1.4301, AISI 304,

wirnik: Stainless steel, EN 1.4301, AlISI 304,

silnik: Stal nierdzewna, DIN W.-Nr. 1.4301, AISI| 304,
maksymalne cisnienie pracy: 60 bar,

maksymalne dopuszczalne cisnienie wylotowe: 9.6 bar,
rodzaj przytgcza: Rp,

rozmiar potgczenia: 3 inch,

Srednica silnika: 6 inch,

Typ silnika: MS6000,

Nominalna moc silnika - P2: 11 kW,

Moc (P2) wymagana przez pompe: 11 kW,
Czestotliwos¢ podstawowa: 50 Hz,

Napiecie nominalne: 3 x 380-400-415V,

Prad znamionowy: 26.0-25.0-24.8 A,

Prad uruchomienia: 470-520-540 %,

Cos fi -wspoétczynnik mocy: 0.84-0.82-0.79,
Predkos¢ nominalna: 2850-2870-2880 obr/min,
Rozruch: bezposredni,
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Tyb kabla: FLAT,

minimalny wskaznik sprawnosci, MEI 2: 0.40.
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2.1.5 Obudowa studni

Projektuje sie obudowe studni z osprzetem ze stali nierdzewnej. Projektowana obudowa
zabezpiecza studnie gtebinowg przed niekorzystnymi warunkami atmosferycznymi w tym
gtéwnie przed przemarzaniem (izolacja pokrywy zapewnia ochrone przed przemarzaniem
elementéw znajdujgcych sie wewnatrz obudowy przy temperaturze siegajgcej -20°C). Scianki
obudowy izolowane sg piankg poliuretanowg o wspoétczynniku przewodnosci ciepinej rzedu
0,03 [W/m?K]. Konstrukcja obudowy zapewnia fatwy dostep do wodomierza i armatury,
a takze umozliwia utrzymanie obudowy w okreslonych standardach czystos¢. Rozwigzania
konstrukcyjne i zastosowane materiaty (zastosowanie podstawy z laminatu poliestrowo-
szklanego) pozwalajg na eliminacje efektu przemarzania. Obudowa musi by¢ usytuowana
prostopadle do osi przewodéw studni gtebinowej, w tym celu konieczne jest wykonanie pod
nig betonowego podtoza wystajgcego ponad powierzchnie poziomu terenu o 10 cm.
Fundament nalezy wyposazy¢ w otwory na rurocigg ttoczny i przewody zasilajgce.
Fundament nalezy wyposazy¢ takze w cztery aluminiowe uchwyty przeznaczone
do przymocowania obudowy do fundamentu. Uchwyty znajdujg sie w zestawie. Montaz
obudowy bez fundamentu jest niedopuszczalny. Prowadzi¢ on moze do uszkodzenia rury

ostonowe;j studni.
W skfad termoizolacyjnej obudowy studni gtebinowej wchodzi:

e pokrywa obudowy, wykonana od zewnetrznej i wewnetrznej strony z laminatu
poliestrowo-szklanego, przestrzen pomiedzy warstwami wypetni pianka
poliuretanowa,

¢ stalowa rama (zamiast podstawy),

e uszczelka pokrywy,

e zamek pokrywy,

e wspornik pokrywy (wspomaganie otwierania pokrywy),

e 2 zawiasy wewnetrzne (wykonane z ocynkowanego metalu i z przektadkami
teflonowymi chronigcymi przed Scieraniem),

e uchwyt do podnoszenia obudowy,

e gtowica studni wraz z kotnierzem,

e wentylacja grawitacyjna nawiewno-wywiewna,

o skrzynka elektryczna przytgczeniowa umozliwiajgca podtgczenie przewodu
pompy gtebinowej z przewodami zasilajgcymi obudowe,

e ogrzewanie (grzatka elektryczna o mocy 250W z termostatem),

e czujnik otwarcia obudowy,

e izolacja przewodu wyjsciowego,
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e maskownica,
e armatura wewnetrzna:
e manometr,
e wodomierz katowy typ MK100
e  zawor czerpalny do poboru prébek,
e zawor zwrotny,
e przepustnica miedzykotnierzowa.

Wymiary projektowanej obudowy studni (pokrywy):

e szerokosc: 1505mm,
o dlugosé: 965mm,
o wysoko$¢: 950mm,

Wykonanie gtowicy i orurowanie ze stali nierdzewnej 304.

2.1.6 Inne materiaty

Tablice orientacyjne do oznaczenia uzbrojenia na przewodach wodociggowych:

— zgodnie z PN-B-09700:1986 ,Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia
na przewodach wodociggowych”,

— tablice montowa¢ na istniejgcych trwatych obiektach budowlanych. W przypadku
braku trwatych obiektéw na terenie tabliczki nalezy montowa¢ na stupkach
metalowych z rury stalowej ocynkowanej DN 32 na wysokos$ci 2,0 m nad poziomem

terenu.

2.1.7 Podsypka, obyspka, zasypka

Podtoza pod rurociggi wykona¢ z piasku o grubosci 15 cm z zageszczeniem.
Po utozeniu rurociggéw obsypa¢ 30 cm nad wierzch rury i zagescic. Szerokosé obsypki
powinna by¢ rowna szerokosci wykopu i siega¢ do wierzchu rury. Nalezy uzy¢ wytgcznie
gruntéow piaszczystych zageszczalnych, bez grud, korzeni i kamieni. Do podsypki, zasypki
i obsypki uzy¢ gruntu sypkiego — piasku dowiezionego na plac budowy, nie powinny
wystepowac czastki o wymiarach powyzej 20mm. Stosowany grunt nie powinien zawiera¢
materiatdbw mogacych uszkodzié¢ przewdd, gruntdw zbrylonych, gruzu i $mieci. Podsypke,
obsypke i zasypke wykopu nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-B-10736 i PN-EN 13242.

2.2 Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére

nie wplyng niekorzystnie na wiasciwosci przewozonych materiatbw oraz zgodnie
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z przepisami BHP. Materiaty nalezy transportowaé zgodnie zaleceniami producenta

i wg warunkow technicznych wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.

2.3 Warunki dostawy
Wg wytycznych producenta.

2.4 Skladowanie

241 Rury PE

Rury mozna przechowywa¢ na przestrzeni otwartej w oryginalnych opakowaniach,
w pozycji lezagcej. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona, wolna od kamieni,
zagtebien i btota, z mozliwoscig odprowadzenia wody opadowej na podktadach drewnianych.
Rury w trakcie sktadowania powinny by¢ chronione przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych. Niedopuszczalne jest rzucanie rurami, jak roéwniez ich przettaczanie
i wleczenie. Szczegdtowe warunki skladowania okresla producent wyrobéw. Nalezy

stosowac sie do wytycznych producenta.

2.4.2 Armatura, taczniki, uszczelki gumowe

Tymczasowo sktadowane materialty do czasu, gdy bedg potrzebne do wykonania
robét nalezy zabezpieczone przed zanieczyszczeniem tak, aby zachowaly swojg jakosé
i witasciwosC¢ oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Armatura
zabezpieczona przed wewnetrznym zanieczyszczeniem, powinna by¢ skladowana w pozycji
uniemozliwiajgcej zbieranie sie w niej wody. Armature przechowywac zgodnie z instrukcjg
producenta. Uszczelki gumowe przechowywa¢ w skrzyniach lub pojemnikach
zabezpieczonych przed dziataniami produktéow naftowych, tluszczéw, smardéw i olejow,
rozpuszczalnikow benzynowych, nastonecznieniem lub mrozem. Przechowywac nalezy

w pomieszczeniach o temp.: 0 + 250 w odlegtosci minimum 1,5m od zrédta ciepta.

Przy realizacji rob6t wykonawca moze zastosowa¢ inne materialy niz wskazane
w specyfikacji, o jakosci i parametrach réwnorzednych Ilub lepszych. Klase
zastosowanych  materialbw wykonawca winien udokumentowaé atestami

i Swiadectwami jakosci.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg wtasciwe delkaracje zgodnosci,
atesty higieniczne i inne dokumenty potwierdzajgce mozliwos¢ powszechnego stosowania
danego materiatu i niezbednych do prawidtowej realizacji zaméwienia, do zatwierdzenia
inspektorowi nadzoru lub innym, wyznaczonym przez Zamawiajgcego przedstawicielom.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan iloSciowych

i jakosciowych materiatbw i niezbednych do prawidtlowej realizacji zamowienia,
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z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terendw wykopdw, ukopow i miejsc pozyskiwania
piasku i zwiru bedag formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu
terenu przy ukonhczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow
na placu budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie bedg wykorzystane do robét
lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan kontraktu lub wskazah inspektora
nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektora nadzoru, wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ Zzadnych wykopow w obrebie placu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg
one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg
jakos¢ i whasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru. Miejsca
czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z inspektor nadzorem lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych
przez wykonawce.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione
z placu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Je$li
inspektor nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatdbw do innych robot, niz te,
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez
inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty,

wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5 Kontrola jakosci
Wszystkie materiaty uzyte do robét powinny posiadac atest producenta zgodny z PN.
Materialy, ktére nie spetniajg wymagan zostang odrzucone. Wykonawca jest odpowiedzialny

za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.

3 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych do wykonania robot
budowlanych
Sprzet bedgcy witasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony

Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.
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4 Wymagania dotyczace srodkow transportu

Srodki transportu (bedgce wtasnoscig Wykonawcy lub wynajete) stuzgce do przewozu
materiatdow budowlanych majg by¢ utrzymywany w dobrym stanie i spetniaé wszystkie
wymogi w zakresie poruszania sie pod drogach publicznych. Bedg spetniaty normy ochrony

Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.

5 Wymagnia dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1 Sposob prowadzenia robot
1. Prace w obrebie projektowanych obiektéw poprzedzi¢ wykopami kontrolno-
lokalizacyjnymi.
2. W rejonie istniejgcej infrastruktury podziemnej prace prowadzi¢ recznie pod

nadzorem pracownika wtasciciela sieci.

5.2 Roboty przygotowawcze zewnetrzne

O$ przewodu oznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny. Punkty na osi trasy nalezy
oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikow. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwalié¢
co najmniej 1 punkt. Kotki swiadki wbija sie po obu stronach wykopu, tak, aby istniata

mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robo6t.

5.3 Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonac zgodnie z normg PN-B-10736 ,Wykopy otwarte dla wykopow
wodociggowych i kanalizacyjnych”, PN-B-06050 ,Roboty ziemne. Wymagania ogodine”.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujgce sie
lub biegngce rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem.
Wykopy nalezy rozpoczgé od najnizszego punktu przewodu, aby zapewni¢ grawitacyjny
odptyw wody z wykopu w dét po jego dnie. Szerokos¢ wykopu musi by¢ wystarczajgca dla
utozenia i zasypania rury, i powinna wynosi¢: wymiar zewnetrzny Srednicy rury + 90 cm. Dno
wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;j.
Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Dopuszczalne
odchylenie w planie osi podtoza wzmocnionego od osi przewodu nie moze przekracza¢ 5
cm. Roéznice rzednych wykonanego podtoza od rzednych przewidzianych w dokumentac;ji
projektowej nie powinny przekracza¢ w kazdym punkcie + 1 cm i nie mogg spowodowac

spadku przeciwnego, ani tez jego zmniejszenia do zera.

5.4 Wykopy
Przewiduje sie wykonanie wykopdw mechanicznie, w miejscu kolizji z uzbrojeniem

podziemnym recznie. Urobek z ukopu zagospodarowaé zgodnie z ze wskazaniem inwestora.
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W celu umocnienia Scian wykopu nalezy zastosowaé szalunki szczelne np. szalunek

azurowy.

5.5 Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowa¢ uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektdw na przewodzie. Zasypanie wykopow nalezy wykonac
warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody zageszczenia. Uktadanie
i zageszczanie gruntdw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci 0,20 m — przy
stosowaniu ubijakéw recznych, 0,40 m — przy zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi.
Materiat zasypu powinien byé zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu.
Zageszczenie wykopu wykona¢ mechaniczne. Zasypke wykopow na terenie drog zagescic
zgodnie z wytycznymi zarzgdcy drogi. Pobocza oraz rowy nalezy przywrécic do stanu

pierwotnego.

6 Opis dzialan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyrobéw i robét
budowlanych w nawigzaniu do dokumentacji odniesienia

Kontrola jakosci robot powinna obejmowac:

— Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg - polega na stwierdzeniu
wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarédw wykonanych robot
z projektem,

— Badania wykopow otwartych obejmujg: badania mat. i elementéw obudowy,
zabezpiecz. wykopow przed zalaniem wod opadowych i wody gruntowej, zachowanie
warunkéw bezpieczenstwa pracy,

— Nalezy zastosowac sie do wytycznych zarzgdcy sieci.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Zgodnie z umowa.

8 Odbiér robét budowlanych
Odbiér dokonywany jest komisyjnie i zgodnie z rodzajem robot, na warunkach
okreslonych umowa. Przy odbiorze przewodow wodociggowych nalezy sprawdzic:
— przydatnosci podtoza naturalnego do budowy sieci/rodzaj podtoza, stopien
agresywnosci, wilgotnosci,
— warstwe ochronnej zasypu przewodow do powierzchni terenu,
— zageszczenie gruntu,
— ulozenia przewodu i sposobu wykonania potgczenia rur i prefabrykatow,

— szczelnosci przewoddw na infiltracje,
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— materiaty uzyte do zasypu i stanu jego ubicia,

— zabezpieczenie przewodow i armatury przed korozjg.

Wymagane dokumenty do odbioru przewodéw wodociggowych wraz z armatura:

— powykonawcza inwentaryzacja geodezyjnej wraz ze szkicami ze wspotrzednymi
geodezyjnymi,

— o$wiadczenie wykonawcy prac geodezyjnych o zgodnosci inwentaryzowanej trasy
z projektem technicznym oraz czy roboty zostaty wykonane zgodnie z naradg
koordynacyjng wraz z ewentualnym szkicem rozbieznosci

— protokoty czesciowych odbiorow robot,

— préba szczelnosci rurociggéw,

— wyniki badah wskaznika zageszczenia gruntu,

— protokot odbioru pasa drogowego po wykonaniu prac podpisany przez zarzadce drogi
(terenu)

— pisemng gwarancje na wykonany zakres prac,

— Swiadectwa jakosSci zastosowanych materiatbw i urzadzen wedtug Ustawy
o wyrobach budowlanych z dnia 16.04.2004 r. z poZniejszymi zmianami,

— dokumenty potwierdzajgce przywrdcenie nieruchomosci do stanu poprzedniej
uzytecznosci,

— o$wiadczenie kierownika budowy, o ktérym mowa w art. 57 ustawy prawo budowlane.

9 Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych

i towarzyszgcych nie podlegajg odrebnej zaptacie.

10 Dokumenty odniesienia
Dokumenty bedgce podstawg do wykonania rob6t budowlanych, w tym wszystkie
elementy dokumentacji projektowej, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty

i ustalenia techniczne.

Dokumentacja projektowa.

Przedmiar robot.

w N =

Normy i rozporzgdzenia:

— ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci wodociggowych — wymagania
techniczne COBRTI INSTAL”, zeszyt nr 3,

— PN-EN 13242 — ,Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow

stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym?”,
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PN-B-06050 - ,Roboty ziemne. Wymagania ogoine”,
PN-B-10736:1999 - ,Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych - Warunki techniczne wykonania”,
PN-EN 681-1:2002P — ,Uszczelnienia z elastomerow - Wymagania materiatowe
dotyczgce uszczelek ztgczy rur wodociggowych i odwadniajgcych - Czes¢ 1: Guma’,
PN-B-10736:1999P — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”,

PN-EN 1074-2:2002 ,Armatura wodociggowa - wymagania uzytkowe i badania
Ssprawdzajgce — czesc¢ 2: Armatura zaporowa’,

PN-EN 1092-2:1999 ,Kotnierze i ich potgczenia. Kotnierze okrggte do rur, armatury,
fgcznikow i osprzetu z oznaczeniem PN - Kotnierze zeliwne”,

PN-EN 545:2010 ,Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz ich ztgcza
do rurociggow wodnych -- Wymagania i metody badan”,

PN-EN 14525 ,Ztgczki nakretne i fgczniki kotnierzowe kompensacyjne z zeliwa
sferoidalnego przeznaczone do stosowania z rurami z réznych materiatow: z zeliwa
sferoidalnego, zeliwa szarego, stali, PVC-U, PE, wibkno-cementu’,

PN-B-09700:1986 ,Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych”,

PN-EN 805:2002 ,Zaopatrzenie w wode -- Wymagania dotyczgce systemow

zewnetrznych i ich czesSci sktadowych”.
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