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1 Czesc¢ ogodlna
1.1 Nazwa zaméwienia

»,Modernizacja przepompowni wody w Goworowicach, przepompownia
Goworowice- Tarnawa”.

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem robét budowlanych jest modernizacja istniejacej przepompowni wody
zlokalizowanej w budynku hydroforni w miejscowosci Goworowice, wspétpracujace;
z istniejgcym wodociggiem miejskim Goworowice- Tarnawa.

Zakres robot obejmuje:
- wymiane istniejgcego zestawu hydroforowego wraz z armaturg, automatyka

i sterowaniem w istniejacym budynku pompowni,

- montaz szafy sterowniczej zestawu hydroforowego,

- wykonanie rob6t budowlanych zwigzanych z remontem istniejgcego budynku

pompowni.
1.3 Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych
W przedmiocie zaméwienia przewiduje sie wykonywanie prac towarzyszacych w postaci

prac demontazowych, robét rozbidérkowych jak: skucie zmurszatych tynkow wewnetrznych
na Scianach i stropach, rozebranie stolarki drzwiowej i okiennej, demontaz zestawu
hydroforowego. Roboty tymczasowe to m.in.;, oczyszczenie podtoza, przygotowanie
stanowisk roboczych, prace porzgdkowe.

Koszt prac towarzyszacych i robdt tymczasowych nie podlega odrebnej zaptacie
i przyjmuje sie, ze Wykonawca ujgt go w oferowanej cenie za realizacje przedmiotu
zamoéwienia.

1.4 Informacja o terenie budowy

Terenem budowy bedzie budynek istniejagcej pompowni zlokalizowany w miejscowosci
Goworowice, dz. nr 380/3.
1.4.1 Organizacja robét budowlanych

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy dokumentacje
projektowg zawierajgcg projekt techniczny, przedmiar robét i ST.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
do umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek w konsultacji z projektantem.

Przez miejsce prac budowlanych rozumie sie caty teren, na ktérym bedg prowadzone
roboty, ewentualnie wyznaczony w porozumieniu pomiedzy Inwestorem i Wykonawcg teren,
na ktérym odbywaé sie bedzie tymczasowe sktadowanie materiatdw instalacyjnych
(przechowywanie zgodnie z wytycznymi producentow materiatéw) i materiatu pochodzacego

z demontazu (gruz, ztom itp.).
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Wykonawca na wtasny koszt zapewni swoim pracownikom mozliwos¢ korzystania
z urzadzen sanitarnych oraz energii elektrycznej na potrzeby realizacji robot, chyba,
ze Inwestor postanowi inaczej (np. udostepni toalety). Wykonawca zobowigzany jest
do utrzymania terenu budowy w nalezytym porzgdku miedzy innymi poprzez:
- sktadowanie (w wyznaczonych miejscach) materiatbw stuzacych do realizacji
zadania/inwestycji,
— zachowanie porzadku po zakonczeniu prac w kazdym dniu,
- w trakcie i po wykonaniu prac Wykonawca jest zobowigzany do usuwania odpaddw
w sposéb zgodny z przepisami (Ustawa o odpadach, Prawo Ochrony Srodowiska
i inne). W szczegdlnosci mowa tu o wkasciwym (w mys| w/w przepiséw) zagospodarowaniu
odpadéw. NIEDOPUSZCZALNE JEST SPALANIE ODPADOW!
1.4.2 Zabezpieczenie intereséw osoéb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie
budowy. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i zainteresowanych uzytkownikow oraz
bedzie z nimi wspétpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.4.3 Ochrona srodowiska

Wykonywane roboty nie bedg mie¢ ujemnego wptywu na $Srodowisko naturalne.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robét
wykonczeniowych Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy zgodnie z przepisami
i normami dotyczgcymi ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen Ilub ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spofecznej, a wynikajgcych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymogow sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie

i sg uwzglednione w cenie umowne;j.
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1.4.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze wykonawcy sktada sie z niezbednych instalacji, urzgdzen, biur, magazynéw,
zaplecza socjalnego dla pracownikow, placéw skitadowych oraz drég dojazdowych
i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych rob6t. Utrzymanie zaplecza
wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane z uzytkowaniem powyzszego
zaplecza.

Likwidacja zaplecza wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich urzgdzen, instalaciji,
drég dojazdowych i wewnetrznych, biur, placéw, zabezpieczen, oczyszczenie terenu
i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

1.4.6 Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia,
porecze, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.
1.4.7 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach wjazdu na teren budowy z drog o nawierzchni utwardzonej nalezy ustawi¢
odpowiednie znaki informujgce o wykonywanych robotach budowlanych zgodnie
z projektem tymczasowej organizacji ruchu. Po zakonczonych robotach nalezy bezwzglednie
doprowadzi¢, uzytkowane w czasie realizacji prac, jezdnie i chodniki do stanu pierwotnego.
W przypadku uszkodzenia przez Wykonawce nawierzchni jezdni lub ciggéw pieszych jest
on zobowigzany do wykonania niezbednych napraw zgodnie z ustaleniami
z przedstawicielami Zamawiajgcego. W miejscu przejazdow i przejs¢ dla pieszych wykona
mostki i ktadki.

1.5 Nazwy i kody CPV

Grupa 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

Klasa 45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

Kategoria | 45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne

Grupa 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

Klasa 45320000-6 Roboty izolacyjne

Kategoria | 45321000-3 Izolacja cieplna

Grupa 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

Klasa 45410000-1 Tynkowanie




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Grupa 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych

Klasa 45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie

Kategoria | 45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlane;j

1.6 Okreslenia podstawowe zawierajace definicje pojec¢ i okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowane, a wymagajace zdefiniowania w celu jednoznacznego
zrozumienia zapiséw dokumentacji projektowej i STWiORB
Definicje poje¢ wg ,Warunkoéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych

zeszyt nr 9. Wymagania Techniczne Cobrti Instal”.

2 wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobow budowlanych oraz niezbedne
wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,
sktadowaniem i kontrolg jakosci

2.1 Materiaty
Wszystkie materiaty i urzgdzenia uzyte do wykonania rob6t budowlanych powinny

spetnia¢ wymagania odpowiednich norm lub posiadaé aprobaty techniczne, atesty, certyfikaty,

Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane lub dobrowolnie

stosowane przez producentéw. Wykonawca zobowigzany jest:

* na kazde Zzgdanie Zamawiajgcego przedstawi¢ Dokumenty $Swiadczace,
ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w budownictwie zgodnie
z art. 10 ustawy Prawo Budowlane,

» dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznych,

» stosowa¢ wyroby produkcji krajowej lub zagranicznej posiadajgce deklaracje
zgodnosci z normg lub Aprobatg Techniczng odpowiednich instytutow badawczych,
odpowiadajgce obowigzujgcym przepisom.

2.1.1 Zestaw hydroforowy
Zaprojektowano zestaw hydroforowy np. typu HYDRO-MDFI3-HL.S10.3-5.5/1,5kW

firmy Hydroinstal lub réwnowazny, zamontowany w miejscu istniejacego zestawu, ktory

z uwagi na wyeksploatowanie istniejgcych urzadzen nalezy zdemontowaé. Projektowany

zestaw skiada sie z 3 pomp np. typu HL.S10.3-5.5/1,5kW produkcji Hydroinstal/Ebara

lub rownowazne. Sterowanie zestawem ptynne indywidualnymi przetwornicami czestotliwosci,

zamontowanymi w skrzynce zestawu hydroforowego.
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Parametry pracy zestawu hydroforoweqo:

wydajnos¢ przy pracy 1 pompy Q = 14,0 m¥h,
wydajnos¢ catkowita Qc = 42,0 m¥/h,

przy wysokosci podnoszenia H=22,0 m st. w,
max wys. podnoszenia (przy Q = 0 m3h) Hmax = 38,0 m st. w,
moc zainstalowana (3 x 1,5 kW) P =4,5kW,

napiecie zasilania U = 3x400V,
Srednica kolektoréw: ssawnego i ttocznego Dn = 80 mm.

Wyposazenie zestawu hydroforowego:

wysokosprawne pionowe pompy ,in-line” np. typu 3 x HL.S10.3-5.5/1,5kW produkciji

Hydroinstal/Ebara lub rownowazne; elementy przeptywowe pompy wykonane ze stali

nierdzewnej; stopa pompy oraz gtowica zeliwna,

kolektory ssawne i ttoczne z kréécami przytaczeniowymi wykonane ze stali

kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1 na cisnienie nominalne PN10:

wszystkie spoiny w kolektorach wykonane sg metodg TIG, przy uzyciu
specjalistycznego stanowiska do spawania obwodowego kolektorow, rur
i ksztattek. Spoiny kolektoréw na zyczenie klienta (za doptatg) moga byé
udokumentowane wydrukiem parametrow i przebiegu procesu
spawania,

na kolektorach zamontowane sg kotnierze Iluzne aluminiowe

na cisnienie nominalne PN10;

konstrukcja wsporcza wykonana bedzie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN

10088-1, na ktorej kazda pompa umieszczona jest na indywidualnych wibroizolatorach,

szafa sterownicza z drzwiami petnymi z blachy o grubosci 1,5 mm malowanej farbg

proszkowg z przeznaczeniem do zabudowy wewnetrznej o stopniu ochrony IP54

zawierajgca kompletny osprzet elekiryczny, ukiad sterujgco - zabezpieczajacy,

wyposazona w:

jednofazowe przetwornice czestotliwosci dla mocy do 1,5kW (ir6jfazowe
przetwornice czestotliwosci dla mocy od 2,2kW) z wbudowanym filtrem
przeciwzaktéceniowym indywidualne dla kazdej pompy,

inteligentny sterownik mikroprocesorowy,

panel operatorski z wyswietlaczem ciekfokrystalicznym z mozliwoscig
nastaw i odczytu parametréw pracy zestawu hydroforowego,

aparature zabezpieczajgco-tgczeniowa,

roztgcznik gtéwny,
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- armatura odcinajgca dla kazdej pompy,
- przetwornik cisnienia na kolektorze ttocznym,
— zawory zwrotne dla kazdej pompy,
- atest PZH na zestaw hydroforowy,
- instrukcje montazu i eksploatacji zestawu hydroforowego z deklaracjg zgodnosci
w jezyku polskim,
- zabezpieczenie przed pracg pomp na sucho tzw. suchobiegiem,
- manometr kontrolny na ssaniu i ttoczeniu,
- na kolektorze ttocznym zamontowano zbiornik przeponowy o pojemnosci 25 | PN10 -
1 szt.
2.1.2 Uktad sterowania pompowni
Dla zapewnienia wysokiej niezawodnosci i unifikacji zastosowano swobodnie
programowalny sterownik z typowymi produktami jak przetwornica czestotliwosci oraz pompy
(obnizenie kosztéw eksploatacji). Indywidualne przetwornice czestotliwosci zamontowane
w skrzynce zestawu hydroforowego majg wieksze mozliwosci techniczne np. posiadajg
mozliwo$¢ sterowania i monitorowania zdalnego np. poprzez protokét Modus RTU, mozliwos¢
zainstalowania filtrbw eliminujacych zaktocenia itp. Istnieje mozliwos¢é uzyskania
oprogramowania od dostawcy przetwornicy. Koszty eksploatacji zestawu hydroforowego
z oddzielnymi przetwornicami czestotliwosci sa duzo nizsze, np. w razie awarii ze wzgledu
na tatwiejszg wymiane przetwornicy a nie catej pompy jak w przypadku zestawu z przetwornica
zintegrowang z silnikiem pompy. W przypadku awarii zestawu z pompami z przetwornicg
zintegrowang z silnikiem serwisu dokonuje sie praktycznie wytgcznie fabrycznie (za granica)
lub konieczna jest wymiana catego zespotu pompowego. Przetwornice pomp wbudowane
na silniku sa czesciami zamiennymi a wiec z natury czesciami znacznie drozszymi niz
standardowe przetwornice, ktére sg bardziej dostepne.

Uktad sterowania powinien umozliwié:

— sterowanie przetwornicami czestotliwosci,

— zalgczanie i wytgczanie pomp w zaleznosci od cidnienia na ttoczeniu oraz predkosci
obrotowej pomp,

— przesuwanie rozruchéw pomp w czasie tagodzace skutki uderzenia hydraulicznego,

- blokowanie zatgczenia pompy w ktorej sterownik wykryje awarie,

- automatyczne przetgczenie pompy w przypadku awarii pompy,

- blokade pracy zestawu w przypadku wystgpienia suchobiegu,

- zabezpieczenie przed nadmiernym wzrostem przeptywu- rozszczelnienie sieci
ttocznej,

- wytgczenie pomp po przekroczeniu ci$nienia granicznego w instalacji,
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- informacje swietlng o stanie pracy zestawu,
— naprzemienng w czasie zamiang pomp pracujgcych, gwarantujgcg jednakowy stopien
zuzycia eksploatacyjnego,
- kontynuacje procesu bez koniecznosci ponownego ustawiania parametrow pracy
zestawu w przypadku braku zasilania lub wytgczenia uktadu.
2.1.3 Podsumowanie

W przypadku zastosowania materiatbw innego producenta niz przewidzianych
w projekcie nalezy skonsultowa¢ sie z projektantem przed ich wbudowaniem i uzyskac
pisemng akceptacije.

Montaz wszystkich urzgdzen prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

Przy realizacji rob6t wykonawca moze zastosowacé inne materiaty i urzgdzenia niz
wskazane w projekcie i STWIORB o jakosci i parametrach rownorzednych lub lepszych. Klase
zastosowanych materiatbw wykonawca winien udokumentowac atestami i Swiadectwami
jakosci oraz uzyska¢ zgode projektanta. W przypadku zastosowania innych materiatéw bez
powiadomienia o tym w/w os6b materiat moze zosta¢ odrzucony a Wykonawca zobligowany
do usuniecia ich z terenu budowy na wtasny koszt oraz dostawe i wbudowanie materiatow
zaakceptowanych przez projektanta.

W przypadku checi zamiany zaprojektowanych materiatéw i urzadzen Wykonawca
ma obowigzek dokonac¢ analizy we wtasnym zakresie, udokumentowaé pisemnie i przedtozyé
do akceptacji, ze proponowane przez niego materiaty i urzgdzenia zamienne sg réwnowazne
(czytaj: o nie gorszych parametrach technicznych niz materiaty i urzadzenia zaprojektowane).
Nalezy stosowaé kompletny system jednego producenta dla danego rodzaju wykonywanych
robét. Nazwy wiasne produkidow czy producentéw uzyte w projekcie technicznym i/lub
niniejszej STWIORB majg na celu wytgcznie wyznaczenie poziomu technicznego materiatéw
i urzadzen.

2.2 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie na witasciwosci przewozonych materiatbw oraz zgodnie
z przepisami BHP. Materialy nalezy transportowaé zgodnie zaleceniami producenta
i wg warunkdw technicznych wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.

2.3 Warunki dostawy

Wg wytycznych producenta.
2.4 Sktadowanie

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty i urzgdzenia, do czasu,
gdy bedg one potrzebne do roboét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
Swojg jakos¢ i wtasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
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uzgodnionych z inspektor nadzorem lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych
przez wykonawce.
2.5 Kontrola jakosci
Wszystkie materiaty uzyte do robdt powinny posiada¢ atest producenta zgodny z PN.
Materiaty, ktére nie spetniajg wymagan zostang odrzucone. Wykonawca jest odpowiedzialny
za petna kontrole jakosci rob6t i stosowanych materiatow.
3 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania
robot budowlanych zgodnie z zatozong jakoscia
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, powinien spetnia¢ normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.
4 Wymagania dotyczace srodkow transportu
Srodki transportu (bedace wiasnoscig Wykonawcy lub wynajete) stuzace do przewozu
materiatbw budowlanych i urzgdzen majg by¢ utrzymywany w dobrym stanie i spetnia¢
wszystkie wymogi w zakresie poruszania sie pod drogach publicznych. Bedg spetniaty normy
ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
5 Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych
5.1 Roboty demontazowe
Czesci istniejgcego zestawu hydroforowego nalezy po demontazu sktadowaé
W miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego w celu wywiezienia do sktadnicy ztomu.
Stanowig one wiasnos¢ inwestora i powinny by¢ sukcesywnie wywozone poza teren budowy.
Odlegtos¢ transportu materiatdbw rozbidérkowych — okresla wykonawca robét. Roboty
rozbiérkowe prowadzi¢ z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U.
Nr 47 poz.401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych
5.2 Montaz zestawu hydroforowego
Montazu zestawu hydroforowego powinna dokona¢ wyspecjalizowana firma
realizujgca inwestycje, ponoszaca petng odpowiedzialnos¢ za zamontowane urzadzenia.
Montaz powinien obejmowac:
- posadowienie zestawu w pomieszczeniu pompowni,
— podigczenie kolektorow ssawnego i ttocznego zestawu do instalacji wodnej,
— doprowadzenie kabla zasilajgcego do szafy sterowniczej (rozdzielni) zestawu
hydroforowego.
5.3 Rozruch technologiczny

Pierwsze uruchomienie przeprowadza producent zestawu w ramach gwaranciji.
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5.4 Prace towarzyszace

Roboty remontowe poprzedzi¢ robotami rozbidrkowymi: skucie zmurszatych tynkow

wewnetrznych na scianach i stropach, rozebranie stolarki drzwiowej i okiennej.

5.5 Roboty remontowo budowlane budynku pompowni

5.5.1

5.5.2

5.5.3

5.5.4

5.5.5

Roboty sanitarne

montaz grzejnika elekirycznego z termostatem o mocy 1500 W, np. typu F120 firmy
Atlantic lub réwnowazny,

montaz osuszacza powietrza o przeptywie powietrza 100 m%/h i wydajnosci osuszania
101/24h np. typu Master DH 712 P lub réwnowazny,

montaz kanatu wentylacyjnego nawiewnego @150 =z blachy ocynkowanej
usytuowanego na wysokosci 0,3 m nad poziomem podtogi. Otwory wlotowy i wylotowy
kanatu zabezpieczy¢ siatkg metalowg lub kratka,

otwér wlotowy w stropie istniejagcego kanatu wywiewnego zakonhczy¢ kratkg
wentylacyjna.

Roboty elektryczne

Zasilanie urzadzen i AKP wg wytycznych dostawcy zestawéw hydroforowych

Roboty budowlane

istniejgce okna o wymiarach 90x57 wymieni¢ oraz zabezpieczy¢ przed wtamaniem
np. poprzez zamontowanie dodatkowego zamka np. FTS 96 ABUS lub réwnowazny.
Na okna nalezy zatozy¢ siatki przeciw owadom pozwalajgce zabezpieczyé
pomieszczenie przed dostawaniem sie do wnetrza wszelkich insektéw itp.,

wymieni¢ drzwi zewnetrzne na stalowe petne z zamkiem patentowym o wymiarach
150x205 cm; drzwi powinny otwiera¢ sie pod naciskiem od strony pomieszczenia, drzwi
nalezy wyposazy¢ w zamkniecie (klamke) ,antypanik”.

Roboty izolacyjne

$ciany zewnetrzne budynku pompowni zaizolowa¢ styropianem gr 15 cm z wyprawg
tynkowa,

pota¢ dachowg oczy$ci¢ z istniejgcej papy i zaizolowac styropapg gr 20 cm np. typu
Swisspor BITERM EPS 100 036 dach podtoga lub réownowazne wraz z obrébkami
blacharskimi.

Roboty tynkowe i malarskie

wykona¢ uzupetnienia tynkéw zewnetrznych i wewnetrznych wraz z malowaniem
elewaciji oraz $cian w pomieszczeniach pompowni,

pomieszczenie pompowni pomalowaé na jasny kolor powtokami malarskimi

chronigcymi przed przenikaniem wilgoci.
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6 Opis dziatan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobow i roboét
budowlanych w nawigzaniu do dokumentacji odniesienia
Kontrola jakosci robot powinna obejmowac:

- Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa - polega na stwierdzeniu

wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarédw wykonanych robot
z projektem,

- Nalezy zastosowac sie do wytycznych zarzgdcy sieci.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét
Zgodnie z umowa.

8 Opis sposobu odbioru rob6t budowlanych
Odbiér dokonywany jest komisyjnie i zgodnie z rodzajem robét, na warunkach okreslonych

umowa.

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robét budowlano - montazowych. Tom |l Instalacje sanitarne i przemystowe" oraz normg PN
64/B-10400. Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robét nalezy
dokonac¢ koncowego odbioru technicznego.

Przy odbiorze kohcowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

— dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetniania w trakcie

wykonywania robét,

- dziennik budowy,

- dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatéw (Swiadectwa jakosci wydane

przez dostawcéw materiatéw)

- protokoty wszystkich odbiorow technicznych czesciowych, protokoét przeprowadzenia

préby szczelnosci,

9 Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych

i towarzyszgcych nie podlegajg odrebnej zaptacie.

10 Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawg do wykonania roboét
budowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, nhormy oraz
inne dokumenty i ustalenia techniczne
Dokumenty bedace podstawg do wykonania robo6t budowlanych, w tym wszystkie

elementy dokumentacji projektowej, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty

i ustalenia techniczne.

1. Dokumentacja projektowa.
2. Przedmiar robét.
3. Normy i rozporzadzenia:
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PN-81/B-10740. Stacje hydroforowe. Wymagania i badania przy odbiorze,

PN 8972-07/88. Pompownie wodociggowe. Wymagania i badania przy odbiorze,

PN 67/M 44001. Pompy i uktady pompowe. Wielkosci charakterystyczne, okreslenia
i symbole,

PN-68/1380-01. Pompy wirowe i wyporowe. Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze,

PN 68/M 44003. Pompy wirowe i wyporowe. Zespoty i elementy. Nazwy i okreslenia,
PN-68/M-44102. Pompy wirowe diagonalne pionowe,

PN-81/M-44006. Pompy wirowe. Badania odbiorcze wielkosci charakterystycznych.
KlasaBi C,

PN-84/M-44010. Pompy odsrodkowe do wody zasilajgcej,

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia
1994 roku w sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych materiatow
budowlanych (Dz. U. nr 107 z 1998 r.),

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z 27 kwietnia 2000 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy pracach spawalniczych (dz. U. nr 40 z 2000 r.),

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogdlnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 129 z 1997 r.),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 2 2002 r, zm. Dz.U. nr 33
22003 r,Dz. U.nr109 22004 r., zm. Dz. U. Nr 56 z 2009 r.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. nr 120 z 2003 r.),

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane. (Dz. U. nr 207 z 2003 r.).
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