SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

ROBOTY ELEKTRYCZNE

CPV 45311200-2 Instalacje elektryczne niskiego napig¢cia
CPV 45312100-8 Instalacje pozarowych systemow alarmowych

Obiekt:
Budynek przy ul. Hetmanskiej 9 w Rzeszowie zarzagdzanym przez ROPS

Zadanie:
1. Instalacje elektryczne wewngtrzne
a) oswietlenia ewakuacyjnego
b) oswietlenia kierunkowego
¢) instalacja SSP
d) oddymianie klatek schodowych

Inwestor:
ROPS
Rzeszow ul. Hetmanska 9

Sporzadzil:
Inz. Teresa Zablotny Ustlugi Inwestycyjne

35-112 Rzeszow ul. Bohaterow 32/46

Rzeszow — 12. 2019 r.



o

SST WiORB
Sygnalizacja i alarm pozarowy oraz zabezpieczenie przed zadymianiem
pionowych drog ewakuacyjnych, budowa oswietlenia ewakuacyjnego oraz

kierunkowego w korytarzach i klatkach schodowych
W Budynku ROPS w Rzeszowie przy ul. Hetmanskiej 9

KOD Wspoélnego Stownika Zamowien (CPV)

45311200-2 Instalacje elektryezne niskiego napiecia
45312100-8 Instalacje pozarowych systemow alarmowych

1.  Wstep
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z sygnalizacja alarmu pozarowego i oddymiania
klatek schodowych , budowy oswietlenia ewakuacyjnego, kierunkowego oraz instalacji
elektrycznej w budynku ROPS w Rzeszowie przy ul. Hetmanskie;j.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w/wymienionych.

1.3 Zakres robot
Roboty elektryczne obejmuja :
- Instalacja SSP
- Instalacja oddymiania klatek schodowych
- Instalacje elektryczne wewnetrzne
- Instalacja o$wietlenia ewakuacyjnego i kierunkowego

1.4.0kreslenia podstawowe

Linia dozorowa adresowalna — linia dozorowa umozliwiajaca wilaczenie elementow
adresowalnych.

Element adresowalny - element pracujgcy w linii dozorowej adresowalnej, posiadajacy,
unikalny i niezmienny identyfikator w postaci numeru fabrycznego oraz nadawany w czasie
konfiguracji numer elementu. Element adresowalny umozliwia dwukierunkowa wymiang
danych cyfrowych z centralg (nadawanie i odbior).

Element liniowy — element instalowany na liniach dozorowych adresowalne;j

(element adresowalny) i bocznej (element nieadresowalny).

Numer linii - numer porzadkowy z zakresu nadawany otwartym lub petlowym liniom
dozorowym.

Numer elementu — numer porzadkowy z zakresu nadawany elementowi adresowalnemu
podczas konfiguracji linii dozorowej. W czasie normalnej pracy centrala komunikuje si¢ za
pomocg numeru elementu Stan dozorowania - stan pracy, w ktérym centrala jest zasilana ze
zrodla energii elektrycznej, spelniajacego okreslone wymagania i w ktérym nie jest
sygnalizowany zaden inny stan pracy.

Stan alarmowania (pozarowego) — stan pracy, w ktory wchodzi centrala po odebraniu od
ostrzegaczy pozarowych informacji o wykryciu pozaru.

Centralka lokalna — centrala, majaca podtaczone do niej linie dozorowe oraz wyjscia,
ktorej sygnalizacja oraz wykonywane funkcje operatorskie i programowe realizowane sg z
jej wlasnej konsoli.



o Czujka dymu— przeznaczona do ujawniania obecno$ci dymu powstajacego w pierwszej
fazie pozaru w obszarze 40 m2 wokoét niej. Odpornos$¢ na temperature max.50° C. Montaz
czujki w gniazdach G

o Ostrzegacze reczne ROP — urzadzenie do rgcznego uruchomienia 1 przekazywania
informacji o istniejgcym zagrozeniu pozarowym. Instalowane w miejscach ogdlnie
dostepnych jak na ciggach komunikacyjnych wewnatrz budynku.

o Uruchomienie ostrzegacza powoduje wywotanie w centrali alarmu II stopnia.

o Materialty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

o Napigcie znamionowe linii — napigcie migdzyprzewodowe w przypadku pradu
przemiennego lub migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktore linia kablowa
zostaty zbudowana,

o Ochrona przed dotykiem posrednim — ochrona oséb przed dotykiem czesci przewodzacych
dostepnych (metalowe obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych pod napigciem w chwili
awarii lub w warunkach zakl6éceniowych.

o Odleglos¢ pionowa miedzy przedmiotami — odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi
przedmiotow,

o Odleglos¢ pozioma migdzy przedmiotami — odlegtos¢ miedzy rzutami poziomymi
przedmiotow,

o Oprawa oswietleniowa — obudowa zrodta §wiatta posiadajaca urzadzenia utatwiajace jego
zapton 1 umozliwiajace jego instalowanie, a takze ksztaltujaca wlasciwie bryte swiatla,,.,

o Rysunki - czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

o Urzadzenie rozdzielcze - aparat elektryczny w obudowie lub w ostonie zabezpieczajacej
przed bezposrednim dotykiem czg$ci przewodzacych dostepnych i1 przedostawaniem si¢ do
wnetrza zanieczyszczen mechanicznych lub wody lub bez tej ostony, w ktérym nastgpuje
rozdzial energii elektrycznej np. rozdzielnica elektryczna, szafa kablowa, ztacze kablowe
1tp.

o Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odleglo$¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odlegtosé
dopuszczalna dla danych warunkéw ukladania bez stosowania przegrod lub oston
zabezpieczajacych i w ktérych nie wystepuje skrzyzowanie.

o Zrodlo $wiatla - aparat przetwarzajacy energie elektryczng w fale $wietlng widzialng.

1
2 Okreslenia pozostate podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi normami
1 s3 uzupelnieniem okreslen zawartych w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawcza robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z
Dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperdéw, Dziennik
Budowy 1 Ksiege Obmiaru Robdt oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru kohcowego Robot.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa



Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetlienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST
na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i SST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Wykonawcy stanowig cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
nastgpujaca ich wazno$¢:

Specyfikacje Techniczne,
Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartos$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatlu tolerancji.
Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto§¢ minimalna lub warto§¢ maksymalna tolerancji albo obie
te wartosci, to roboty winny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materialow lub
elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci
granicznych.

W przypadku, gdy materialty lub Roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST, ale osiaggnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu
budowli, to Inspektor moze zaakceptowac takie Roboty i zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie,
jednak zastosuje odpowiednie potragcenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegOdtowymi kontraktu.

W przypadku, gdy materiatly lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST, i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Jezeli w zwiazku z zaniechaniem, nie wlasciwym prowadzeniem Robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasno$ci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasno$¢. Stan naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, rurociggi kable teletechniczne itp., oraz uzyska od odpowiednich witadz
bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie Placu Budowy.

O zamiarze przystapienia do Robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wtascicieli urzadzen i Inspektora.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji kontraktu do wilasciwego
oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bez zwlocznie
powiadomi Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre$lonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.6. Ochrona i utrzymanie Robdt.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ Robdt 1 za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od Daty Rozpoczecia do Zakonczenia i odbioru koncowego
Robat.

Wykonawca begdzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymanie, to na polecenie
Inspektora powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

2. Materialy
2.1. Stosowane materialy

Zrédha uzyskania wszelkich materialéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robdt. Materialy do budowy i przebudowy instalacji
nabywane sg przez Wykonawcg.

Wszystkie materiaty uzyte do budowy i przebudowy powinny spetnia¢ warunki
okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych i1 posiadaé odpowiedni atest, a w
przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytwoérni lub innym
umownym warunkom.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
Placu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jezeli Inspektor zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przekwalifikowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Skladowanie materialow

Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi dla przedsigbiorstw
wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno - montazowe. W przypadku braku takich
wytycznych, zasady gospodarki materiatowej na placu budowy powinny by¢ opracowane przez



generalnego wykonawce robot lub przedsiebiorstwo wykonujace dany rodzaj robdt w
porozumieniu z kierownikiem budowy.

Sposob sktadowania materiatéw elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych
materialdow powinny by¢ dostosowane do rodzaju sktadowanego materiatu.

Materialy takie jak: osprzet , konstrukcje wsporcze nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zamknigtych, suchych, przewietrzanych i oswietleniowych.

Wszystkie materiaty sktadowane na wolnym powietrzu powinny by¢ utozone w miejscu,
gdzie nie beda narazone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania materialtu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o
swoim zamiarze co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez
Inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Begdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Sprzegt powinien odpowiadaé ogoélnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i
wytrzymatosci. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony
zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.

Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dziatania, ponadto nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwosciag uruchomienia przez osoby
niepowolane.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany dostosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wilasciwosci przewozonych
materiatow. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementoéw konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania danego
rodzaju robot.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materiaty w sposob
uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.
Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu zleconych robét to samochod dostawezy,

Transport materiatow i elementéw malogabarytowych np. oprawy o$wietleniowe, zrodta
$wiatta winien by¢ dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach
uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatéw 1 osprzetu
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatlow i1 osprzgtu na
stanowisko montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5. Wykonanie robot



5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robdt oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich
elementow Robo6t zgodnie z wymiarami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robdt, zostana, je$li wymagaé tego bedzie Inspektor, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej u w
ST, a takze w normach i wytycznych. Inspektor jest upowazniony do kontroli wszystkich
Robdt 1 kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowg lub na niej produkowanych,
wlaczajac przygotowanie i produkcje materialow. Inspektor powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie speiniaja wymagan
jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i SST. Z odrzuconymi materialami
nalezy postepowac jak w punkcie 2.4.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Wady robot spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jezeli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej
SST, a zaistniata wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcow, to Inspektor zleci taki sposéb postepowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora na koszt Zamawiajacego.

5.3. Zakres i warunki wykonania robot

- Rury instalacyjne

Instalacje nalezy wykonaé przewodami uktadanymi w rurkach RL na lub pod tynkiem.
Materialy:

rurki sztywne z PE

$rednice minimum 3 razy $rednica przewodu

Rurki instalowa¢ przy uktadaniu przewodow przed wykonczeniem $cian.

-. Przewody zasilajace

W zalezno$ci od rodzaju pomieszczen i obiektow oraz panujacych tam warunkéw dobrano
rodzaj przewodow i kabli oraz sposobow ich prowadzenia.

rozprowadzenie przewodu ochronnego — oddzielny w calej instalacji ( TN-S)
sprawdzenie obcigzalnosci wg IEC

metoda instalacji Bi C

przekrdj przewodu neutralnego N taki jak przewodoéw fazowych

przekrdj przewodu ochronnego PE taki jak przewodow fazowych

napigcie robocze 500/750V

materialy:

izolacja PCV

materiat zyt miedz

oznaczenie 7yl - kolory wg PNE



- Rozdzielnice w wykonaniu wnekowym w II klasie izolacji o IP 20 wyposazone bedg w
osprzet modutowy do mocowania na szynie TH:
- roztgcznik 3L +N 100A,
- ochronnik o charakterystyce ,,C”,
- lampki kontrolne
- wylaczniki réznicowopradowe o pradzie uptywu 30mA
- wylaczniki nadmiarowoprgdowe dwubiegunowe (L+N) o charakterystyce B 1 pradach
znamionowych 101 16A

Dane dodatkowe dla montowanych tablic rozdzielczych
uktad sieciowy TN-S

prad ciagly szyn zbiorczych 120A

wytrzymalo$¢ zwarciowa 6kA

IT klasa izolacji

Stopien ochrony obudowy IP 20

montaz aparatury na szynie DIN i stacjonarny
rezerwa miejsca minimum 25%
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5.3.1. Instalacja opraw o$wietlenia awaryjnego ewakuacyjnego
W zakresie o§wietlenia awaryjnego budynku zostato zaprojektowane:
o$wietlenie pomieszczen ogolnie dostepnych os$wietlonych wyltacznie $wiattem
sztucznym:

o klatki schodowe wraz z korytarzami komunikacyjnymi,

o o$wietlenie ewakuacyjne drog ewakuacyjnych,

o o$wietlenie dodatkowe - kierunkowe (podswietlane znaki kierunkowe),

Dla realizacji celu os$wietlenia awaryjnego budynku, nalezy stosowa¢ wytacznie oprawy
o$wietlenia awaryjnego zasilone z autonomicznym modutéw elektroinwertorowych o czasie
podtrzymania 2 godz..

Do oswietlenia awaryjnego w budynku nalezy zainstalowa¢ oddzielne oprawy LED .Oprawy
zaprogramowac do pracy ,,na ciemno”. Stosowa¢ zZrodla swiatta POWER LED 3W z optyka
do przestrzeni otwartych w pomieszczeniach i z optyka soczewkowa na korytarzach
Srednie natezenie o$wietlenia na podtodze wzdhuz drogi ewakuacyjnej o szerokosci do 2m nie
powinno by¢ mniejsze niz 2 Ix.

Rozmieszczenie opraw o$wietlenia dodatkowego — kierunkowego
Oprawy o$wietlenia dodatkowego — kierunkowego powinny by¢ rozmieszczone:
o przy kazdych drzwiach przeznaczonych do wyjscia ewakuacyjnego
o w poblizu schodéw i na klatkach schodowych,
o przy kazdej zmianie przebiegu drogi ewakuacyjne;j,
o W poblizu kazdego wyjscia koncowego,
o poblizu kazdego urzadzenia przeciwpozarowego.

Rozmieszczenie opraw o$wietlenia awaryjnego ewakuacyjnego pokazano na rzutach
poszczegblnych kondygnacji z instalacjami o§wietleniowymi.

5.3.2. Instalacja przeciwporazeniowa.

W projektowanych instalacjach elektrycznych ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym
(ochrong dodatkowa) zaprojektowano poprzez odpowiednie dobranie zastosowanie:

- wylacznikéw réznicowo — pradowych,

- wylacznikéw instalacyjnych nadmiarowo — pradowych.



Wszystkie styki ochronne gniazd wtykowych, opraw o$wietleniowych, maszyn i urzadzen ktére
w wyniku uszkodzenia izolacji mogly by si¢ znalezé pod napigciem nalezy polaczy¢ z
uziemionym przewodem ochronnym PE.

5.4. Instalacja oddymiania.

Na kazdej klatce schodowej umieszczono klapy oddymiajace z  sitownikami sterowanymi
sygnatem z czujki dymowe;j.
Na klatkach schodowych na najwyzszej kondygnacji umieszczono centralki oddymiajace,
bezobstugowe z automatyka pogodowa, wyposazone w akumulatorki podtrzymujace napiecie
przez 48 h . Na klatce nalezy zamontowac:
- czujk¢ dymowa — optyczng umieszczong w najwyzszym miejscu ostatniej kondygnacji
( zasilanie wykona¢ przewodem Cu 1 x2 x 0,8 )
- czujke deszczowo-wiatrowa - sygnalizator pogody, umieszczony na zewnatrz obiektu
( zasilanie wykona¢ przewodem Cu 3 x 2 x 0,8 )
- zalacznik alarmu ROP lub przycisk ’alarm-oddymianie” (zasilanie wykona¢ przewodem Cu 4
x2x0,8)
- przycisk przewietrzania LT z kontrolkg otwarcia ,umieszczony obok centralki na wys. 1.8 m (
zasilanie wykona¢ przewodem Cu 3 x 2 x 0,8)

5.5. Instalacja SSP

5.5.1. Materialy przewidziane do zastosowania i ich dobor dla instalacji pozarowej
o Przewody YnTKSY 1x2x0,8

Przewody YDY 3 x 1,5

Przewody HLGs 2 x 1,5

Gniazda adresowalne czujek G — 3840

Listwy plastikowe 32 x 15117 x 15

Centrala MEDIANA lub otozsamych funkcjach

Przyciski reczne ROP

Czujki optyczne dymu
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5.5.2 Technologiczna kolejnos¢ wykonywania prac przy instalacji pozarowe;j:
Wytyczenia tras przebiegu przewodow

Wykucie bruzd

Wykucie przebi¢

Montaz listew maskujgcych przewody

Oznaczenie punktow lokalizacji gniazd pod czujki pozarowe i ich montaz
Montaz przyciskoOw pozarowych

Uktadanie przewodow w listwach i bruzdach

Podtaczenie przewodéw do aparatow

Pomiary linii dozorowych

Montaz czujek

Przeprogramowanie centrali

Uruchomienie probne kompletnej instalacji

Protokoty z pomiaréw przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.
Usunigcie materiatow pomontazowych, tynku, gruzu, opakowan
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5.5.3. Wytyczne dla wykonawcy:

Montaz elementdw instalacji winien odbywac si¢ zgodnie z wytycznymi producenta zawartych
w instrukcjach 1 DTR przez autoryzowanego wykonawcg.

Wszystkie roboty w trakcie ich realizacji winny by¢ starannie zabezpieczone przed
zniszczeniem 1 zabrudzeniem.



Przej$cia przez Sciany i stropy uszczelni¢ kitem (masg) ognioodpornym.

Po wykonaniu instalacji SAP wykonawca winien sporzadzi¢ instrukcje

obstugi 1 konserwacji dla uzytkownika, ktéra winna zawiera¢ rowniez
informacje o :

o  obowigzku uzytkownika zapewnienia statej fachowej konserwacji i obshugi
gwarantujgce] prawidtowos¢ dziatania instalacji.

o  konieczno$¢ konsultacji z autorem projektu przy kazdorazowej zmianie sposobu
uzytkowania pomieszczen, przebudowie, zmianie funkcji pomieszczen.

o  zakazie catkowitego stosowania na terenie budynku ognia otwartego

o  wilacznie z zakazem palenia tytoniu.

o  uniemozliwieniu dostepu do central w instalacji pozarowe;j

5.6 Technologia wykonania instalacji.

Instalacje wykona¢ w rurkach elektroinstalacyjnych RL Wszystkie przebicia przez $ciany,
zelbetowe elementy konstrukcyjne /n.p. nadproza, filary nos$ne/ i1 stropy nalezy wykonywac po
uzyskaniu zgody na wykonanie tych przejs¢ od inspektora nadzoru branzy budowlanej, otwory
po wykonanych przekuciach uszczelni¢. Wszystkie urzadzenia nalezy podwiesza¢ w sposob
trwaly 1 pewny .Nalezy zadba¢ o koordynacj¢ robot z innymi branzami, oraz:

- przywrdci¢ stan pierwotny $cian 1 powlok,
- uszkodzone w trakcie montazy stropy i $ciany winny by¢ naprawione na koszt wykonawcy.

6. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ Robdt zgodnie z uzgodnionym z Inspektorem programem
zapewnienia jakosci (PZJ), a w szczegodlnosci stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci
wykonanych robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot 1 jakos¢ materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawcza bedzie przeprowadza¢ pomiary z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie,
ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej 1 ST.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.1 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektorem.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi.

Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy peina zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, moga by¢ dopuszczone do uzycia bez badan.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej,
ktorag moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu, przez Inspektora.

W czasie przegladu robot po zakonczeniu wykonywania robot nalezy wykonaé
CZynnosci:

- sprawdzenie zastosowanych materiatow,



- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powtok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
- sprawdzenie doktadno$ci wykonanych elementow,

- sprawdzenie stanu i kompletno$ci potaczen,

- stan przewodow, osprzetu i opraw

- ciaglos¢ zyt kabli 1 przewodow oraz zgodnosci faz,

- prawidlowos$¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czesci przewodzacych
dostgpnych,

- wykonanie pomiaréw:

= skuteczno$ci ochrony przed dotykiem posrednim czegsci przewodzacych,

* rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych,

» rezystancji izolacji kabli i przewodow

6.2 Raporty z badan.
Wykonawca bedzie przekazywac inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

7.  Dokumenty budowy.
7.1. Dziennik Budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robdét,
- terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy przerw i ich przyczyny,
- uwagi i polecenia Inspektora,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,
- zgloszenia 1 daty odbioréw Robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.



Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedto-
zone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
Robdt.

7.2. Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow Robot, jezeli kontrakt przewiduje taka forme rozliczenia. Obmiary
wykonanych Robodt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
wycenionym ,,Slepym” Kosztorysie i wpisuje si¢ do Ksiegi Obmiaru.

7.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punkcie (1)-(3), nastgpujace
dokumenty:

a). pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b). protokoly przekazania Placu Budowy,

¢). umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d). protokoty odbioru Robdt,

e). protokoty z narad i ustalen,

f). korespondencje na budowie.

7.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio za-
bezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtwo-
rzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawione do wgladu
na jego zyczenie.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot w jednostkach ustalo-
nych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym”
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich Robét.

Obmiar gotowych Robo6t bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie Iub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

Obmiaru rob6t dokona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa i ewentualne dodatkowe
ustalenia wynikte w czasie budowy, zaakceptowane przez Inspektora.

Jednostka obmiarowa dla linii elektroenergetycznych kablowych n.n. i o$wietleniowych jest
metr..

8.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialow.



O ile dla pojedynczych elementow zadania budowlanego nie okreslano inaczej, wszystkie po-
miary dlugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
odmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Wszystkie elementy robdt okreslone w metrach, beda mierzone réwnolegle do podstawy.
Wszelkie inne materialty beda mierzone w jednostkach okreslonych w dokumentacji projekto-
wej i/lub SST.

8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakcep-
towane przez Inspektora.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania Robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozu-
miatly 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szki-
cami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga byc¢
dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

9.  Odbior robot.

9.1. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a). odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b). odbiorowi czgsciowemu,

c). odbiorowi koncowemu,

d). odbiorowi ostatecznemu.

9.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonanych Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczes$niejszych ustalen,
Inzynier ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodat-
kowych Inspektor uwzglednia tolerancje i1 zasady odbioru podane w SST dotyczacych danej
czesci Robot.



W trakcie prowadzenia robdt montazowych nalezy dokona¢ odbioru robodt ulegajacych

zakryciu.

9.3. Odbior czesciowy.

Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych Robdt wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru cze$ciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze koncowym Robot.

9.4. Odbior koncowy Robdét.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz ich gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora.

Odbidér koncowy Robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Robot i kompletnosci oraz prawidtowosci
operatu kolaudacyjnego.

Odbioru koncowego Roboét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trak-
cie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robdt uzupetniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swe czynnosci ustali
nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w
stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

We wszystkich sprawach nie objetych SST beda obowigzywaly przepisy ,,Instrukcji DP-T 14
o dokonywaniu odbioru robot drogowych na drogach zamiejskich krajowych i
wojewddzkich” z dnia 14 lipca 1989 r. wraz z pdZniejszymi zmianami i uzupetnieniami.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ robot z umowa, Dokumentacja Projektowa, Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot Elektrycznych, normami i przepisami,

- sprawdzi¢ udokumentowanie wiasciwej jakosci wykonania robdt odpowiednimi
protokotami préb montazowych,

- sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru speinia warunki i zasady prawidtowej eksploataciji,

- sporzadzi¢ protokot z odbioru technicznego robot z podaniem wnioskéw 1 ustalen

9.5. Dokumenty do odbioru koncowego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokét odbioru
koncowego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

Specyfikacje Techniczne,

uwagi i zalecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze Robo6t zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

recepty 1 ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru,



wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST 1 PZJ,
atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, a wykonanych zgodnie z PZJ 1 ST,
sprawozdanie techniczne,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych 1 Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9.6. Odbior ostateczny.

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

10. Podstawa platnosci
10.1. Ustalenia ogodlne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji ,,Slepego” Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w punkcie 9 ST 1 w
Dokumentacji Projektowej a w szczegdlnosci:

- zabezpieczenie istniejacych instalacji niskopradowych.

Cena jednostkowa wyzej wymienionych robot bedzie obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednia,

- wartos$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos$¢ pracy sprze¢tu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzg¢tu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym: doprowadzenie energii i1 wody, budowa droég dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania Roboét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe¢ placow i1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robodt, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robdt i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
,Slepym” Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych tg pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omowionych w
warunkach Kontraktu.



Platno$¢ bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i1 zabudowanie wszystkich
materialow uzytych do wykonania powyzszego zakresu robodt oraz za robocizng i uzyty sprzet
1 inne czynnosci niezb¢dne do nalezytego wykonania robot.
Cena jednostkowa w/w robot obejmuje ponadto:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,
- roboty pomiarowe — wytyczenie tras,
- dostarczenie materiatow,
- przygotowanie podtoza ,
- ulozenie rur ochronnych,
- ulozenie przewodow i wciggniecie ich do rur,
- zaprawianie rur,
- doprowadzenie $cian i sufitéw do stanu pierwotnego,
- podtaczenie linii /obwodoéw/ zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST.
- montaz aparatow
- montaz opraw o$wietleniowych
- montaz tablic
- montaz osprz¢tu

10.2. Zaplecze Zamawiajacego
Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany zapewni¢ zamawiajagcemu zaplecze
umozliwiajace petnienie funkcji nadzorczych na budowie

11. Przepisy zwigzane
11.1. Normy — na zasadzie dobrowolnosci

Norma PN-IEC 60364

— PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe.

— PN-1EC 60364-3:20001nstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
ogolnych charakterystyk.

— PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

— PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

— PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje-elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa Ochrona przed pradem przetezeniowym.

— PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejsciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napi¢cia

— PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrana dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmos€erycznymi lub tagczeniowymi.

— PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed zakldceniami
elektromagnetycznymi {EMI) w instalacjach obiektow budowlanych.

— PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia.

— PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i faczenie.

— PN-1EC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkow ochrony zapewniajacych



bezpieczenstwo. Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

— PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkow ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

— PN-IEC 364-4-481:1994Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony w

zaleznos$ci od wpltywow |

zewnetrznych, Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych.

— PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkdw ochrony w zaleznosci od wpltywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

— PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

— PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

— PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.

— PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza 1 sterownicza.

— PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepigciami.

— PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. " Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do
odlaczania izolacyjnego i taczenia.

- PN-1EC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

— PN-IEC 60364-5-548:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i potaczenia wyrownawcze instalacji
informatycznych.

— PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

— PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

- PN-IEG 60364-7-707:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace uziemien instalacji
urzadzen przetwarzania danych.

— PN-93/E-08390 — systemy alarmowe

— PN-91/E-05009 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — PN-92/T-90321 —
kable telekomunikacyjne

— PN-92/M-51004 — czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowe;j

— ISO/IEC 11801

— EN 55022, 55024

Normy pozostate

— PN-IEC 60050- Miegdzynarodowy slownik terminologiczny elektryki.

826:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

— PN-IEC 60050- Miegdzynarodowy slownik terminologiczny elektryki.

195:2001  Uziemienia i ochrona przeciwporazeniowa.

— PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyna, oznaczanie 1 identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow
urzadzen i zakonczen zyt przewodow oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego.



— PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i1 bezpieczenstwa przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie 1 identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow
barwami albo cyframi.
-- PN-HD 308 S2:2002 Identyfikacja zyt w kablach i sznurach
(U) potaczeniowych.
— PN-EN 61140:2003 (U) Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspdlne
aspekty instalacji 1 urzadzen.
— PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)
— PN-EN 60664-1:2003 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w (U} uktadach
niskiego napiecia. Cze$¢ 1: Zasady, wymagania i badania.
— PN-E-05100-1:1998 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie
i budowa. Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.
— N SEP-E-004  Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
— PN-EN 50146:2002 (U) Wyposazenie do mocowania kabli w instalacjach elektrycznych.
— PN-EN 61537:2003 (U) Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia
przewodow.
— PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego 0 napieciu
wyzszym od 1 kV.
— PN-IEG 61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym
(LEMP}. Zasady ogolne.
— PN-IEC/TS 61312- Ochrona przed piorunowym impulsem
2:2003 elektromagnetycznym {LEMP). Czg¢$¢ 2: Ekranowanie

obiektow, potagczenia wewnatrz obiektow i uziemienia.
— PN-IEC/TS 61312-Ochrona przed piorunowym impulsem
3:2004 elektromagnetycznym (LEMP}. Czeg$¢ 3: Wymagania

dotyczace urzadzen do ograniczania przepi¢¢ (SPD).
— PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach '
Az1:2000 elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 14.12.1994 w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

11.2. Inne dokumenty

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbiérkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 r.

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano Montazowych. Czgs¢ V -
Instalacje elektryczne.

- Rozporzadzenia Ministra Przemystu z 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ wurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. [Dz. Ust. nr.81 2 26.11.1990 r.

- Zarzadzenie Ministra Gornictwa i Energetyki oraz Ministra Budownictwa i Przemystu
Materiatéw Budowlanych w sprawie warunkow technicznych, jakim powinna odpowiadad
ochrona odgromowa sieci elektroenergetycznych. [Dz. Ust. nr 6/69, poz. 21].
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