OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA TERENU

"Przebudowa drogi gminnej w m. Rosocha w gm. Golina

1.0. DANE OGOLNE
1.1. Nazwa budowy

Przebudowa drogi gminnej w m. Rosocha w gm. Golina.
1.2. Zamawiajgcy

Gmina Golina

ul. Nowa 1, 62-590 Golina.

2.0. PODSTAWA OPRACOWANIA

2.1. Umowa na opracowanie dokumentaciji.

2.2.  Mapy sytuacyjno-wysokosciowe w skali 1 : 500 wraz z uzbrojeniem terenu.

2.3. Pomiary uzupetniajgce wykonane w terenie (pomiar wysokosciowy, wizja
lokalna, dokumentacja fot.).

2.4. Ustalenia dot. zakresu proponowanych rozwigzan dokonane z Inwestorem
i zainteresowanymi stronami.

2.5. Obowigzujgce przepisy i katalogi.

3.0. PRZEDMIOT | ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest przebudowa drogi gminnej w miejscowosci
Rosocha na terenie gminy Golina na odcinku o diugosci 948m. Projekt zaklada
wykonanie nowej konstrukcji nawierzchni jezdni z betonu asfaltowego
o wymaganiach dla warstwy Scieralnej jak dla KR2 oraz wykonanie
poboczy z kruszywa. Zaprojektowano takze wykonanie zjazdow na dziakki
zlokalizowane wzdtuz przebudowywanej drogi o nawierzchni z betonu asfaltowego.
Roboty powinny by¢ realizowane wg kolejnosci zgodnej z uwzglednieniem
uwarunkowan wynikajgcych z procesow technologicznych poszczegolnych rodzajow
roboét. Zakres robot obejmuije:
* roboty przygotowawcze,
* wykonanie koryta,
* wykonanie podbudowy pod nawierzchnie,
* wykonanie nawierzchni,
* roboty wykonczeniowe,

* roboty porzgdkowe.



4.0. LOKALIZACJA | SYTUACJE
Teren, na ktérym planuje sie wykonanie prac budowlanych obejmuje dziatke
numer 100 obreb Rosocha, jednostka ewidencyjna Golina obszar wiejski.

W poblizu projektowanej jezdni znajdujg sie pola uprawne oraz domy jednorodzinne.

5.0. STAN ISTNIEJACY
Przedmiotowa droga gminna posiada jezdnie o nawierzchni gruntowej

z obustronnymi poboczami gruntowymi, czesciowo droga posiada utwardzenia
z kruszywa oraz lokalnie utwardzenia z betonowej kostki brukowej w postaci dojs¢ do
posesji oraz zjazddéw na posesje. Pozostatg cze$¢ pasa drogowego porosnieta jest
zielenig niskg - trawg. Wody opadowe oraz roztopowe gromadzg sie na jezdni
w postaci zastoisk wody oraz przejmowane sg przez tereny zielone. Wzdtuz drogi
gminnej znajdujg sie pola uprawne oraz domy jednorodzinne. Po drodze odbywa sie
ruch pojazdéw rolniczych oraz ruch lokalny pojazdow osobowych zwigzany
z dojazdem mieszkancow do swoich posesji i pojazdow zwigzanych z utrzymaniem
czystosci. Ponadto na terenie objetym projektem wystepujg urzgdzenia infrastruktury
technicznej nadziemne:

- stupy betonowe napowietrznej linii energetycznej
oraz podziemne:

- sie€ energetyczna

- sie¢ wodociggowa

- siec¢ telekomunikacyjna

Lokalizacje tych urzadzen pokazuje mapa sytuacyjno-wysokosciowa.

6.0. STAN PROJEKTOWANY
6.1. Projekt zagospodarowania terenu

Zakres robot przedstawia czes¢ rysunkowa projektu zagospodarowania
terenu. Zaprojektowano przebudowe majgc na wzgledzie polepszenie warunkow
korzystania z drogi przez wszystkich uczestnikbw ruchu. Projektowana jezdnia
przebiega po istniejgcym $ladzie drogi w granicach istniejgcego pasa drogowego.
W ramach przebudowy zaprojektowano droge o przekroju drogowym
Zz obustronnymi poboczami. Jezdnie projektuje sie jako nawierzchnie twardg
o nawierzchni z betonu asfaltowego o wymaganiach dla warstwy Scieralnej jak dla
KR2 oraz pobocze o nawierzchni utwardzonej mieszankg niezwigzang. Projektowana

szerokos¢ jezdni 4,0m, szerokos¢ pasa ruchu 2,0m. Pochylenie poprzeczne jezdni



daszkowe w kierunku krawedzi jezdni o wartosci 2,0%, na tuku w km od 0+099.00 do
0+207.37 jednostronne 2%, pochylenie poprzeczne pobocza zgodne z kierunkiem
pochylenia poprzecznego jezdni o wartosci 6-8%. Niwelete projektowanej jezdni
nalezy nawigza¢ wysokosciowo do istniejgcego poziomu terenu oraz uktadu
komunikacyjnego przylegtych gruntdw zmniejszajgcy tym samym ilos¢ robot

ziemnych z zachowanie dopuszczalnych wartosci pochylen podtuznych.

6.2. Przekroj podiu zny
Wysokosci dla projektowanej nawierzchni wyznaczy¢ w oparciu o:
- przekroje konstrukcyjne,
- uzyskanie prawidtowych pochyleni dla odwodnienia jezdni,
- punkty state niwelety (istniejgce rzedne nawierzchni jezdni oraz bram i furtek).

Wykaz elementow trasy w planie wykazano na projekcie zagospodarowania.

6.3. Przekroje konstrukcyjne

Zaprojektowano nastepujgce rodzaje konstrukcji nawierzchni:

KONSTRUKCJA JEZDNI:

. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC11S 50/70
o wymaganiach jak dla KR2 - gr. 5cm

Podbudowa zasadnicza:
. Podbudowa gorna z kruszywa kamiennego famanego 0/31.5mm
stabilizowanego mechanicznie, zawartos¢ ziaren przekruszonych lub
tamanych C90/3 - gr. 8cm
. Podbudowa dolna z kruszywa kamiennego tamanego 0/63mm
stabilizowanego mechanicznie, zawartos¢ ziaren przekruszonych lub

tamanych C90/3 - gr. 12cm

. Warstwa odcinajgca z piasku srednioziarnistego - gr. 10 cm
. Podtoze gruntowe, pod podbudowe zasadniczg nalezy uzyska¢ modut
E>,>80MPa

KONSTRUKCJA POBOCZA:
. Warstwa z kruszywa kamiennego tamanego 0/31.5mm stabilizowanego
mechanicznie - gr. 8cm

. Podtoze gruntowe



KONSTRUKCJA ZJAZDU:

. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC11S 50/70
o wymaganiach jak dla KR2 - gr. 5cm

. Podbudowa z kruszywa kamiennego tamanego 0/31.5mm stabilizowanego
mechanicznie - gr. 20cm

. Warstwa odcinajgca z piasku srednioziarnistego - gr. 10 cm

. Podtoze gruntowe

6.4. Istniej gce uzbrojenie terenu
Teren na ktérym bedg prowadzone prace drogowe jest uzbrojony, prace
w obrebie istniejgcej infrastruktury podziemnej nalezy prowadzi¢ pod nadzorem oraz

W SposOb zapobiegajgcy ich uszkodzeniu.

6.5. Tereny zielone
Tereny zieleni nalezy uzupeini¢é gruntem rodzimym 2z nadaniem im

odpowiednich spadkow poprzecznych dostosowanych do uksztattowania terenu.

6.6. Roboty ziemne

W projekcie podstawowymi robotami ziemnymi sg roboty pod projektowane
nawierzchnie. Wykopy nalezy realizowac¢ sposobem mechanicznym koparkami (poza
miejscami istniejgcych urzgdzen nad i podziemnych) i recznym w obrebie tych
urzgdzen. Transport gruntu samochodami samowytadowczymi. Dno wykopdéw
(koryt), nalezy wykona¢ zgodnie ze spadkiem poprzecznym i podiuznym
projektowanych elementow, a podioze nalezy wyprofilowaé i zagesci¢ sprzetem
mechanicznym wibracyjnym (walce, zageszczarki, itp.) z uzyskaniem wymaganego
wskaznika zageszczenia:

Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Minimalna wartosé¢ |s dla:

Strefa Innych drog
korpusu Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezkiego
Gobrna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 0,97




6.7. Plac budowy (teren robot)
Plac budowy (teren robot) nalezy zabezpieczy¢ wg planu BIOZ, przepisow

prawa budowlanego i o ruchu drogowym oraz BHP i PPoz.

6.8. Wptyw obiektu/rob6t na  srodowisko
Projektowany zakres prac objety niniejszym opracowaniem bedzie miat
pozytywny wptyw na istniejgce srodowisko. Po wykonaniu nowej nawierzchni jezdni

zmniejszy sie emisja hatasu oraz zanieczyszczen do srodowiska.

6.9. Okre slenie obszaru oddziatywania projektowanego obiektu:

Na podstawie Prawo budowlane oswiadczam, ze obszar oddziatywania
obiektu mieéci sie w granicach inwestycji. Wyznaczenia obszaru oddziatywania
obiektu dokonano w oparciu Prawa budowlanego, ktéry stanowi, ze przez obszar
oddziatywania obiektu nalezy rozumieC teren wyznaczony w otoczeniu obiektu
budowlanego na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym
obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu. Do przepiséw odrebnych
w rozumieniu Prawa budowlanego nalezy zaliczy¢ przepisy rozporzadzen
wykonawczych, a zatem przepisy techniczno — budowlane (warunki techniczne,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie), ale takze przepisy dotyczace
m. innymi ochrony przeciwpozarowej, prawa wodnego, ochrony srodowiska w tym
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu w
srodowisku, zagospodarowania przestrzennego, jak i przepisy prawa miejscowego,
ktore sg zrodiem powszechnie obowigzujgcego prawa na obszarze dziatania
organow, ktore je ustanowity.

Przedmiotowa inwestycja:

- nie powoduje przestaniania pomieszczen na pobyt ludzi na dziatkach
sgsiadujgcych;

- nie emituje szkodliwego promieniowania i oddziatywania pél
elektromagnetycznych;

- nie emituje przekraczajgcego normy hatasu drgan (wibracji);

- nie emituje zanieczyszczeh powietrza;

- nie powoduje zanieczyszczen gruntu i wod;

- nie powoduje zalewania wodami opadowymi;

- nie powoduje powstawania osuwisk gruntu.



6.10. Wptyw eksploatacji goérniczej na obiekt
Projektowany zakres rob6t nie przebiega przez teren znajdujgcy sie

w granicach terenu gérniczego.

6.11. Wytyczne realizacji projektu
Przed realizacjg niniejszego projektu nalezy:
- o0znakowac i zabezpieczy¢ teren prowadzonych robdét.
Realizacja niniejszego projektu moze nastgpi¢ po zgtoszeniu zamiaru prowadzenia
robét przez Wykonawce robaot do:
- Urzeddw i Instytucji wynikajgcych z przepiséw prawa budowlanego,
- Wiascicieli i  Administratorow  urzadzen infrastruktury  nadziemnych

i podziemnych zlokalizowanych na terenie obiektu/robot.

UWAGA:

W __czasie prowadzenia robét ziemnych nale 2y bezwzgl ednie zwraca ¢ uwage na

istniej ace lub te Z uprzednio wykonane uzbrojenie terenu. Do robét pr  zystgpié po uprzednim,

doktadnym zlokalizowaniu istn. uzbrojenia. W _obr ebie ww. uzbrojenia_roboty prowadzi ¢

recznie, pod nadzorem zainteresowanych instytucji. Wt azy do studzienek oraz zasuwy

wodoci agowe dostosowa € wysoko sciowo do projektowanych nawierzchni _drogowych. Prac e

te wykona € w uzgodnieniu i pod nadzorem zainteresowanych stro n.

OPRACOWAL.:



