ITS Katowice — potrzeby uzytkownikéw oraz funkcje do ich realizacji wg FRAME

Opracowana struktura systemu bazuje na standardzie Europejskiej Ramowej Architektury FRAME. W tabeli zdefiniowane zostaty potrzeby uzytkownikéw
systemu i nastepnie przypisane funkcje realizowane przez system. Potrzeby uzytkownikdéw zostaty wybrane z 4 grup: zarzadzania, informacji dla podréznych,
zarzadzania ruchem i transportem publicznym. Do tych potrzeb przypisano funkcje z 4 obszaréw funkcjonalnych: zarzadzania ruchem, zarzadzania
operacjami transportu publicznego, wsparcia ustug i serwiséw dla pojazdéw oraz zapewnienia wsparcia dla podrdznych. Na gtéwnym diagramie przeptywu
danych przedstawiono dane gromadzone i udostepniane przez poszczegdlne podsystemy. Opracowana struktura systemu postuzyta do uszczegétowienia
wymagan wzgledem poszczegdlnych podsystemow.

Tabela. Potrzeby uzytkownikéw i funkcje spetniane przez system ITS.

Numer Opis potrzeby Przypisane funkcje

Grupa 2 Czynnosci Zarzadzania

2.1. Wspomaganie Planowania Transportu

2.1.0 Cele podstawowe

2.1.0.1 System powinien by¢ w stanie wymienia¢ informacje o ruchu i podrézach 4.1.5. Gromadzi¢ dane z pojazdéw transportu publicznego.
pomiedzy sgsiadujgcymi Centrami Informacji o Ruchu do poprawy lokalnych 4.1.6. Przewidywanie czaséw przyjazdu pojazdéw TP,
informacji.

2.1.0.2 System powinien by¢ w stanie zapewnic narzedzia umozliwiajgce wspotprace i 4.4.8. Zapewnienie interfejsu dla innych form transportu.
podejmowanie decyzji pomiedzy wszystkimi odpowiedzialnymi wtadzami (np.
ministerstwa, wtadze lokalne, policja itp.) do zdefiniowania optymalnej strategii
zarzadzania ruchem.

2.1.0.3 System powinien by¢ w stanie wymienia¢ informacje o ruchu i podrézach 3.1.6.4. Zarzadzanie magazynem danych o przewidywanym
pomiedzy sgsiadujgcymi Centrami Sterowania Ruchem do poprawy planowania | ruchu.
strategicznego.

2.1.1 Zarzadzanie informacja
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2.1.11 System powinien by¢ w stanie zapewnic¢ informacje dla podréznych o 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
warunkach ruchu i podrézy dla wszystkich istotnych form transportu. 3.1.2.9 Wyjéciowe dane o ruchu miedzymiastowym.
2.1.1.3 System powinien by¢ w stanie gromadzi¢ dane o ruchu dla analizy wykorzystania | 3.1.1.10 Gromadzi¢ dane o ruchu miejskim.
sieci drogowej i obliczen predykgiji. 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
3.1.4.1 Monitoring liczby pojazdéw na parkingach.
3.1.4.2 Detekcja zajetosci miejsc parkingowych.
3.1.5.1 Monitoring zajetosci na obszarach parkingéw.
2.1.2 Planowanie
2.1.2.1 System powinien by¢ w stanie zamodelowac sie¢ drogowg dla obliczen 3.1.6.1 Przetwarzanie danych statycznych sieci drogowe;j.
planowania strategicznego, na przyktad dla najlepszego wykorzystania 3.1.6.4. Zarzadzanie magazynem danych o przewidywanym
istniejgcej infrastruktury drogowej. ruchu.
21.2.2 System powinien by¢ w stanie rozwing¢ i zaimplementowad strategie 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
zarzadzania Srodowiskiem ruchowym bazujgc na obecnych i przewidywanych
warunkach ruchowych.
2.1.2.3 System powinien by¢ w stanie wspomaga¢ planowanie tras 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.
3.1.6.4. Zarzadzanie magazynem danych o przewidywanym
ruchu.
3.1.6.5 Zapewnienie interfejsu operatora do predykcji ruchu.
2.1.2.4 System powinien by¢ w stanie zasymulowac strategie zarzadzania popytem na 3.3.11 Symulacja strategii zarzgdzania popytem.

sieci drogowe;j.

3.3.8 Produkcja strategii zarzadzania popytem.
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2.1.2.5 System powinien by¢ w stanie zasymulowac potencjalne zmniejszenie 3.3.11 Symulacja strategii zarzgdzania popytem.
przepustowosci, na przyktad z powodu robét drogowych. 3.3.8 Produkcja strategii zarzadzania popytem.
2.13 Ocena
2.1.3.1 System powinien by¢ w stanie mierzyé efekty wdrazanych strategii i zapewniac 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
mozliwos¢ modyfikacji w razie potrzeby. 3.3.10 Przeglad efektow strategii zarzgdzania popytem.
3.3.8 Produkcja strategii zarzgdzania popytem.
4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.
214 Raportowanie
2.14.1 System powinien gromadzi¢ i raportowaé dane wymagane przez prawnie 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
wyznaczone organy. 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
2.1.4.2 System powinien by¢ w stanie archiwizowaé (podsumowywac) dane historyczne | 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
o popycie i podazy na transport dla wszystkich form transportu. 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
2.2 Zarzadzanie utrzymaniem infrastruktury
2.2.0 Podstawowe ustugi
2.2.01 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ wspomaganie utrzymania drog i/lub 3.5.9 Obliczenia zapotrzebowania na utrzymanie
zarzadzania infrastruktura. krotkoterminowe.
4.3.2 Koordynacja utrzymania transportu publicznego.
2.2.2 Monitoring
2.2.2.1 System powinien by¢ w stanie odbieraé zdalnie dane o stanie urzadzen 3.5.12 Obliczenia zapotrzebowania na utrzymanie urzadzen.

infrastruktury.

4.3.6 Monitoring infrastruktury transportu publicznego.
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2.2.23 System powinien by¢ w stanie obstugiwaé baze danych o sieci drogowej, 3.5.8 Dostarczenie zarzgdzania magazynem danych utrzymania.

infrastrukturze i urzadzeniach znajdujacych sig przy drodze. 4.3.6 Monitoring infrastruktury transportu publicznego.

Grupa 6 Informacja dla podrdéznych

6.1 Informacja przed podrdzg

6.1.0 Cele

6.1.0.1 System powinien dostarcza¢ bezptatne informacje o nagtych wypadkach lub 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
innych pilnych zdarzeniach do wszystkich uzytkownikéw drég. podrdzy.

6.1.0.3 System powinien by¢ w stanie zapewnic doktadne, wiarygodne, aktualne i fatwe | 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrdzy.

do zrozumienia informacje o ruchu i podrézach w miejscach, gdzie bedzie to 6.6.1 Zapewnienie podréinemu interfejsu informacyjnego.

korzystne dla uzytkownika.

6.1.0.4 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje o trasach alternatywnych, 6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrdzy podrdznego.
ktdre mogg byé szybsze, tansze, krotsze, bardziej widokowe itp.

6.1.0.5 System powinien umozliwiaé¢ podréznym planowanie swoich podrézy uzywajgc | 6.5.10 Zapewnienie podrdznemu interfejsu planowania
wiasnych kryteriow podrozy (Srodkéw transportu, czaséw odjazdu i przyjazdu, podrdzy.

selekcja kryteriow drogi, itp.) 6.6.1 Zapewnienie podréznemu interfejsu informacyjnego.
6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrézy podrdznego.

6.7.2 Ocena podrdzy po jej zakoriczeniu.

6.1.0.6 System powinien umozliwiaé¢ podréznym planowanie swoich podrézy na 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podstawie potrzeb ich niepetnosprawnosci. podrozy.

6.6.1 Zapewnienie podrdznemu interfejsu informacyjnego.

6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrdzy podrdznego.

6.1 Informacja przed podrdzg
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6.1.1 Wybér srodka
6.1.1.1 System powinien by¢ w stanie wptywaé na podziat modalny wykorzystania 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
transportu zgodnie z okreslong polityka transportows. podrdzy.
6.1.1.2 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ informacje o podrdézy réznymi srodkami | 3.3.13 Informacja wyjsciowa zarzadzania popytem.
transportu, na przyktad roztozenie zapotrzebowania na transport w przypadku 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
wystgpienia powaznych zdarzen lub gdy warunki pogodowe, strajki, wydarzenia podréiy
kulturalne czy sportowe, spowodujg utrudnienia dla jednego ze srodkéw
transportu. 6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
6.1.1.4 System powinien by¢ w stanie zapewnic rozwinietg informacje o podrézach 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
multimodalnych, na przykfad o cenach, taryfach, trasach, przewidywanych i 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
obecnych sytuacjach drogowych, sterowaniu ruchem, pomiary ruchu, lokalne
ostrzezenia, specjalne wydarzenia, warunki pogodowe, hotele itp. 3.3.13 Informacja wyjéciowa zarzadzania popytem.
3.4.10 Wyjsciowa informacja sSrodowiskowa.
6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
podrdzy.
6.1.2 Dostarczanie informacji
6.1.2.1 System powinien poinformowac¢ uzytkownika kiedy zajdg zmiany dotyczace 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
kryteridw, na podstawie ktdrych informacja przed podrdzg zostata udzielona.
6.1.2.10 System powinien by¢ w stanie zapewnic dostep do informacji dla tych 6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania

podrdznych ze specjalnymi potrzebami (na przyktad dostep fizyczny, windy,
schody ruchome, parkingi i toalety, przebieralnie dla dzieci, dostep dla pséw
przewodnikdw itp.) w istotnych obszarach, na przyktad obszarach
transportowych

podrdzy.

6.6.1 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu informacyjnego.
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6.1.2.11 System powinien by¢ w stanie zapewnia¢ informacje o ciekawych miejscach, na | 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
przyktad lokalizacji, czasach otwarcia, cenach za ustuge, najblizszych punktach podroézy.

obstugi transportu. 6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.

6.6.1 Zapewnienie podréznemu interfejsu informacyjnego.

6.1.2.12 System powinien by¢ w stanie otrzymywadé informacje o ‘miejscach uzytecznosci | 6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
publicznej’ od dostawcow/wtascicieli/menedzerdw tych miejsc,

6.1.2.13 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje podréznym tak by wptywaé¢ | 3.4.10 Wyjsciowa informacja srodowiskowa.

na decyzje wyboru kierunku podrdzy i srodka transportu, na przyktad dla 6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.

ochrony srodowiska ‘miejsca uzytecznosci publicznej’ albo obszaru
geograficznego. 6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.

6.6.1 Zapewnienie podréznemu interfejsu informacyjnego.
6.6.2 Produkcja informacji podréznej.

6.6.3 Wyjsciowa informacja dla podrdéznych.

6.1.2.2 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ informacje o odwotanych kursach z 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.

intermodalnych weztéw transportowych (na przyktad stacji kolejowych, lotniska, 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania

portu lub dworca autobusowego) wynikajacych z pogody, strajkéw lub innych

podrdzy.
powododw.
6.6.2 Produkcja informacji podrézne;.
6.1.2.3 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje do wszystkich kierowcéw z 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

uwzglednieniem ograniczen drdg, czaséw podrézy itp.

6.1.2.4 System powinien by¢ w stanie wspierac baze danych wydarzen z potgczeniami 3.2.11 Zapewnienie operatorowi interfejsu zarzadzania
miedzy wydarzeniami, ktdre wystepujg rownoczesnie w tej samej lokalizacji lub | incydentami.

sasiadujacych ze soba lokalizacjach. 6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
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6.1.2.5 System powinien by¢ w stanie analizowac, przetwarzaé i odzyskiwac dane z 5.13.7 Przygotowanie rozszerzonych danych o pojezdzie
réznych kombinacji Zrédet (wtgczajgc obserwatora ruchomego). obserwatora.
6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.
6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym
6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.
6.1.2.6 System powinien by¢ w stanie zapewniac¢ informacje drogowa i o ruchu 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
dostosowang do réznych klas uzytkownikéw, na przyktad podrdéznych, 3.1.2.9 Wyjéciowe dane o ruchu miedzymiastowym.
nadawcow radio i operatoréw ustug.
6.6.1 Zapewnienie podréznemu interfejsu informacyjnego.
6.1.2.7 System powinien dostarczac informacje uzywajac interfejsu tekstowego i 6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
graficznego. Forma graficzna powinna zawieraé wykorzystanie map, jak i tekstu. | podrézy.
6.6.1 Zapewnienie podréznemu interfejsu informacyjnego.
6.1.2.8 System powinien dostarczy¢ informacje w jezyku ojczystym dla lokalizacji 6.6.1 Zapewnienie podrdznemu interfejsu informacyjnego.
wyjsciowej i/albo na podstawie wybranego przez uzytkownika odpowiadajgcego 6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrézy podréinego.
mu jezyka obcego.
6.1.2.9 System powinien zapewnic narzedzie dla operatora do Zarzadzania Informacja. 6.5.3.7 Zapewnienie operatorowi dostepu do danych o
planowaniu podrdzy.
6.7.3 Zapewnienie operatorowi danych do informacji o trasach.
6.8.2 Zapewnienie interfejsu operatora do zarzadzania
planowaniem podrdzy.
6.1.3 Interakcja z podréznym
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6.1.3.8 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ konfigurowalne informacje przed 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdza do urzadzen mobilnych lub pojazdowych. podroézy.
6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrézy podrdznego.
6.2 Informacja w czasie podrézy
6.2.0 Cele
6.2.0.1 System powinien dostarczac informacje awaryjne lub nagte do wszystkich 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
uzytkownikéw bezpfatnie. podrdzy.
6.2.0.3 System powinien by¢ w stanie aktywowac sie automatycznie przez inny system, | 6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,,zielong falg”.
np. zarzadzania ruchem. 6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.
6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym
6.2.0.4 System powinien zapewniac aktualne informacje ruchowe podréznym w czasie 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.
ich podrdzy, uwzgledniajgc warunki ruchowe, wypadki, wydarzenia specjalne, 6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym
status miejsc parkingowych itp.
6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.
6.2.0.6 System powinien poinformowac uzytkownika o zmianach, ktére mogty zajs¢ dla | 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
informacji podanej przed podrdzg wedtug okreslonych kryteriow. 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrozy.
6.2.0.7 System powinien znaé miejsce uzytkownika w sieci transportowej i w zwigzku z 6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podréznego.
tym podac potozenie pojazdu lub osoby korzystajgcej z systemu.
6.2.1. Zmiana srodka
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6.2.1.1 System powinien by¢ w stanie zapewnic trasy alternatywne lub rekomendacje 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
zmiany srodkéltransportu kiedy W\I/kryje IuF) zostanie poinformowany o tym, ze 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
moga wystgpié problemy dla okreslonego srodka. podréiy.
6.2.1.2 System powinien by¢ w stanie wyswietli¢ trasy alternatywne lub srodki 6.6.3 Wyjsciowa informacja dla podrdznych.
transportu na weztach intermodalnych lub w miejscach, gdzie dostepna jest
informacja turystyczna.
6.2.1.3 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje o innych srodkach 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
transportu, np.: lokalizacje parkingdw P+R, rozktad jazdy transportu publicznego | podrézy.
Itp. 6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
6.2.2 Obstuga informacji
6.2.2.1 System powinien by¢ w stanie informowaé podréznych o aktualnym srednim 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.
czasie podrdzy miedzy zadanymi punktami.
6.2.2.10 System powinien by¢ w stanie gromadzi¢ dane z réznych zrédet, np. systemu 5.13.7 Przygotowanie rozszerzonych danych o pojezdzie
zarzadzania ruchem, policji, ustug pogodowych, ruchomego obserwatora itp. obserwatora.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym
6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.
6.2.2.11 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ operatorowi widok ogdlnych wszystkich | 3.2.10 Zarzadzanie magazynem danych o incydentach.
aktywnych zdarzeA w danym obszarze. 6.5.3.7 Zapewnienie operatorowi dostepu do danych o
planowaniu podrdzy.
6.2.2.12 System powinien zapewnic narzedzie do zarzgdzania informacja dla operatora. 6.5.3.7 Zapewnienie operatorowi dostepu do danych o

planowaniu podrdzy.




ITS Katowice — potrzeby uzytkownikéw oraz funkcje do ich realizacji wg FRAME

6.2.2.14 System powinien by¢ w stanie modyfikowa¢ plan podrézy, jesdli podrdzny nie 6.3.10 Realizacja planowania podrdézy i nawigacja podrdznego.
podaza zgodnie z nim. 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrdzy podréznym.
6.2.2.2 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje w czasie rzeczywistym o 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podroézy.
parkingach P&R lub transporcie publicznym kierowcom pojazddw. 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.
6.2.2.3 System powinien by¢ w stanie zapewnic rowerzystom i pieszym informacje o 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.
odpowiednich trasach. 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym
6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
6.2.2.4 System powinien dostarczac porady dotyczgce bezpieczenstwa ruchu bazujagc na | 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrdzy.
aktualnych warunkach pogodowych i ruchowych. 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrozy.
6.2.2.5 System powinien by¢ w stanie dostarczac informacje wszystkich kierowcom 6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.
uwzgledniajac ograniczenia tras, czas podrozy, itp. 6.5.3.11 Zapewnienie tras z , zielona fala”.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.
6.2.2.9 System powinien by¢ w stanie zaadaptowac informacje do réznych klas 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.

uzytkownikéw, np. podréznych, nadawcow radiowych, operatorow ustug.

3.1.2.9 Wyjsciowe dane o ruchu miedzymiastowym.

6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.

6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.
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6.2.3

Interakcja z podréznym

6.2.3.1

System w ramach pojazdu albo centra obstugi, powinien wspierac rézne formy
prezentacji danych uzytkownikowi.

6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.

6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.

6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrdzy podrdznego.

6.2.3.2

System powinien w stanie normalnej pracy dostarcza¢ wiadomosci ze statego
zbioru zdefiniowanych wiadomosci.

6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.

6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.

6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrdzy podrdznego.

6.2.3.3

System powinien dostarczac informacje w jezyku ojczystym dla lokalizacji
wyjsciowej i/albo na podstawie wyboru uzytkownika z grupy zagranicznych
jezykdéw, w stosownych przypadkach.

6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrdzy.

6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.
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6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.

6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrézy podrdznego.

6.2.3.4

System powinien dostarcza¢ informacje uzywajac otwartych protokotéw
komunikacyjnych.

6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
podrézy.

6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.

6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrdzy podrdznego.

6.2.3.5

System powinien by¢ w stanie dostarcza¢ definiowane informacje w czasie
podrdzy na urzadzenia mobilne lub pojazdowe.

5.14.5 Zapewnienie interfejsu nawigacji podrdzy kierowcy.
6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
podrdzy.

6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.
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6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.

6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrézy podrdznego.

6.2.3.6 System powinien zapewnia¢ kierowcom mozliwos¢ konfiguracji stylu i 6.7.1 Definiowanie ogdélnych preferencji podrdzy podrdznego.
zawartosci informacji uzyskiwanych na urzadzeniach mobilnych lub
pojazdowych.
6.2.3.8 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje o drogach i ruchu 3.1.1.5.20 Wyjsciowa komunikacja i informacja dla kierowcow
wykorzystujgc urzagdzenia przydrozne, na przyktad tablice VMS. uzywajgcych drég miejskich.
6.4 Naprowadzanie na trasy i nawigacja
6.4.0 Cele
6.4.0.1 System powinien dostarczac¢ podréznym zalecane trasy do okreslonych 6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
lokalizacji. podrdzy.
6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
6.4.0.3 System powinien znaé swoje potozenie w sieci drogowe]. 6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podréznego.
6.4.0.4 System powinien by¢ w stanie modyfikowac instrukcje nawigacji, jesli 6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podréznego.
niewtasciwy manewr zostat wykonany. 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrdézy podréznym.
6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podroézy.
6.4.0.5 System powinien by¢ w stanie zapewnic kierowce w trasy alternatywne, kiedy 5.14.4 Realizacja planu podrdézy pojazdu i nawigacja.
oryginalnie planowana trasa stanie sie niedostepna. 5.14.6 Monitoring realizacji planu podré2y pojazdu.
6.4.1 Obstuga informacji
6.4.1.1 System powinien by¢ w stanie zapewnic¢ naprowadzanie na miejsca parkingowe. | 3.1.4.9 Wyjsciowe informacje o miejscach parkingowych dla

kierowcow.
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5.14.1 Zapewnienie interfejsu kierowcy dla planowania
podroézy.

5.14.2 Tworzenie i rewidowanie planu podrdzy pojazdu.
5.14.4 Realizacja planu podrézy pojazdu i nawigacja.

5.14.5 Zapewnienie interfejsu nawigacji podrézy kierowcy.
5.14.6 Monitoring realizacji planu podrdézy pojazdu.

6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podrdznego.
6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrézy.

6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.

6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.

6.4.1.2 System powinien by¢ w stanie uzywac informacje w czasie rzeczywistym do 6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podréznego.
obliczen zalecanych tras.
6.4.1.3 System powinien by¢ w stanie oblicza¢ sumaryczny przewidywany czas podrézy | 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania

na wskazanej trasie.

podrozy.
6.5.3.11 Zapewnienie tras z ,zielong falg”.

6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

6.5.3.3 Gromadzenie danych o transporcie publicznym.

6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
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6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.

6.4.1.4 System powinien by¢ w stanie dostarcza¢ dostosowane do potrzeb uzytkownika | 6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
informacje naprowadzajgce do okreslonego celu wykorzystujgc rézne kryteria. podrdzy.
6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.
6.5.3.9 Szczegdty planu podrdzy.
6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrézy podrdznego.
6.4.1.5 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ naprowadzanie do ‘miejsc uzytecznosci | 5.14.4 Realizacja planu podrdzy pojazdu i nawigacja.
publicznej'. 5.14.5 Zapewnienie interfejsu nawigacji podrdzy kierowcy.
5.14.6 Monitoring realizacji planu podrdézy pojazdu.
6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podrdznego.
6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrézy podréznym.
6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.
6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrozy.
6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.
6.4.1.6 System powinien dostarczac informacje, ktdre sg zgodne z innymi informacjami | 6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.
o drodze.
6.4.1.7 System powinien by¢ w stanie zapewnia¢ raporty efektywnosci instrukcji 6.7.3 Zapewnienie operatorowi danych do informacji o trasach.
nawigacji, ktore sg dostarczane.
6.4.2 Interakcja z podréznym
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6.4.2.2 System powinien zawiera¢ menu, ktére jest skonstruowane w logiczny sposdéb i 6.7.1 Definiowanie ogdlnych preferencji podrézy podréznego.
ukierunkowane na wymagania kierowcow (np. najczesciej wykorzystywane
funkcje powinny by¢ wybierane najtatwiej)

6.4.2.3 System powinien umozliwiaé dwukierunkowg komunikacje gtosowg i wymiane 6.3.10 Realizacja planowania podrdzy i nawigacja podrdznego.

danych z pojazdem. 6.3.11 Monitoring realizacji planowania podrdézy podréznym.

6.3.13 Zapewnienie podréznemu interfejsu podrézy.

6.4.2.4 System powinien umozliwiaé wykorzystanie urzadzen mobilnych do nawigaciji. 6.5.3.13 Zapewnienie danych i tras operatorom floty i
kierowcom.

Grupa 7 Zarzadzanie Ruchem

7.1 Sterowanie Ruchem

7.1.0 Cele

7.1.0.1 System powinien wspieraé istniejgce i nowe potrzeby zarzadcy do zarzadzania 3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.

ruchem, dostarczajac elastyczne i wszechstronne podejscie do okreslania 3.1.6.4 Zarzadzanie magazynem danych o przewidywanym

strategii zarzgdzania ruchem (uwzgledniajgc sterowanie mostem lub tunelem) ruchu

3.1.6.5 Zapewnienie interfejsu operatora do predykcji ruchu.

7.1.0.10 System powinien by¢ w stanie zarzagdzaé ruchem w catej lub czesci sieci 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu

drogowej uzywajgc metodologii wtasciwej do drég miejskich, np. wykorzystujagc | miejskiego.

sygnalizacje $wietlng na skrzyzowaniach i z mozliwoscig wykorzystania urzadzen 3.1.1.5.18 Zarzadzanie odstepami lub predkoéciami w ruchu

dla pieszych, ktére umozliwig przekraczanie drogi w sposdb kontrolowany. C
miejskim.

3.1.1.5.19 Zarzadzanie pasami w sieci drég miejskich.

3.1.1.5.2 Zapewnienie planowanego zarzgdzania ruchem
miejskim.
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3.1.1.5.22 Wyjsciowe komendy zatrzymaj sie i jedz dla drég
miejskich.

3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.

7.1.0.12

System powinien by¢ w stanie uzywac rézne metodologie do sterowania
wydzielonymi obszarami sieci drogowej.

3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.

3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.

7.1.0.13

System powinien by¢ w stanie zarzgdzad interfejsem miejsko-pozamiejskim.

3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.

3.1.6.4 Zarzadzanie magazynem danych o przewidywanym
ruchu.

7.1.0.2

System powinien by¢ w stanie realizowac zidentyfikowane strategie sterowania
odpowiadajgce okreslonej polityce transportowej.

3.1.1.5.20 Wyjsciowa komunikacja i informacja dla kierowcow
uzywajgcych drég miejskich.

3.1.1.5.22 Wyjsciowe komendy zatrzymaj sie i jedZ dla drég
miejskich.

3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.

7.1.0.3

System nie powinien w zadnym stopniu zmniejsza¢ bezpieczeistwa na drogach.

3.1.1.5.20 Wyjsciowa komunikacja i informacja dla kierowcow
uzywajgcych drog miejskich.

3.1.1.5.22 Wyjsciowe komendy zatrzymaj sie i jedZ dla drég
miejskich.

7.1.04

System powinien zarzgdzad¢ ruchem drogowym w taki sposéb zeby poziom
zanieczyszczenia Srodowiska (atmosferycznego, hatasu) mogt by¢ zmniejszony.

3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.

3.4.11 Analiza danych $rodowiskowych i realizacja dziatan.
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3.4.8 Zarzadzanie magazynem danych o warunkach
srodowiskowych.

7.1.05 System powinien zarzgdzaé ruchem drogowym w taki sposéb zeby kongestia 3.1.1.5.20 Wyjsciowa komunikacja i informacja dla kierowcow
(czas podrézy) mogta by¢ zmniejszona. uzywajgcych drog miejskich.
3.1.1.5.22 Wyjsciowe komendy zatrzymaj sie i jedZ dla drég
miejskich.
3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
7.1.0.8 System powinien umozliwia¢ wydobycie przez operatora informacji, ktére sg 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
przechowywane, na rézne nosniki i umozliwia¢ ich wykorzystanie dla réznych 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.
celéw albo przez inne organizacje.
7.1.0.9 System powinien zapewnié zeby dostawcy ustug informacji dla podréznych byli 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
Swiadomi strategii zarzadzania ruchem, tak zeby mogli dostarcza¢ informacje 3.1.2.9 Wyjéciowe dane o ruchu miedzymiastowym.
zgodne z nimi.
7.1.1 Monitoring
7.1.11 System powinien by¢ w stanie monitorowac odcinki sieci drogowej dla 3.1.1.10 Gromadzié dane o ruchu miejskim.
zapewnienia aktualnych warunkéw ruchowych (np. natezenia, zajetosci,
predkosé, czas podrdzy itp.) jako dane w czasie rzeczywistym.
7.1.1.2 System powinien monitorowac ruch w catej lub czesci sieci drogowe] uzywajac 3.1.1.10 Gromadzié dane o ruchu miejskim.
metodologie wtasciwg dla drég miejskich, np. wykorzystujgc sygnalizacje
Swietlng na skrzyzowaniach i z mozliwoscig wykorzystania urzadzen dla
pieszych, ktére umozliwig przekraczanie drogi w sposdb kontrolowany.
7.1.1.4 System powinien by¢ w stanie monitorowac natezenie ruchu i dziatanie 3.1.1.10 Gromadzi¢ dane o ruchu miejskim.
skrzyzowania drog w sieci, nad ktérym system ma kontrole.
7.1.11 Zarzgdzanie Parkowaniem
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7.1.11.1 System powinien by¢ w stanie monitorowac aktualne wykorzystanie miejsc 3.1.4.1 Monitoring liczby pojazddéw na parkingach.

parkingowych. 3.1.4.2 Detekcja zajetosci miejsc parkingowych.

3.1.4.4 Obliczenie statusu i zajetosci miejsc parkingowych.

7.1.11.2 System powinien by¢ w stanie przewidywaé zapotrzebowanie na miejsca 3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.
parkingowe.
7.1.11.4 System powinien by¢ w stanie gromadzi¢ i przechowywaé dane z wszystkich 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.

miejsc parkingowych dla zapewnienia histori ich zajgtosci. 3.1.4.4 Obliczenie statusu i zajetosci miejsc parkingowych.

3.1.4.8 Zarzadzanie magazynem danych o miejskich parkingach.

7.1.12 Niechronieni Uzytkownicy Drég

7.1.12.1 System powinien by¢ w stanie sterowac przejsciami dla pieszych i przejazdami 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
dla rowerzystow.

7.1.12.2 System powinien by¢ w stanie monitorowac i sterowaé przejsciami dla pieszych | 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
oraz przejazdami dla rowerzystow dla zapewnienia ich optymalnej pracy.

7.1.2 Planowanie

7.1.2.1 System powinien by¢ w stanie wykorzystywac dane historyczne dla wsparcia 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.

danych w czasie rzeczywistym, jesli to bedzie potrzebne. 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.

7.1.2.3 System powinien by¢ w stanie wykorzysta¢ dane historyczne dla wsparcia 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.

danych predykcji, jesli to bedzie potrzebne. 3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.

7.1.2.4 System powinien by¢ w stanie analizowac dane o drodze i ruchu do 3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.
przewidywania mozliwych sytuacji krytycznych.

7.1.2.7 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ dane historyczne i przewidywane. 3.1.1.14 Zarzadzanie danymi o ruchu miejskim.
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3.1.2.16 Zarzadzanie danymi o ruchu pozamiejskim.

7.1.2.8 System powinien by¢ w stanie wytworzy¢ nowe strategie zarzgdzania ruchem na | 3.1.6.3 Tworzenie predykcji ruchu metodami symulacyjnymi.
podstawie jednej lub wiekszej liczby danych historycznych o ruchu drogowym, 3.1.6.6 Przetworzenie wynikéw predykcji ruchu.
aktualnych lub przewidywanych.

7.1.3 Centrum Sterowania Ruchem

7.13.1 System powinien umozliwia¢ operatorowi Centrum Sterowania Ruchem 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu
kontrole, réwniez zdalng, nad urzadzeniami infrastruktury (np. sygnalizacjg miejskiego.
swietlng, znakami VMS)

7.1.3.2 System powinien umozliwiaé¢ operatorowi Centrum Sterowania Ruchem 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu
logowanie wszystkich istotnych incydentéw i nagrywane darmowych miejskiego.
komunikatéw tekstowych celem ich udostepnienia podréznym.

7133 System powinien by¢ w stanie zapewnic¢ graficzng reprezentacje sieci drogowe;j 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu
(uwzgledniajac sprzet, incydenty, warunki ruchowe itp.) operatorowi Centrum miejskiego.
Sterowania Ruchem.

7.134 System powinien by¢ w stanie aktywowac urzadzenia kontrolne (np. sygnalizacji | 3.1.1.5.20 Wyjsciowa komunikacja i informacja dla kierowcéw
Swietlnej, znakow VMS), zaréwno pojedynczo, jak i grupowo. uzywajgcych drog miejskich.

3.1.1.5.22 Wyjsciowe komendy zatrzymaj sie i jedz dla drég
miejskich.

7.1.3.5 System powinien umozliwia¢ operatorom Centrum Sterowania Ruchem 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu
wprowadzanie tymczasowych zmian w normalnej strategii sterowania w czasie miejskiego.
rzeczywistym.

7.1.3.6 System powinien by¢ w stanie realizowaé planowang strategie sterowania dla 3.1.1.5.2 Zapewnienie planowanego zarzadzania ruchem

zaplanowanych wydarzen (np. sportowych, kulturalnych, itp.).

miejskim.

3.2.6 Dostep do zdarzen i statusu urzadzen.
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3.2.7 Zapewnienie redukcji skutkdéw zdarzen do zarzadzania
ruchem.

3.2.8 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do innych.

3.2.9 Wysytanie szczegdtdéw zdarzenia do dostawcow ustug.

7.1.3.7 System powinien by¢ w stanie obstugiwaé baze danych o wszystkich znanych 3.1.1.5.2 Zapewnienie planowanego zarzadzania ruchem
(przysztych) wydarzeniach. miejskim.

7.1.3.8 System powinien zapewni¢ operatorom Centrum Sterowania Ruchem/Centrum | 3.1.1.5.10 Zapewnienie interfejsu operatora dla ruchu
Informacji Drogowej kontrolowany dostep do wszystkich potrzebnych miejskiego.
systemow.

7.1.9 Adaptacyjne Sterowanie Ruchem

7.1.9.1 System powinien by¢ w stanie zapewnic zarzadzanie ,zielong falg” dla 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.

wszystkich pojazddw.

7.1.9.2 System powinien by¢ w stanie minimalizowac straty czasu wszystkich pojazdéw | 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
uzywajgc adaptacyjne sterowanie ruchem.

7.1.9.3 System powinien by¢ w stanie przyznaé priorytet wybranym pojazdom (np. 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
pojazdom transportu publicznego, pojazdom uprzywilejowanym) na
skrzyzowaniach kontrolowanych przez pewng forme sygnalizacji $wietlne;j.

7.19.4 System powinien by¢ w stanie dac priorytet transportowi publicznemu w sposéb | 3.1.1.5.24 Realizacja strategii ruchu miejskiego.
minimalizujgcy wptyw na innych uzytkownikéw ruchu.

7.2 Zarzadzanie incydentami
7.2.0 Cele
7.2.01 System powinien wykrywac i odpowiadaé na rdzne incydenty wystepujgce w 3.2.12 Wykrywanie zdarzen na podstawie danych.

sieci drogowej. 3.2.6 Dostep do zdarzen i statusu urzadzen.
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3.2.7 Zapewnienie redukcji skutkdéw zdarzen do zarzadzania
ruchem.

3.2.8 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do innych.

3.2.9 Wysytanie szczegdtdéw zdarzenia do dostawcow ustug.

7.2.0.2 System nie powinien robié niczego co mogtoby obnizyé bezpieczenstwo ruchu 3.2.6 Dostep do zdarzen i statusu urzadzen.
drogowego. 3.2.7 Zapewnienie redukcji skutkéw zdarzen do zarzadzania
ruchem.
3.2.8 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do innych.
3.2.9 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do dostawcodw ustug.
7.2.03 System nie powinien robié¢ niczego co mogtoby wywotaé lub spowodowaé 3.2.6 Dostep do zdarzen i statusu urzadzen.
wypadek. 3.2.7 Zapewnienie redukcji skutkéw zdarzen do zarzadzania
ruchem.
3.2.8 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do innych.
3.2.9 Wysytanie szczegdtéw zdarzenia do dostawcdédw ustug.
7.3 Zarzadzanie Popytem
7.3.0 Cele
7.3.01 System powinien dostarczac informacje, ktdre bedg wptywac na decyzje 3.3.13 Informacja wyjsciowa zarzadzania popytem.

podrdznych dotyczace ich celéw podrézy, czasu, srodka transportu, trasy itp.

3.3.7 Realizacja strategii zarzadzania popytem.

6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
podrozy.

6.5.3.9 Szczegoty planu podrézy.
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7.3.0.2 System powinien otrzymywac aktualne informacje dotyczace tych czynnikow, 3.3.1 Otrzymanie informacji o parametrach podrozy.
ktdre wptyng na strategie zarzgdzania popytem, np. poziomu ruchu, 3.3.5 Zapewnienie interfejsu operatora do zarzadzania
wykorzystania miejsc parkingowych, wykorzystania sSrodkéw transportu, popytem.
taryfach, optatach itp.

7.33 Zarzadzanie Parkingami

7.3.3.1 System powinien by¢ w stanie realizowac strategie parkowania w okreslonych 3.3.13 Informacja wyjsciowa zarzadzania popytem.
obszarach. 3.3.7 Realizacja strategii zarzadzania popytem.

7.3.4 Niechronieni Uzytkownicy Drog

7.3.4.1 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ informacje promujgce wykorzystanie 3.3.7 Realizacja strategii zarzgdzania popytem.
roweru i poruszanie sig pieszo. 6.5.3.8 Gromadzenie danych o ruchu drogowym.

6.5.3.9 Szczegdty planu podrézy.

Grupa 10 Transport Publiczny

10.1 Zarzadzanie Transportem Publicznym

10.1.0 Cele

10.1.0.1 System powinien zapewnic efektywny i atrakcyjny transport publiczny. 4.1.16 Monitoring statusu pojazddéw transportu publicznego.

4.2.8 Planowanie nowego rozktadu jazdy.

4.4.3 Sterowanie ruchem pojazddw transportu publicznego.
4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.
4.4.6 Zadanie priorytetu dla pojazdu transportu publicznego.
4.4.7 Zarzadzanie uzyciem dodatkowych pojazdow.

4.4.8 Zapewnienie interfejsu dla innych form transportu.
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10.1.0.2 System powinien by¢ w stanie zarzagdzaé¢ jednym lub wiekszg liczbg srodkéw 4.4.10 Zapewnienie interfejsu nadzoru floty transportu
transportu publicznego. publicznego.
4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.
4.4.8 Zapewnienie interfejsu dla innych form transportu.
10.1.0.3 System powinien by¢ w stanie wspomagac dyspozytoréw transportu 4.2.8 Planowanie nowego rozktadu jazdy.
publicznego w planowaniu optymalnego wykorzystania istniejgcych zasobéw w 4.3.10 Zapewnienie zarzadzania kierowcami transportu
celu zaspokojenia popytu. .
publicznego.
4.3.8 Zapewnienie interfejsu zarzgdzajgcego miedzy kierowca a
operatorem transportu publicznego.
4.3.9 Zapewnienie interfejsu kierowcy transportu publicznego
dla zarzadzania.
10.1.0.4 System powinien by¢ w stanie analizowa¢ dokumentacje uzytkowania, dane 4.1.13 Zapewnienie interfejsu operatora do zarzgdzania flotg
operacyjne, ankiety pasazerskie i wspomagac proces planowania. transportu publicznego.
4.1.5 Gromadzi¢ dane z pojazdéw transportu publicznego.
4.1.8 Obliczenie jakosci obstugi transportem publicznym.
4.2.7 Zarzadzanie magazynem danych tras transportu
publicznego.
4.2.8 Planowanie nowego rozktadu jazdy.
10.1 Zarzadzanie Transportem Publicznym
10.1.2 Monitoring
10.1.2.1 System powinien by¢ w stanie otrzymywac informacje o numerze i rodzaju 4.1.16 Monitoring statusu pojazdéw transportu publicznego.

ustugi, statusie, zajetosci i lokalizacji wszystkich pojazdow we flocie w czasie
rzeczywistym.

4.1.5 Gromadzi¢ dane z pojazdéw transportu publicznego.
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10.1.2.3 System powinien by¢ w stanie otrzymywac informacje o numerach i statusach 4.1.6 Przewidywanie czaséw przyjazdu pojazdéw TP.
wszystkich pojazdéw we flocie w czasie rzeczywistym.

10.1.3 Zarzadzanie zdarzeniami

10.1.3.1 System powinien by¢ w stanie zidentyfikowac zdarzenie i przygotowac opieke 4.1.16 Monitoring statusu pojazddw transportu publicznego.

dla pasazerw. 4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.

4.4.7 Zarzadzanie uzyciem dodatkowych pojazdow.

10.1.3.2 System powinien by¢ w stanie zaplanowacé dziatanie transportu publicznego 4.4.10 Zapewnienie interfejsu nadzoru floty transportu
dynamicznie, tak zeby w przypadku wystgpienia wypadkdow lub nieoczekiwanych | publicznego.

zdarzen, ustuga mogta by¢ realizowana z minimalnymi zaktéceniami. 4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.
4.4.7 Zarzadzanie uzyciem dodatkowych pojazdéw.

4.4.8 Zapewnienie interfejsu dla innych form transportu.

10.1.4 Obstuga informac;ji
10.1.4.1 System powinien by¢ w stanie informowacé podréznych o ustugach transportu 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu
publicznego w zaleznosci od srodka transportu, na przyktad czas podroézy, publicznego.

opdznienia, taryfy itp. 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.

10.1.4.2 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje o ustugach transportu 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu
publicznego podréznym przed i w czasie podrozy. publicznego.

4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
4.1.6 Przewidywanie czaséw przyjazdu pojazdow TP.

4.1.9 Wyjsciowe informacje o przyjazdach dla pasazeréw.
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10.1.4.3 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ aktualizacje czaséw przyjazdu/odjazdu 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu
w czasie rzeczywistym i zaprezentowac jg podréznym tego srodka transportu publicznego.
przediw czasie podrozy 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
4.1.6 Przewidywanie czasow przyjazdu pojazdéw TP.
4.1.8 Obliczenie jakosci obstugi transportem publicznym.
1615
publieznege:
10.1.6 Priorytet
10.1.6.1 System powinien by¢ w stanie wybrac¢ pojazdy, ktérym nalezy przyznac priorytet | 4.4.5 Optymalizacja kontroli floty transportu publicznego.
| przekazac zgioszenie do Centrum Sterowania Ruchem. 4.4.6 Zadanie priorytetu dla pojazdu transportu publicznego.
10.4 Informacja o transporcie publicznym w czasie podrdzy
10.4.0 Cele
10.4.0.1 System powinien by¢ w stanie informowa¢ podrdéznych o wszystkich srodkach 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
transportu publicznego (wtgczajac autobusy, kolej, metro, samoloty, taxi, car 4.2.7 Zarzadzanie magazynem danych tras transportu
pooling itp.) publicznego.
104.1 Obstuga informaciji
104.1.1 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ w pojezdzie ogdlng dynamiczng 4.1.6 Przewidywanie czaséw przyjazdu pojazdéw TP.
informacje o transporcie publicznym, tak jak czas przyjazdu i nazwe nastepnego 4.1.9 Wyjéciowe informacje o przyjazdach dla pasazeréw.
przystanku dla tego pojazdu.
10.4.1.2 System powinien by¢ w stanie zapewnic¢ ogdlng dynamiczng informacje o 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu

transporcie publicznym, informacje o bezpieczenstwie osobistym, a takze o
czasie odjazdu nastepnych pojazddéw, opdznieniach itp., na weztach

publicznego.
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przesiadkowych, na przyktad na przystankach autobusowych, stacjach
kolejowych i dworcach autobusowych.

4.1.6 Przewidywanie czaséw przyjazdu pojazdéw TP.

104.1.3 System powinien by¢ w stanie zapewnic informacje istotne dla podréznego ze 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
specjalnymi potrzebami, na przyktad o przeszkodach, recznie otwieranych
drzwiach, ograniczeniach dla psow przewodnikéw lub wozkow.
10.4.2 Interakcja z podréznym
10.4.2.1 System powinien by¢ w stanie zapewni¢ informacje ktére sg czytelne, 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu
zrozumiate i mozliwe do przyswojenia bardzo szybko przez wszystkich publicznego.
podréznych. 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
4.1.9 Wyjsciowe informacje o przyjazdach dla pasazeréw.
4.2.7 Zarzadzanie magazynem danych tras transportu
publicznego.
6.5.10 Zapewnienie podréznemu interfejsu planowania
podrozy.
10.4.2.2 System powinien zapewnié¢ informacje w jezyku ojczystym dla wyjsciowej 4.1.11 Zarzadzanie przystankami pojazdéw transportu
lokalizacji i/albo na podstawie wyboru uzytkownika sposréd innych wtasciwych publicznego.
jgzykow obcych. 4.1.12 Wyjsciowe informacje o ustudze dla podrdznych.
4.1.9 Wyjsciowe informacje o przyjazdach dla pasazerdw.
6.5.10 Zapewnienie podrdéznemu interfejsu planowania
podrozy.
10.5 Bezpieczenstwo transportu publicznego
10.5.0 Podstawowe ustugi
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10.5.0.2

System powinien by¢ w stanie zapewni¢ dwukierunkowa transmisje danych i
komunikacje gtosowga pomiedzy pojazdami transportu publicznego i centrum

dyspozytorskim.
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