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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
sPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy
Pl. Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

Kategorie robot: 45111 roboty rozbiorkowe, przygotowanie pod budowe, oczyszczenie, odwodnienie,
45233 prace budowlane, fundamentowe oraz powierzchniowe autostrad, drog

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
drogowych, ktére zostana wykonane w ramach projektu:

wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Roboét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST.

1.3.1. Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi zawartymi dla
poszczegolnych asortymentéw robot. Zgodnie z zaleceniami Zamawiajgcego zakres opracowania obejmuje:

wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge)

albo jego czg$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpo
wiednio utwardzony.

143. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44. Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.5.  Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

14.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7.  Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania
W jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.8.  Kierownik Projektu — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do prowadzenia Projektu w zakresie okreslonym
Warunkami Kontraktu.

14.9.  Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie.




1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.
Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow.

Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigZgca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnaweza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skiada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa  zasadnicza —  goma  czg$¢  podbudowy  spelniajaca  funkcje  nosne
w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czg$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowacd teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzen chroniacych ludzi i érodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.




1.4.23. Podloze ulepszone - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozli-
wienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.26. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.427. Przetargowa Dokumentacja Projektowa/Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje loka-
lizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.28. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.29. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosei technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrebna cato$¢ konstrukceyjng lub technolo
giczna, zdolna do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze pole
gac¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawea Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST, Dokumentacja
Projektows i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Zatgczniku do oferty przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji
Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjg Projektows i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czgé¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w choc¢by jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopusz-
czalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢
jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pemi zgodne z Dokumentacja Projektows lub ST, i wplynie to
na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane
na koszt Wykonawcy. Dodatkowe roboty ziemne wynikajace z technologii i organizacji wykonania wyszczegdlnionych
robot podstawowych Wykonawca wykona we wlasnym zakresie.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszych, itp na terenie budowy,
w sposob okreslony w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.




Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona i przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawceg na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajagc w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony

z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez Wykonawceg na
jego koszt przez caly czas budowy. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig,
7e jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania Robdt.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaniczania Robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkic uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla
os6b lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopéw i drog dojazdowych
2)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,
¢) mozliwoscia powstania pozaru.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dot. punktow
powyzej obciazaja Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika
(np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagai technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych
organéw administracji panstwowej. Konsekwencje, uzycia materialow szkodliwych dla otoczenia wg warunkéw kontraktu i
zgodnie ze Specyfikacjami, poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
i prywatnej.

Jezeli w zwiazku z niewlasciwym prowadzeniem robét, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub




odtworzy uszkodzong wlasno$é w taki sposob, aby stan naprawionej wlasnosci byl nie gorszy niz przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczo-
nych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robdt,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego. Ewentualne urzadzenia i instalacje nie wykazane w dokumentacji projektowej nie bgda obciazaly
Wykonawcy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazd6w.

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow
zostaly usunigte z terenu budowy.

Pojazdy Wykonawcy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczernistwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagai okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robdt od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé
Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

W przypadku prowadzenia robét w warunkach wysokiego poziomu wéd gruntowych, odwodnienie wykopow na
czas budowy Wykonawca wykona we wlasnym zakresie.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z Robotami i bedzie w pemni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypemienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolef i inne odnosne dokumenty.

2 MATER]ALY.
2.1. Zridla uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego Zrédia wytwarzania, zamawiania lub




wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg$ci) materiatow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciagly speiniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robét.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédia wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za
spelnienie wymagan ilo$ciowych i jako$ciowych materialéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materialéw do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy
i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Inzyniera. Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie. Eksploatacja Zrodel materialow bedzie
zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekecja wytwérni materialow.

Wytwdrnie materialéw moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okre$lonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspélprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdbw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeéci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych
robat, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do Roboét i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Migjsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badaii prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ péZniej zmieniany bez zgody Inzyniera. Wybrane i zatwierdzone materiaty
nie moga by¢ poZniej zmieniane bez zgody Inzyniera. Koszt wariantowego zastosowania materialdow powinien by¢
odpowiednio dostosowany przez Inzyniera, jednak wzrost ceny jednostkowej nie bedzie miat miejsca.

3. SPRZET.

Wykonaweca jest zobowiagzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien




odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Roboét, zaakcep-
towanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie =z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy
wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatléw, sprzetu
na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposéb
ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie
takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i whasciwoécei przewozonych
materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawee pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawey. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci  wszystkich
clementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawee na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialébw i elementow Robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badafn materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestie. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego programu
zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogdlna opisujaca:
- organizacje wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegoélnych elementéw Robot,
- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robdt,
- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),




- sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujacych a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czesé szcmgé&owq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw Robdt,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robét i jakoéci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania
prébek i badan materialéw oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialbw oraz Robét z czgstotliwodcia
zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okres§lone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robot zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wplynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do
Robdt badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Na polecenie
Inzyniera Wykonawca pobierze probki przy udziale Inzyniera, odpowiednio je opisze i oznakuje w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera, dla potrzeb badan Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji

Inzyniera.




6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u Zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materiatow i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan przeprowadzonych przez Inzyniera.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na whasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialéw i Robét z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polska Norma
e aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktére spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robét bedzie
posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagarn beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru Robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie

Inzyniera.

(2) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdét,
€) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencije na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Rob6t begdzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowg i ST,
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.




Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich Robét. Biedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow.

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhz linii osiowej.
Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako
dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roboét beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru
Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgéciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidér Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6ézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia .

8.2. Odbiodr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci Robét. Odbioru cze$ciowego Robdt
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robat. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiér ostateczny Robé6t wg zaloZzonego etapowania.

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakodci
i wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.




Odbior ostateczny Robdt nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikow badafi i pomiaréw wykonanych przez InZzyniera, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot
z Dokumentacjq Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania Robdt uzupelniajacych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét uzupelniajagcych w warstwie
$cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego robdt, jezeli ich ilos¢ i jakosé w poszczegolnych asortymentach jest
zgodna z wymaganiami Dokumentacji Projektowej, ST i poleceniami Inzyniera.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w  poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokoét odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupeiajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZI.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.
Opinie technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen.
9. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza :
a/ inwentaryzacj¢ wykonanych robdét drogowych
b/ inwentaryzacje sieci uzbrojenia terenu
¢/ analizg granic pasa drogowego zamierzonego wg stanu faktycznego zajecia na gruncie ze stanem okreslonym w
operacie geodezyjnym opracowanym dla potrzeb przedmiotowej
inwestycji.
Brakujace znaki graniczne nalezy uzupemi¢ i zastabilizowaé. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci stanu
faktycznego ze stanem prawnym, nalezy wykona¢ dodatkowe podziaty geodezyjne i opracowa¢ dokumentacje dla
celéw nabycia gruntéw na rzecz Skarbu Panstwa.
10. Dokumentacje powstalg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:
- kopig mapy zasadniczej
- kopi¢ mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktycznego pasa drogowego
- ewentualne wynikajace z analizy granic mapki jednostkowe dodatkowego podziatu geodezyjnego wraz z
uzyskaniem decyzji na podzial
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbiér pogwarancyjny.

IS b

Qdbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3.,,0dbidr ostateczny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ustalenia Ogdlne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona
dla danej pozycji Kosztorysu.




Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartos¢ zuzytych Materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na Teren Budowy.

- Warto$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogoinych zawartych w Specyfikacji
Technicznej D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreélone w w/w dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem zmian projektu i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi projektu i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowe]j nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikéw, barier, oznakowar i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(g)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowarn pionowych, poziomych, barier
i $wiatel,

(h)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane

2. Rozporzadzenie MGPiB z 14.12.1994r (Dz.U Nr 10 z 1995 r.) w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

3.  Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r) w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno —
kartograficznych oraz czynnoéci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z pozniejszymi
zmianami).

5. Warunki Kontraktu

6. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
CPV-45111




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy
Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z oznakowaniem poziomym drdg, ktére zostanie wykonane w ramach projektu :
wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania robot wymienionych w pkt. 1.1.
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoéciowego punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy

odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe,

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST.D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania.

Materialami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych wedlug zasad
niniejszej Specyfikacji sa:
- stupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
- §ruby stalowe,
badZ inne materialy akceptowane przez Inzyniera.




Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe, sruby stalowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow
zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ érednice 0,15 do 0,20 m i dlugoéé 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i srednicy 0,05 do 0,08 m. , Swiadki”
wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ diugosé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- EDM,
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- tasmy
lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-.00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow.

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Wykonawca powinien je ustawia¢ rGwnomiernie na
calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. o0lne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

5.1.1.0snowa realizacyjna - podstawowa (state punkty kontroli)

Wykonawca powinien sprawdzi¢ i zweryfikowac¢ dokladnosc¢ wszystkich punktow kontroli oraz uzgodni¢ wartosci

z Inzynierem. W celu uniknigcia wszelkich rozbieznosci tak poziomych jak i wysokosciowych zobowigzuje sie
Wykonawce, do nawiazania wszelkich pomiarow koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektow inzynierskich, do punktow
osnowy podstawowej, ztozonej, pomiarowej i obliczonej jako jednolita siec.

5.1.2.0snowa realizacyjno - robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowe, Wykonawca zobowigzany jest
do zalozenia, utrzymania i uzupehiania osnowy roboczej o wspétrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego
wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawceg 1 zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowej oraz
system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny spelnia¢ nastepujace warunki:




a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwalié¢ poza terenem wykonywania robét oraz odpowiednio zabezpieczyé
przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ §rednio okofo 250 m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony w sposéb

zatwierdzony przez InZyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) nalezy projektowac osnowe tak aby byla stata widocznosé do co najmniej dwoch sasiednich punktow.

d) sposéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej dokladnosci winny byé zgodne z polskimi

przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne

GUGIK).

5.1.3.Tymczasowe punkty pomiarowe.
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zatwierdzone przez InZyniera,
konieczne do ukoriczenia robdt. Wytyczenie powinno by¢ zgodne z punktem 5.1.2.(d)

5.1.4.Wyznaczenie punktow na osi,

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodno$ci z Rysunkami w  oparciu
0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzgdne punktéw na osi nalezy wyznaczyé z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.
W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi drogi odnoszac
si¢ do istniejacych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
glownych i w punktach posrednich, w odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie
rzadziej niz co 20 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych).

Wyznaczanie nasypdw i wykopéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz
krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypéw i wykopow nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odleglosci miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleglo$¢ ta powinna odpowiadac odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Projekcie.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych nasypow i wykopoéw powinno odbywaé sie co 20 m oraz w kazdym
punkcie uzgodnionym z Inzynierem.

5.1.6. Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu rob6t do oddania Inzynierowi szczegdtow wszystkich statych
i okresowych punktow kontroli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00.
»Wymagania ogélne” pkt. 6
6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre§lonych w instrukejach

i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych
w oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy
roboczej nalezy wykonywa¢ przed rozpoczeciem wigkszych robot, a takze co miesiac w trakcie prowadzenia robot.
Kontrole wytyczenia osi drogi, wyznaczenia nasypow, wykopow i przepustow nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu do
wymagan punktéw 5.1.4; 5.1.5.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdélne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.




7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét.

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robot, przekazywany Inzynierowi powinien zawiera¢ niezbedne szkice
wytyczenia, wykazy wspohrzednych i wysokodci wykazujace zgodno$¢ pomiaréw kontrolnych z danymi podanymi w
rysunkach.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL.

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena | km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1989
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

ne R

Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.04

ROZBIORKI ELEMENTOW DROG




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:
wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z rozbiorka elementow drog i ulic, ktore zostana wykonane w ramach projektu:
wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka

elementow drog.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreélenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY.

Nie wystepuja.
3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki.

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka nalezy stosowacé:
- mioty pneumatyczne,
- zrywarki,
- spycharki,
- tadowarki,
- koparki,
- frezarki do nawierzchni,
- samochody cigzarowe,
badz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu.




Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialu z rozbiorki.

Materialy pochodzace z rozbiorki powinny by¢ usunigte z placu budowy zaraz po zakonczeniu robot
rozbiérkowych i odwiezione w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

Uzywajac drég publicznych pojazdy powinny spemia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Rozbidrka elementéw drég (podbudowy, nawierzchnie).

Rozbiorce podlegaja elementy nawierzchni wykazane na rysunkach i w niniejszej Specyfikacji (pkt. 1.3.).
Warstwy nawierzchni nalezy usuwac¢ mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt 3. Niewielkie
powierzchnie robét rozbiérkowych mozna wykonywac recznie. Material z rozbidrki nawierzchni powinien by¢
chroniony przed zanieczyszczeniami.

Roboty rozbiérkowe nawierzchni nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby krawedz rozbieranej warstwy na
styku z istniejaca nawierzchnia byta pionowa i prostopadta do osi drogi, nie moze by¢ postrzepiona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot.

Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt. 6.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania rozbidrki.

Sprawdzenie jakosci robot rozbiorkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
- rysunkami w zakresie kompletnosci wykonywanych robot,
- wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej Specyfikacji.

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw z rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

b

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa robdét zwigzanych z rozbidrka elementow drog jest:
- dla nawierzchni — m? (metr kwadratowy),
- dla krawgznikow — m (metr biezacy).

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru roboét.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacvch zakryciu.

Nie wystepuja.




9, PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozebranie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wystepuja.




SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D-02.00.01

ROBOTY ZIEMNE
WYMAGANIA OGOLNE
CPV - 45111




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:

oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

ul. Zamkowa 3, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych, ktore zostang wykonane w ramach realizacji projektu:
oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w
m. Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych: wykonanie wykopow
w gruntach nieskalistych.

1.4. Okre$lenia podstawowe.

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego speniajaca
warunki statecznoséci i odwodnienia.
1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3.Wysoko$é nasypu lub gleboko$é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5 Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8.Wykop $redni - wykop, ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glgbokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.11 jako grunt skalisty.

1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego probki nie wykazuja zmian

objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymatos¢ na sciskanie R. ponad 0,2 MPa;

wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania

wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.13. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

[ =Pd.

° Pas
gdzie: p; - gesto$c objetosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m),
pes - maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.14. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéow niespoistych, okreslona wg

wZzoru:
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gdzie: ds; - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dy - $rednica oczek sita, przez kidre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.15. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

E

[ i
0 E1

gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998,
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

1.4.16. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Podzial gruntow.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow.
Grunty przydatne do budowy nasypdéw mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych, zostaly
za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej objgtosci gruntdw
przydatnych ze zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydame do budowy nasypow powinny by¢é wywiezione przez Wykonawce na odktad.
Zapewnienie terenéw na odkltad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie
z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.




Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998

Lp. | Wyszczegolnienie |Jed- |Grupy gruntow

Wiasciwosci Nost | Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
ki
1 Rodzaj gruntu Rumosz piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina glina piaszczysta zwigzla, glina
Zwir gliniasta zwiezla, glina pylasta zwigzta
Pospotka rumosz gliniasty | il, it piaszczysty, it pylasty
piasek gruby zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
piasek sredni pospotka gliniasta | piasek gliniasty ,pyl, pyt
piasek drobny piaszczysty,glina piaszczysta,
zuzel nierozpadowy glina, glina pylasta, it warwowy
2 Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢ bierna
Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP >335 od 25 do 35 <25
3. SPRZET.

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu.

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rob6t ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacego sprzgtu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

4.2. Transport gruntow.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie
odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej
zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wezeéniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.
6.




6.3. Ogoélne zasady wykonania robét.

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

6.4. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10
cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szeroko$é gornej powierzchni korpusu nie moze rézmi¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoSci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo
powinny by¢ spelione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

6.5. Odwodnienia pasa robdt ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktére zapewnia
odprowadzenie woéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniom gruntu
nadawaé w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dhugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usuniecia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

6.6. Odwodnienie wykop6w.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postgpowa¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych
nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdd
z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych.

Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow wykonywania innych robét
na spekienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odsloniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

7.3. Ogoélne zasady kontroli jakosci roboét.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.

7.4. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych.

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w punkeie 5 oraz z dokumentacja projektowa.




8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

8.3. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

8.4. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych.

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi
w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakoéci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robdt okreslono w punkcie 6  Specyfikacji
Technicznej D-02.01.01.

8.5. Badania do odbioru korpusu ziemnego.

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos$é badan i pomiarow
1 Pomiar  szerokosci  korpusu | Pomiar ta$mg, szablonem, lata o dlugosci 3 m i poziomica lub
ziemnego niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 Pomiar rzednych powierzchni | Prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na tukach o R =

korpusu ziemnego 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m.

Pomiar pochylenia skarp Oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
4 Pomiar réwnoéci powierzchni

korpusu

Pomiar réwnosci skarp

6 Pomiar  spadku  podluznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna rowu | punktach watpliwych

7 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy
lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m* warstwy

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego.
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego.

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.4. Pochylenie skarp.
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego
tangensem kata.
6.3.5. Réwnos¢ korony korpusu.
Nieréwnos$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie mogg przekraczac 3 cm.
6.3.6. Rownos¢ skarp.
Nieréwnosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.




6.3.7. Spadek podhuzny korony korpusu. Spadek podiuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.8. Zageszezenie gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia nalezy
okresli¢ wskaznik odksztalcenia Iy, zgodnie z norma PN-S8-02205:1998.

8.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie materiaty nie spehiajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spehiajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wiasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacg zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jakos¢.

9. OBMIAR ROBOT.

9.3. Ogdlne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.

9.4. Obmiar robét ziemnych.
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych rob6t ziemnych.

10. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
11. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

10.2. Inne dokumenty.

Wykonanie i odbidr robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i ptsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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1. WSTEP.
Nazwa zamdwienia:

»Przebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach kategorii 11I-1V, ktdre zostang wykonane w ramach projektu:
wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w
m. Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia czg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych ST.

Zakres robdt obejmuje:
- wykop mechaniczny, koparka w gruncie kat I11, IV z transportem urobku na odleglos¢ do 5 km.
- wykop reczny z transportem urobku na odlegtos¢ do Skm.

1.4._Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okreélenia zostaly podane w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).

Podstawe podzialu gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01

3. SPRZET.

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT.

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady prowadzenia robét.

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa

uszkodzen, wynikajacych z nieprawidiowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od

dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania,

uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.




Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 metra powyzej projektowanych
rzednych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia.

Zageszczenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robdt ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce
minimalnej wartoéci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa Autostrad innych drég

Korpusu idrog ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych 1 bardzo cigzki od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speiniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogeéci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartoéci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez bezposrednie
zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w ST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akeeptacji Inzynierowi.

5.3. _Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$é¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$é budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 6.
6.2. _Kontrola wykonania wykopdw.

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre$lonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic¢ na:
- odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
- zapewnienie statecznosci skarp,
- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
- dokiadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
- zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. _Ogdlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 7.




7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotvczace podstawy platnosei.
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania | m’ wykopéw w gruntach I1I-1V kategorii obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, -zatadunek,
przewiezienie i wyladunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
- zageszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Spis przepisoéw zwiazanych podano w Specyfikacji Technicznej D-02.00.01 pkt 10.




SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D-04.01.01

PROFILOWANIE _
I ZAGESZCZANIE PODLOZA
CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zamoéwienia:
oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z profilowaniem i zageszczeniem podioza, ktore zostang wykonane w ramach projektu:
sPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji:
- jezdni,
- chodnikow,
- wjazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca przystepujacy do profilowania podioza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
z nastepujacego sprzetu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta
i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcdéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.




4. TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zageszczania podioza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio

z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej

5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spehiajacy wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podlioza (Is)

Minimalna wartos¢ Is dla:

Strefa Autostrad i drég | Innych drog

Korpusu Ekspresowych | Ruch cigzki Ruch mniejszy
i bardzo cigzki | od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20cm 1:03 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni poditoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdémy modut
odksztatcenia podloza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztatcenia nie powinien
przekraczaé 2,2. Wilgotnosé gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosei optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.




Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiemnemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét.
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
6.2.2. Czestotliwo§é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta

i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan | Minimalna czgstotliwos¢

i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na | km
2 Roéwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnoé¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztaltowanie osi w{co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

planie *) i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zageszczenie, wilgotno$¢ [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

gruntu podloza rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢

w punktach glownych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokoé¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci poduzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata zgodnie z norma BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nier6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.




6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rénice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztalttowanie osi w planie

0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modutéw odksztalcenia, to wartosc
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okrelonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢
wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podioza powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokoéci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zaggszczenie.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m’ profilowania i zageszczania podioza obejmuje:

- profilowanie dna koryta,
- Zaggszczenie,
- utrzymanie koryta,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.




10.1. Normy.

1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02

4, BN-68/8931-04

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci naw. planografem i latg.




SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D-04.03.01

OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zamowienia:

wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni, ktére zostang wykonane w ramach projektu:

wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji Technicznej

D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow do wykonania skropienia.

Materialami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa:
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej z thicznia kamiennego:

- kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994,
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:

- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,

- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170, za zgoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialéw.

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94.
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia.




Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. |Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0od 0.4 do 0,6

Dokladne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane

przez Inzyniera. W projekcie przewidziano zuzycie 0,5 kg/m’

2.5. Skladowanie lepiszczy.

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obniZenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywaé w zbiomikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spehieniu tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikow
stalowych. Emulsje mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych
z nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowa¢ zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie sig na duzej powierzchni cieczy
_kozucha” asfaltowego zatykajacego pozniej przewody. Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad
ustalonych przez producenta.

3. SPRZET.
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ..Wymagania ogélne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni.

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- szczotek mechanicznych, zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z
twardych elementéw czyszczacych i shuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie
uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

- sprezarek,

- zbiornikow z woda,

- szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni.

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywa¢ skrapiarkg lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nastgpujacych parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,
- ciénienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,
- predkosci poruszania sie skrapiarki,
- wysokodci i dlugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie statej temperatury
lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki. Skrapiarka powinna zapewni¢

rozktadanie lepiszcza z tolerancja + 10% od iloéci zaloZonej.




4. TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport lepiszczy.

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje
termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, Ze nie beda korodowaty pod wptywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m’,
a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawierac resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdblne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni.

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunigciu luZnego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W migjscach trudno dostgpnych nalezy uzywac szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna byc¢
oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni.

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie
lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia
moze by¢ wilgotna. Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych rgcznie
(za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. |Rodzaj lepiszcza Temperatury (oC)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 20 do 40 *)
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajacej wymagana lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zaleznosci od
rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed ulozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiona
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbgdny ruch budowlany.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreslenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i okreslenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Badania lepiszczy.

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowac dla
kazdej dostawy whasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wiasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkos¢ EmA-94

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu
_Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne”pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest:
- m’ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.




9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 m’ oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1m’ skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
1.  PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni

drogowych

10.2. Inne dokumenty

_Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do stosowania
pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 1.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zamOwienia:
,Przebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie, kt6ra zostanie wykonana

w ramach projektu:
oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy
z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okre$lenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki,
ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne.”

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robdt.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne.”

2. MATERIALY.
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
2.2. Rodzaje materialow.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thucznia, wg PN-5-96023 sg:
- kruszywo lamane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112,
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw.

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112:
- tluczen od 31,5mm do 63mm,
- kliniec od 20mm do 31,5mm,




- kruszywo do klinowania - kliniec od 4mm do 20mm
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych w PN-S8-96023

dla ktérych wymagania zostana okreslone w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy okreslonymi dla:
- klasy co najmniej II - dla podbudowy zasadniczej,

~Klasy I1 i III

- dla podbudowy pomocniczej.

Wymagania dla tlucznia i klifica wg PN-B-11112/8/

Lp. Whasciwosci Klasa Il Klasa III
1. Scieralno$é w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 /7/:

a/ po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w tluczniu 35 50

- w klincu 40 50

b/ po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy

po pelnej liczbie obrotdéw, nie wigcej niz:

30 35

2. Nasiakliwo$¢, wg PN-B-06714-18 /4/, % m/m., nie wigcej niz:

a/ dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0

b/ dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3. Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19/5/,% ubytku masy, nie

wigcej niz:

a/ dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0

b/ dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4, Odpornoéé na dzialanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody bezposredniej,

wg PN-B-06714-19/5/ i PN-B-11112/8/, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w klincu 30 nie bada sie

- w thiczniu nie bada sie¢ nie bada si¢
Wymagania dla thucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy tluczniowe;j
Podbudowa
jednowarstwowa Podbudowa
Lp. Wiasciwosci lub podbudowa pomocnicza
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15/2/
a/ zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075mm, odsianych na mokro, %
m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klificu 4 5
b/ zawartoé¢ frakeji podstawowej, % m/m, nie mniej niz:
- w thuczniu i w klificu
¢/ zawartos$¢ podziarna, % m/m nie wigcej niz: 75 65
- w thuczniu 1 w klincu
d/ zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz: 15 25
- w thuczniu i w klincu
15 20
2. Zawartos¢ zanieczyszczen obeych, wg PN-B-06714-12/1/, % m/m, nie
wigcej niz: - w thuczniu i w klificu 0,2 0,3
3. Zawarto$é ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16/3/, % m/m, nie
wigcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klificu nie bada si¢ nie bada si¢
4. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg PN-B-
06714-26/6/ - w ttuczniu i w klificu, barwa cieczy nie ciemniejsza niz Wzorcowa




2.3. Woda.

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET.
Wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 Wymagania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczysz-

czeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszaniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza.
Podloze pod podbudowe tluczniowg powinno speia¢ wymagania okre§lone w D-04.01.01. ,,Koryto wraz z profilowaniem

i zageszczeniem podloza”.

Podbudowa z krusza powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy
podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona warstwa odcinajgca lub wykonanie
ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwa podbudowy z kruszywa a spoistym gruntem podloza warstwy odcinajacej
albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

D s
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gdzie : D 5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy
odcinajacej albo odsaczajacej,
d g5 - wymiar sita , przez ktdre przechodzi 85% ziaren gruntu podloza.

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg projektowa lub
wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki do prawidlowego
uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w
rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek
powinno umozliwiaé naciaganie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10m.

5.3. Whbudowanie i zageszczanie kruszywa.
Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z kruszywa nie moze by¢ po zaggszczeniu mniegjsza od 1,5krotnego wymiaru

najwiekszych ziarn kruszywa. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20cm
Podbudowe o grubosci powyzej 20cm nalezy wykona¢ w dwdch warstwach.
Kruszywo grube powinno byé rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu ukltadarki albo rowniarki.




Grubo$é roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagneta
grubos¢ projektowana. Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przejsciami walca statycznego,
gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami
podhiznymi, czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczanie podbudowy o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac si¢ pasami podtuznymi, cz¢Sciowo nakladajacymi sie,
w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy roziozy¢ kruszywo
drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego.

Do zageszczania nalezy uzyé walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa
zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m’ . Grubos¢ warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna byé taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypehione kruszywem drobnym.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50
kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzvmanie podbudowy.
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.3. i tablicach 1 i 2 niniejszych spec.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Tablica 3. Czestotliwo$é oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego.

Czestotliwos¢ badan

Minimalne Maksymalna
Lp. Wyszcezegolnienie badan ilogci badan na | powierzchnia
dziennej dzialce | podbudowy na
roboczej jedno badanie
m2

1 Uziarnienie kruszyw

2, Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie 2 600

3. Zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4. Scieralnosé kruszywa

5. Nasigkliwos$¢ kruszywa 6000

6. Odpornosé¢ kruszywa na dziatanie mrozu i przy kazdej zmianie Zrédla
7. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych pobierania materiatow

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa.




Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
byé¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce z czestotliwo$cia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany Zrédia
pobierania materiatéw oraz polecenie Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy.

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw.

Tablica4 Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z tlucznia kamiennego

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow
1. Szerokos¢ podbudowy 10 razy na lkm
2: Réwnoé¢ podluzna W sposdb ciaggly planografem albo co 20m fatg na
kazdym pasie ruchu
3. Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na lkm
4. Spadki poprzeczne 10 razy na 1km
5. Rzedne wysokosciowe Co 100m w osi jezdni i na jej krawedziach
6. Uksztaltowanie osi w planie Co 100m.
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400m’
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’
8. Nosno$¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m”

Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych fukéw
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy.
Szeroko$¢ podbudowy nie moze si¢ roznic od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -5cm.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy.

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa 1ata lub plantogarfem, zgodnie z norma BN-68/8931-04 /11/.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + lem, -
2em.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie.

0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigcej niz + 5cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy.

Gruboséé¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 2cm,

- dla podbudowy pomocniczej + 1cm, -2em.

6.4.8. Noénos¢ podbudowy.

Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02/10/




Tabela 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
uzyciu plyty o $rednicy 30cm (MPa)
Pierwotny Mg Wtorny M " ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i $redni 100 170

Pierwotny modul odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony piyta o srednicy 30 cm, powinien by¢ wigkszy od
50MPa.

Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu odksztalcenia M " ¢ do
pierwotnego modutu odksztalcenia M "¢ jest nie wigkszy od 2,2.

M 1 "
——1
M'e

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz Scm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyé¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na
pema grubosé, do polowy szerokosci pasa ruchu ( lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza),dofozenie materiatu i

powtorne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosc.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg podbudowy.
Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glgbokos¢, zgodnie z
decyzja Inzyniera, uzupelione materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci

warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnoéé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$noéci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy ) wykonanej podbudowy z kruszywa.




8. ODBIOR ROBOT.

Ogoblne zasady odbioru robot podano w D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Og6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Cena wykonania 1 m’> podbudowy z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- przygotowanie podioza,

- dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

- roztozenie kruszywa,

- zaggszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych
w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziammowego

. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne.Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

.PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednig

. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych

. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
.PN-B-11112  Kruszywa mineralne. kruszywo famane do nawierzchni drogowych

. PN-S8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thicznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza

przez obciazenie plyta
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zamOwienia:

wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Zespot Ustug Komunalnych w Kozieglowach

ul. Zamkowa 3, 42-350 Kozieglowy

1.1._Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych
z ustawieniem kraweznikéw betonowych. Roboty zostana wykonane w ramach projektu :

»wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z ustawieniem

kraweznikow betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy

kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
1.42. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robodt.
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji Technicznej

D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy.
Materialami stosowanymi sa:

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materiaty do wykonania fawy pod krawezniki.

2.3. Krawezniki betonowe — klasyfikacja.
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.

2.3.1. Przewidziano zastosowanie kraweznikéw Typ U - uliczne, prostokatne $cigte - rodzaj ,,a”, gatunek 1 - G1.

Ksztalt kraweznikow betonowych przedstawiono w projekcie budowlano-wykonawczym.

2.4. Kraweiniki betonowe - wymagania techniczne.
2.4.1. Ksztatt i wymiary




Ksztalt kraweznikéw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchylki wymiaréw krawegznikéw betonowych podano w tablicy 2.
a) kraweznik rodzaju ,,a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kraweznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikow, cm

Kraweznik | Kraweznika |1 b h c d R

a

U A 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchyltka, mm
Wymiaru Gatunek 1

L +8

b, h +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01, nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawegznikéw betonowych

Dopuszczalna  wielko$é

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosé lub wypukloéé powierzchni kraweznikow w mm 2

Szczerby i uszkodzenia | Ograniczajacych powierzchnie goérne | Niedopuszczalne
Krawedzi i narozy ($cieralne), mm

Ograniczajacych pozostale
Powierzchnie:

- liczba max 2
- dhlugosé, mm, max 20
- gleboko$¢, mm, max 6

2.4.3. Skladowanie
Krawezniki betonowe moga byé przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, odmian, gatunkéw i wielkosci.




Krawezniki betonowe nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm,
szerokos¢ 5 cm, dlugosé min. 5 cm wigksza niz szerokosé kraweznika.
2.4.4. Beton i jego skiadniki
2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikéw
Do produkcji kraweznikow nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadku
wykonywania kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa krawgznikéw powinna by¢ wykonana z betonu
klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji kraweznikéw powinien charakteryzowac sie:
- nasigkliwoscia, ponizej 4%,
- $cieralnoscia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
- mrozoodpornoscia i wodoszczelnoscia, zgodnie z norma PN-B-06250.
244.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.44.3. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
z kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.
2.44.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie
mmniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.
2.6. Materialy na tawy

Do wykonania faw pod krawezniki nalezy stosowa¢ beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250, ktérego sktadniki
powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4,
2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypehienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04

lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet.

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.




4.2. Transport kraweznikow.

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe ukiada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy.
Krawezniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorma
warstwa nie powinna wystawa¢ poza Sciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3, Transport pozostalych materialow.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac si¢
w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbnéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku,

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej

metody Proctora.

5.3. Wykonanie law.

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
5.3.1. Lawa betonowa
Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio
w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-
06251, przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewowa.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych.

5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow
Swiatlo (odleglos¢ gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej i powinno wynosi¢ zasadniczo + 4 cm i w miejscach wskazanych + od 10 cm.
Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem,
zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
5.4.2. Ustawienie kraweznikow na fawie betonowej
Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej 0 grubosci 3 cm po zaggszczeniu.




5.4.3. Wypelnianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypehié¢ zwirem, piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskows, przygotowana w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikdéw zaprawa cementowo-
piaskowa stosuje si¢ wytacznie do kraweznikdw ustawionych na lawie betonowe;.

Spoiny krawgznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50
m bitumiczng masa zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt.

6.2.1. Badania kraweznikéw

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do ustawienia
krawgznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokfadnoscia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementéw wykonuje sig¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokladnoscia
do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostalych materialow
Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikoéw betonowych powinny obejmowaé
wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod fawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podioza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
6.3.2. Sprawdzenie faw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gérej powierzchni law z dokumentacja projektowa.
Profil podiuzny gémej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
WYNosza:
- dla wysokosci * 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci * 10% szerokosci projektowane;.
¢) Rownosc¢ gornej powierzchni faw.
Réwnos¢ goérnej powierzchni lawy sprawdza sig przez przylozenie w dwdch punktach, na kazde 100 m lawy,
trzymetrowej faty.
Przeswit pomigdzy gérna powierzchnia tawy i przylozona lata nie moze przekraczaé 1 cm.
d) Zageszczenie faw.
Zageszczenie faw bada sig¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.
€) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.




Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawgznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gorej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

) réwno$¢ gomej powierzchni kraweinikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwéch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy goma powierzchnig krawgznika i przylozong lata nie
moze przekraczac 1 cm,

d) dokladnosé wypeienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypelione catkowicie na pelna glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawe,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej
D-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod fawe,
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie kraweznikow na podsypce cementowo-piaskowej
- wypetnienie spoin kraweznikéw zaprawa,
- ew. zalanie spoin masa zalewowa,
- zasypanie zewnetrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,




- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
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PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B32250

BN-88/6731-08
BN-74/6771-04

BN-80/6775-
03/01

BN-80/6775-
03/04

BN-64/8845-02

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Roboty betonowe i zelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drég, ulic, parking6éw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki
i obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i
odbioru.
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1. WSTEP.

Nazwa zam6wienia:
oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor:  Zespol Ustlug Komunalnych w Kozieglowach

ul. Zamkowa 3, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych
z ustawieniem betonowych obrzezy chodnikowych. Roboty te zostang wykonane w ramach projektu:

»wPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych Speeyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego 30x8 cm na piasku gr. 10 cm z zalaniem spoin zaprawa cementowo - piaskowa.
1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materialéw.

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w Specyfikacji Technicznej
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Stosowane materialy.

Materiatami stosowanymi sa:
- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
- piasek do wykonania law,
- cement wg PN-B-19701,
- piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja.




Przyjeto zabudowg obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm w gatunku 1 zgodnie ze wskazaniem w projekcie
budowlano - wykonawczym.

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzezy
Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
Obrzeza 1 b H R
75 8 30
Ow 90 8 24
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m.
Wymiaru Gatunek 1

L. +8

B, h +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie
elementow powinny byé réwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny
przekracza¢ wartoéci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wklestosé lub wypukios¢ powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajgcych powierzchnie gorne | Niedopuszezalne
i uszkodzenia ($cieralne)
Krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

liczba, max 2

dhugos¢, mm, max 20

glebokos¢, mm, max 6




2.4 4. Skladowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedhug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkladek i przekiadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubosé 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.
2.4.5. Beton i jego skladniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wedlug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Piasek do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113.

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w Specyfikacji
Technicznej D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy.

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w S T D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymalosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow.

Transport pozostatych materialéw podano w S T D-08.01.01 , Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie korvyta.

Koryto pod fawe nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa).

Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi tawa z betonu C12/15.




5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiattem (odlegloscia gomej
powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna éciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1cm. Nalezy wypelnic je zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelna glgbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i
glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw
wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1mm.

Badania pozostalych materialéw powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla

odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod fawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) tawy z betonu - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
- niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywa¢ calkowite wypetnienie badanej spoiny na peing
glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.




Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbio6r robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- wykonanie fawy betonowej,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2 PN-B-06250 Beton zwykty

3 PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania
i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 08.04.01
WJAZDY Z KOSTKI BETONOWEJ

CPV - 45233




1. WSTEP.

Nazwa zaméwienia:

,Przebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. MyszkowsKiej bocznej w m.
Kozieglowki”

Inwestor: Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiazanych z budowa wjazdéw w ramach zadania pn.:

,Przebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”
1.2. Zakres stosowania ST,

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest stosowana do dokumentacji przetargowych i kontraktowych przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy wykonywaniu nawierzchni z kostki
betonowej drobnowymiarowej na podsypce i obejmuja:
- wykonanie nawierzchni na wjazdach oraz poboczach z kostki betonowej z betonu prasowanego
grubosci 8 cm
- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod kostke
- wykonanie podsypki cementowo — piaskowej
Uwaga:
Przy pozostalej konstrukcji nawierzchni obowigzujg nastepujgce specyfikacje:
D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza.
D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz ST
D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.00.00.00. ..Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY.

2.1. Stosowane materialy.

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:

- Kostka betonowa drobnowymiarowa grubosci 8 cm .

- Piasek na podsypke cementowo — piaskowa — podsypka powinna by¢ wykonana ze $rednio lub
gruboziarnistego piasku. Piasek powinien odpowiada¢ ustaleniom PN-79/B-06711 ,,Kruszywo mineralne.
Piasek do betondw i zapraw”.

- Cement portlandzki marki 35, wg PN-88/B-30000 lub PN-88/B-30001.

- Piasek do pielegnacji wykonywanych nawierzchni — nalezy uzy¢ piasku opisanego w pkt. 2.1.2. niniejszej ST
nie moze zawiera¢ domieszek gliny w ilosciach przekraczajacych 0,5%.

3. SPRZET.

3.1. Roboty zwigzane z rozécieleniem podsypki w wykonanym korycie wykonane beda r¢cznie.

3.2. Roboty zwigzane z ukladaniem nawierzchni z kostki wykonywane beda przy uzyciu narzedzi brukarskich
i spalinowego wibratora powierzchniowego.
Roboty pielegnacyjne przy wykonywanych nawierzchniach nalezy prowadzi¢ recznie wg pkt 5.2.7.

3.3. Sprzet uzyty do nawierzchni musi uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.

4. TRANSPORT.




4.1. Betonowe kostki brukowe - transport i skladowanie krawgznikéw betonowych na miejsce wbudowania —
zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1 — ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”.

4.2. Materialy sypkie — mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.
Podczas transportu i sktadowania nalezy zabezpieczy¢ rozne frakcje przed ich mieszaniem sig.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w ST D.00.00.00. ,, Wymagania ogdlne”

5.2. Zakres wykonywanych robét.

5.2.1. Zakup i transport materialéw przewidzianych niniejsza ST do wykonywania powyzszych robot. Zrodla
pozyskania materialéw musza uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

Transport pozyskanych materialéw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej specyfikacji.

5.2.2. Wyznaczenie odcinkéw wykonywanych wjazdow — wg planu sytuacyjnego i dowigzan w terenie.
Wykonawca dla wlasnych potrzeb ustali i zastabilizuje dodatkowe punkty sytuacyjno wysokosciowe, niezbgdne do
wykonania rob6t w oparciu o Dokumentacje Projektowa.

5.2.3. Oznakowanie prowadzonych robdt.

Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinka na ktérym prowadzone sg roboty objete niniejsza ST odpowiedzialny jest
wykonawca robot.

Oznakowanie prowadzonych rob6t w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Instrukcja znakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym” — stanowigca zatacznik nr 1 do Zarzadzania Ministréw Transportu i Gospodarki
Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.

Prace na wjezdzie uzgodni¢ wyprzedzajaco z wlascicielem przyleglej posesji.

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo — piaskowej

Podsypke cementowo — piaskowa na przygotowanym podtozu nalezy rozscieli¢ recznie.

Grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ 3-4 cm.

5.2.5. Do wykonania wjazdéw i zjazdéw przewidziano betonowe kostki brukowe opisane w punkcie 2,1,1,niniejszej
specyfikacji.

Kostki betonowe uktadane beda na odpowiednio przygotowanej podbudowie na warstwie podsypki przy pomocy
narzedzi brukarskich. Nalezy je uklada¢ z zachowaniem projektowanych podtuznych i poprzecznych pochylen
nawierzchni zgodnie z dokumentacja projektowa.

Pochylenie poprzeczne na jezdni powinno wynosi¢ 2%, na wjazdach zmienne. Typowe sposoby uktadania kostki
betonowej na jezdni podaja zalecenia producentéw kostki. Wybor kostki wykonawca uzgodni z inzynierem o ile nie jest
podana w dokumentacji technicznej. Ukladanie kostki o promieniu ponad 15 m. nalezy wykonac tak, aby spoiny
poszerzaly si¢ wachlarzowato.

Kostki na tukach o promieniu do 15 metréw powinny by¢ uktadane w odcinkach prostych taczonych

z kostek odpowiednio docinanych. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego, kostki odpowiednio
przyciete nalezy uklada¢ w jednym poziomie regulujac wysokos¢ urzadzen naziemnych do poziomu jezdni.
Powierzchnie przy obudowie urzgdzen naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zala¢ zaprawa cementowo —
piaskowa.

5.2.6. Wypehienie spoin migdzy utozonymi kostkami betonowymi brukowymi.

Szeroko$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinny przekracza¢ 0,2cm a na tukach zaleznie od potrzeby nie powinna
by¢ wigksza niz 3 cm. Spoiny migdzy kostkami po oczyszczeniu powinny by¢ wypeinione zasypka piaskowa. Materiaty
do wykonania zasypki piaskowej opisano w punkcie 2.1.2. niniejszej ST.

5.2.7. Pielegnacja wykonywanych nawierzchni.

Po ulozeniu, powierzchnie kostki nalezy pokry¢ warstwa piasku o grubosci 1-1,5 cm zwilzy¢ woda

i zaciera¢ przez zamiatanie badz zagarnianie reczne. W przypadku stwierdzenia po jednokrotnym wykonaniu w/w
czynnosci wystepowania miejsc wskazujacych brak wypelnienia spoin nalezy ponowi¢ zatarcie do uzyskania
catkowitego efektu na pelnej powierzchni.

5.2.8. Wysokoé¢ kraweznika na dhugosci zjazdow bramowych powinna wynosi¢ 5 cm.

Niweleta podtuzna powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta jezdni drogi.

Tylna $ciana kraweznika powinna byé po ustawieniu obsypana piaskiem, zwirem, tuczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, odbitym i skomprymowanym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robat.

Ogolne zasady kontroli jakodci robot podano w ST D.00.00.00.




Kostka betonowa powinna posiadaé atest producenta. Badania kostki uzytej do budowy na etapie akceptacji materiatu
do robét wykonuje laboratorium wskazane przez Inzyniera.
Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ do laboratorium Zamawiajacego wybrane przy udziale Inzyniera z 5000 sztuk
kostki — 5 elementow losowo wybranych dla przeprowadzenia przez zamawiajacego nastgpujacych bada:

- wytrzymalo$é betonu na $ciskanie

- nasigkliwos¢ betonu

- odporno$¢ na dziatanie mrozu
Badania te zostang przeprowadzone na koszt wykonawcy.
Pozostate materialy wymienione w punkcie 2 niniejszej specyfikacji pod wzgledem jakosci musza odpowiadac
wymaganiom odpowiednich norm i posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i
mostowym.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét.

6.2.1. Kontrola dostaw materiatéw prowadzonych na biezaco przez Inzyniera.

6.2.2. Kontrola wykonania nawierzchni — polega na ocenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa. Kontroli podlega
zgodno$¢ spadkéw ulozonej kostki z Dokumentacja Projektowa.
Kontrole przeprowadzi¢ przez niwelacje.

6.3. Sprawdzenie rownosci nawierzchni.
Badanie przeprowadza si¢ co najmniej raz na kazde 200 — 500 m* utozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych.

6.4. Sprawdzenie profilu podluinego.
Sprawdzenie polega na niwelacji biorac pod uwagg punkty charakterystyczne jednak nie rzadziej niz co100 metrow.
Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach jej zlamania nie moga przekraczac + - 1 cm.

6.5. Sprawdzenie profilu poprzecznego.
Badanie to przeprowadza si¢ za pomocg szablonu z poziomicg, co najmniej raz na kazde 200 — 500 m? i w miejscach

watpliwych jednak nie rzadziej niz co 25 m.
Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza + - 0,3%.

6.6. Sprawdzenie rownosSci spoin,
Kontrole przeprowadza si¢ przez wydiubanie spoin na dtugosci okoto 10 cm w 3 dowolnych miejscach na kazde 200 m*
i zmierzenie jej szerokosci oraz wypeinienia.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiarow w terenie.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00.

Odbiér robot nalezy dokona¢ zgodnie z :

B-0231-000100 ,,Nawierzchnie drogowe z kostki betonowej”.

B-0231-000200 ,,Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej. Warunki techniczne wykonania i odbioru”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Og6lne wymagania dotyczace ptatnoéci podano w ST D.00.00.00.
Platno$¢ za m? na podstawie obmiaru i atestow producenta materiatow oraz oceny jakosci wykonania robot i
wbudowanych materiatéw. Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac:

- nawierzchnie z kostki betonowej prasowanej, grubo$é 8 cm na podsypce cementowo — piaskowej




9.2, Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- zakup i transport materialéw na miejsce wbudowania

- oznakowanie prowadzonych robot

- geodezyjne wyznaczenie odcink6w wykonywanych nawierzchni
- profilowanie i zaggszczanie podloza

- rozécielanie podsypki cementowo — piaskowej

- ulozenie kostki betonowej

- wypehienie spoin migdzy kostkami piaskiem

- pielegnacja wykonanej nawierzchni

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw przewidzianych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

BN-80/6775- 03 art. 01 i art. 03. Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

PN-59/B-0449 Oznaczenie wilgotno$ci optymalnej i maksymalnego cigzaru objetosciowego szkieletu
gruntowego.

PN-79/B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-88/B-30000 ,,Cement portlandzki”.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik nr 1do

Zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia
06.06.1990r.

Katalog Powtarzalnych Elementoéw Drogowych. Centralne Biuro Projektowo Badawcze Drog i Mostow w
Warszawie.

B-0231-000100 — Nawierzchnie drogowe z kostki betonowej na podbudowie filtracyjnej
B-0231-000200 - Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej na podsypce piaskowej.




SPECYFIKACIJE TECHNICZNE

D - 08.07.01
CHODNIKI Z KOSTKI BETONOWEJ

CPV - 45233



1. WSTEP.

Nazwa zamoOwienia:
oPrzebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Koziegléowki”

Inwestor Gmina i Miasto Kozieglowy

Plac Moniuszki 14, 42-350 Kozieglowy

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z budowa chodnika w ramach zadania pn.:

,Przebudowa drogi gminnej ul.Zgody i ul. Myszkowskiej bocznej w m.
Kozieglowki”

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana do dokumentacji przetargowych i kontraktowych przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu nawierzchni

z kostki betonowej drobnowymiarowej na podsypce i obejmuja:
- wykonanie nawierzchni z kostki betonowej z betonu prasowanego grubosci 6 cm
- profilowanie i zageszczanie podloza pod kostke
- wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo — piaskowej.

Uwaga:
Przy robotach zwigzanych z wykonaniem profilowania i zageszczenia podtoza pod chodnik nalezy stosowac ST
D.04.01.01.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz ST D.00.00.00.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST

i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu chodnika wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:
- kostka betonowa drobnowymiarowa grubosci 8 cm o jakosci odpowiadajacej niemieckim normom DIN.
- piasek na podsypke piaskowa - podsypka powinna by¢ wykonana ze $rednio lub gruboziarnistego piasku.
Piasek powinien odpowiada¢ ustaleniom PN-79/B-06711 , Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw
i zapraw”.
Piasek do pielegnacji wykonanej nawierzchni — nalezy uzy¢ piasku opisanego w pkt 2.1.2. niniejszej ST.

3. SPRZET.

Roboty zwiazane z rozscieleniem podsypki w wykonanym korycie wykonane beda recznie.

Roboty zwigzane z uktadaniem nawierzchni chodnika wykonane beda przy uzyciu narzedzi brukarskich.
Roboty pielegnacyjne przy wykonanych nawierzchniach nalezy prowadzié¢ recznie wg pkt 5.2.7.

Sprzet uzyty do nawierzchni musi uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Betonowe kostki brukowe - transport i sktadowanie krawgznikow betonowych na miejsce wbudowania
zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1 — ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania”.

4.2. Piasek — moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera. Podczas
transportu i skladowania nalezy zabezpieczy¢ rozne asortymenty piasku przed ich mieszaniem sig.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania robét.




Ogolne warunki wykonywania robét podano w ST D.00.00.00. ,.Wymagania ogélne”

5.2. Zakres wykonywanych robét.

5.2.1. Zakup i transport materialéw przewidzianych niniejsza ST do wykonywania powyzszych robét. Zrédta
pozyskania materialow musza uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.

Transport pozyskanych materialow na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej specyfikacji.

5.2.2. Wyznaczenie odcinkéw wykonywanych wjazdéw — wg planu sytuacyjnego i dowigzan w terenie.
Wykonawca dla whasnych potrzeb ustali i zastabilizuje dodatkowe punkty sytuacyjno wysokosciowe, niezbedne do
wykonania robot w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa.

5.2.3. Oznakowanie prowadzonych robot.

Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinka na ktérym prowadzone s3 roboty objete niniejsza ST odpowiedzialny jest
wykonawca robot.

Instrukcja znakowania robét prowadzonych w pasie drogowym” — stanowiaca zalacznik nr 1 do Zarzadzania Ministrow
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 06.06.1 990r.

Prace na wjezdzie uzgodni¢ wyprzedzajaco z wlascicielem przyleglej posesji.

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo — piaskowej

Podsypke cementowo — piaskowa na przygotowanym podiozu nalezy rozscieli¢ recznie.

Grubosé podsypki powinna wynosi¢ 3-4 cm.

5.2.5. Do wykonania chodnika przewidziano betonowe kostki brukowe opisane w punkcie 2,1,1, niniejszej
specyfikacji.

Kostki betonowe ukiadane beda na odpowiednio przygotowanej podbudowie na warstwie podsypki przy pomocy
narzedzi brukarskich. Nalezy je ukladac¢ z zachowaniem projektowanych podtuznych i poprzecznych pochylen
nawierzchni zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie poprzeczne na jezdni powinno wynosi¢ 2%, na wjazdach zmienne. Typowe sposoby uktadania kostki
betonowej na jezdni podaja zalecenia producentéw kostki. Wybor kostki wykonawca uzgodni z inzynierem o ile nie jest
podana w dokumentacji technicznej. Ukfadanie kostki o promieniu ponad 15 m. nalezy wykonac tak, aby spoiny
poszerzaly si¢ wachlarzowato.

Kostki na fukach o promieniu do 15 metréw powinny by¢ uktadane w odcinkach prostych Iaczonych

z kostek odpowiednio docinanych. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego, kostki odpowiednio
przyciete nalezy uklada¢ w jednym poziomie regulujac wysokosc urzadzen naziemnych do poziomu jezdni.
Powierzchnie przy obudowie urzadzen naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy zala¢ zaprawa cementowo —
piaskowa.

5.2.6. Wypeknienie spoin migdzy ulozonymi kostkami betonowymi brukowymi.

Szeroko$é spoin na odcinkach prostych nie powinny przekracza¢ 0,2cm a na tukach zaleznie od potrzeby nie powinna
by¢ wieksza niz 3 cm. Spoiny migdzy kostkami po oczyszczeniu powinny byé wypelnione zasypka piaskowa. Materiaty
do wykonania zasypki piaskowej opisano w punkcie 2.1.2. niniejszej ST.

5.2.7. Pielegnacja wykonywanych nawierzchni.

Po ulozeniu, powierzchnie kostki nalezy pokry¢ warstwa piasku o grubosci 1-1,5 cm zwilzy¢ woda

i zacieraé przez zamiatanie badz zagarnianie reczne. W przypadku stwierdzenia po jednokrotnym wykonaniu w/w
czynnosci wystepowania miejsc wskazujacych brak wypelnienia spoin nalezy ponowi¢ zatarcie do uzyskania
catkowitego efektu na pelnej powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00.

6.1. Badania na etapie akceptacji materialow do robdt.
Kostka betonowa powinna posiada¢ atest producenta. Badania kostki uzytej do budowy na etapie akceptacji

materiatu do robét wykonuje laboratorium wskazane przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ do laboratorium Zamawiajacego wybrane przy udziale Inzyniera z
5000 sztuk kostki — 5 elementéw losowo wybranych dla przeprowadzenia przez zamawiajacego nastepujacych
badan:

- wytrzymato$¢ betonu na sciskanie

- nasigkliwo$¢ betonu

- odpornoé¢ na dziatanie mrozu

Badania te zostana przeprowadzone na koszt wykonawcy. Pozostale materialy wymienione w punkcie 2
niniejszej specyfikacji pod wzgledem jakosci musza odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm i posiadac
$wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot.

6.2.1. Kontrola dostaw materiatlow prowadzonych na biezaco przez Inzyniera.

6.2.2. Kontrola wykonania nawierzchni — polega na ocenie zgodnosci z dokumentacja projektowa. Kontroli
podlega zgodno$é spadkéw utozonej kostki z Dokumentacja Projektowa.

Kontrole przeprowadzi¢ przez niwelacje.




6.3. Sprawdzenie réwno$ci nawierzchni.
Badanie przeprowadza si¢ co najmniej raz na kazde 200 — 500 m?* uozone; nawierzchni i w migjscach watpliwych.

6.4. Sprawdzenie profilu podluznego.
Sprawdzenie polega na niwelacji bioragc pod uwage punkty charakterystyczne jednak nie rzadziej niz co 100 metrow.

Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach jej ztamania nie mogg przekracza¢ + - 1 cm.

6.5. Sprawdzenie profilu poprzecznego.
Badanie to przeprowadza si¢ za pomoca szablonu z poziomica, co najmniej raz na kazde 200 — 500 m? i w miejscach

watpliwych jednak nie rzadziej niz co 25 m.
Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza + - 0,3%.

6.6. Sprawdzenie réwnoSci spoin.
Kontrole przeprowadza si¢ przez wydlubanie spoin na dtugosci okolo 10 cm w 3 dowolnych miejscach na kazde 200 m*
i zmierzenie jej szerokosci oraz wypehienia.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogole zasady obmiaru robdt.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarows jest m? wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej na podstawie dokumentacji
Projektowej i pomiardw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00.

Odbiér robot nalezy dokonac zgodnie z :

B-0231-000100 , Nawierzchnie drogowe z kostki betonowej”.

B-0231-000200 . Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej. Warunki techniczne wykonania i odbioru™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci.
Ogblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Platnoé¢ za m? na podstawie obmiaru i atestéw producenta materiatéw oraz oceny jakosci wykonania robdt
i wbudowanych materiatow.
Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykonac:
- nawierzchnie z kostki betonowej prasowanej, grubos¢ 8 cm na podsypce piaskowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

- zakup i transport materialéw na miejsce wbudowania

- oznakowanie prowadzonych robot

- geodezyjne wyznaczenie odcinkéw wykonywanych nawierzchni
- profilowanie i zaggszczanie podtoza

- rozécielanie podsypki piaskowej

- ulozenie kostki betonowej

- wypehienie spoin migdzy kostkami piaskiem

- pielegnacja wykonanej nawierzchni

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

- przeprowadzenie niezbgdnych badan laboratoryjnych i pomiaréw przewidzianych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-80/6775- 03 art. 01 i art. 03. Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parking6w i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania.

PN-59/B-0449 Oznaczenie wilgotno$ci optymalnej i maksymalnego cigzaru objetosciowego szkieletu
gruntowego.

PN-79/B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zapraw budowlanych.

BN-80/6775-03.02 Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Plyty chodnikowe.
BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i odbioru.



PN-88/B-30000 ,,Cement portlandzki”.

PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do beton6w i zapraw.

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym. Zalgcznik

nr 1do Zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia
06.06.1990r.

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. Centralne Biuro Projektowo Badawcze Dréog i Mostow

w Warszawie.

B-0231-000100 — Nawierzchnie drogowe z kostki betonowej na podbudowie filtracyjnej.

B-0231-000200 - Nawierzchnie drogowe z kostki brukowej na podsypce piaskowej.

B-0231-000300 — Chodniki z kostki brukowej.



