ST_06. MONTAZ STOLARKI OKIENNEJ i DRZWIOWEJ, CPV
45421100-5

1.1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem stolarki okiennej i drzwiowe;.

1.2. ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
stolarki okiennej i drzwiowe;j.

1.3. OKRESLENIE PODSTAWOWE

e  Skrzydto- ruchoma cze$¢ okna, drzwi lub wrot zamocowana w o$cieznicy lub bezposrednio w
otworze budowlanym

e Oscieznica- rama stuzaca do zamocowania skrzydet lub szyby i osadzenia wyrobu na state w
otworze budowlanym

e Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami w SST "Wymagania ogoine”.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST_00. ,Wymagania ogdine”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosSC ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, Specyfikacjq Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru. Wprowadzenie jakichkolwiek
odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty stosowane do wykonywania robét

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,Wymagania
ogblne"

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy montazu stolarki sg;

e okna PCV w kolorze uzgodnionym z inwestorem
Stolarka okienna PCV powinna spetnia¢ wymagania dokumentaciji projektowej oraz poszczegdlnych
norm, a takze posiadac atest producenta.
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3.  SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania ogdlne" . Do wykonywania robot
nalezy stosowac:

e wiertarka

e poziomica

e inne drobne narzedzia

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace $rodkow transportowych podano w ST ,Wymagania ogdine" Materiaty
niezbedne do wykonania prac przewidzianych w SST mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem badz uszkodzeniem w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét budowlanych

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST_00 ,Wymagania ogdine”.
5.2. Montaz stolarki okiennej

Oscieznice okienne drewniane nalezy mocowac¢ do muru za pomocg kotew stalowych
odpowiednich co do dtugosci w zaleznosci od rodzaju ocieznicy i materiatu Sciany. Odlegto$¢ miedzy
punktami mocowania o$cieznicy nie powinna by¢ wigksza niz 75cm, a maksymalne odlegtosci od
narozy oscieznicy nie wieksze niz 30cm.

Dla stolarki PCV nalezy wypetni¢ wymagania producenta co do sposobu mocowania do muru oraz
ilosci kotew i tacznikow.

Kotwy w o$cieznicach PCV powinny by¢ tak rozmieszczone by ich odstep od progu i nadproza byt
mniejszy niz 25cm, a ich rozstaw mniejszy niz 80cm.

Styki oscieznicy z murem nalezy uszczelni¢ pianka izolacyjna, zabezpieczajgc odpowiednio
oScieznice przed odksztatceniem, a skrzydta przed zanieczyszczeniem/oklejajac tasma ochronng/
Producent stolarki PCV dostarcza szczegotowa instrukcje wbudowywania tych wyrobow.

Kolejno$¢ czynnosci montazu przedstawia sie nastepujaco:
o zdjac skrzydta z oScieznicy i nasuna¢ na wystepy oscieznicy kotwy
wstawi¢ o$cieznice w otwor zachowujac ok. 5cm pomiedzy oscieznicq i wegarkiem na pianke
ustawi¢ w poziomie i pionie o$cieznice
zamocowac oscieznice w kotwach
zatozyC skrzydta
wypetni¢ szczeling pianka
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST ,Wymagania ogdine”.

Kazdy system profili w swojej dokumentaciji technicznej ma doktadnie zawarte tolerancje zaréwno, co do
odksztatcen samego profilu jak i jego montazu. Ogolnie mozna powiedzie¢, ze profil sam w sobie nie
powinien by¢ odksztatcony wiecej jak 1 mm przy przytozeniu do niego laty pomiarowej przy wysokosSci
do 1,5 m, przy wyzszych do 1,5mm. za$ odchytki montazowe nie powinny przekracza¢ 1,5 mm od pionu
czy poziomu na 1 metr.

Oscieznice winny by¢ osadzone pionowo i nie moga wykazywac luzéw w miejscu potaczen z murem.
Odchylenie od pionu oscieznic okiennych nie moze przekracza¢ 2mm na metr o$cieznicy, nie wiecej
jednak jak 3 mm na catg oscieznice. Luzy przy pasowaniu okien nie moga by¢ wieksze jak 3 mm.
Zamkniete skrzydfa okienne nie powinny przy poruszaniu klamka wykazywac zadnych luzow.

Otwarte okna nie mogaq sie same zamykac.

Okucia elementdéw powinny by¢ zamocowane w sposob trwaty.

Kontrole jakosci montazu stolarki PCV przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami producenta.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST_00 ,Wymagania ogdine”.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiarowa jest 1 szt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.
Przy odbiorze koncowym montazu stolarki nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:

e sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg kosztorysowa /przez poréwnanie/

e sprawdzenie atestow dopuszczenia wyrobow do stosowania w budownictwie

e sprawdzenie osadzenie osciezy w murze
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e sprawdzenia stanu technicznego zamocowanej stolarki /okucia, szklenie, inne akcesoria/

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00 “Wymagania ogoine”.
Podstawg ptatnosci robot murowych jest kosztorys ofertowy Wykonawcy z oferowana ceng za
jednostke obmiaru danego typ robot.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

PN-83/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
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