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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikaejcinicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z:
Budowa drogi gminnej (niepublicznej wewrtrznej )
ul. Ks. Konstantyna Kreffta (odcinek od 0+000 d@83,50 km, 4cznik
B-K 0+000 do 0+101,78 kmaé¢znik L-G 0+000 do 0+201,08 km)
ul. Akacjowej (odcinek od 0+264,06 do 0+635,22 km),
i remont drogi gminnej (niepublicznej wewretrznej )
ul. Akacjowej (odcinek od 0+000 do 0+264,06 km),
ul. Stonecznej (odcinek od 0+000 do 0+310,30 kggasiz S1
0+000 do 0+107,71 km,egacz S2 0+000 do 0+087,04 km),
ul. R&anej (odcinek od 0+000 do 0+209,19 kmgsicz R1
0+000 do 0+085,05),
ul. Modrzewiowej (odcinek od 0+000 do 0+217,12km),
w Zblewie gm. Zblewa

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoviakam dokument w pogbowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na roboty zazane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tdchnej dotycza zasad prowadzenia rob6t zwanych
z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

Zakres robot okigony w dokumentacji projektowej obejmuje:
— wyznaczenie trasy drogowej i punktow wysédiowych w terenie réwninnym dtugoi 0,7km.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych
W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe punktow gtdéwnych osi trasy i punktéw wysé&iowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrorta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje wyznae@si obiektu i punktow wysokoiowych, zastabili-
zowanie ich w sposob trwaty, ochkoith przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob igaivy odszukanie i ewen-
tualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowaniakabi(kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” puhkt

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania odghaekt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogélne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanbdot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
miec $rednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pukt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyselmyych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokaciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadém pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

0Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagagére” punkt 4.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-000®,Wymagania ogolne” punkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do robét w oparciu o dane pobrane Zeiteego Powiatowego Dodka Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficznej (na koszt Wykonawoyaz pobrane od Zamawsapgo Wykonawca powinien wyzna-
czy¢ i zastabilizowa punkty gtéwne trasy i punkty wysokwmowe oraz spormzi¢c szkic wytyczenia osi drogi.

W oparciu o dokumenty dostarczone przez Zamawégjo i pobrane z wdaiwego PODGIK Wykonawca
powinien wykona geodezyjne opracowanie projektu i przeprowaddiliczenia i pomiary geodezyjne nieglme do
szczegobtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rze-
czywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatko-
we, wynikapce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdinych rzeczywistych, akceptowa-
ne przez layniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplQy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiaréw przez lryniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwa-
nia robét. Jeeli znaki pomiarowe pobrane z PODGIK zogtamiszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dgzdgo prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt Wy-
konawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdwidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wy-
konawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punkw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhzane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odle§éopomidzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyno-
si¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym powingé bdpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshacze naley zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssfb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych naleokrela¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przeka-
zane przez Zamawigjego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre-
slonej w dokumentaciji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze n 3 cm dla drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostadirég. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w punkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaaraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nt 1 metr. Odle-
gtos¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovegj. Odle-
gtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéimaikt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych naley
prowadzé wedlug ogdélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000\0/magania ogélne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D- 0000QNymagania ogdine” punkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw pomia-
réw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodegjjrktore Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” puhkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6ét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatggejod-
szukanie i ewentualne odtworzenie.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alenmzekazywane Za-
mawiagcemu i § usuwane po wykonaniu rob4t podstawowych,

— prace towarzysgce, ktdre g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneoth6t tymcza-
sowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityes Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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