1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania 1
odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej :
,Budowa drogi gminnej (niepublicznej wewnetrznej ) ul. Ks. Konstantyna Kreffta (odcinek od 0+000
do 0+383,50 km, tgcznik B-K 0+000 do 0+101,78 km, tgcznik L-G 0+000 do 0+201,08 km) ul. Akacjowej
(odcinek od 0+264,06 do 0+635,22 km), i remont drogi gminnej (niepublicznej wewnetrznej )
ul. Akacjowej (odcinek od 0+000 do 0+264,06 km), ul. Stonecznej (odcinek od 0+000 do 0+310,30 km,
siggacz S1 0+000 do 0+107,71 km, siggacz S2 0+000 do 0+087,04 km), ul. Rézanej (odcinek od 0+000 do
0+209,19 km, siggacz R1 0+000 do 0+085,05), ul. Modrzewiowej (odcinek od 0+000 do 0+217,12km),
w Zblewie gm. Zblewo”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych przedmiotowej inwestycji .
Zakres robdt obejmuje :
. prowadzenie linii kablowej zewnetrznej
. Montaz stupéw wraz z fundamentami oraz opraw oswietleniowych
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami ujetymi w
odpowiednich normach 1 przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg. Rodzaje (typ) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w
dokumentacji projektowej. Dopuszcza si¢ stosowanie materiatéw zamiennych , jednakze
o takich samych parametrach technicznych oraz za zgodg inspektora nadzoru
powotanego przez inwestora .

2 MATERIALY.

2.1 Kable zasilajace
— YAKY 4X25mm?2

2.2 Z¥acza , szafki
- Szafka oswietlenia ulicznego ( min. 4 obwody)

2.3 Stupy, oprawy oSwietleniowe
- Stup typu SAL - 70
- Wysiegnik typu WR-T1
- Oprawa uliczna BGP204 75W
- przewod YKY 3x2,5mm?2



2.4 Mufy , rury ochronne itp
- rura ochronna typu DVK

2.5 Instalacja uziemien
- FeZn25x40c
- uziomy pretowy Galmar

2.6 Odbiér materiatéw na budowe.

- Materialy takie jak tablice rozdzielcze, stupy, oprawy oswietleniowe, przewody nalezy
dostarcza¢ na budowe wraz ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi,
protokotami odbioru technicznego.

- Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci 1 zgodnosci z danymi wytwoércy. W przypadku stwierdzenia wad lub
nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania

robot, materiaty nalezy przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym przez
nadzor techniczny robot.

3.Sprzet.

Do wykonania instalacji elektrycznych wykonawca zobowigzany jest

do zapewnienia niezb¢dnych elektronarzedzi sprawnych 1 posiadajacych aktualne
badania.

4. Transport.
Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu,zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego.

5.Wykonanie robét.

5.1 Og6lne warunki wykonania robot.

Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia projekt organizacji rob6t i ich
harmonogram, uwzgledniajac w nich wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1. Instalacje elektryczne zewnetrzne
Instalacje elektryczne zewnetrzne uktada¢ w rowach kablowych na gtebokosci 0,7m.
Przejscia przez drogi kotowe, chodniki prowadzi¢ w rurach ochronnych
Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzgdzeniami , powinna by¢ przejrzysta, prosta.
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5.2. Oswietlenie.
Oprawy oswietleniowe mocowac na stupach stosujac odpowiednie mocowania .

5.3. Proby montazowe
Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe, obejmujace badania i
pomiary. Zakres pr6b montazowych uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych
préb obejmuje:
-pomiar rezystancji izolacji instalacji,,
-pomiar impedancji petli zwarciowych;
-pomiar rezystancji uziemien.

6.Kontrola jakos$ci robot.

@

@)

©)
4
©)
©)

Sprawdzenie i odbior rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4],[5] i
przepisOw[6]

Sprawdzenie i kontroli w czasie wykonywania robo6t oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac:

-zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa,

-wlasciwe podiaczenie przewodu fazowego 1 neutralnego

-zalgczanie punktéw swietlnych zgodnie z zatozonym programem,

-wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarOw, skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru.

7.Przedmiar robét.
Przedmiar rob6t stanowi element pomocniczy do wyceny, ktérej nalezy wykonac na
podstawie projektu.

8.0dbior robat.

-Odbiodr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.
-Odbiory czesciowe.

-Odbiory koncowe.

-Odbiory ostateczne.

9.Podstawa platnosci.
Postawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t wg punktu 8 1 pomiarow
pomontazowych.
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10.Przepisy zwigzane.

[1] PN-87/E-90056.Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na
stafe.

[2] PN-87/E-90054.Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na
stafe.

[3]N-SEP-E-004.Kable elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinitowe] na napigcie znamionowe 0,6/1kV.
[4]PN-EN-12464-1/2004.Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.
[S]PN-86/E-05003.010chrona odgromowa obiektow budowlanych .Wymagania ogélne.
[6]Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988r.

[7]PN-EN 61140.0chrona przeciwporazeniowa.

[8]PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych .Projektowanie 1 budowa.



