D-07.06.02 URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument w postgpowaniu przetargowym i przy realizacji
kontraktu na wykonanie robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
W zakres robot zwigzanych z wykonaniem urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
wchodzi wykonanie balustrady wraz z umocowaniem.

1.3. Informacje ogolne o terenie budowy
Informacje ogoélne zwarto w DM-00.00.00.

1.4 OKkreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Pkt 1.4.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 2
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen bezpieczenstwa ruch, objetych

niniejszg ST, sa:

-elementy balustrady,

-beton i jego sktadniki,

-materialy do malowania i renowacji powtok malarskich. Elementy nalezy pomalowac na

kolor uzgodniony przez Wykonawcg z Zamawiajacym.

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu na ktore nie

ma norm muszg posiada¢ aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke.

3. SPRZET

Do wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosowany moze by¢ kazdy sprzet spetniajacy
wymagania ogdlne rozdziatu DM-00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” punkt 3 i zatwierdzony
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport materiatow powinien spetnia¢ wymagania ogolne rozdziatu DM-00.00.00
»Wymagania Ogolne” punkt 4.

Transport elementdw urzgdzen bezpieczenstwa ruchu powinien si¢ odbywaé¢ samochodami.
Wszystkie elementy powinny by¢ zamocowane w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie
si¢ i uszkodzenia w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki dotyczace wykonania robot podane sa w rozdziale DM-00.00.00

»Wymagania Ogolne” punkt 5.

Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacj¢ balustrad zabezpieczajacych ruch na
podstawie dokumentacji projektowej, ST Iub zalecen Inzyniera.



Do podstawowych czynnos$ci objetych niniejsza ST przy wykonywaniu ww. robdt naleza:
-wykonanie dotow pod shupki,

-wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,

-ustawienie stupkow i elementow balustrady,

-ustawienie stupkow i elementow wygrodzenia,

-zamontowanie elementodw zabezpieczajacych ruch pieszych,

Minimalne wysokosci balustrad wynosza:

-1.1 m przy chodnikach dla pieszych,

-1.2 m przy $ciezkach rowerowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne warunki dotyczace kontroli jako$ci robot podane sa w rozdziale DM-00.00.00
»Wymagania Ogolne” punkt 6.

W czasie wykonywania urzadzen bezpieczenstwa ruchu nalezy zbadac:

-zgodno$¢ wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu z dokumentacja projektowa
(lokalizacja, wymiary),

-zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,

-prawidlowo$¢ wykonania dotow pod stupki,

-poprawnos$¢ wykonania fundamentéw pod shupki,

-poprawnos¢ ustawienia stupkow,

-widocznos¢ i odblaskowos¢ elementow urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne warunki dotyczace obmiaru robdt podane sag w rozdziale DM-00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne” punkt 7.

Jednostka obmiaru jest: m (metr) dla balustrady.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne warunki dotyczace odbioru robot podane sg w rozdziale DM-00.00.00 ,,Wymagania
Ogo6lne” punkt 8.

Odbidr robdt zwigzanych z ustawieniem oznakowania pionowego nastgpuje na podstawie
szkicu i wyliczen obmiaru, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi, deklaracji zgodnosci
uzytych materiatow (atestow), kontroli jakosci robot wg punktu 6 oraz innych pomiarow
uznanych przez Inzyniera za konieczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne warunki dotyczace podstawy ptatnosci podane sg w rozdziale DM-00.00.00
»Wymagania Ogolne” punkt 9.

Cena wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych obejmuje:
prace pomiarowe,

-roboty przygotowawcze,

-zakup i dostarczenie materiatow,

-wykonanie fundamentow,

-ustawienie stupkow i konstrukeji wsporczych,

-ustawienie balustrad,

-uporzadkowanie terenu,

-wykonanie pomiaréw i badan wymaganych w ST.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco, ogdlnego

zastosowania.

2. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogoélnego

przeznaczenia.

4. PN-H-84023-07 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

5. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

6. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania

cieplnego. Gatunki.

7. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

8. Szczegolowe warunki techniczne dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen

bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach — Zalacznik do Dziennika
Ustaw nr 220 poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.D-07.06.02. Urzadzenia zabezpieczajace ruch
pieszych 41



