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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysokaiowych

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghnicznej (SST),as wymagania dotyege wykonania

i odbioru robét, zwizanych z odtworzeniem punktéw wyséki@wych w terenie rowninnym.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST), stosaest jako dokument przetargowy i kontraktowygyp
zlecaniu i realizacji rob6t drogowych.

1.3 Zakres robot obgtych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuivszystkie czynngi umaliwiajace i majce na celu
odtworzenie w terenie, przebiegu trasy drogi gmjinme zadaniu :

Przebudowa ulicy Lesngj w Starym i Nowym L uboszu.

SzczegGtowy zakres robot, tj. rodzaj asortymentu,lasé¢ oraz lokalizacja — zgodnie z dokumentag
projektowa (kosztorys ofertowy, plan sytuacyjny).

1.3.1 Odtworzenie trasy i punktéw wysdkmwych
W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktgsokaciowych,
wchodz:
a/ sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysn&awego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokéciowych
b/ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktamjizZnaczenie osi/
¢/ wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, wraz/yezeniem dodatkowych
przekrojow
d/ zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty,rocla ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie ich
lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich zpéejszego ewentualnego odszukania w terenie

1.4 Okrellenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @Sty punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy punkt
trasy

1.4.2 Pozostate oksienia s zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D 00.00.00 "Wymagania ogolne" .

1.4.3 Og6lne wymagania dotyzz robot
Wykonawca robdt, jest odpowiedzialny za jgkarykonywanych rob6t oraz za ich zgodéa@ dokumentagj
projektows, SST i poleceniami liyniera/ Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy, natestosowa bolce stalowe i oznacgye farky. Do stabilizacji
pozostatych punktéw oraaviadkow, naley stosowa paliki drewniane, o diugei okoto 0,30 m érednicy
0,05-0,08 m.

3. SPRET

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysclowych, naley stosowé nastpujacy sprz::
- teodolit
- niwelator,
- dalmierz,
- tyczki,
- faty,
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- tdmy stalowe, szpilki
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtownymbwinien gwarantowauzyskanie wymaganej
dokfadnéci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 Samochdd dostawczy
Samochdéd dostawczy, ghudo transportu personelu i sgiz na plac budowy, w celu wykonania pomiarow i
stabilizacji punktow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ustalenia og6lne

Prace pomiarowe, powinny dyykonane z obowrzujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzlu Geodezji i
Kartografii (1-7).

Zamawiajcy zobowiazany jest do przekazania reperu. W oparciu o nadyerdostarczone przez
Zamawiajcego,

Wykonawca powinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne, niedbe do szczegoGtowego
wytyczenia rob6t. Prace pomiarowe, powinny gykonane przez osoby posiadta® odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedziaidoza nastpstwa niezgodrimi wykonanych robdt, z dokumentacj
projektows, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczpszez Irryniera/ Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinforméwazyniera/ Inspektora Nadzoru, o jakichkolwieleddch
wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy.cBy te, powinny b§ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweja zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu, istotnie zdia sie
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomte o tym Inzyniera/ Inspektora
Nadzoru.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie, niavpmo by zmieniane przed pagiem odpowiedniej decyzji
przez Irzyniera/ Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatk wynikagce z r@nic rzednych terenu,
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezymera/ Inspektora
Nadzoru, zostan wykonane na koszt Zamawiaggo.

Zaniechanie powiadomienia zymiera/ Inspektora Nadzoru oznaczs roboty dodatkowe w takim
przypadku, obaeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuja pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
przez Ireyniera/ Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy ungty parednie osi trasy, muszbyé zaopatrzone w
oznaczenia, okéijace w sposib wyray i jednoznaczny, charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera/ Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochramszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot.

Jeeli znaki pomiarowe, zostareniszczone przez Wykonageéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehiét, to zostapodtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe, koniecziepdhwidtowe] realizacji robot, nate do obowazkow
Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych dasasy i punktow wysokadsciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne pungtgwne powinny by zastabilizowane w sposéb trwaly, azak
dowiazane do punktow pomocniczych, paoych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto
pomigdzy punktami gtébwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500 m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysolkciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw.
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Repery robocze natg zatlary¢ poza granicami robdt zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repegbocze naley zatory¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposob wykluczaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera/ Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentaciji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @8yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrolg jakdsci prac pomiarowych, zwranych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punkto
wysokaciowych, naley prowadzé wedtug ogo6lnych zasad, oklenych w Instrukcjach i Wytycznych GUGIK
(1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

Jednosti obmiarove robot, zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie, jest Inkétr trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr rob6t zwazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenastpuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonania robét, obejmuje ustalegblne, zawarte w SST D 00.00.00.00 "Wymagania
ogoélne" punkt 9 oraz:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnychiragy i punktow wysolkieiowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- wykonanie pomiaréw hiecych w miag postpu robot, zgodnie z dokumentagjrojektova,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, oclar@h przed zniszczeniem i oznakowanie utatyae)
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonpraa geodezyjnych.
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10.2  Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

10.3 Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjmeoes pozioma, GUGIK, 1978

10.4 Instrukcja techniczna G-2. Wysétiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

10.5 Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sgijree i wysokaéciowe, GUGIK, 1979

10.6 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary raalyjne, GUGIK, 1983

10.7 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realme, GUGIK, 1983
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