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projekt D

1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (okreslonej dalej skro-

tem SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbiorkowych w ramach inwesty-

cji Przebudowa i rozbudowa Stacji Uzdatniania Wody wraz
Z infrastrukturg towarzyszacag
w m. Lubichowo gm. Lubichowo —
dziatka nr 399/6, 399/7, 399/9

2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu robot wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres robét objetych SST.

Zakres rob6t obejmuje:

Rozbiorke elementdw istniejacego budynku SUW,

Rozbidrki istniejacych instalacji wewnetrznych

Rozbidrki istniejacych sieci na dziatkach objetych opracowaniem
Rozbiorke istniejacego ogrodzenia.

Calos¢ prac nalezy wykonac zgodnie z DP.

3.1 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej sga zgodne
z okres$leniami w obowigzujacych Polskich Normach i ,,0golnej Specyfikacji Technicznej”
OST.

3.2 Grupy, klasy i kategorie robot.

W ramach calej inwestycji przewiduje si¢ roboty odpowiednio zakwalifikowane do nastepuja-
cych dziatéw, grup, klas i kategorii robot wg ,, WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN |,
(CPV).

DZIAL _45000000-7  ROBOTY BUDOWLANE
GRUPA 45100000-8  Przygotowanie terenu pod budowe.

KLASA 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.
KATEGORIA 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

- 45111300-1 Roboty rozbiorkowe
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Ogdlne warunki stosowania sprzgtu i transportu podano w ,,0golnej Specyfikacji Technicznej™.
Podczas robot rozbidrkowych wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Stosowany sprzet po-
winien gwarantowac Uzyskanie wymaganej doktadnosci robot.

4. Sprzeti transport.

Podczas prac rozbiorkowych stosowac nastepujacy sprzet|:

e pila do cigcia stali,
ladowarka,
nozyce mechaniczne do stali,
agregat sprezonego powietrza,
mlot pneumatyczny,
topaty , taczki, itp.
Srodki transportu musza spetnia¢é wymagania podane w normach i przepisach branzowych. Ilos¢
1 pojemnos¢ jednostek musi by¢ dostosowana do przyjetej technologii wykonawczej.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robdt. Na srodkach transportu przewozone materiaty po-
winny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem.
Srodki transportowe poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spetniaé¢ odpowiednie wyma-
gania w zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gaba-
rytow i obcigzenia na oS.
Podstawowe $rodki transportu:

e samochod cigzarowy do 5 ton, samochod dostawcezy,

e samochod samowytadowczy.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obcigzaja Wykonawce.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,0golnej Specyfikacji Technicznej” Specyfikacji Tech-
nicznej.

5.1 Roboty przygotowawcze.

Przed rozpoczeciem rozbiorki budynku nalezy odtgczy¢ wszelkie instalacje i media.
Miejsca odigczenia, wylaczniki, zawory, powinny znajdowac si¢ poza obrgbem robot rozbiorko-

wych.
Rozbiorke ogrodzenia wykonaé po wykonaniu rozbiorki budynku.

5.2 Ogdlne warunki wykonania robot

Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w sposob
okreslony przez Inspektora. Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowaé na samochody samowytadow-
cze 1 odwies¢ na miejsce wskazane przez Inspektora.
Przed rozpoczeciem robot rozbiorkowych nalezy :
e przygotowac urzadzenia pomocnicze do skladowania materiatow, przyrzadéw, narzedzi i odpa-
dow
e zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczego6lnych czynnosci
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e przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu
e zapoznac¢ z programem rozbiorki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

> recznie przemieszezac i przewozi¢ cigzary o masie przekraczajacej ustalone normy

> obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

> zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

> gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych czg-
Sciach obiektu.

Roboty rozbiorkowe nalezy:

> prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzgdzi pneumatycznych, przez rozkuwanie,

> prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby usu-
wanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewro-
cenia si¢ innego fragmentu konstrukcji

> elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie
palnikiem acetylenowym lub nozycami do cigcia betonu i stali

> elementy konstrukceji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

> znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami,

> przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowacé zsuwnice pochyte lub rynny zsy-
powe, ktore powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Calo$¢ prac nalezy wykonywac zgodnie z Dokumentacja Projektowa, przedmiarem robot, po-
leceniami Inspektora nadzoru i uzgodnieniami z Inwestorem.

6. Kontrola jakoS$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,0g6Inej Specyfikacji Technicznej”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

7. Obmiar roboét

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w przy-
padku wystgpowania dtuzszych przerw w prowadzeniu robdt lub zmianie Wykonawcy robot.
Obmiary robét zanikajacych przeprowadzane beda w czasie wykonywania tych robot.
Jednostki obmiaru:

e m°(metr sze$cienny) — roboty rozbidrkowe,
Jednostkami obmiarowymi wykonanych i odebranych robot innych niz wyszczegdlnione jest pro-
tokol odbioru robdt i umiejscowione w nim jednostki.

8. Odbior robot.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,,0go6lnej Specyfikacji Techniczne;j”.
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Odbidr robot (w kazdym zakresie) nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi normami
I przepisami.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspek-
torowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z dokumentacjg niniejszg ST oraz wyma-
ganiami dokumentéw odniesienia.

Normy i przepisy.

Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami / PN / wa-
runkami technicznymi.

Dla zachowania bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t rozbiorkowych nalezy
przestrzega¢ Scisle warunkéw dotyczacych tych robot okreslonych w Rozporzadzeniu Ministra In-
frastruktury z dnia 06. 02. 2003 roku ( Dz. U. Nr 47 poz. 401) — rozdziat 18, roboty rozbiorkowe.




