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1 ST-SSP—01 SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU

1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
robot zwigzanych z budowg sygnalizacji alarmu pozaru w budynku SOR Szpitala
Ogodlnego w Wysokiem Mazowieckiem.

Instalacja sygnalizacji alarmu pozaru musi by¢ wykonana zgodnie z projektem
wykonawczym i zgodnie ze specyfikacja materiatowa. Firma wykonujaca musi wykazac
si¢ odpowiednim doswiadczeniem 1 potencjatem technicznym w zakresie instalacji
systemow sygnalizacji alarmu pozaru.

1.1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.1.3 Zakres robét objetych ST

Specyfikacja obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu
budowg sygnalizacji alarmu pozaru w budynku SOR Szpitala Ogoélnego w Wysokiem
Mazowieckiem.

1.1.4 Charakterystyka elementow objetych ST — okreslenia podstawowe.

Sygnalizacja alarmowa pozarowa — system alarmowy pozarowy (SAP) — zespot
urzadzen, mogacych ze sobg wspotpracowaé ( kompatybilnych), przeznaczonych do
przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku pozaru.

Czujnik dymu - Czujnik reaguje na produkty spalania i/lub rozktadu termicznego.
Ze wzgledu na sposob wykrywania dymu dzielg si¢ na czujniki jonizacyjne 1 optyczne.

Optyczny czujnik dymu - W optyczne] czujce dymu impulsowe zrodio
promieniowania podczerwonego jest izolowane przez komorg¢ pomiarowg od odbiornika
tego promieniowania. Po wniknigciu dymu do komory nastgpuje rozproszenie
promieniowania, poniewaz padajace $wiatto, padajace na czastki dymu, odbija si¢ od nich,
mozliwe jest odebranie przez odbiornik czesSci promieniowania rozproszonego, gdzie
nastepuje jego pomiar. Czujki optyczne dobrze reaguja na dym widzialny, dlatego nadaja
si¢ do rozpoznawania pozarow tlacych, podczas ktorych powstaje dym, np. z pirolizy
drewna, poczatkow spalania papieru, pozarow tworzyw sztucznych itd.

Sygnalizator reczny — stanowig uzupetnienie czujek; ich zadziatanie nastepuje po
wcisnigciu przycisku normalnie zastonigtego szybka. Sygnalizatory reczne nalezy
stosowa¢ glownie w ciggach komunikacyjnych. Maja one element sygnalizacyjny
optyczny, potwierdzajacy przyjecie przez centralke informacji o pozarze.

Czujnik temperatury — Wykrywaja wzrost temperatury otoczenia. Przekroczenie
pewnego ustalonego progu temperatury zadziatanie czujek nadmiarowych, z kolei
przekroczenie ustalonego przyrostu temperatury w czasie, spowoduje zadziatanie czujek
temperatury rézniczkowych. Czujke temperatury nalezy stosowaé w pomieszczeniach, w
ktorych moze powsta¢ dym w zwigzku s prowadzonymi pracami. Czujki dymu w takich
warunkach moga generowac fatszywe alarmy.

Linie dozorowe — stuza do zasilania wszystkich elementow instalacji SAP.
Umozliwiaja one komunikacj¢ migdzy zainstalowanymi na nich elementami
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adresowalnymi i s3 najwazniejszymi obwodami systemu alarmowego. Jako$¢ 1 stan linii
dozorowej decyduje o tym, czy 1 w jakim stanie sygnaty wysytane przez detektory dotra
do centrali. Do podstawowych parametrow charakteryzujacych lini¢ dozorowa nalezg —
dopuszczalna dhugos¢ linii, okre§lana najczesciej za posrednictwem maksymalnej
rezystancji wyrazonej w omach, dopuszczalna minimalna rezystancja izolacji pomigdzy
przewodami i podtozem, wyrazona w kiloomach, oraz dopuszczalna liczba czujek na linii.

Izolator zwaré — jest elementem umozliwiajacym ochron¢ adresowalnej linii
dozorowej poprzez odtaczenie uszkodzonej — zwartej czgsci linii. Izolator po wykryciu
spadku napigcia spowodowanego zwarciem w linii uruchamia przekaznik z
podtrzymaniem, ktéry swoim zestykiem przerywa obwod linii dozorowej. Po ustgpieniu
uszkodzenia izolator automatycznie zatagcza z powrotem fragment odtaczonej linii.

Adresowalne urzadzenia wykonawcze — budowane s3 w postaci przekaznikow
sterowanych z centralki lub czujek i zasilanych za posrednictwem linii dozorowych ze
stykami umozliwiajgcymi podlaczenia zasilania zewnetrznego. Stuzg one do sterowania
wybranymi urzadzeniami pozarowymi ( oddymiajacymi, gasniczymi, ewakuacyjnymi).
Ich zadziatanie nastepuje z chwilg otrzymania sygnatu z centralki sygnalizacji pozarowe;.

Centralka pozarowa — Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje prace calego
systemu sygnalizacji pozaru. Umozliwia identyfikacje numeru i rodzaju elementu
liniowego zainstalowanego w linii adresowe;].

Monitoring — zbieranie przy pomocy laczy telekomunikacyjnych i radiowych,
informacji o stanie niezaleznych, oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum
monitoringu w celu podjecia dziatan interwencyjnych w wypadku odebrania sygnatu
alarmu.

Ogien — proces spalania, charakteryzujacy si¢ emisjg cieplna, ktoremu towarzyszy
dym i/ lub ptomien.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania — integracja funkcji instalacji
sygnalizacji alarmowej 1 dziatania ludzi w razie pozaru.

Ostrzegacz pozarowy — urzadzenie inicjalizujgce sygnat alarmowy w zwigzku z
wykryciem pozaru. Ostrzegacze dzielimy na r¢czne i automatyczne.

Stan alarmowania pozarowego — stan pracy, w ktory wchodzi centrala po
odebraniu od ostrzegaczy pozarowych informacji o wykryciu pozaru.

Stan blokowania — stan pracy, w ktérym w centrali celowo zablokowane jest
przyjmowanie sygnalow i wywotywanie alarmoéw od jakichkolwiek ostrzegaczy lub
zablokowane jest wyjscie z centrali i/lub tor transmisji do jakichkolwiek czesci
sktadowych systemu sygnalizacji pozarowej, tworzacych instalacj¢ alarmowa.

Stan dozorowania — stan pracy, w ktorym centrala jest zasilana ze zrodta energii
elektrycznej, spelniajacego okreslone wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny
stan pracy.

Strefa dozorowa — cz¢$¢ chronionego obiektu, w ktorej zainstalowano jeden lub
wiecej ostrzegaczy 1 dla ktorych w centrali przewidziano wspdlng sygnalizacje strefowa.
Strefa dozorowa pozwala na jednoznaczne rozpoznanie miejsca wykrycia pozaru.

Strefa pozarowa — cze$¢ budowli sktadajaca si¢ z jednego lub wickszej
liczby pomieszczen lub przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okreslonym czasie
powstrzymac przeniesienie si¢ pozaru do lub z pozostatych czesci budowli.

Tor transmisji — fizyczne potaczenie znajdujace si¢ na zewnatrz obudowy centrali,
stuzace do transmisji informacji i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi cze$ciami
systemu sygnalizacji pozarowej.

Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych — wyposazenie posredniczace w
przekazywaniu sygnatow alarmowych z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarmow
pozarowych.



Urzadzenie zasilajace; zasilacz — czg$¢ skladowa systemu alarmowego, ktora
dostarcza energi¢ o okre§lonych parametrach do centrali i innych czesci sktadowych
systemu, zasilanych przez centralg.

Wskaznik strefowy — cze$¢ centrali sygnalizacji pozarowej, ktoéra optycznie
wskazuje strefe, z ktorej pochodzi sygnal pozarowy lub sygnat uszkodzeniowy.

1.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Wszystkie konieczne oznakowania i zabezpieczenia, daszki nad wejSciami,
wykonanie i rozebranie niezbednego rusztowania wraz z utrzymaniem jego sprawnosci
technicznej, wywo0z gruzu i i, utrzymanie porzadku na placu budowy i1 uprzatnigcie terenu
po wykonanych robotach itp. - lezy po stronie Wykonawcy.

1.3 Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne
dane istotne z punktu widzenia:

a) organizacji robot budowlanych
— cykl realizacji - wg postanowien umowy
— przewidywana kolejnos¢ wykonywania robdt zewnetrznych : po
uzgodnieniu z Zamawiajacym

b) zabezpieczenie interesOw osob trzecich

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ roboty w sposdb zapewniajacy
bezpieczenstwo ludzi mienia oraz zawrze¢ stosowne umowy ubezpieczajace od
odpowiedzialnosci cywilnej. Za szkody wyrzadzone w mieniu publicznym jak réwniez
wobec o0sOb trzecich w zwigzku z prowadzonymi robotami ponosi catkowitg
odpowiedzialno$¢ cywilno-prawna.

c¢) ochrona $rodowiska

Roboty przy montazu systemu SSP nie wplywaja negatywnie na srodowisko.

d) warunki bezpieczenstwa pracy

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z ogdélnymi i branzowymi przepisami BHP.
Pracownicy dopuszczani do robdt na drabinach 1 rusztowaniach powinni posiada¢ wazne
zaswiadczenia dopuszczajace do wykonywania prac na wysokosciach oraz powinni
odby¢ szkolenie ogdlne BHP i instruktaz stanowiskowy na stanowisku pracy. Przed
przystapieniem do poszczegdlnych typodw robdt nalezy zapoznaé si¢ z tresciami
zawartymi na opakowaniach i metryczkach poszczeg6lnych wyrobéw budowlanych . We
wszystkich przypadkach, w ktorych producent wyrobu zaleca stosowanie $rodkow
ochronny (okulary, rekawiczki, filtry do oddychania) nalezy bezwzglednie je stosowac.

e) zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zamawiajacy nie zabezpiecza wykonawcy pomieszczenie na potrzeby socjalne
pracownikow oraz na magazyn podreczny. Zamawiajacy zapewni pobor wody 1 energii
elektrycznej na potrzeby technologiczne budowy oraz potrzeby socjalne pracownikdéw
wykonawcy.

1.4 MATERIALY

14.1 Ogo6lne wymagania .

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w dokumentacji techniczne;.
Producent tego systemu sygnalizacji pozaru powinien posiada¢ swiadectwo ISO
9001 oraz aktualne atesty CNBOP (Jozefow k/Otwocka).



1.4.2 Przewody elektroenergetyczne .

Typ przewodéw stosowaé zgodnie z dokumentacja techniczng. Do wykonania
instalacji elektrycznych w budynkach stosowa¢ przewody izolowane do uktadania na
state. Przewody wielozylowe przy uktadaniu wtynkowym stosowa¢ w wykonaniu
ptaskim. Zyly przewodow wielozytowych musza posiadaé rézne barwy izolacji.

Sposob uktadania przewodéw w instalacji musi by¢ dostosowany do charakteru
budynku oraz przeznaczenia pomieszczen w celu ograniczenia wzajemnego wplywu
instalacji elektrycznych i $rodowiska. Przewody instalacyjne stosowac¢ na napigcie
znamionowe (750V). Nalezy stosowac przewody z zytami miedzianymi.

1.4.3 Przewody sygnalowe.

Do instalacji w systemach sterowania 1 sygnalizacji alarmu pozaru nalezy
stosowac przewody typu YnYKSYekw, HTKSHekw, HDGs posiadajace certyfikat
zgodnosci wydany przez ITB.

1.4.4 Centrala sygnalizacji pozarowej.

Jako centrale nalezy zastosowa¢ wieloprocesorowe urzadzenie, z podwdjnym
uktadem sterownikow procesorowych (z tzw. redundancja), gwarantujacym niezawodna
prace systemu i dajacym wiele udogodnien podczas programowania i pozniejszej obstugi
systemu wykrywania pozaru. Centrala ma mie¢ wyposazenie dla czterech petli
adresowalnych z mozliwo$cig adresowania po 250 elementy liniowe w kazdej petli.
Istnieje mozliwo$¢ rozbudowac do 10 petli. Mozliwa praca 10 central potaczonych w sie€.
Linie dozorowe moga pracowa¢ w ukladzie petlowym lub otwartym (promieniowym).
Mozliwe muszg by¢ nastepujgce warianty alarmowania:

— alarmowanie zwykte jedno 1 dwustopniowe,

— alarmowanie z jednokrotnym kasowaniem jedno i1 dwustopniowe,

— alarmowanie z koincydencja dwuczujkowg jedno 1 dwustopniowe,

— alarmowanie z  koincydencja  grupowo—czasowag jedno 1
dwuostopniowe,

— alarmowanie jedno i dwustopniowe interaktywne,

— alarmowanie dwustopniowe z kasowaniem strefy i koincydencjg 2-
czujnikowa jednostopniowa,

— alarmowanie dwustopniowe z kasowaniem strefy i koincydencja
podstrefowa A-B

— alarmowanie dwustopniowe z przyspieszeniem z koincydencji 2
czujnikowej

Sterowanie urzadzeniami sygnalizacyjnymi 1 przeciwpozarowymi centrala
powinna realizowa¢ poprzez wbudowane dwie grupy wyjs¢ sterujacych. Wyijscia te
mozna bedzie programowo zwigza¢ z dowolng strefg lub grupa stref. Centrala winna mie¢
wyjscia szeregowe (RS 232 1 RS 485) umozliwiaja dotaczenie do centrali: klawiatury
komputerowej, komputera, czytnika kodow paskowych, systemu monitoringu cyfrowego,
systemu integracji 1 nadzoru instalacji, a takze taczenie central w strukture sieciowa.
Centrala musi pamietac i rejestrowac ok. 10000 ostatnich zdarzen, ktore miaty miejsce
podczas dozorowania obiektu. Zdarzenia te moga by¢ wydrukowane na ta$mie
papierowej, w sposob uporzadkowany wedlug daty i czasu wystapienia zdarzenia, za



pomoca wbudowanej drukarki termicznej. Obudowa centrali musi mie¢ miejsce na
umieszczenie dwoch akumulatoréw zasilania rezerwowego — 2 x 12V, 26 Ah.

1.45 Czujki pozarowe

Nalezy stosowac czujniki posiadajgce atest i posiadajace zdolno$¢ do wykrywania
pozarow testowych TF1 do TF5 oraz TF8 ( dla pozaréw testowych wykonywanych
zgodnie z normg ISO/TS 7240-9:2006).

1.4.6 Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP).

Reczne ostrzegacze pozarowe uwazane sg za najpewniejsze zrodto informacji o
pozarze. Na lezy zainstalowaé ostrzegacze pozarowe typu A, w ktorym dla
zaalarmowania wystarczy zbi¢ szybke. Zainstalowany ROP powinien by¢ wyposazony w
optyczny uktad zadziatania oraz mechanizm okresowego testowania bez koniecznosci
zbicia szybki. Szczegdtowe wymagania na reczne ostrzegacze pozarowe okresla norma

PN-EN 54-11:2004.

1.4.7 Pozarowe urzadzenia alarmowe

Sygnalizatory akustyczne powinny zapewnia¢ taki poziom dzwigku, aby sygnat
alarmu pozarowego byl natychmiast styszalny powyzej dowolnego tta hatasu.

Wedtug PN-EN 54-3 poziom dzwigku wytwarzany przez sygnalizator akustyczny
powinien wynosi¢ minimum 65dB (A) w jednym kierunku i nie powinien przekracza¢ w
zadnym kierunku 120dB (A). W przypadku zastosowania programowalnych uktadow
dzwickowych nalezy dla alarmu pozarowego ustawi¢ taki sam dzwick we wszystkich
czgsciach obiektu. Dzwigk ten nie moze by¢ uzywany do innych celow. Nalezy dla
danego budynku zastosowa¢ minimum dwa sygnalizatory, nawet wowczas gdy zalecany
poziom dzwigku moze by¢ osiagniety przez jeden sygnalizator. W kazdej strefie powinien
by¢ zapewniony co najmniej jeden sygnalizator dzwigkowy.

1.4.8 Urzadzenia zasilajace.

W rozpatrywanym systemie urzadzenia zasilajace stanowia integralng czes¢
centrali sygnalizacji alarmu pozaru. Podstawowym zrodltem zasilania instalacji jest sie¢
230V/50Hz. Zrédtem rezerwowym jest bateria akumulatoréw. Wymagania na urzadzenia
zasilajace zawiera norma PN-EN 54-4.

1.4.9 Elektrotechniczny sprzet instalacyjny.
Do elektrotechnicznego osprzetu instalacyjnego zalicza si¢ urzadzenia, ktore
spetniajg takie zadania jak:

fizyczne zamocowanie przewoddw, ochrona mechaniczna, izolacja elektryczna.

Rury winidurowe sztywne —. Rury winidurowe sztywne powinny spetnia¢ norme
PN-EN 61386-22i PN-EN 61386-21

Perforowane korytka instalacyjne z blachy perforowanej —Korytka metalowe
1 listwy instalacyjne powinny spelnia¢ wymagania normy PN-EN 61537.

Rury i przepusty kablowe.



Na przepusty kablowe nalezy stosowac rury stalowe wg PN-EN 10210-1 i rury z
tworzyw sztucznych wg PN-EN 1329-1.

1.5 SPRZET

1.5.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow zawarte sg w dokumentacji technicznej.

1.5.2 Sprzet do budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu
gwarantujacego wlasciwg jako$¢ robot:
— Wiertarka udarowa
— Miernik skutecznosci izolacji
— Miernik do pomiaru impedancji p¢tli zwarcia.
— Miernik do pomiaru czasu i pradu zadziatania wytacznikow réznicowo
— pradowych.
— Spawarka transformatorowa,

1.6  TRANSPORT

1.6.1 Srodki transportu budowy instalacji sygnalizacji alarmu pozaru.

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z wymaganego sprzetu
gwarantujacego wlasciwg jakos¢ wykonywanych robot.

1.6.2 Odbior materialdw na budowie.

— Materialy na budowe¢ nalezy dostarcza¢ lacznie ze $wiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

— Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnos$ci 1 zgodnosci z danymi producenta.

— W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci
materiatdw nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ je badaniom
okreslonym przez inzyniera ( dozdr techniczny robot).

— Materialy nie spetniajgce wymagan nie bgda uzyte.

1.6.3 Skladowanie materialow na budowie.

Materiaty takie jak: centrala, czujki, kable powinny by¢ przechowywane jedynie
w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknigtych i suchych.



1.7 WYKONANIE ROBOT
1.7.1 Ogolne ustalenia dotyczace robodt

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, normami, oraz
przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.7.1.1 Uktadanie przewodow w instalacjach teletechnicznych

Roboty instalacyjne wykonywa¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

W budownictwie biurowym stosownie do dokumentacji technicznej wykonywac
instalacje w rurach instalacyjnych pod tynkiem, w rurach stalowych i z tworzywa PVC
na tynku, wtynkowa, w S$cianach szkieletowych, w prefabrykowanych bruzdach,
zatapiana w konstrukcjach wylewnych, we wnegkach kablowych. Szczegétowe
wymagania dotyczace linii kablowych okresla norma PN-E-05125 1 SEP-E-004.

Przewody nalezy uktada¢ zgodnie z PN—-E-05125 i Dokumentacja Projektowa.

1.7.1.2 Instalacja w rurach instalacyjnych

- pod tynkiem jest klasyczng metoda uktadania przewodéw w przypadku
stosowania rur PVC, dla linii zasilajacych przechodzacych przez posadzki nalezy
stosowac rury stalowe..

1.7.1.3 Instalacja wtynkowa

- polega na uktadaniu specjalnych przewod6w na $cianach lub sufitach i pokryciu
warstwa tynku. Zaleta instalacji jest niski koszt 1 szybki montaz. Stosowanie w
budownictwie lekkich, szkieletowych §cian dzialowych przyczynia si¢ do stosowania
instalacji w tych $cianach.

1.7.1.4 Instalowanie kanatéw i korytek instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robot:

— Trasowanie.
— Odmierzenie i ucigcie listwy.
— Wykonanie §lepych otworow.
— Osadzenie kotkow rozporowych.
— Nawiercenie otworow w listwie.
— Mocowanie listew za pomoca wkretow.
— Zmontowanie elementow listew.
— Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew do podioza.

1.7.1.5 Instalowanie przewodow w korytkach instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robot:
— Rozwinigcie, wymierzenie i ucigcie przewodu.
— Zdjecie pokrywek z listew.
— Ulozenie przewodoéw z gigciem na tukach i zalamaniach.
— Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgaleznikow.
— Zalozenie pokryw.
Przy instalacji przewodow w korytkach instalacyjnych zachowa¢ wymagang
rezerwe przestrzeni korytka.



1.7.1.6 Instalacja podstaw czujek pozarowych.

Wyszczegolnienie robot:

Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

Wprowadzenie przewodow.

Wykonanie §lepych otworoéw i sprawdzenie wymiarow
Wywiercenie otworow

Osadzenie kotkow rozporowych

Zamontowanie do podtoza wkretami lub §rubami
Wykonanie zapinek z tasmy lub drutu

Wstrzelenie kotkow

1.7.1.7 Instalacja czujek pozarowych.

Sprawdzenie  parametréw  czujek, przyciskéw, wskaznikow
zadziatania przed montazem.

Rozpakowanie ostrzegacza.

Oczyszczenie powierzchni zewngtrznej ostrzegacza.

Transport pionowy czujek.

Instalowanie czujek dymu, ptomienia, liniowych, iskrowych w
uprzednio zainstalowanych gniazdach i podstawach.

1.7.1.8 Instalacja centrali pozarowe;j.

Wyznaczenie miejsca zainstalowania.

Wykonanie §lepych otworow

Wywiercenie otworow

Osadzenie $rub kotwiacych.

Montaz centralki (przystawki) wraz z regulacja mechaniczna.
Sprawdzenie prawidtowosci dziatania centralki (przystawki).
Programowanie centrali.

1.7.1.9 Instalacja elementow sygnalizacyjnych.

Trasowanie miejsca montazu wskaznikow.
Wykonanie otworéw w podtozu.

Osadzenie $rub kotwiacych w podiozu,
Rozpakowanie wskaznikow.

Oczyszczenie obudowy na zewnatrz.

Obcigcie 1 obrobienie koncéwek przewodow.
Podtaczenie przewodow pod zaciski.

Montaz wskaznikow do podtoza.

Sprawdzenie prawidlowosci potaczen przewodow.

1.7.2 Polaczenia wyréwnawcze

Ekwipotencjalizacja elementow przewodzacych wewnatrz budynku jest
realizowana za pomocg potaczen wyrdwnawczych.

W przypadku zasilania kablowego obiektu nalezy polaczy¢ ptaszcz lub ostone
metalowg kabla z instalacjg odgromowa.
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1.7.3 Ochrona przepieciowa

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami
atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielcza siec zasilajacg oraz przed
przepigciami generowanymi przez urzadzenia przytaczone do instalacji zostaty zawarte
w normie PN-IEC 60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie
zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki przepie¢ powinny wythumicé
przepi¢cia do warto$¢ ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych
i elektronicznych zasilanych z danej instalacji. Wymagane znamionowe napig¢cia udarowe
wytrzymywane przez urzadzenia ( w zalezno$ci od napigcia znamionowego i uktadu sieci)
zawarte zostaty w normie PN-IEC 610241,

1.7.4 'Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Czgéciowe rozebranie i ponowny montaz sufitu podwieszanego wykonanego z
modutéw 600x600 mm poprzez zdjecie i ponowne zatozenie plyt sufitowych.

1.8 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.8.1 Wymagania ogélne

Wykonawca powinien zadba¢, aby jako$¢ materialdw, urzadzen i montazu byta
zgodna z Dokumentacja Projektowa, niniejsza specyfikacja i poleceniami Inzyniera.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym
wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi
inzynierowi dwa egzemplarze §wiadectwa badan z jego wynikami.

1.8.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inzynierowi
wszystkie §wiadectwa jakosci 1 atesty stosowanych materiatow. Materiaty bez tych
dokumentéw nie moga by¢ wbudowane.

1.8.3 Badania w czasie wykonywania robot

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich
tras z Dokumentacja Projektowa. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z
dokumentacja jak rowniez ich wymiary: szeroko$¢ i glebokosc.

Uktadanie przewodoéw

Podczas uktadania przewodéw i po zakonczeniu robot kablowych nalezy
przeprowadzi¢ nastgpujace pomiary: zgodnos$¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz
zblizenia i1 skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy
wykonywa¢ przy uzyciu przyrzaddéw o napigciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki
sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegolne zyly nie majg przerw oraz jezeli
poszczegdlne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

Préba rezystanciji izolacji
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Dla przewodoéw sygnalowych pomiary rezystancji izolacji nalezy wykonaé za
pomocg megaomomierza o napi¢ciu 0,25kV dokonujac odczytu po czasie niezbednym do
ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz 0,5 MQ,

Dla przewodéw zasilajagcych pomiary rezystancji izolacji nalezy wykonaé za
pomoca megaomomierza o napieciu 0,5kV dokonujac odczytu po czasie niezbednym do
ustalenia mierzonej warto$ci. Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz 1 MQ,

1.9 OBMIAR ROBOT

1.9.1 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:

Im dla uktadania kabli

1szt dla montazu centralki,

1 szt do montazu czujnikow dymu i temperatury.
1 szt dla oprogramowania

1.10 ODBIOR ROBOT

Odbiory robot nastepuja w cyklach czasowych ustalonych na etapie podpisywania
umowy wykonawczej. Rozliczenia beda dokonywane na podstawie przerobow
poszczegdlnych czynnosci wyszczegdlnionych dla wykonania danego systemu. Przeroby
beda ustalane 1 udokumentowywane odpowiednimi protokotami wraz z Inspektorem
nadzoru.

1.11 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH 1
PRAC TOWARZYSZACYCH

Koszty w/w robdt powinien uwzgledni¢ Wykonawca w cenie ofertowe;.
Nie podlegaja odrebnemu rozliczaniu.

1.12 PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorczej.

1.13 PRZEPISY ZWIAZANE

1.13.1 Akty prawne

— USTAWA z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (t.j. Dz.
U. 22022 r., poz. 2057);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1
ich usytuowanie (t.j. Dz. U. z 2022 r., poz. 1225);

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 7
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektow budowlanych i terenow (t.j. Dz. U. z 2023 r., poz. 822);

— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24
lipca 2009 r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz
drog pozarowych (Dz. U. z 2009 r. Nr 124, poz. 1030);
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— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 8
sierpnia 2023 r. w sprawie uzgadniania projektu zagospodarowania dziatki
lub  terenu, projektu  architektoniczno-budowlanego,  projektu
technicznego oraz projektu urzadzenia przeciwpozarowego pod wzgledem
zgodno$ci z wymaganiami ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. z 2023 r.,
poz. 1563).

1.13.2 Normy podstawowe
— Zestaw norm serii PN-EN 54 — Systemy sygnalizacji pozarowej
— PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 Systemy sygnalizacji pozarowej —

Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji
1 konserwacji
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