SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-14
ROBOTY W ZAKRESIE

KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYCH

Obiekt: BUDYNEK BIUROWO-ADMINISTRACYJNY
OSRODKA POMOCY SPOLECZNE]
W LEGIONOWIE
na dziatkach nr ew. 23/3, 23/4, 25 obreb 38

Inwestor: GMINA MIEJSKA LEGIONOWO
UL. MARSZAELKA JOZEFA PIESUDSKIEGO
05-120 LEGIONOWO

Jednostka SPOLDZIELNIA PRACY

projektowa: INWESTPROJEKT SWIETOKRZYSKI
UL. TARGOWA 18
25-520 KIELCE

Opracowatl:
mgr inz. Roman Wrébel

marzec 2021



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t z zakresu ksztattowania terenéw zielonych woko6t Budynku biurowo —
administracyjnego Gminnego Osrodka Pomocy Spotecznej w Legionowie
na dziatkach nr ew. 23/3, 23/4, 25 OBREB 38

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specjalizacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu:

- prac zabezpieczajacych drzewa zachowane

- prac porzadkowych

- sadzenia zieleni

- pielegnacji drzew zachowanych

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

14.1. zaktadanie zieleni — roboty zwiazane z sadzeniem materiatu ros$linnego na terenie
przeznaczonym pod zielen

1.4.2. material roslinny — termin oznaczajacy wszystkie gatunki drzew i krzewow

1.4.2.1. drzewa — wieloletnie rosliny posiadajace wyrazny przewodnik—pien i korong, moga
by¢ lisciaste( liscie opadaja na zimge) i iglaste (liscie w postaci igiet)

14.2.2. krzewy rosliny nie posiadajace wyraznego pnia o silnie rozgal¢zionych pgdach
(lisciaste i iglaste)

1.4.3. wycigcie drzew — roboty zwiazane z usunigciem czgsci nadziemnej i podziemne;j
drzewa, z terenu budowy

1.4.4. korona — nadziemna cz¢$¢ drzewa

1.4.5. bryta korzeniowa — calo§ciowy wyksztalcony system korzeniowy przez rosling

1.4.6. cigcia pielggnacyjne — prace zwiazane z usuni¢ciem w koronie drzew gatezi
nadtamanych i zaschnigtych

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate warunki
dotyczace robdt podano w czgsci ogolnej ST.

1.5.1. Przekazanie terenu inwestycji
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Danych Kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren inwestycji wraz ze wszystkimi uzgodnieniami 1 decyzjami.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanego terenu do chwili
koncowego odbioru. Uszkodzone lub zniszczone elementy istniejace na terenie
Wykonawca odtworzy i trwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

L. Czes¢ opisowa
- Wykaz materiatu ro§linnego
II. Czg$¢ graficzna

- Projekt kompozycyjny zieleni
- Projekt techniczny nasadzen

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy stanowia czg$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
choc¢by jednym sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentacji.



Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bigdow lub opuszczenh w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry
dokona niezbgdnych zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacja Techniczna.

W przypadku, gdy materiat lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa 1 ST 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ wykonanych nasadzen z zieleni
(lokalizacji nasadzen oraz stanu jako$ci materiatu roslinnego), to taki materiat bedzie
niezwlocznie zastapiony innym, a wykonany zakres robdt rozebrany na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu
budowy oraz rob6t poza placem budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego rob6ot w szczegdlnosci:

- utrzymania warunkéw bezpieczenstwa pracy i pobytu 0s6b wykonujacych czynnosci
zwiazane z wycigciem drzew, urzadzeniem i pielggnacja zieleni

- zabezpieczenie terenu budowy przed dostgpem oséb nieupowaznionych
w czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy i zainstaluje tymczasowe
zabezpieczenia terenu tj.; ogrodzenie terenu budowy

- wykonawca podejmie srodki w celu zabezpieczenia drog prowadzacych do placu budowy
przed uszkodzeniem spowodowanym jego srodkami transportu lub jego podwykonawcow
lub dostawcow

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest

wlaczony w ceng kontrolowana.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

- Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego

- w czasie trwania prac Wykonawca bgdzie:

a) przestrzegal zalecen Panstwowego Inspektora Sanitarnego

b) stosowat si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét

budowy

c) mial szczegdlny wglad na lokalizacj¢ magazyndw i sktadowisk oraz $rodki ostroznos$ci

zwigzanych z mozliwoscig powstania pozaru i zanieczyszczen substancjami toksycznymi

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca begdzie utrzymywac sprawny sprzet przeciw pozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzytku.

1.5.8. Ochrona wiasnos$ci publicznej i prywatne;j
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, oraz uzyska potwierdzenie od odpowiednich wiadz o informacji dostarczonej
mu prze Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

1.5.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow



Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazen na o$ przy
transporcie materialow i wyposazenia za i z terenu budowy, uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkoéw i o kazdym takim przewozie bg¢dzie informowat Inwestora.
1.5.10. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy
1.5.11. Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zabezpieczenia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i uwzglednione w cenie kontraktowe;.
1.5.11. Ochrona 1 utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inwestora.
Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu konca odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ w taki sposob aby nasadzenia byly w zadowalajacym stanie
przez calty czas az do momentu odbioru koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie
Inwestora powinien rozpocza¢ prace utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa 1 innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wtadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét.

2.MATERIALY

2.1. Zrédto uzyskania materiatu
Wykonawca zobowiazany jest do pozyskania materialu produkowanego na potrzeby
realizacji terendw zieleni, ktére odpowiadaja okreslonym wymaganiom, na podstawie
ktorych dopuszcza sig je do obrotu.
Materiat do wykonania rob6t z zakresu sadzenia drzew i krzewoéw, Wykonawca winien
zakupi¢ u producenta (w szkotce).

2.2. Materiat nie odpowiadajacy wymaganiom
Wykonawca jest zobowiazany do wywiezienia z terenu budowy materiatu nie
odpowiadajacego wymogom.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot byty zabezpieczone, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscu
uzgodnionym z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg.

2.4. Wariantowe zastosowanie materiatu.
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
materiatdéw w wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze, co najmniej na trzy tygodnie przed ich uzyciem.




Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inwestora.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ materiaty nie zaakceptowane, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do posiadania specjalistycznego sprz¢tu do wykonania
wszystkich rodzajéw robot objetych dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do
wykonywania robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robo6t.
Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inwestora w
przewidzianym kontrakcie.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzywania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi
kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inwestora, nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkoéw kontraktu, zostang przez inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba §rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe, ST i wskazaniach inwestora, w
terminie przewidzianym kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda
usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt
,wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa, oraz za jakos¢
stosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami ST, AZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami okre§lonymi w dokumentacji
projektowe;j.
Nastgpstwa jakichkolwiek btedow spowodowanych przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot zostana poprawione na jego koszt.




Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program jakosci robdt
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty programu
zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami inwestora.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jakos¢ robaot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.
Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robo6t z
czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, inwestor ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodne z kontraktem.
Wszystkie koszty zwiazane z pobieraniem i organizowaniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig pobieranie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inwestor bedzie miat zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadzat badania tych materiatéw, ktére
budza watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inwestora.
Przed przystapieniem do pomiaréw czy badan Wykonawca powiadomi inwestora o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania przedstawi na pi$mie ich wynik do akceptacji
Inwestora.

6.5. Atesty, deklaracje, normy jako$ci materialéw i urzadzen
W przypadku materiatéw i1 urzadzen co do ktdérych atesty sa wymagane i wymagaja petnej
zgodnosci z podanymi w ST.
W przypadku materiatu roslinnego normy te obowiazuja przede wszystkim przy ocenie
wizualnej jakosci ro§lin wprowadzonych do obrotu. W wymaganiach szczegétowych
wobec réznych gatunkéw ozdobnych drzew i1 krzewdw w obrocie szkétkarskim okresla
si¢ nastgpujace cech tych roslin:

- formeg (naturalna, krzewiasta lub pienna)
- klase wielkos$ci




- wysokos¢ czgsci nadziemne;j

- Srednicg pnia

- liczbe pedéw korony

- liczbe korzeni szkieletowych i ich dtugos¢ (stan bryty korzeniowe;j)

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodne z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bg¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia technicznego i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w DB bedzie opatrzony datg jego dokonani, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim bez przerwy.
Zataczone do DB protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i inwestora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazani Wykonawcy terenu budowy

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdéw robot

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny

przerw w robotach

- uwagi i polecenia Inwestora

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu

- zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i

koncowych odbioréw robét

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t

- dane dotyczace jako$ci materiatow

- istotne informacje o przebiegu robot
Propozycje uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgdg
przediozone Inwestorowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia i zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sig.
Projektant jednak nie jest strong kontraktu i nie ma uprawnien wydawania polecen
Wykonawcy robot.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robdt
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
a) odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
b) odbidr czg¢sciowy
¢) odbidr koncowy
d) odbidr ostateczny

7.1.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Polega on na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robot bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robot.




Odbidr robot dokonuje Inwestor. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
7.1.3. Odbiodr czgsciowy
Polega na ocenie ilosci i jakosci czesci wykonanych robét. Dokonuje si¢ ich wg zasad jak
przy odbiorze koncowym.
7.1.4. Odbiér koncowy
Polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bgdzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym Inwestora.
Odbidr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.
Liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot 1 przejgcia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 7.1.4.1.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonanych
robdt z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna
7.1.4.1. Dokumenty do odbioru koncowego:
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robo6t jest protokét
odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.
Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:
- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami
- specyfikacje techniczne
- uwagi i zalecenia Zamawiajacego, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowania jego zalecen
- dziennik budowy
- wyniki pomiaréw kontrolnych
- atesty i deklaracje jako$ciowe
- sprawozdanie techniczne, ktére bedzie zawieraé:
zakres 1 lokalizacj¢ wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku
do dokumentacji projektowej przekazane przez Zamawiajacego, uwagi dotyczace
warunkow realizacji robot, datg rozpoczegcia i zakonczenia robot
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
7.1.5. Odbior ostateczny
Polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej terenu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

8. PODSTAWY PLATNOSCI
Warunki platnosci okreslone w kontrakcie.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ZABEZPIECZENIE DRZEW ZACHOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zabezpieczajacych drzewa przy budowie SALI SPORTOWEJ PRZY
ZESPOLE SZKOL W DZIALOSZYCACH

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specjalizacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
zabezpieczen drzew istniejacych:

- oszalowanie deskami

- zabezpieczenie korony drzew

- zabezpieczenie korzeni

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate warunki
dotyczace rob6t podano w czesci ogdlnej ST.

2. MATERIAL
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow
Deski
- deski drewniane wysokosci do 150 cm
Tasma mocujaca
- tasma stalowa (drut)
Materiat izolujacy
- juta lub mata stomiana jako wypetnienie migdzy pniem drzewa a deskami
zabezpieczajacymi oraz jako materiat zabezpieczajacy do ochrony korzeni podczas
robot prowadzonych w zasiggu bryty korzeniowe;j




Liny
- liny hamujace stuzace do podwiazywania konaréw i galezi, lina nie moze by¢ zbyt
elastyczna by nie nastapito pod wptywem cigzaru rozciagganie

3. SPRZET

Roboty zwiazane z zaktadaniem szalunku oraz zabezpieczeniem korzeni wykonywane

recznie.

Roboty zwiazane z zabezpieczaniem korony drzewa wykonywane przy wykorzystaniu:

- kosza podno$nika montazowego zainstalowanego na podwoziu jezdnym (samochéd,
przyczepa).

Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgsci ogolnej ST.
Dobdér transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.

Materiaty potrzebne do wykonania rob6t objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogblne warunki

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w czesci ogdlnej ST.
Wykonywanie rob6t w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem
zewngtrznych rob6t uzbrojenia.

5.2. Oszalowanie deskami

szalowanie powinno przylega¢ szczelnie na catej powierzchni pnia na wysoko$¢ nie
mniejsza niz 150 cm

dolna czg$¢ desek wkopana w ziemie dodatkowo nasypang wokol pnia

oszalowanie mocuje si¢ tasma stalowa (drutem) w odlegtosciach 50 cm (minimum 3
szt.)

wskazane jest dodatkowo wypetni¢ przestrzenh migdzy pniem a deskami juta lub mata
ze stomy

5.3. Zabezpieczenie korony drzew

w miar¢ mozliwo$ci podwiazanie narazonych na uszkodzenie gal¢zi do nadlegtych
zaprojektowanie komunikacji prowadzonej w trakcie prac budowlanych bezkolizyjnie w
stosunku do korony drzew

5.4. Zabezpieczenie korzeni

jesli zachodzi konieczno$¢ wykonania wykopu w obrebie rzutu korony nie powinien on
by¢ zlokalizowany blizej niz w odlegtosci rownej podwodjnemu obwodowi (piersnicy)
pnia ( przy obwodach nie przekraczajacych 100 cm nie blizej od osi drzewa niz 200 cm)
roboty ziemne prowadzone w rejonie korzeni nie powinny by¢ zaplanowane w okresie
wegetacji roslin w szczeg6lnosci w pelni lata (sprzyjajacy termin to okres od listopada do
marca)

wykonywac tylko r¢cznie w formie wykopéw waskoprzestrzennych, czyli jedynie na
niezbegdna szeroko$¢ (aby nie dopusci¢ do uszkodzenia lub zniszczenia korzeni)

w trakcie odkrywania korzeni zabezpieczy¢ je przed skaleczeniem i utrata wody, nalezy
przykry¢ korzenie warstwa juty, torfu lub mata stomiana

nie dopusci¢ do przesuszenia warstw gleby, w ktorej znajduja si¢ korzenie od strony pnia
(wykop od strony drzewa pokry¢ warstwa torfu i juty, foliag lub mata stomiana)



Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu w obrgbie rzutu korony drzew.
Wykonawca nie dopusci do parkowania i poruszania si¢ sprz¢tu cigzkiego w obregbie
rzutu korony drzew oraz magazynowania lub tymczasowego sktadowania materiatéw pod
korona drzew.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogdlna i specyfikacja robot i warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w czesci ogdlnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robét znikajacych

- odbidr czgsciowy

- odbior koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY Z ZAKRESU PRZYGOTOWANIA TERENU
POD URZADZANIE ZIELENI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t przygotowawczych pod urzadzanie zieleni przy budowie SALI
SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOL W DZIALOSZYCACH
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wyzej wymienionych robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specjalizacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
robot prac porzadkowych:
- usunigcie (likwidacja) drzew
- wywiezienie roslin usunigtych
- uprzatnigcie terenu budowy
- wypetnienie dotéw
- przygotowanie podtoza
1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate warunki
dotyczace robot podano w czgsci ogdlnej ST.

2. MATERIAL

2.1. Materiatami stosowanymi do wykonania robét bedacych tematem niniejszej specyfikacji
sa:

- humus zdjety z terenu

- ziemia urodzajna
Materiat istniejacy na terenie poddany robotom wyszczegdlnionym w podpunkcie 1.3.:

- drzewa zinwentaryzowane wytypowane do likwidacji

3. SPRZET
Roboty zwiazane z przekopaniem, usunig¢ciem zanieczyszczen i nawiezieniem ziemi
mozna wykona¢ r¢cznie lub mechanicznie (orka).

- plug do orki, brona

- glebogryzarka



- opryskiwacze (do opryskéw herbicydami)

- koparko — tadowarka
Roboty zwiazane z usuni¢ciem drzew:

- koparka

- spycharka

- ladowarka

- pilarki spalinowe

- liny 1 kliny niezbedne do zabezpieczen przy obalaniu drzewa
Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.
Wykonawca do wykonania robdt wyszczegolnionych w podpunkcie 1.3. powinien
wykazac si¢ posiadaniem specjalistycznego sprzg¢tu przystosowanego do wykonywania
wszystkich rob6t z branzy zielen, oraz wykwalifikowanych pracownikéw.
Wykonawca odpowiada za sprawnos$¢, sposdb przechowywania i zabezpieczenia sprzgtu.
Wykonawca moze wynaja¢ wyspecjalizowang firm¢ do wykonania prac podanych w
podpunkcie 1.3., w porozumieniu i za zgoda Inwestora.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgsci ogdlnej ST.
Dobér transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.
Materialy potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inwestora..

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki
Ogolne zasady wykonywania robdt podano w cze¢sci ogolnej ST.
Wykonywanie rob6t w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem
zewngtrznych rob6t uzbrojenia.

5.2. Wycinanie drzew

Drzewa usuwa si¢ z terenu po uzyskaniu pisemnej zgody wydanej decyzja Wydziatu

Gospodarki Komunalnej i Ochrony Srodowiska w Wotominie.

teren robot winien by¢ zabezpieczony

- drzewa przeznaczone do wycigcia oznakowane w terenie

- usunigte elementy sktadowane tymczasowo w miejscach przeznaczonych do tego celu

- wywiezienie usunigtego materiatlu w miejsce wskazane przez Inwestora

- wypelnienie dotéw

52.1. BHP przy wykonywaniu robét
Wykonawca zobowiazany jest do zatrudnienia przy wykonywaniu rob6t z zakresu
likwidacji drzew pracownikow wykwalifikowanych. Wszyscy pracownicy powinni by¢
przeszkoleni w zakresie BHP 1 zobowiazani do przestrzegania tych przepisow.

5.3. Oczyszczenie terenu i przekopanie
Roboty obejmujace oczyszczenie terenu winny by¢ wykonane po zakonczeniu robdt
zwiazanych z obiektami kubaturowymi, chodnikami, parkingami i prac zwiazanych z
wycinka drzew.

- przeprowadzenie robot zwigzanych z oczyszczeniem powierzchni z resztek budowlanych,
kamieni, Smieci

- wywiezienie zanieczyszczen

- przekopanie gruntu

- nawiezienie i rOwnomierne roztozenie ziemi urodzajnej ok. 10 cm




- okres stabilizacji gruntu ok. dwoch tygodni
- odchwaszczenie terenu — metoda chemiczna polega na opryskiwaniu powierzchni
przeznaczonej pod trawnik wodnym roztworem np.: Randapu, (3- 4 tygodni — okres
karencji po zabiegu opryskiwania)
Wykonawca jest zobowiazany do:
- wykonania w miarg potrzeb i przed rozpoczgciem wszelkich rob6t zwiazanych z
zalozeniem zieleni odchwaszczenia terenu
- prowadzenia robdt odchwaszczajacych tak aby podczas rob6t nie przenies¢ cieczy
roboczej na drzewa istniejace
- zastosowania $rodka ,,ukierunkowanego” i $cisle wedlug instrukcji podanej przez
producenta
5.3.1.BHP przy wykonywaniu robdt zwiazanych z opryskami srodkami chemicznymi
Wszyscy pracownicy powinni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP 1 zobowiazani do
przestrzegania tych przepisow.
Wykonawca zobowiazany jest do uzycia specjalnego sprz¢tu i odziezy ochronne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jako$ci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jakosci i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogdlna i specyfikacja rob6t i warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady wykonania rob6t podano w czesci ogdlnej ST

W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,

dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
- odbidr robot znikajacych
- odbidr czgsSciowy
- odbiér koncowy
- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty

w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY W ZAKRESIE
SADZENIA MATERIALU ROSLINNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z zaktadaniem (sadzeniem) zieleni przy budowie SALI
SPORTOWEJ PRZY ZESPOLE SZKOL W DZIALOSZYCACH

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wyzej wymienionych robot.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specjalizacji dotycza prowadzenia robdt przy sadzeniu
materiatu roslinnego:

- sadzenie drzew

- sadzenie krzewow

- zakladanie trawnika

2. MATERIAL
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow
Wymagania dotyczace materiatu roslinnego zostaly podane w czg¢sci specyfikacji ogdlne;.
2.2. Przechowywanie materiatu roslinnego
Ogodlne wymagania zostaly podane w czgsci ogdlne;.
Wykonawca jest zobowiazany do magazynowani materiatu roslinnego w
pomieszczeniach przystosowanych do tego celu oraz prowadzenia w trakcie sktadowania
podstawowych zabiegdw pielegnacyjnych tj. podlewanie.
2.2. Materiatami stosowanymi do wykonania robé6t bedacych tematem
niniejszej specyfikacji sa:
- drzewa lisciaste
- drzewa iglaste
- krzewy liSciaste
- mieszanka nasion traw produkt gotowy dostgpny na rynku
- tasma ogrodowa w kolorze zielonym
- ziemia urodzajna (humus)
- kora




3. SPRZET
Roboty zwiazane z sadzeniem drzew 1 krzewOw wykonane rgcznie.
Roboty zwiazane z zaktadaniem trawnika wykonywane rgcznie i przy pomocy sprzgtu
zmechanizowanego:

- wal kolczatka

- wat gladki

- wysiewem nasion recznie

- narzedzia: topata, grabie

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgsci ogolnej ST.
Dobér transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.
Materiaty potrzebne do wykonania robét objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia materiatu roslinnego podczas transportu
zwiazanego z niedopuszczeniem do uszkodzenia bryty korzeniowej i skaleczenia lub
ztamania cz¢sci nadziemnej (korony).

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w czesci ogolnej ST.
Wykonywanie rob6t w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem
zewngtrznych rob6t uzbrojenia.
Wykonanie rob6t z zakresu rozmieszczenia roslin zgodne z danymi zawartymi w
dokumentacji projektowe;j.
Termin wykonywania prac

- wiosna ros$liny: li§ciaste i iglaste

- pod koniec lata: rosliny iglaste

- jesienig do przymrozkow: rosliny liSciaste

5.2. Roboty zwigzane z sadzenie drzew

- drzewa nalezy sadzi¢ w doty o $rednicy 60 cm 1 glgbokosci 60 cm

- dlaroslin z bryta korzeniowa wielko$¢ dotu dwa razy wigksza od bryty

- rosliny sadzone z upraw w pojemnikach sadzimy tak gi¢boko aby bryta korzeniowa byta
zaglebiona

- doty przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemia urodzajna (kompostem)

- ziemie wybrana z dotu nalezy pomiesza¢ z ziemia urodzajna, nast¢pnie podsypac i
wypelnic¢ nig przestrzenh wokot brylty korzeniowej sadzonych roslin

5.2. Roboty zwiagzane z sadzenie krzewow

- krzewy w doty o srednicy 40 cm 1 gigbokosci 40 cm

- doty przygotowane pod nasadzenia nalezy zaprawi¢ ziemia urodzajng (kompostem)

- ziemie wybrana z dotu nalezy pomiesza¢ z ziemia urodzajna, nast¢pnie podsypac i
wypelni¢ nig przestrzenh wokot brylty korzeniowej sadzonych roslin

5.3. Roboty dodatkowe

- granice rabaty oddzielone tasma ogrodnicza od trawnika, tasma wbita w ziemie tak aby
wystawata ok. 5 cm nad powierzchnie gruntu

- teren wokot roslin (krzewow lisciastych i iglastych) nalezy wyscidtkowac kora sosnowa
-zapobieganie wysuszeniu gleby i zachwaszczeniu




- mlode drzewa po posadzeniu nalezy przymocowa¢ do drewnianych podpor, aby uniknaé
pochylenia i wylamania rosliny

- ro$liny po posadzeniu nalezy obficie podla¢

5.4. Roboty zwigzane z wysiew nasion traw

roboty zwiazane z wysiewem nasion wykonywane recznie

ilos¢ wysiewanych nasion na Im? zgodna z danymi zawartymi na opakowaniu

- po wysiewie nasion wskazane jest zagrabienie (delikatne) 1 zwalowanie terenu

- wysiew traw nalezy przeprowadzi¢ wiosna juz od potowy kwietnia lub p6znym latem od
sierpnia do poczatkow wrzesnia
Wykonawca jest zobowiazany do zastosowania mieszanki nasion podanej w
dokumentacji projektowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jako$ci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Normy jako$ciowe i deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja ogdlna i specyfikacja rob6t i warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady wykonania robdt podano w czesci ogélnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robét znikajacych

- odbidr czgsciowy

- odbioér koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY Z ZAKRESU
ZABIEGOW PIELEGNACYJNO - REHABILITACYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot pielegnacyjnych drzewa zachowanych przy budowie SALI SPORTOWEJ
PRZY ZESPOLE SZKOL W DZIALOSZYCACH

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zleceniu i realizacji wyzej wymienionych robo6t.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

NN

Ustalenia zawarte w niniejszej specjalizacji dotycza prowadzenia robdt przy pielegnacji
drzew zachowanych:

podlewanie

cigcia pielegnacyjne

. MATERIAL
.1. Rodzaje materialéw

Preparaty zabezpieczajace powierzchniowo:
Dendromal 03 PA- dziatanie grzybobdjcze
Funaben 3- dziatanie grzybobodjcze

Lak — balsam — dzialanie zabezpieczajace

. SPRZET

Roboty zwigzane z podlewaniem wykonywane recznie.

Roboty zwigzane z usuwaniem nadziemnej cz¢sci korony (posuszu) wykonywane przy
wykorzystaniu specjalistycznego sprzgtu:

kosza podnosnika montazowego zainstalowanego na podwoziu jezdnym (samochdd,
przyczepa)

pilarek spalinowych

sprzgt linowy

Moze by¢ inny sprzet zaakceptowany przez Inwestora.



Wykonawca do wykonania robdt wyszczegolnionych w podpunkcie 1.3. powinien
wykazac sig posiadaniem specjalistycznego sprz¢tu oraz wykwalifikowanych
pracownikow.

Wykonawca odpowiada za sprawno$¢, sposdb przechowywania i zabezpieczenia sprzgtu.
Wykonawca moze wynaja¢ wyspecjalizowana firm¢ w porozumieniu i za zgoda
Inwestora.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czgsci ogdlnej ST.
Dobér transportu technologicznego przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym z
uwzglednieniem zatozen Projektu Organizacji Robot.
Materiaty potrzebne do wykonania rob6t objetych ST moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inwestora.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w czesci ogdlnej ST.
Wykonywanie rob6t w synchronizacji z pozostatymi branzami z uwzglednieniem
zewngtrznych rob6t uzbrojenia.

52.1. BHP przy wykonywaniu robét
Wykonawca zobowiazany jest do zatrudnienia przy wykonywaniu rob6t z zakresu
pielegnacji drzew pracownikéw wykwalifikowanych m.in. dotyczy to operatoréw pit
spalinowych i pracujacych na wysokosciach. Wszyscy pracownicy powinni by¢
przeszkoleni w zakresie BHP i zobowiazani do przestrzegania tych przepisow.
Wykonawca zobowiazany jest zapewnienia odziezy roboczej wymaganej przy pracach w
koronach drzew (roboty pielggnacyjne).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewniania jakosci robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci

6.3. Pobieranie probek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Certyfikaty 1 deklaracje

6.6. Dokumenty budowy
Zgodnie ze specyfikacja og6lna i specyfikacja robot i warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w czesci ogblnej ST
W zaleznosci od ustalen zawartych w ST roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robét znikajacych

- odbidr czesciowy

- odbidr koncowy

- odbidr ostateczny

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;.



