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1. Zadanie

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywanej dalej ST, sg roboty instalacyjne polegajace na remoncie instalacji
centralnego ogrzewania wraz z robotami towarzyszacymi gléwnemu zadaniu.

2. Zakres robot

Zakres robot obejmuje:

- remont czes$ci wewngetrznej c.o. w budynku nr. 5

- demontaz istniejacych rurociggdéw oraz armatury;

- montaz nowych rurociggéw, zasuw i rozdzielacza;

- odtworzenie nawierzchni drég, chodnikéw, placow utwardzonych, terenow
zielonych do stanu istniejgcego po zakonczeniu prac budowlanych.
Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji obejmujg obslugg
geodezyjng, wykonanie inwentaryzacji powykonawczej sieci cieplowniczej.
Roboty tymczasowe to roboty niezbedne do wykonania robdt podstawowych
objetych zamoéwieniem. Roboty tymczasowe w przedmiotowym remoncie
obejmujg ewentualne odwodnienia wykop6w i ich umocnienia, zabezpieczenie
istniejacych budowli podziemnych i nadziemnych.

3. Informacje o terenie budowy

Organizacja robot: Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania
bezpieczefistwa terenu budowy oraz robot poza placem budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace begdg akceptowane
przez Inwestora.

Rozpoczecie robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
poprzez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez przedstawicieli
Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowigzujgcymi
przepisami. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Interesy oséb trzecich: Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na
powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach




4.2.

4.3.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowy dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktore majg by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora i =zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Wymagania _dotyczace ochrony Srodowiska: bedg spelnione poprzez
zagospodarowanie odpaddéw z prowadzonych robot. Zlom metalowy, gruz oraz
pozostale odpady nalezy dostarczy¢ na przeznaczone do ich skladowania
miejsce.

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy: zostaly okreslone w ,,Wytycznych do
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynno$ci zwigzane z budowg i nienaruszalno$¢ ich mienia shuzgcego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem os6b nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robot poza placem budowy nie podlega
odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng¢ kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy: nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢
udostepnienie pomieszczen zamknietych lub konteneréw socjalnych w poblizu
miejsca wykonywanych robdt, z dostepem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu: nie dotyczg przedmiotowej inwestycji.
Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.
Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni: nalezy przewidzie¢ zabezpieczenie
chodnikow oraz jezdni stosowne do prowadzonych roboét.

Roboty demontazowe

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci sg roboty zwigzane z demontazem istniejacych
rurociggdw wewnetrznej 1 zewnetrznej sieci wodociggowej wraz z istniejacy
armatura, w tym zasuw i hydrantéw nadziemnych oraz demontazem istniejgcych
odcinkéw przylaczy w  zakresie niezbednym do wykonania nowo
projektowanych.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST

Zakres robdt obejmuje demontaz rurociggu cieplociggu 1 wykonania
wewnetrznej instalacji centralnego ogrzewania.
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Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznymi
Wrykonania 1 Odbioru Robo6t.".

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdét zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe
Nie dotyczy.

Rozbiérki nawierzchni

Rozbiérki nawierzchni utwardzonych z asfaltobetonu, betonu, bruku i kostki
kamiennej reczne. Material z rozbidrek nienadajacy si¢ do ponownego
wykorzystania nalezy wywiezé z budowy 1 zutylizowal. Dokument
potwierdzajgcy przyjecie materiatow do utylizacji przedstawié¢ inwestorowi przy
zgloszeniu gotowosci do odbioru koncowego.

Sposob prowadzenia robot

Demontaz nalezy rozpocza¢ od usunigcia nawierzchni. Nastepnie nalezy
przystgpi¢ do recznego usuwania gruntu na odktad. Rurociagi nalezy rozkrecié
na polaczeniach lub w uzasadnionych przypadkach wycig¢. Rurociagi nalezy
demontowa¢ odcinkami po uprzednim zdjeciu izolacji. Po demontazu instalacji
usunagc zamocowania przewodow.

Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robdt z niniejsza specyfikacja.

Sposéb wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegdly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie
,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.
Jednostkg obmiarows jest:

o dlarur -mb,

o dla armatury - szt.,

o dla gruntu -m3,
Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wlasciwg tj. spelniajaca
wymagania ST jakos$¢ robot.
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Srodki transportu

Do przewozu materialdw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed

wypadnigciem 1 pyleniem. Dopuszcza si¢ usuwanie zdemontowanych
materiatéw do kontenerdéw dzierzawionych na czas wykonywania robot.

Podstawa ptatnosci

Podstawg platnosci jest wykonanie =zakresu robdt objgtego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociggéw (1mb) obejmuje: demontaz izolacji,
rurociggdw, zamocowan, usuni¢cie tulei ochronnych, naprawy przegrod
budowlanych powstate na skutek usunigcia zamocowan i podpdr, naprawy
przej$¢ przez przegrody budowlane, utylizacj¢ zfomu i gruzu, wykonanie
wewnetrznej instalacji centralnego ogrzewania, wykonanie dokumentacji
powykonawczej w niezbednym zakresie.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koricowym

Odbiorom cze$ciowym podlega demontaz urzagdzen i armatury zgodnie z
dokumentacja.

Roboty montazowe sieci, przytaczy, wewnetrznych instalaciji c.o.

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesSci sa roboty zwigzane z remontem czegsci
wewnetrznej instalacji centralnego ogrzewania.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robét objetych ST

Zakres robdt obejmuje montaz sieci cieplnej, urzadzen, armatury, wykonanie
polaczen rurociggow oraz zestawdw redukcyjno-pomiarowych w budynkach.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okreSleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Rob6t — zeszyt ,,Instalacje centalnego ogrzewania”.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Szczegbdlowe zestawienie urzadzen i armatury, parametry pracy 1 wykonania
materialowe ujete zostaly w projekcie remontu.
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Sposob prowadzenia robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli prowadzonych

robot w zakresie i z czestodcig zaakceptowana przez Inzyniera w oparciu o

norme¢ BN/8836-02, PN/B-10725.

W szczeg6lnosei kontrola powinna obejmowad:

e sprawdzenie metod wykonywania wykopow

e zbadanie materiatéw 1 elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z
cechami poddanymi w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi
podanymi przez wytworce

e badanie zachowania warunkdw bezpieczenstwa pracy

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg

e badanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym gldwnie jego
nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji

e badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunkami
technicznymi wytworni materiatow

e badanie glebokosci ulozenia przewodu, jego odleglosci od budowli
sasiadujacych i ich zabezpieczenia

e badanie ulozenia przewodu na podlozu

e badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku

e badanie zastosowanych zlaczy i ich uszczelnienia, badanie zmiany kierunku
przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem

e badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne)

e badanie zabezpieczenia przed korozja i pradami btadzacymi

e badanie szczelnosci catego przewodu

Na terenie jednostki zlokalizowana jest infrastruktura telekomunikacyjna

(kanalizacja teletechniczna), w miejscach skrzyzowan z remontowang siecia

wodociagowg wszelkie prace ziemne nalezy wykonywaé recznie, a odkryte

elementy infrastruktury teletechnicznej nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem

i kradziezg. Wszelkie koszty zwigzane z uszkodzeniem, kradzieza istniejgce]

infrastruktury telekomunikacyjnej ponosi Wykonawca prowadzonych robot.

Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robdt z niniejszg specyfikacjg oraz projektem budowlanym.
Sposéb wykonczenia poszczegdlnych elementdw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegdly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie
»Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.
Jednostkg obmiarowa jest:
e Dlarur - mb,
e Dla armatury, urzadzen - szt.,.

W ramach robdt nalezy ujgé odtworzenie nawierzchni drég, chodnikéw, placow
utwardzonych, terenow zielonych do stanu istniejgcego przed rozpoczeciem prac
budowlanych.
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Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujagcych wilasciwg tj. spelniajacy
wymagania ST jakos¢ robét.

Srodki transportu

Do przewozu materialdw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione
wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci

Podstawg platnosci jest wykonanie zakresu robét objgtego niniejsza

specyfikacjg, w tym:

Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 m® wykopdw obejmuje:

e prace pomiarowe

o oznakowanie robdt

» wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkifad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie 1 wytadunek

o zabezpieczenie $cian wykopu

» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania

« profilowanie dna wykopu, rowow, skarp

» zageszczenie powierzchni wykopu

« przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych

 rozplantowanie urobku na odkladzie

« wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych

« rekultywacje terenu -

Cena zasypania 1 m® wykopow obejmuje:

» prace pomiarowe — badanie zaggszczenia warstw

« oznakowanie robdt

- wykonanie zasypywania wykopu obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie, wyladunek, zasypanie i zageszczenie wykopu

« rozbidrka zabezpieczenia $cian wykopu

« odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania

o przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych

b). Roboty Instalacyjne

Podstawg platnosci za montaz rurociggéw w wykopach otwartych jest: ulozenie

rurociggu, w gotowych wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i

inwentaryzacji, podsypki, obsypki, probami szczelnosci i oznakowaniem tasma

oraz wykonaniem niezbgdnych badan.

Podstawg ptatnosci za montaz rurociggéw przewiertem sterowanym: wykonanie

komor startowych i koncowych, wytyczenie i ulozenie rurociggu, probami

szczelnosei 1 wykonaniem niezbgdnych badan.

Podstawa platnosci za wykonanie montazu rur ochronnych ostonowych jest

ulozenie rury ostonowej wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji,

podsypki, obsypki oraz montazem wkladek dystansowych i zamknigé

manszetowych. Montaz instalacji wewngtrznej centralnego ogrzewania.
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5.13. Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym
Odbiorowi robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie
technologiczne czynnosci zwigzane z budowg przylaczy tj.:

roboty przygotowawcze

roboty ziemne z obudowg $cian wykopow

przygotowanie podtoza

roboty montazowe wykonania rurociggéw i armatury

wykonanie rur ochronnych

wykonanie polgczen

proby szczelnosci przewodow, zasypanie i zaggszczenie wykopu

Odbior robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym

wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

6. Odtworzenie nawierzchni asfaltowej

6.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej czesci sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni drogowej asfaltowej przy
robotach ziemnych.

6.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

6.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robdt obejmuje odtworzenie nawierzchni drogowej asfaltowej do stanu
sprzed robdt zwigzanych z remontem.

6.4. Okreslenia podstawowe

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z ~ prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji
nawierzchni.

Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gbérma czes¢ podbudowy speiniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajacs.
Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

Podsypka - warstwa wyréwnawcza ulozona bezposrednio na podlozu.
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Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa,
zapewniajagca lepsze roztozenie naprg¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzgca do wyrdéwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

6.5.

6.6.

Ogodine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 1 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Ogodlne wykonanie materiatowe

Wszystkie materialy uzyte do wykonania muszg posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akceptacje¢ Inspektora Nadzoru. Odbidr techniczny
materialéw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony
aktualnymi normami.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania bede zgodne =z
postanowieniami Kontraktu i poleceniami Inspektora. W oznaczonym czasie
przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace
zrodta wywarzania i wydobywania materialow oraz odpowiednie $wiadectwa
badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie 1i
probki do zatwierdzenia Inspektorowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wilasciwe skladowanie i wbudowanie zgodnie z
zatozeniami.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robdt, niz te dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda
one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty
swojg jako$¢ 1 wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladowania materialéw
bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych  przez ~ Wykonawce 1  zaakceptowanych  przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.6.1. Szczegolowe wykonanie materialowe

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
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kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

Nalezy stosowa¢ wode spelniajgca wymagania PN-EN 1008:2004.

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki z
dodatkami wg PN-B19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Badania cementu
nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300. Przechowywanie cementu powinno
odbywa¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. W przypadku, gdy czas przechowywania
cementu bedzie dluzszy od trzech miesiecy, mozna go stosowaé za zgoda
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnos¢ do
robét.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub
jego frakcjami.

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spelniajgcy wymagania okreslone w PN-C-
96170:1965. Nalezy stosowa¢ asfalt uplynniony spelniajacy wymagania
okreslone w PN-C-96173:1974. Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje
asfaltowe spetniajgce wymagania okreslone w WT.EmA-99.

Sposéb prowadzenia robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania 1i
zageszczenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy
jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn lub w przypadku robot o
matym zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika
zageszcezenia.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem 1 zageszczeniem
podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢
z wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych.

Bezposrednio przed skropieniem nalezy oczys$ci¢ warstwy nawierzchni poprzez
usuniecie luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem. Przed rozlozeniem
warstwy podbudowy z mieszanki asfaltowej, podloze nalezy skropi¢ emulsjg
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym.

Skiad mieszanki asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan prébek
wykonanych wg metody Marshalla. Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego
moze by¢ uktadana gdy temperatura otoczenia w ciggu doby byla nie nizsza niz
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5°C. Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podczas opadow atmosferycznych.

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z ST.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem
podbudowy, warstwy piaskowej, obejmuja:

1. wykonanie warstwy mrozoochronnej piasku, gr. 10cm,

2. wykonanie podbudowy z kruszywa o frakcji do 31,5mm, gr. 15cm,

3. przygotowanie warstwy wiagzgcej z betonu asfaltowego AC16W, gr. Scm,

Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé program zapewnienia jakosci, w
ktorym okresli, zamierzony sposob wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z ST
oraz ustaleniami.

Obmiar roboét

Dtugosci i odleglosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

W ramach robét nalezy ujaé odtworzenie nawierzchni drég, chodnikéw, placow
utwardzonych, terenow zielonych do stanu istniejagcego przed rozpoczgciem prac
budowlanych.

Obmiary bedag przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w
robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie
braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zalacznika do
ksigzki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zZ
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Sprzet

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- 1aty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza
powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- rOwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z
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zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Srodki transportu

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione
wystajgcych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajagcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostalych materialdw powinien odbywaé si¢ zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

Podstawa pfatnosci.

Cena wykonania rob6t geodezyjnych obejmuje :

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy 1 punktéw
wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow.

Cena wykonania rob6t ziemnych pod podbudowe obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- Zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podloza,

- przeprowadzenie pomiaré6w 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;.

Cena 1 m? oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego
powietrza,

— rgczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

— przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;.

Odbiory czesSciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym

Odbidr roboét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inzynierowi.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i ST, jezeli
wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem ustalonych tolerancji daty wyniki
pozytywne.

Odbidr robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

— -
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Odtworzenie nawierzchni betonowej

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni drogowej betonowej przy
robotach ziemnych dla remontowane;j sieci cieptociggu.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST

Zakres robo6t obejmuje odtworzenie nawierzchni drogowej betonowej do stanu
sprzed robdt zwigzanych z remontem sieci cieptociggu.

Okreslenia podstawowe
Zgodnie z pkt. 6.4. niniejszej ST.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Zgodnie z pkt. 6.5. niniejszej ST.

Ogdlne wykonanie materialowe
Zgodnie z pkt. 6.6. niniejszej ST.

7.6.1. Szczegolowe wykonanie materialowe

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych powinno by¢
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wiekszych od § mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

Nalezy stosowaé wode spetniajgcg wymagania PN-EN 1008:2004.

Nalezy stosowac cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki z
dodatkami wg PN-B19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Badania cementu
nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300. Przechowywanie cementu powinno
odbywac¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08. W przypadku, gdy czas przechowywania
cementu bedzie dluzszy od trzech miesiecy, mozna go stosowaé za zgoda
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatno$¢ do
robot.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub
jego frakcjami.

Beton klasy klasy C12/15 i C30/37 XFS, mieszanka betonowa spelniajgca
wymagania PN-88/B-06250.

Sposob prowadzenia robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezenia podloza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy
jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn lub w przypadku robét o

—{7-
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matym zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podloza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika
zageszczenia.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do

ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w spos6b zapewniajacy osiagniecie
wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢
z wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych
wysokosciowych.

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z ST. Konstrukcja nawierzchni
obejmuje ulozenie warstwy (10+20cm) z masy betonowej na podbudowie z
warstwy mrozoochronnej piasku i kruszywa.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem
podbudowy, warstwy piaskowej, obejmuja: :

1. wykonanie podbudowy z podsypki piaskowej 1 kruszywa,

2. przygotowanie warstwy z masy betonowej,

3. wypehienie szczelin dylatacyjnych,

4. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikdw),

5. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

Kontrola jakosci roboét
Zgodnie z pkt. 6.8. niniejszej ST.

Obmiar robot
Zgodnie z pkt. 6.9. niniejszej ST.

Sprzet

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastgpujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
Inzynier moze dopuscié

wykonanie koryta i1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle
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do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi,

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z betonu powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— betonowni stacjonarnej,

— walcow lekkich, srednich i cigezkich,

— walcéw ogumionych ciezkich o regulowanym cisnieniu w oponach,

— szczotek mechanicznych i/lub innych urzadzen czyszczacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

Srodki transportu

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione
wystajacych gwozdzi 1 innych ostrych elementow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajagcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostalych materialéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

Podstawa ptatnosci.

Cena wykonania robét geodezyjnych obejmuje :

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow.

Cena wykonania rob6t ziemnych pod podbudowe obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podloza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;j.

Cena wykonania 1 m? podbudowy z betonu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki betonowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— wykonanie potgczen podtuznych i poprzecznych,

— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym
Zgodnie z pkt. 6.13. niniejszej ST.
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Odtworzenie nawierzchni z kostki brukowej/kamiennej

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni drogowej z kostki brukowej i
kamiennej przy robotach ziemnych dla remontowane;j sieci cieplociagu.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST

Zakres robot obejmuje odtworzenie nawierzchni drogowej z kostki brukowej 1
kamiennej do stanu sprzed robdt zwigzanych z remontem sieci cieplociagu oraz
wykonaniem wewnetrznej instalacji centralnego ogrzewania.

Okreslenia podstawowe
Zgodnie z pkt. 6.4. niniejszej ST.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Zgodnie z pkt. 6.5. niniejszej ST.

Ogdline wykonanie materiatlowe
Zgodnie z pkt. 6.6. niniejszej ST.

8.6.1. Szczegotowe wykonanie materialowe

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych powinno by¢
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

Nalezy stosowaé wode spelniajacg wymagania PN-EN 1008:2004.

Nalezy stosowaé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki z
dodatkami wg PN-B19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Badania cementu
nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300. Przechowywanie cementu powinno
odbywa¢ sie zgodnie z BN-88/6731-08. W przypadku, gdy czas przechowywania
cementu bedzie dluzszy od trzech miesigcy, mozna go stosowaé za zgoda
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykazg jego przydatnos¢ do
robot.

Skiadowanie kruszywa powinno odbywacé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub
jego frakcjami.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej. Struktura wyrobu
powinna by¢ zwarta, bez rys, pegknigé, plam i ubytkéw. Powierzchnia gdérna
kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wkleéniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm.
Ksztalt i desen ukladanej betonowej kostki brukowej Wykonawca uzgodni z
Inzynierem. Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dhugosei £ 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubosci = 5 mm.
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Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
B-06250 1 wynosi¢ nie wiecej niz 5%.

Odpornos¢ kostek betonowych na dzialanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B06250.

Scieralnosé kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
powinna wynosi¢ nie wigcej niz 4 mm.

Piasek na podsypke i do wypelnienia zlaczy miedzy kostkami powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004 Kruszywa do niezwigzanych i
hydraulicznie zwigzanych materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym. Cement portlandzki - odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 197-1:2002 Cement.Czg$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementu powszechnego uzytku. Podsypke nalezy wykona¢ jako
cementowo-piaskowa w proporcji 1:4.

Sposob prowadzenia robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy
jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn lub w przypadku robét o
matym zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkltad w miejsce wskazane przez
InZzyniera.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika
zageszczenia.

Kontrola jakosci robot
Zgodnie z pkt. 6.8. niniejszej ST.

Obmiar robot
Zgodnie z pkt. 6.9. niniejszej ST.

Sprzet

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- aty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Wykonawca przystepujagcy do wykonania koryta i1 profilowania podtoza
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
Inzynier moze dopuscié
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wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle

do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Do
zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory plytowe z ostong z tworzywa
sztucznego.

Srodki transportu

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny byé czyste, pozbawione
wystajgcych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem
si¢ 1 uszkodzeniem.

Transport pozostalych materiatow powinien odbywaé si¢ zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

Podstawa pfatnosci.

Cena wykonania robét geodezyjnych obejmuje :

- sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktéw
wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow.

Cena wykonania robét ziemnych pod podbudowe obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podioza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- zageszezenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaré6w 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej.

Cena wykonania 1 m? podbudowy z kostki obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podloza (podbudowy),

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie 1 ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Odbiory czes$ciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym
Zgodnie z pkt. 6.13. niniejszej ST.
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Odtworzenie nawierzchni chodnikow

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] czesci sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z odtworzeniem nawierzchni chodnikéw z kostki brukowe;,
plyt betonowych i betonu przy robotach ziemnych dla remontowanej sieci
wodociggowe;.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST

Zakres robot obejmuje odtworzenie nawierzchni chodnikéw z kostki brukowej,
plyt betonowych i betonu do stanu sprzed robét.

Okreslenia podstawowe
Zgodnie z pkt. 6.4. niniejszej ST.

Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Zgodnie z pkt. 6.5. niniejszej ST.

Ogdine wykonanie materialowe
Zgodnie z pkt. 6.6. niniejszej ST.

9.6.1. Szczegolowe wykonanie materiatowe

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych powinno by¢
kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

Nalezy stosowac wode spelniajacg wymagania PN-EN 1008:2004.

Nalezy stosowac cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, portlandzki z
dodatkami wg PN-B19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Badania cementu
nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-04300. Przechowywanie cementu powinno
odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. W przypadku, gdy czas przechowywania
cementu bedzie dhuzszy od trzech miesigcy, mozna go stosowaé za zgoda
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatnosé¢ do
robot.

Skiadowanie kruszywa powinno odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub
jego frakcjami.

Beton klasy klasy C8/10 i C30/37 XFS, mieszanka betonowa spelniajaca
wymagania PN-88/B-06250.

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej. Struktura wyrobu
powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkéw. Powierzchnia géma
kostek powinna byé réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm.
Ksztalt i desen ukladanej betonowej kostki brukowej Wykonawca uzgodni z
Inzynierem. Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dhlugoset + 3 mm,
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- na szerokosci £ 3 mm,

- na grubosci + 5 mm.

Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
B-06250 i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.

Odpornos$é kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B06250.

Scieralnosé kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
powinna wynosi¢ nie wiecej niz 4 mm.

Piasek na podsypke i do wypelnienia zlaczy miedzy kostkami powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004 Kruszywa do niezwiazanych 1
hydraulicznie zwigzanych materialéw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym. Cement portlandzki - odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 197-1:2002 Cement.Cze$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementu powszechnego uzytku. Podsypke nalezy wykona¢ jako
cementowo-piaskowa w proporcji 1:4.

Sposob prowadzenia robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszezenia podloza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy
jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn lub w przypadku robét o
matym zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskazZnika
zageszezenia.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podtoza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed
nadmiernym zawilgoceniem.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie
wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada si¢
z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych.

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg lub
ST. Konstrukcja nawierzchni z kostki/ptyt betonowych obejmuje ulozenie
kostki/plyt na podbudowie z podsypki cementowo-piaskowej i kruszywa
ulozonego na warstwie mrozoochronnej piasku.

Podstawowe czynnosdci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystgpowaniem
podbudowy, podsypki cementowo-piaskowej, obejmuja:

1. wykonanie podbudowy z podsypki piaskowej 1 kruszywa,

2. przygotowanie i roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej,

3. ulozenie kostki,

4. wypetnienie szczelin piaskiem,

5. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikéw lub obrzezy),
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6. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

Kostke uktada sie na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Konstrukcja nawierzchni z betonu obejmuje utozenie warstwy (10+10cm) z
masy betonowej na podbudowie z warstwy mrozoochronnej piasku i kruszywa.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem
podbudowy, obejmuja:

1. wykonanie podbudowy z podsypki piaskowej 1 kruszywa,

2. przygotowanie warstwy z masy betonowej,

3. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikow lub obrzezy),

4. pielegnacje nawierzchni 1 oddanie jej do ruchu.

Kontrola jakosci robot
Zgodnie z pkt. 6.8. niniejszej ST.

Obmiar robét
Zgodnie z pkt. 6.9. niniejszej ST.

Sprzet

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
Inzynier moze dopuscic

wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle

do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie. Do
zageszezenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z tworzywa
sztucznego.

Srodki transportu

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione
wystajacych gwozdzi 1 innych ostrych elementéw.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

— 45
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Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem
sie 1 uszkodzeniem.

Transport pozostalych materialtéw powinien odbywaé si¢ zgodnie =z
wymaganiami norm przedmiotowych.

Podstawa pfatnosci.

Cena wykonania robdt geodezyjnych obejmuje :

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gltéwnych osi trasy 1 punktow
wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow.

Cena wykonania rob6t ziemnych pod podbudowe obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta lub podloza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- Zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podloza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;j.

Cena wykonania 1 m? podbudowy z kostki obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza (podbudowy),

- dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji
technicznej.Cena wykonania 1 m? podbudowy z betonu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materialow,

— wyprodukowanie mieszanki betonowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— wykonanie potgczen podtuznych i poprzecznych,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;.

Cena wykonania 1 m? podbudowy z betonu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— dostarczenie materialow,

— wyprodukowanie mieszanki betonowej,

— wykonanie potaczen podtuznych i poprzecznych,

~ przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji techniczne;j.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koricowym

Zgodnie z pkt. 6.13. niniejszej ST.
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Odtworzenie obrzezy i kraweznikow betonowych

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z odtworzeniem obrzezy i kraweznikéw betonowych przy
robotach ziemnych dla remontowanej sieci wodociggowe;.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST

Zakres robot obejmuje odtworzenie obrzezy i kraweznikow betonowych do stanu
sprzed robdt zwigzanych z remontem sieci wodociggowe;j.

Okreslenia podstawowe
Zgodnie z pkt. 6.4. niniejszej ST.

Ogéine wymagania dotyczace robot
Zgodnie z pkt. 6.5. niniejszej ST.

Ogoline wykonanie materiafowe

Zgodnie z pkt. 6.6. niniejszej ST.

Krawezniki betonowe drogowe 15x30x100 oraz obrzeza betonowe 8x30x75/100
powinny spelnia¢é wymagania normy BN-80/6775-03/04. Wszystkie materialy
uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu. Zrédta materialéw powinny byé
wybrane przez wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem robdt nie
pdzniej niz 3 tygodnie.

Do kazdej ilosci jednorazowo wysylanego materiatu (kraweznikéw, opornikow,
betonu na lawe, cementu, piasku, masy zalewowej) dotgczony powinien by¢
dokument potwierdzajgcy jego jako$¢ na podstawie przeprowadzonych badan.
Preferowane sg wyroby i wytwornie posiadajace aprobate techniczng IBDIM.

Sposéb prowadzenia robét

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku. Wskaznik
zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ 1=100%
wedlug normalnej metody Proctora.

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie. Lawy betonowe z oporem
wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio
w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Nalezy stosowa¢ co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewowa.

Swiatlo (odleglo$¢ gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé
zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich
ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze
wzgledu na ,,wyrobienie" $cieku) moze by¢ zmniejszone do 6cm lub zwigkszone
do 16cm. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po
ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawianie kraweznikow na lawie
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betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w
miejscu 1 ze S$wiattem (odleglosciag goérnej powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym =z wustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypelni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w
stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowa
stosuje si¢ wylacznie do kraweznikoéw ustawionych na tawie betonowej. Spoiny
kraweznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢é woda. Dla
zabezpieczenia przed wpltywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewaé co 50 m
bitumiczng masa zalewowg nad szczeling dylatacyjng tawy.

Kontrola jakosci roboét
Zgodnie z pkt. 6.8. niniejszej ST.

Obmiar robot
Zgodnie z pkt. 6.9. niniejszej ST.

Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu
pomocniczego.

Srodki transportu

Betonowe obrzeza chodnikowe oraz krawezniki betonowe mogg byc
przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny
byé zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.

Transport pozostatych materialéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.

Podstawa pfatnosci.

Platnos$é za metr ustawionego obrzeza lub kraweznika na podstawie obmiaru i
atestow producenta materialdéw oraz oceny jakosci wykonanych robét.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym

Zgodnie z pkt. 6.13. niniejszej ST.

Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i prac
towarzyszacych

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji takie jak odwodnienie
wykopdw powinny by¢ ujete w robotach, w ktorych wystepuja.

Prace towarzyszace w tym inwentaryzacja geodezyjna sieci powinna by¢ ujeta w
robotach zwigzanych z wykonaniem sieci.
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Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

Ochrona przeciwpozarowa budynkdéw - Przeciwpozarowe
zaopatrzenie wodne - Sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa

Ochrona przeciwpozarowa budynkow - Przeciwpozarowe
zaopatrzenie wodne - Instalacja wodociggowa
przeciwpozarowa

Zwieficzenia wpustow i studzienek wlazowych do nawierzchni
dla ruchu pieszego i kotowego

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogélne

Kruszywa mineraine. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne,
mostowe i drogowe

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni
planografem i tata




