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Specyfikacja nr S-00
Wymagania ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t branzy sanitarnej dla zadania: Rozbudowa sieci kanalizacji sanitarnej przy ul. Targowej w
miejscowosci Skrwilno.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdlowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

e S-01 - Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej z przylaczami.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow

komunalnych,

1.4.2. kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekow,

1.4.3. kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw komunalnych,

1.4.4. kineta (podstawa) - wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu w nim

Sciekow,

1.45. komora robocza (pierscien) - zasadnicza czg$¢ studzienki — przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych, ztozona z kregdéw (pierscieni),

1.4.6. orurowanie - instalacja ttoczna wewnatrz zbiornika przepompowni,

1.4.7. pierscien dystansowy - pierScien stuzacy do ustalenia okre§lonej rzednej wiazu studzienki

kanalizacyjnej,

1.4.8. ptyta denna - ptyta wykonana 7z Zelbetu, stuzaca do dociazenie zbiornika przepompowni, w celu
ochrony jej przed wyporem wod gruntowych,

1.4.9. ptyta pokrywowa studzienki lub komory (zwienczenie) - ptyta przykrywajaca komorg robocza,

1.4.10. pompa zatapialna - pompa pracujaca ponizej poziomu $ciekéw w zbiorniku,

1.4.11. prowadnica rurowa - element w postaci pionowej rury stuzgcy do podnoszenia i opuszczania pompy

w zbiorniku,

1.4.12. przepompownia $ciekdw - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania $ciekOw z poziomu nizszego na
Wyzszy,

1.4.13. rura ochronna - rura stuzaca do ostony przewodow przy przejsciach pod drogami lub ciekami

wodnymi,

1.4.14. rurocigg grawitacyjny — przewdd o okre§lonym przekroju, ktérym S$cieki odprowadzane sa

grawitacyjnie,

1.4.15. rurociag ttoczny — przewdd o okreslonym przekroju, ktorym $cieki sa odprowadzane pod ci$nieniem,

1.4.16. spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a $ciang komory

roboczej,

1.4.17. stopa sprzegajaca - element stuzacy do polaczenia pompy z podstawa zbiornika, orurowaniem oraz

prowadnica,



1.4.18. stopien ztazowy - stopien zeliwny lub stalowy, stuzacy do zejscia do komory roboczej studzienki
kanalizacyjnej,

1.4.19. studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale przeznaczona do kontroli i prawidlowej
eksploatacji kanatow,

1.4.20. studzienka polaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy,

1.4.21. studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych,

1.4.22. wktadka ,,in situ” — element wktadany w otwor wykonany w $ciance komory roboczej przepompowni,
shuzacy do podlaczenia rurociagow,

1.4.23. wlaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych
lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych,

1.4.24. wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomigdzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego

elementu przykrycia studzienki lub komory, a rz¢dna dna studzienki,

1.4.25. Rura ochronna - rura o $rednicy wigkszej od przewodu wodociggowego stuzaca do przenoszenia

obcigzen zewnetrznych i do odprowadzenia na bezpieczng odleglo$¢ poza przeszkode terenowa (korpus

drogowy) ewentualnych przeciekdw wody,

1.4.26. element prefabrykowany (prefabrykat) - cz¢s¢ obiektu wykonana w fabryce, gotowa do montazu,

1.4.27. dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy

dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania

robot,

1.4.28. inzynier/Kierownik projektu — 0soba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie

robot i administrowanie kontraktem,

1.4.29. kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.30. ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi

stronami, shuizacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen,

szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika Projektu,

1.4.31. laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materiatow oraz robot,

1.4.32. materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,

1.4.33. projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j,

1.4.34. przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robat,

1.4.35. slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania,

1.4.36. teren budowy - teren udostepniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne

miejsca wWymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy,

1.4.37. zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng

lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz

ochrong budowli lub jej elementu.

1.4.38. Pozostale okreslenia.

- PE —HD - polietylen wysokiej gestosci,

- PVC-U - nieplastyfikowany polichlorek winylu,

- PP - polipropylen,

- DN - $rednica nominalna rury z PE, PVC lub PP réwna $rednicy zewnetrznej, podawana w mm,

- ¢ - grubo$¢ nominalna $cianki rury podawana w mm,

- SDR - znormalizowany stosunek wymiarow, stosunek nominalnej $rednicy zewngtrznej do nominalne;j

grubosci $cianki danej rury,
- SN — sztywnos$¢ obwodowa (pier§cieniowa) rury, wyraza zdolno$¢ rury do przejmowania zewngtrznych
obcigzen, pochodzacych od gruntu lub ruchu kotowego, wyrazana w kPa,
- MFI — wskaznik szybkos$ci ptyniecia.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspoirzedne
punktéw gltdwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;j i
dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym

w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego: wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje¢ projektowa oraz projektowa
dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy: wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$§¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0goélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktoéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacja projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie b¢da w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Kazda zmiana. W
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wymaga kazdorazowego ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w




ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w
nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach
okres$lonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
ceng umowng. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:

ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezbedne do
ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

- utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, wykopow i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg
mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych



whbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie
tych materiatow od wiasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wihascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiladciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé¢ roboty w sposob powodujagcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu be¢dzie na biezaco o wszystkich umowach zawartych pomi¢dzy Wykonawca
a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z whasno$ci i drog wewngtrznych.

Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani zamawiajacy nie bedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o
ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i
0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spehlniajace tych warunkéw zostaly usunicte z terenu budowy. Pojazdy i
fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bgdzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peilni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem roboét i w sposob
ciagly bedzie informowacé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen
i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbior6w prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetniaé
maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawece i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatoSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasno$¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w
robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie
czasu wykonywania robo6t i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw 1 odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrdédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek Zzrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie
metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdw administracji
panstwowej i samorzadowe;j.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodla. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i
inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadklad czasowo zdj¢te z terenu wykopdéw, dokopoéw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow
w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy. Eksploatacja
zrddel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych roboét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyka, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladowania materiatdbw beda zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdow moga by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslone;j
partii materialdow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie
przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji badan w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie



organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleh w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujagce  zachowania  warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetlnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgednymi okres§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetlnione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materialdow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
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sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy

wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci b¢dzie zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6élnych elementéw robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
-mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie -urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac¢ zatozona
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajagcy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé
pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$é sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢
nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu
bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Probki bgda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
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Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pis$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okres§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materiatdéw powinien mu
udzieli¢ niezbegdnej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawceg, bedzie oceniaé zgodno$¢ materialow i robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikow badan wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawceg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i
rob6t z dokumentacjg projektowa i SST. Moze zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu Wykonawcy. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma, lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu
bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i1 ostatecznych
odbiordéw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementdow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia o jako$ci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j
W programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoly przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

13



Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do rejestru obmiardw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pis§mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawceg i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow.

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.  Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone
wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetlione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosSci
wykonywanych roboét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej cze$ci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym  powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie po6zniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa W punkcie

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoS$ci
wykonania robdt z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupehiajacych
i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegbélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je§li zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
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- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew. uzupelniajace lub
zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoscei,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii  projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

- optlaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
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- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier 1 $wiatel,

- utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materialdw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2015r., poz. 151 z péZniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108 poz. 953),

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2015r., poz. 460 z pozniejszymi
zmianami).
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Specyfikacja nr S-01
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej z przylaczami.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru sieci
kanalizacji sanitarnej z przylgczami, ktorg nalezy wykonaé¢ wg projektu budowlano-wykonawczego:
Rozbudowa sieci kanalizacji sanitarnej przy ul. Targowej w miejscowosci Skrwilno.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej z przytaczami wraz z przepompownig sciekow.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zostaty przedstawione w specyfikacji nr S-00 — Wymagania ogdlne.

2. MATERIALY.
2.1. Rury kanalowe.
2.1.1. Rurociag grawitacyjny.

Przewody grawitacyjne nalezy wykonaé¢ z rur i ksztaltek z polipropylenu (PP), do kanalizacji
zewnetrznej, w kolorze pomaranczowym, z fabrycznie zamontowanymi mufami kielichowymi z uszczelkami
EPDM wg PN-EN 1852. Przewiduje si¢ wykonanie kolektorow o $rednicach @160 oraz 6200 typu ciezkiego
SN10.

Rury i ksztattki muszg charakteryzowac sig:
- odpornos$¢ na ptukanie ciSnieniowe do 340 bar,
- odpornos¢ na $cieranie wg normy EN-295,
- odpornos¢ systemu facznik + rura - dopuszcza si¢ ciSnienie wewnetrzne min 2,5 bar wg PN-EN 1277,
- $rednia gesto$é: 0,91 g/em?,
- wspdlczynnik rozszerzalnoéci liniowej: 1,4 x 10-4 K2,
- modut elastycznosci krotkotrwaty: 1700 N/mm?,
- modut elastycznoéci dlugotrwaly: 312 N/mm?,
- twardos$¢ Shora D: > 48,
- uszczelka zabezpieczona przed wysunigciem.
Producent rur PP SN10 zobowigzany jest takze dostarczy¢ badania potwierdzajace zgodnos$¢ z normg PN-
EN 1852 wykonane w odpowiednim do tego celu certyfikowany laboratorium.

2.1.2. Rurociag tloczny.

Kolektor ttloczny nalezy wykona¢ z rur dwuwarstwowych i ksztattek PE-HD @50 mm, klasy PE 100-RC
SDR 17, na ci$nienie robocze 1,0 Mpa, w kolorze czarnym, produkowane w oparciu 0 PN-EN 13244 i PN-
EN ISO 15494 (V).

Rury te musza charakteryzowac sig:

- doskonala wytrzymaloscia mechaniczna,
- wysoka udarnoscia,

- bardzo dobrg elastycznoscia,
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- mozliwoscig zaciskania rur i odcinania przeptywu mediow przy pracach remontowych,
- gladka powierzchniag wewnetrzng zmniejszajaca opory przeptywu,

- latwoscia i szybko$cia montazu,

- odpornoscia na czynniki korozyjne zawarte w glebie,

- obojetnoscia fizjologiczna.

2.2. Studzienki kanalizacyjne.

Studzienki kanalizacyjne przelotowe i potaczeniowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN
476 oraz PN-EN 13598-2.
Planuje si¢ montaz 3 typow studni kanalizacyjnych:
- studnie przelotowe, potaczeniowe — z PP-B DN 400 (niewlazowe),
- studni¢ potaczeniowa — z PP-B DN 800 (wlazowe)
- studnie potaczeniowe i rozprezne —z PP-B DN 1000 (wlazowe) zgodnie z PN-EN 13598-2 i PN-EN 476.

2.2.1. Studnie DN 400.

Charakterystyka:

- studnia PP DN 400,

- podstawa studzienki z polipropylenu (PP-B) z wyprofilowanym dnem,

- rura trzonowa z PVC-U DN 400 mm oraz z polipropylenu PP-B DN 400 mm (karbowana z zewnatrz),

- rura teleskopowa gladkoscienna z PVC-U o $rednicy zewnetrznej 315 mm,

- uszczelka (manszeta) stosowana w potaczeniu rury trzonowej z rurg teleskopowa o $rednicy DN 400/315
mm,

- zwienczenie zeliwne z pokrywa klasy B125 (przypadku zastosowania w pasach zieleni i na terenach gdzie
wystepuje lekki ruch kotowy), oraz klasy D400 we wjazdach i drogach. Wiaczenia przewodéw do studzienki
powyzej poziomu kinety poprzez wkiadki in-situ.

2.2.2. Studnie DN 800.

Studnie spetniajace wymagania PN-EN 476 oraz PN-EN 13598-2.

Studnie wykonane z tworzyw sztucznych PP (polipropylen).

Studnie o budowie modutowej (zbudowane z elementéw: podstawa, pierScien wznoszacy oraz stozek
redukcyjny niecentryczny o wewngtrznym wymiarze otworu wlazowego >= 600 mm w §wietle).

Studnie wykonane z materiatlow pierwotnych bez dodatkow regranulatow oraz srodkéw spieniajacych.
Podstawa studni z plaskim uzebrowanym dnem zapobiegajacym odksztatceniom (wysokos$¢ zeber od dna
kanatu do dna studni 20 cm); szara jasna kineta, ulatwiajaca inspekcj¢ kanalu wykonana z PP
(polipropylen).

Kinety ze spadkiem standardowym 0,5 %, przeptywowe, zbiorcze oraz kierunkowe (katowe dla zmiany
kierunku przeptywu) kinety fabrycznie wyprofilowane (nie segmentowe) w standardowym zakresie $rednic
od DN 160 do DN 400. System zapewnia mozliwos¢ wykonania spadku w studniach do max. 15% bez
zastosowania ksztattek kanalizacyjnych.

Mozliwos$¢ wykonania dodatkowych wlotow zaopatrzonych w kroccee kielichowe w zakresach $rednic od DN
160 do DN 315.

Dolot i wylot wyprowadzony jako krociec kielichowy zaopatrzony w uszczelke zabezpieczong przed
wysunigciem tworzywowym pierscieniem dla elastycznego przytaczenia rury gladkiej z tworzywa.

Mozliwo$¢ podiaczenia bez uzycia dodatkowych adapterdw rur z tworzyw sztucznych zgodnych z PN-EN
1401, PN-EN 1852.

Pionowo i poziomo zmienny kat wlotu i wylotu rury — kazda mufa dopuszcza elastycznos$¢ kata do 3,75 °w
kazdym kierunku — regulacja 7,5° na studni. Wszystkie wlaczenia inne niz standardowe wykonane za
pomoca dodatkowego kanalu zakonczonego mufa zgodnie z sytuacja projektowa w zakresach $rednic od
DN 160 do DN 315. Wysoko$¢ spocznika 1/1 D, struktura powierzchni antyposlizgowa.

Pierscienie wznoszace do studni zaopatrzone w stopnie ztazowe zgodne z PN-EN 14396, PN-EN 13101.

Potaczenie elementow studni, podstawa, pier§cien, stozek poprzez uszczelke z elastomeru.

Sztywnos$¢ obwodowa trzonu — min. SN 2 zgodna z PN-EN 14982.

Stozki redukcyjne do studni o wymiarach u swojej podstawy zgodnymi z DN studni zredukowane do
wymiaru wlazowego (zwezki) w gérnej czesci posiadajacej otwodr wlazowy nie mniejszy niz 600 mm w
swietle zgodne z PN-EN 476.

Otwor wlazowy w stozku studni powinien byt usytuowany mimosrodowo, celem ulatwienia dostepu do
studni.
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Maksymalna wysokos¢ zwezonej czgsci (DN 600) musi by¢ zgodna z PN-EN 476.

Stopnie ztazowe do studni montowane fabrycznie w elementach (pierscienie wznoszace oraz stozki) zgodne z
PN-EN 14396, PN-EN 13101 wykonane z materiatéw nie podatnych na korozje¢ (wzmocnione tworzywo
sztuczne); wymienialne w kolorze jasnym.

Uszczelki taczace elementy studni zgodne z PN-EN 681-1 oraz PN-EN 1277 — elastomerowe uszczelki
wargowe.

Zwienczenia studni zgodne z PN-EN 124 w tym rozwigzania z betonowym pierScieniem odcigzajacym
wykonanym ze zbrojonego betonu klasy min. C35/45 zabezpieczonym przed przesuni¢ciem przykrycia -
wlazu dla klasy obcigzen powyzej klasy B (12,5 t), posiadajacym zabezpieczenie przestrzeni miedzy
stozkiem studni a pier§cieniem betonowym za pomoca elastomerowej uszczelki wargowej jako rozwigzanie
systemowe producenta systemu studni.

Alternatywnie mozliwo$¢ zastosowania pierscienia odcigzajacego z tworzywa spetniajacego parametry PN-
EN 124 bedacym systemowym rozwigzaniem producenta studni posiadajacym zabezpieczenie przestrzeni
miedzy stozkiem studni a pierscieniem za pomoca uszczelki.

Wtlazy kanalowe typu D400 stosowa¢ w przypadku montazu studzienki w drogach, w pozostalych
przypadkach stosowaé wlazy typu B125.

2.2.3. Studnie DN 1000.

Studnia wtazowa DN 1000 z Polipropylenu (PP) zgodna z PN- EN 13598-2 i PN-EN 476, ze 100%
nowego materialu bez dodatku regranulatu, bez $rodkéw spieniajacych, zabezpieczona przed wyporem,
wykonanie dla zabudowy do 5,0 m stupa wody gruntowej (liczonej od dna studni zgodnie z metoda opisang w
PN-EN 13598-2).

Elementy prefabrykowane (podstawa, stozek oraz stosowany w zaleznosci od wysokosci pier§cien wznoszacy
stanowiacy trzon studni) wykonane metoda wysokocisnieniowego wytrysku, wszystkie elementy posiadaja
ozebrowanie poziome i pionowe wzmacniajace pierscieniowo studni¢. Sztywno$¢ obwodowa trzonu
elementu zgodnie z PN — EN 14982. Nie dopuszcza si¢ studni z rurg karbowana stanowigca trzon studni.
Pierscien 1 stozek (stozek z ex centryczng czgscig) wykonany z integrowanymi, odpornymi na korozje,
jasnoszarymi wymienialnymi i wznoszacymi stopniami. Stopnie wykonane ze wzmocnionego wiokna
szklanego PP zgodnie z PN-EN 14396, PN-EN 13101: 2002, i przepisami bezpieczenstwa ( BHP).

W celu zapewnienia bezpieczenstwa i kontroli nie dopuszcza si¢ studni gdzie montaz stopni i drabinek nie
odbywa si¢ fabrycznie tylko przez wykonawcg bezposrednio na budowie.

3-wargowa uszczelka elementu dla potaczenia elementow studni zgodnie z PN- EN 681-1 jako uszczelka
elementu.

Podstawa studni z plaskim uzebrowanym dnem zapobiegajacym odksztalceniom; szara jasna Kkineta,
ulatwiajaca inspekcj¢ kanatu kamera. Kinety ze spadkiem standardowym 0,5 %, przeptywowe, zbiorcze oraz
kierunkowe (katowe dla zmiany kierunku przeptywu) kinety fabrycznie wyprofilowane (nie segmentowe) w
standardowym zakresie $rednic od DN 160 do DN 400. Dolot i wylot wyprowadzony jako mufa dla
elastycznego przylaczenia rury gladkiej z tworzywa . Pionowo i poziomo zmienny kat wlotu i wylotu rury —
kazda mufa dopuszcza elastyczno$é¢ kata do 3,75 © w kazdym kierunku — regulacja 7,5° na studni. Wszystkie
wlaczenia inne niz standardowe wykonaé za pomoca dodatkowego kanalu zakonczonego mufg zgodnie z
sytuacja projektowa. System zapewnia mozliwo$¢ wykonania spadku w studniach do max. 15% bez
zastosowania ksztaltek kanalizacyjnych. Wysoko$¢ spocznika 1 D, struktura powierzchni antyposlizgowa. Ze
wzgledow hydraulicznych nalezy stosowa¢ podstaw z kinetami nieprzewymiarowanymi — tzn. takich, w
ktoérych $rednica kinety podstawy jest rowna $rednicy wlaczanej rury.

Pierscien odcigzajacy betonowy przenoszacy obcigzenia od kotowego ruchu ulicznego bezposrednio na
podbudowe drogi, z zelbetu C 25/30 zabezpieczajacy przed przesunigciem. Klasa D 400 zgodnie z PN-EN
124 i PN-EN 14802.

Wiazy kanatowe typu D400 stosowa¢ w przypadku montazu studzienki w drogach, w pozostatych
przypadkach stosowac wtazy typu B125.

2.3. Gléwna przepompownia $ciekéw PG1.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI DWUPOMPOWEJ MA ZAWIERAC:

1. Pompy produkcji SULZER z wirnikami rozdrabniajacymi - szt.2

2. Zbiornik wykonany z polimerobetonu
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Grubo$¢ $cianek zbiornika ma wynosié

- dla DN1200 mm - nie mniej niz 40 mm,

Komorg studzienki o przekroju kolowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...) Standardowa
wysoko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysokosci rura moze by¢ przycinana. Dla
uzyskania wigkszej wysokosci komory rury sa faczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane sq z nienasyconej zywicy poliestrowej, bez cementu i wodly.

Zastosowany material to polimerobeton (skrot PRC od , polyeser resin concrete”). Bardzo dobra
przyczepnoSé zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polqczenie i pozwala uzyskaé wysokg wytrzymatosé na
Sciskanie i zginanie przy matych grubosSciach Scianek i tym samym zredukowanym cigzarze elementow.
Przeklada sie to na mniejsze koszty transportu oraz montazu.

Drzieki zastosowanym surowcom do produkcji polimerobetonu, wyroby te sq odporne na agresywne grunty,
Scieki oraz gazy i tym samym nie ulegajq korozji, pod wplywem kwasu siarkowego, powstatego w procesach
biodegradacji i nadzwyczaj czesto wystepujgcego w kanalach i zbiornikach sciekowych"

WYMAGANE PARAMETRY:

Ciezar whadciwy [p] 2300 kg/m®

Modut sprezystosci przy $ciskaniu [Ec] 28 000 MPa
Wiytrzymato$¢ na rozcigganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wiytrzymato$¢ na $ciskanie [fc] min. 90 MPa

Scieralno$é max. = 0,5 mm

Chropowatos¢ $cian [k] max. = 0,1 mm

Wspotczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 15 [1/°C]
Wspotczynnik Poissona [v] 0,23

Nasigkliwos¢ woda nw 0,05%

Odpornos¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawieraé:

pomost obstugowy- stal nierdzewna

drabinka ztazowa z stopniami azurowymi antypo$lizgowymi - stal nierdzewna

porgcz ztazowa montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie zbiornika

— stal nierdzewna

wilaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

fafcuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN50 + przedluzenie trzpienia (przegubowy) ze stali
nierdzewnej szt. 2, ktorych zamykanie i otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu whazu w
$wietle jego otworu (wylacznie obstuga z poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe kolanowy DN50 szt.2 — zeliwo
potaczenie piondéw ttocznych ksztattkami niskooporowymi (trojnik orfowy) — nie dopuszcza sie
zastosowania polaczen spawanych pod katem prostym

spawanie rurociagow ttocznych nalezy wykona¢ w minimum 70% metoda orbitalna potwierdzona
wydrukiem spawu w podwdjnej oslonie argonu — system ten zapewnia najwyzsza jako$¢
wykonanego potaczenia

przewody ttoczne - stal nierdzewna

potaczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztgczne - stal nierdzewna

nasada T-52 z pokryws - 1 szt.

uktad tloczny z stali nierdzewnej wyprowadzony na zewnatrz zbiornika wymaga zastosowania
uszczelnienia tancuchowego lub potaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za
pomoca ztaczki STAL/PE

wspornik, obcigznik regulatoréw ptywakowych

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna/PCV —szt. 1 (nawiewny)
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kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna/PCV szt.1 (wywiewny)
zuraw stupowy — udzwig 150 kg. — wykonanie stal nierdzewna

Wymagania odnosnie stali nierdzewnej:

dla orurowania technologicznego oraz wyposazenia przepompowni nalezy zastosowa¢ stal nierdzewna
minimum PN-EN 10088 1.4301, PN OH18N9, AISI 304 o minimalnej grubosci $cianki 2mm.

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

dostawca przepompowni musi posiada¢ wdrozong norme dotyczaca jakosci w spawalnictwie w pelnym
zakresie wymagan jakosciowych: PN-EN 1SO 3834-2

dostawca przepompowni ma zatrudnia¢ spawaczy i operatorow urzadzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-1SO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej 2014/68/UE

dostawca przepompowni w zakresie prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologi¢ spawania
WPQR zgodna z PN-EN ISO 15614

wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN ISO
5817,

zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN 1SO 9712

3. Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje rozdzielnicy elektrycznej:

a) Obudowa szafy sterowniczej:

e wykonana z poliestru wzmocnionego poliw¢glanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65,
wspoétezynniku udarowos$ci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR

e Wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych sa zainstalowane (na
sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania, awarii ogdlnej, awarii
pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wylacznik gtowny
zasilania, przetacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu
i Stopu pompy w trybie pracy rgcznej; stacyjka z kluczem

¢ 0 wymiarach: 800(wysoko$¢)x600(szerokos¢)x300(gltebokosc)

e wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm

e wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych

e posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajagcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci
demontazu obudowy szafy sterowniczej

b) Urzadzenia elektryczne:

e modul telemetryczny GSM/GPRS/EDGE z wyswietlaczem LCD i klawiaturg posiadajacy co
najmniej wyposazenie i mozliwosci wymienione w podpunkcie )

e czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

o uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

e czteropolowe zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy C

e przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy

e  wylacznik réoznicowo-pradowy czteropolowy

o wylacznik gléwny sie¢-agregat

e gniazdo agregatu 5P w zabudowie tablicowej

e gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-pradowym
klasy B10

e wylacznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przeciazeniem i zanikiem
napigcia na dowolnej fazie zasilajace;j

o stycznik dla kazdej pompy

e jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

e zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw
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e syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego

i optycznego

e przetgeznik trybu pracy (R¢czna — 0 — Automatyczna)

e wylacznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

e hermetyczny wylacznik krancowy otwarcia wlazu przepompowni

o stacyjka umozliwiajgca rozbrojenia obiektu

e sonda hydrostatyczna z wyjéciem pradowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H,O wraz z dwoma

ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z tancuchem ze stali nierdzewnej

e antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modulu telemetrycznego (w przypadku wysokiego

poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — z montazem na
obudowie szafy sterowniczej)

e o$wietlenie wewnetrzne szafy
) Sterowanie w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastepujace
sygnaly (UWAGA!!! - wszystkie sygnaly binarne maja by¢ wyprowadzone z przekaznikow
pomocniczych):

Wejscia (24VDC):
o tryb pracy (Rgczny/Automatyczny)
zasilanie na obiekcie (prawidlowe/nieprawidlowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego
awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wyltacznika
silnikowego
kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni
kontrola ptywaka suchobiegu
kontrola ptywaka alarmowego — przelania
kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
o sygnal z przektadnikow pradowych (4...20mA)
Wyjscia (zataczanie przekaznikdéw napigciem 24VDC):
zalgczanie pompy nr 1
zalaczenie pompy nr 2
zatgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalgczenie rewersyjne pompy nr 1
zalgczenie rewersyjne pompy nr 2
o zalaczenie wyjScia wlamania — do podlaczenia niezaleznej centralki alarmowe;j

O
O
O
O

(@]

O O O O

O 0 O O O

d) Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewnia¢:

naprzemienng prac¢ pomp

automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy
kontrole termikow pompy i wytacznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu — tylko
dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwoch
pltywakow

e) Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwo$ci modulu telemetrycznego GSM/GPRS/EDGE :

Wyposazenie:

o sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM/EDGE zapewniajacy dwukierunkowa wymian¢ danych

o zintegrowany wys$wietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w
bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi

16 wejs¢ binarnych

12 wyj$¢ binarnych

1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podiaczenia sondy
hydrostatycznej na podstawie, Ktorej uruchamiane sa pompy

o 2 wejscia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA - do podlaczenia

przektadnikow pradowych

o O O
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1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — rezerwa lub do podlaczenia
przeptywomierza
1 wejécie analogowe 0...10V — jako rezerwa
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 =z obstuga protokolu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
= zasilania sterownika
»  poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
=  poprawnoS$ci zalogowania sterownika do sieci GSM:
» nie zalogowany
» zalogowany
= poprawnos$ci zalogowania do sieci GPRS:
» logowanie do sieci GPRS
» poprawnie zalogowany do sieci GPRS
> brak lub zablokowana karta SIM
= aktywnosci portu szeregowego sterownika

o stopien ochrony IP40

o temperatura pracy: -20° C...50°C

o wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
o modut GSM/GPRS/EDGE

o napigcie zasilania 24VDC

o gniazdo antenowe

o gniazdo karty SIM

O pomiar temperatury wewnatrz sterownika

Mozliwosci:

o wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ 1 wyjs¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora
GSM w wydzielonej sieci APN

o wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw
alarmowych na obiekcie

o sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesylanych ze Stacji Dyspozytorskiej
przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy roéwnoleglej)

o sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze
stacji operatorskiej

o podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

= brak karty SIM

= poprawno$¢ PIN karty SIM

=  Dbledny PIN karty SIM

= zalogowanie do sieci GSM

= zalogowanie do sieci GPRS

= wejscia i wyjScia sterownika

= aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku

= nastawiony poziom zalaczenia pomp

=  nastawiony poziom wylaczenia pomp

= nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy
=  liczba zalgczen kazdej z pomp

= liczba godzin pracy kazdej z pomp

=  prad pobierany przez pompy

= poziom sygnalu GSM wyrazony w procentach

o zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji

(wpisanie kodu) operatora:
=  poziomu zalaczenia pomp
=  poziomu wylgczenia pomp
=  poziomu dofgczenia drugiej pompy
= zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
= zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
o prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
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= kazdej z pomp
= zasilania
=  wystapieniu poziomu suchobiegu
=  wystapieniu poziomu przelewu
=  blednym podiaczeniu ptywakoéw
= sondy hydrostatycznej
*  wilamaniu
o naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
o automatyczne przelaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu
pracy z mozliwo$cia wylaczenia opcji
o blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czgstotliwo$¢ zataczen pomp, funkcja z mozliwo$cia wylaczenia
o zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zalaczen kazdej z pomp
o pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:
= pobieranej mocy
= zuzytej energii
= napigcia na poszczegdlnych fazach
o mozliwos¢ podiaczenia sygnalu wilamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowe;j

o

Szafa sterownicza ma posiada¢é:

Certyfikat Badania Typu UE okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w
zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Certyfikat Zgodnosci okreslony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie
dyrektywy niskonapigciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni $ciekow wraz z
szafami sterowniczymi wdrozy systemem monitoringu ktory ma posiadaé niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb

wizualizacji. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

PARAMETRY POMP | ZBIORNIKA:

Zbiornik przepompowni z .
Lp. polimerobetonu [wymiary mm] PRl AEEIPIELNS - 2
PS 1200 x 4400 .
Skrwilno przewody tloczne stal nierdzewna PIRANIA S13/4D _
DN50/PE 50 O mocy elektrycznej 1,3 kW

2.3.1. Elementy zagospodarowania przepompowni glownej PG1.

Ogrodzenie terenu wykona¢ z siatki stalowej powlekanej na stupkach stalowych ocynkowanych,
posadowionych w gruncie i obetonowanych, o wysokosci 1,5 m. Wymiary ogrodzenia beda wynosity 3x3. Na
wjezdzie na teren przepompowni zainstalowaé nalezy bram¢ wjazdowa dwuskrzydtowa o szerokosci 3,0 m, z
takich samych materiatéw jak ogrodzenie. Teren przepompowni PG1 wytozy¢ kostka betonowg o grubosci 8
cm.

2.4. Studnia rozprezna z filtrem z weglem aktywnym.
Studnia rozprezna z kregdw betonowych DN 1000, z wtazem cigzkim typu D400 oraz wyposazona w filtr

antyodorowy typu FIS 0600, f-my ROMOLD dla studni kanatowych lub rownowazny. Filtr musi by¢ tak
skonstruowany, aby mogt by¢ zainstalowany we wszystkich dostepnych w handlu studniach - wiaz o §rednicy
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DN (595 mm do 645 mm). Rurociag ttoczny wykonany z PE bedzie wchodzit pionowo od dotu studni. Na
koncu rury wychodzacej w studni rozpreznej zainstalowany zostanie deflektor. Rurociag grawitacyjny od
projektowanej studni rozpreznej do istniejacej studni wykona¢ z rur z PP, wigczenie na rzednej wg projektu.
Wyprofilowanie kinety w studni oraz sposob wiaczenia rurociagu ttocznego wykona¢ zgodnie z projektem.

2.5. Elementy montazowe.

Jako elementy montazowe nalezy stosowac: ksztattki, nasuwki, zlaczki, oraz inne przewidziane przez
producenta elementy dla danej technologii.

3. SPRZET.

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni sprzet dla poszczegodlnych robdt, zgodny ze specyfika
projektowanych robot.

4. TRANSPORT, ZALADUNEK I ROZELADUNEK.
4.1. Transport, zaladunek i rozladunek rur kanalowych.

Przewoz rur powinien by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej dlugosci,
ktére posiadaja wsporniki boczne o max rozstawie 2 m. Jezeli przewozone rury s luzne, to przy ich
uktadaniu w stosy na samochodzie obowiazuja te same zasady jak przy sktadowaniu ale wysokos¢ stosu nie
moze przekroczy¢ 1m. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Rury
podczas transportu musza by¢ zabezpieczone przed: uszkodzeniem metalowymi czg¢sciami $rodkow
transportu np. $ruby, tancuchy itp.

Przewoz i prace przetadunkowe powinny si¢ odbywaé w temp. +5 + 30°C.

W trakcie roztadunku przy uzyciu zurawi nalezy stosowaé liny migkkie np. nylonowe. Nie wolno stosowaé
metalowych lin 1 tancuchéw. Rury w oryginalnych zapakowanych wiazkach nalezy roziadowywaé z
zastosowaniem wozkoéw widlowych.

4.2. Transport, zaladunek i rozladunek elementéw studni.
4.2.1. Transport, zaladunek i roztadunek prefabrykowanych elementéw studni.

Przy zatadunku i roztadunku nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

- podnoszenie i ustawianie prefabrykatow na $rodku transportowym oraz roztadunek powinny by¢
wykonywane  przy uzyciu urzadzen zmechanizowanych o udzwigu dostosowanym do masy
przenoszonych elementéw prefabrykowanych, tacznie z osprzgtem transportowym (zawiesiem),

- prefabrykaty transportowane przy uzyciu zurawi lub suwnic powinny by¢ podwieszone za pomoca,
specjalnych zawiesi zapewniajacych wlasciwe zawieszenie prefabrykatu podczas transportu i
rownomierne rozlozenie sil na poszczeg6lne ciggna,

- do podnoszenia elementéw nalezy uzy¢é hakow o odpowiedniej szerokosci ,,gardzieli" 25-30 mm i
udzwigu 1000-1500 kg na hak; uzycie nieodpowiednich hakow moze spowodowaé uszkodzenie
przenoszonych elementow.

Przy transporcie nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

- zaleca si¢ przewozi¢ prefabrykaty w pozycji ich wbudowania,

- $rodki transportu przeznaczone do kolowego przewozu poziomego prefabrykatow powinny by¢
wyposazone w urzadzenia zabezpieczajace przed mozliwoscia przesunigcia si¢ prefabrykatu oraz przed
mozliwoscia, zachwiania rownowagi srodka transportowego,

- przy transporcie prefabrykatow w pozycji poziomej na kotowym s$rodku transportowym prefabrykaty
powinny by¢ uktadane na elastycznych przektadkach utozonych w pionie,

- prefabrykaty o powierzchniach specjalnie wykonczonych powinny by¢ w czasie transportu i sktadowania
uktadane na przektadkach eliminujacych mozliwo$¢ uszkodzenia tych powierzchni i oddzielone od siebie
W sposob zabezpieczajacy wykonczone powierzchnie przed uszkodzeniami,

- liczba prefabrykatéw utozonych na srodku transportowym powinna by¢ dostosowana do wytrzymatosci
materiatu prefabrykatow i warunkow zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem,

- przy transporcie prefabrykatow w pozycji pionowej na kotowych §rodkach transportowych, prefabrykaty
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powinny by¢ uktadane na elastycznych podktadkach utozonych w pionie pod uchwytami montazowymi,

- prefabrykaty posiadajace prosta, ptaska powierzchni¢ wsporcza, powinny by¢ ustawione na podktadkach
o przekroju prostokatnym, a prefabrykaty o skomplikowanym profilu powierzchni wsporczej powinny by¢
ustawione na podktadkach o profilu odpowiednio dostosowanym do ksztaltu tej powierzchni.

4.2.2. Transport wlazéw kanalowych.

Wtazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typu cigzkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu
lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po 10 szt. i taczy¢ tasma stalowa.

4.3. Transport elementéw przepompowni $ciekow.

Wszystkie elementy przepompowni $ciekéw powinny by¢ dostarczone na miejsce budowy przez
producenta, bez uszkodzen i w stanie gotowym do montazu.

4.4. Transport kruszyw.

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocg
kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rz¢dnymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inzynierowi
Budowy.

W migjscach gdzie wystgpuje nawierzchnia utwardzalna nalezy przewidzie¢ jej rozbidrke i ponowne jej
utozenie.

5.2. Roboty ziemne.

Wykopy pod sieci sanitarne powinny by¢ prowadzone zgodnie z przepisami zawartymi w normie
branzowej BN-83/8836-02 ,,Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze”.

Przed przystapieniem do rozktadania wykopu nalezy doktadnie rozpoznaé catg tras¢ wzdhuz wytyczonej
osi, przygotowaé punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajace of kanatu, zabezpieczy¢ $swiadkami
umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odkladem urobku. Wykopy nalezy rozktada¢ od strony potaczenia
Z istniejacy siecia.

Wykopy w wigkszosci wykonywaé mechanicznie, a przy zblizeniach z istniejacym uzbrojeniem

podziemnym oraz na terenach zagospodarowanych recznie z zachowaniem ostroznosci.

Szerokos¢ dna wykopu powinna by¢ dostosowana do $rednicy przewodu i technologii stosowanej przy
robotach pod wykopy. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ ulozony przez Wykonawce na odktad.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace
réwnolegle z wykopem nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposob
zapewniajacy ich eksploatacje. W warunkach ruchu ulicznego, juz w momencie rozktadania wykopow wasko
przestrzennych, nalezy przewidzie¢ przykrycia wykopow pomostami dla przej$cia pieszych lub przejazdu.
Wykop powinien by¢ zabezpieczony barierka o wysokosci 1,0 m, a w nocy oS$wietlony $wiattami
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ostrzegawczymi. Przy wykopach szerokoprzestrzennych nalezy zabezpieczy¢ mozliwosci komunikacyjne dla
pieszych 1 pojazdow w zalezno$ci od warunkéw lokalnych. Zabezpieczenia komunikacyjne wymagaja
uzgodnienia z odno$nymi wladzami lokalnymi.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie
pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodow
rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z Inzynierem budowy.
Odspajanie gruntu w wykopie nalezy wykonywac recznie. Przy wykonywaniu wykopdéw za pomoca koparek
mechanicznych nie zalezy dopuszcza¢ do przekroczenia glebokosci okreslonych w projekcie. Odktad urobku
powinien by¢ dokonany tylko po jednej stronie wykopu, w odleglosci co najmniej 0,6 m od krawedzi
wykopu.

Zasyp rurociaggu powinien odbywac si¢ w trzech etapach:

e Etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wytaczeniem odcinkow na ztaczach,

e Etap Il - po probie szczelnosci zlacz rur - wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen,

o Etap Il - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i ewentualng
rozbiorka odeskowan i rozpor $cian wykopu, oraz utozenie warstwy ziemi urodzajnej humusu,

Obsypke prowadzi¢ warstwowo do uzyskania zageszczonej warstwy o grubosci minimum 0,3 m nad rura.

Zageszczenie — podbicie gruntu w tzw. pachach przewodu nalezy wykonaé przy pomocy podbijakéw

drewnianych.

Ponadto zaleca si¢:

- zaleca si¢ stosowanie sprz¢tu ktory moze jednoczesnie zaggszczaé po obu stronach przewodu,

- ubijanie mechaniczne na calej szeroko$ci moze by¢ przeprowadzane sprzetem przy 30-to cm warstwie
piasku ponad wierzch rury

- niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z samochodu bezposrednio na rury,

5.3. Przygotowanie podloza.

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem moze by¢
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. Niedopuszczalne jest wyrdéwnywanie podtoza ziemia
z urobku lub podktadania pod rury kawatkow drewna, kamieni lub gruzu.

W przypadku wykopow suchych przewody nalezy uktada¢ na podsypce z pospotki o grubosci 15 cm.
Natomiast w przypadku wykopdéw nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot), oprocz podsypki wykonaé
takze obsypke do 20 cm ponad wierzch rury z zaggszczonej podsypki piaskowej do wskaznika zageszczenia
Io = 0,98. W przypadku wystepowania ponizej posadowienia gruntdow stabonosnych, grunty te nalezy wybrac
a w ich miejsce wykonaé nasyp budowlany z pospotki zageszczonej do Ip = 0,50.

5.4. Wykonanie przewiertéw sterowanych.

Przewierty sterowane nalezy wykona¢ wg nastepujacych wskazowek:

- przewierty sterowane nalezy wykonac za pomocg wiertnic, przeznaczonych do wykonywania przewiertow
poziomych (w tym tukowych) pod przeszkodami takimi jak: rzeki, jeziora, tereny uzbrojone, tereny lesne,

- prace wiertnicze nie mogg powodowa¢ degradacji srodowiska naturalnego,

- wiertnice powinny umozliwia¢ wiercenie we wszystkich rodzajach gruntu, nawet w podtozu skalnym,

- wiertnica sterowana powinna mie¢ mozliwo$¢, samoczynnego przemieszczania si¢ na terenie budowy,

- przed rozpoczeciem robot, wiertnice nalezy umiesci¢ na powierzchni terenu (stope lawety zakotwic
samoczynnie w gruncie, aby zabezpieczy¢ wiertnic¢ przed przesuwaniem),

- nalezy ustawi¢ lawete w kierunku trasy przewiertu pod katem 7+35 %, zaleznie od warunkow i potrzeb
danego przewiertu,

- nalezy wkregci¢ 1 wceiagnaé pierwsza zerdz wiertnicza z dokrgconym elementem pilotujacym (z
nadajnikiem radiowym i ptetwa kierujaca lub gryzerem),

- podczas wiercenia przez zerdz i dysze umieszczone w pilocie podawac nalezy ptuczke bentonitowa, ktora
spowoduje wynoszenie urobku i zmniejszenie tarcia i zasklepianie §cian otworu,

- przewiert pilotazowy poprzez doktadanie i dopychanie zerdzi ,,pilota" prowadzi¢ powinien kierownik
grupy przewiertowej wedtug krzywej projektu; dokonuje on odczytu na ekranie sondy przy lokalizacji
radiowej lub obstuguje komputer przetwarzajacy dane, odbierane od nadajnika poprzez kabel
przeciagniety srodkiem zerdzi,

- operator wiertnicy musi spetnia¢ polecenia dotyczace jakichkolwiek zmian kierunku,

- przewiert kontynuuje si¢ do momentu przejscia pod przeszkods, az do wyjécia ,,pilota" na powierzchnie,

- nastepnie nalezy odkreci¢ glowice pilotujaca i na jej miejscu nalezy dokrecic¢ rozwiertak z kretlikiem, za
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ktorym nalezy zamocowaé rur¢ przeznaczona do wciagnigcia

do rozwiertaka nalezy doprowadzi¢ pluczke,

funkcje umieszczania rury nalezy wykona¢ wciagajac i krecac catym przewodem wiertniczym,

kretlik za rozwiertakiem musi zapobiegaé skr¢caniu si¢ zacigganej rury,

zastosowany rozwiertak, zaleznie od warunkéw geologicznych powinien mie¢ $rednice o okoto 20%
wigksza od $rednicy zaciagganej rury,

przy trudnych warunkach geologicznych i $rednicach rur wigkszych niz 200-300 mm, przed zacigganiem
rur nalezy wstepnie rozwierci¢ otwor,

pluczke z zawiesing bentonitowa nalezy przygotowaé w zbiornikach, wyposazonych w mieszalniki i
pompy cyrkulacyjne,

przygotowang ptuczke podawaé nalezy pompa nurnikowa lub ttokowa do lawety wiertnicy,

zatoga obshugujaca wiertnicg i osprzet pomocniczy powinna sktadac si¢ z 5-7 0sob,

osoba kierujac grupg przewiertows, jak i operator wiertnicy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do prowadzenia takich robét,

operator odpowiada za stan techniczny wiertnicy,

przygotowaniem ptuczki, przegladami pomp ptuczkowych oraz osprzetu mieszajacego powinny zajmowac
si¢ osoby, ktore posiadaja przeszkolenie z zakresu wlasciwego doboru i urabiania pluczki.

Mozliwe jest zastosowanie innych technologii przewiertow sterowanych, ktore zapewnia pozadany efekt z

zachowaniem zasad bezpieczenstwa i nie spowoduja degradacji srodowiska naturalnego.

5.5. Roboty montazowe.

5.5.1. Ogolne zasady montazu i ukladania rurociagow.

Przy uktadaniu rur wzdhiz tras wykopdw nalezy stosowac si¢ do nastepujacych wskazowek:

rury nalezy uktada¢ jak najblizej wykopu,

pojedyncze rury powinny spoczywaé na réwnej powierzchni i by¢ réwnomiernie podparte dla
zmniejszenia ugigc,

po wykonaniu wykopu, rury nalezy uktadaé po przeciwnej stronie niz odktadany grunt z wykopu,

nalezy pozostawi¢ miejsce na przemieszczanie si¢ koparki,

rury nie moga by¢ narazone na dzialanie ciezkiego sprzgtu i ruchu kotowego, oraz musza by¢
zabezpieczone przed ewentualnymi podmuchami wiatru,

nalezy chroni¢ rury przed bezposrednim oddzialywaniem promieniowania slonecznego, ktoére moze
spowodowaé, wyginanie si¢ rury,

wygiecie takie moze by¢ zlikwidowane przez obrocenie rury chtodniejsza strona do stofica Iub przez
umieszczenie rury w cieniu, ponadto pozostawienie rur w pakietach zmniejsza mozliwos¢ wyginania si¢
rur w wyniku dziatania promieniowania stonecznego,

rury nalezy uktada¢ kielichem skierowanym w gore przewodu.

Przy montazu rurociagéw powinny by¢ spelnione warunki zapewniajace prawidtowe wykonanie potaczen,

szczelno$é przewodow 1 wiasciwa eksploatacje sieci:

montaz przewodow z tworzyw sztucznych nalezy przeprowadzaé przy temperaturze otoczenia 0 + 30°C,
najmniejsze spadki kanatléw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu
(samooczyszczania), tj. 0,6 + 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze niz 0,5 %,

glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zalezno$ci od stref przemarzania gruntéw 1,0 ~ 1,3 m, a
przy mniejszych zaglgbieniach nalezy odpowiednio ociepli¢ kanat,

nalezy dazy¢ do tego, aby zaglebienie kanatu na koncowce sieci zapewniato mozliwos¢ ewentualnego
skanalizowania obiektow potozonych przy tym kanale

do budowy przewodu moga by¢ uzywane tylko rury, ksztattki i taczniki nie wykazujace uszkodzen

(np. wgniecen, peknig¢ oraz rys na ich powierzchniach),

uktadanie przewodu moze by¢ prowadzone po uprzednim przygotowaniu podtoza (podtoze profiluje si¢ w
miarg uktadania odcinkéw rurociagu),

przewod po utozeniu powinien $cisle przylega¢ do podloza na catej swej dtugosci w co najmniej 1/4
swego obwodu,

jezeli wystepuje taka mozliwos$¢, nalezy montowa¢ przewod na powierzchni terenu, a nastgpnie opuszczac
go na dno wykopu; metoda ta moze by¢ stosowana przy wykopach wasko przestrzennych bez obudowy
$cian, a przede wszystkim bez poprzecznych poziomych i dotyczy zwykle rurociaggéw produkowanych w
zwojach oraz rur PE w odcinkach o $rednicach ponizej 280 mm; przewod montowany jest na podktadach
drewnianych utozonych na poboczu wykopu, badz na pomos$cie drewnianym ustawionym nad wykopem;
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maksymalna dlugo$¢ montowanego odcinka rurociagu jest zalezna od rozstawu weztow, ale nie moze by¢
wigksza niz 100; przy opuszczanie przewodu PVC na dno wykopu nalezy zwrdci¢ uwage na oznakowania
granicy wcisku bosych koncéw rur w kielichy oraz na nie przekraczanie dopuszczalnego ugiecia
przewodu,

uktadanie pojedynczych rur stosuje si¢ dla srednic powyzej 225 mm; rury rozmieszcza si¢ na dnie wykopu
i kolejno wykonuje si¢ zlacza, przy czym rura zakonczona kielichem (do ktérego jest wciskany bosy
koniec nastgpnej rury) powinna by¢ uprzednio ustabilizowana przez wykonanie obsypki,

dopuszcza si¢ zginanie na zimno rur wykorzystujac ich elastycznos¢ i elastyczno$¢ samych ztacz pod
warunkiem, ze nie spowoduje to ugigcia w kielichu wigkszego niz 2°,

niedozwolone jest gigcie rur na goraco (odchylona rura nie moze by¢ nawiercana).

5.5.2. Montaz rurociagu grawitacyjnego rur kielichowych z PP.

Montaz rurociggu grawitacyjnego nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

rury i ksztattki nalezy, przed opuszczeniem do wykopu lub przed montazem, sprawdzi¢ pod katem
wystepowania ewentualnych uszkodzen,

rur nie nalezy zrzuca¢ do wykopu,

nie mozna montowaé uszkodzonych rur, ksztattek oraz elementow uszczelniajgcych,

aby zapewni¢ prawidlowe potozenie rury w wykopie nalezy ja co 30 do 40 cm przysypac,

po wstepnym rozmieszczeniu rur w wykopie nalezy przeprowadzi¢ montaz zgodnie z projektowanym
spadkiem pomi¢dzy weztami od punktu o rzgdnej nizszej do punktu o rzednej wyzszej,

nalezy usung¢ dekle zabezpieczajace, zaréwno z kielicha rury juz utozonej, jak i z bosego konca kolejnej
rury,

ustawi¢ wspotosiowo taczone elementy,

posmarowac bosy koniec i uszczelke Srodkiem utatwiajacym poslizg,

wecisng¢ bosy koniec do kielicha mufy.

Ponadto:

po nasmarowaniu koncow bosych rur nie mozna dopusci¢ do ich kontaktu z gruntem,

nie mozna doprowadzi¢ do zabrudzenia kielicha mufy,

bosy koniec rury wciska¢ do osiggniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczonej na zewnetrznej
powierzchni rury,

jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciska si¢ do konca kielicha mufy (do oporu), a nastepnie cofa o
okoto 1 cm,

montujgc przewody nalezy upewnic¢ si¢, ze poszczegdlne odcinki rur utozone sa w linii prostej i nie sg od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowanego kierunku,

wciskanie bosego konca rury do kielicha moze by¢ wykonywane z zastosowaniem prostej dzwigni przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiem podtuznym za pomoca obejmy pier-
scieniowej 1 wyciagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur o wigkszych $rednicach),

decyzja nalezy do wykonawcy, jaka metoda bedzie stosowana do montazu rurociggu,

niedozwolone jest uzywanie tyzki koparki do wciskania rury w kielich.

Przycinanie rur wykonywane jest po stronie bosego konca. Cigcia dokonuje si¢ pila mechaniczng lub

rgczng przy zachowaniu nastgpujacej kolejnosci robot:

oznaczy¢ na powierzchni zewnetrznej rury linig cigcia oraz granicg weisku rury w kielich w odleglosci od
linii cigcia takiej jak dtugos$¢ fabrycznie oznaczona na bosym koncu,

umiesci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby linia cigcia rury znalazla si¢ naprzeciw szczeliny w
sciankach korytka,

przytrzymac rur¢ w korytku i dokona¢ cigcia,

wykona¢ fazowanie koncoéwki rury za pomoca pilnika - zdzieraka,

wygtadzi¢ powierzchnig cigcia i fazowania oraz wyokragli¢ krawedzie za pomoca pilnika gtadzika,
posmarowac koncowke srodkiem poslizgowym,

koncodwka bosego konca rury jest gotowa do wsunigcia w kielich mufy.

Przy wlaczeniach do istniejagcych przykanalikow stosowa¢ kolana o odpowiednim kacie. Przy

wigczeniach do istniejagcych zbiornikow bezodptywowych grunt piaszczysty przesiany z wykopow zagescic.
Na tak przygotowanym podtozu nalezy wykona¢ kinet¢ z betonu hydrotechnicznego B-20 dostosowujac
kinete do istniejacego wlotu i projektowanego wylotu. Istniejgce przylacza w miejscach wigczen zlokalizowad
poprzez wykonanie wykopow probnych.

W przypadku stwierdzenia na budowie innych glebokosci przykanalikéw niz zaktadane, ktére uniemozliwiaé
bedg zachowanie minimalnego spadku dla rurociggéw, a tym samym predkosci samooczyszczania kanatow,
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niezwlocznie nalezy powiadomi¢ Inwestora, oraz projektanta w celu przeprojektowania uktadu.
Projektowane przytacza do granicy dziatek wykona¢ z minimalnym spadkiem 1,0%.

5.5.3. Montaz rurociagu tlocznego z rur PE-HD.

Montaz rurociagu tlocznego z PE-HD nalezy przeprowadzi¢ w nastgpujacy sposob:

- rury PE-HD produkowane w odcinkach moga by¢ taczone w dhuzsze odcinki w wykopie lub poza nim, w
poblizu jego krawedzi,

- mozliwos$¢ uginania si¢ rur PE-HD pozwala na opuszczenie do wykopdw rurociagéw juz zmontowanych,

- jezeli rurociag bedzie uktadany w warunkach niskich temperatur zewngtrznych, to promien gigcia
powinien wynosi¢ min 35 x DN,

- w przypadkach dostarczania rur w zwojach nalezy je uktada¢ w wykopach pod takim kierunkiem ugigcia,
pod jakim zostaly pierwotnie zwini¢te w produkc;ji,

- zmiany kierunku rury przez jej ugiecie mozna wykonac tylko recznie,

- niedopuszczalne jest wyginanie rur z zastosowaniem sprze¢tu mechanicznego, jak roéwniez przez ich
podgrzewanie,

- rury w wykopie powinny by¢ utozone w osi projektowanego przewodu z zachowaniem spadkow,

- osiowos¢ utozenia rur najlepiej zapewnié uktadajac je oznaczeniami do goéry i w jednej linii,

- glebokos¢ utozenia przewoddéw ok. 1,6 m pod powierzchnig terenu.

Rury PE-HD 1aczy¢ metoda zgrzewania elektrooporowego oraz doczotowego wg nastepujacych zasad:

- proces zgrzewania musi odbywac si¢ przy dodatnich temperaturach otoczenia,

- nie wolno wykonywaé zgrzewania przy wystepowaniu duzej wilgotnosci powietrza, np. mgly,

- przed rozpoczeciem zgrzewania zawsze nalezy zapoznac si¢ z instrukcja zgrzewarki,

- jezeli kolejne czynnosci podane w instrukcji zgrzewarki odbiegaja od ogolnych wytycznych podanych
nizej, nalezy zastosowac si¢ do instrukcji urzadzenia.

5.5.4. Montaz studzienek kanalizacyjnych.

1) Magazynowanie elementow studni na stojaco na ptaskim podiozu. Uszczelki miedzyelementowe
przechowywa¢ w opakowaniu, zabezpieczonym przed mrozem i promieniami stonecznymi.

2) Studnie powinny by¢ dostarczane gotowe do przytaczenia.

Dostawe sprawdzi¢ pod katem kompletnosci. Elementy sprawdzi¢ przed montazem i w razie potrzeby
wyczysci¢ lub wymienié. Uszkodzonych elementéw nie nalezy instalowac.

3) Nalezy na stale zagwarantowa¢ wszystkie nizej wymienione parametry montazu. Na przyktad nalezy
zapobiega¢ wyplukiwaniu drobnych frakcji stosujac odpowiednie dzialania (zastosowanie wtokniny,
poprzeczna warstwa gliny itp.).

4) Minimalna grubo$¢ podsypki pod podstawa to 10 cm. Podloze wykona¢ zgodnie z PN-EN 1610. Grubosé
podtoza (podbudowa) zgodnie z PN-EN 1610. Zakres podbudowy musi by¢ wykonany jako trwaty, i rowny
na catej powierzchni. Podbudowe wykona¢ zgodnie z wymogami projektu.

5) Podstawe umiesci¢ na przygotowanym podtozu zgodnie z kierunkiem przeptywu i przylaczami rur.
Sprawdzi¢: utozenie, poziom, wysokos¢, zaglebienie, kierunek przeptywu.

6) Potaczenia z rurami powinny by¢ wykonane, jako gniazda /mufy, z zaznaczeniem (strzatka na kielichu i
kinecie) kierunku przeptywu. Mufy/gniazda przeznaczone sa do bezposredniego potaczenia / montowania rur
z PVC zgodnie z EN 1401, rur z PP zgodnie z EN1852 lub rurami z tworzywa (gladkie standard $rednice
zewnetrzne). Do podtaczenia rur z innych materiatdéw zastosowac adapter, krotkie rury lub zlacza.

Sprawdzi¢ stan uszczelek prawidtowos¢ ich utozenia i w razie potrzeby usuna¢ zanieczyszczenia. Nalezy
zastosowac $rodek §lizgowy na wewnetrznej stronie mufy (uszczelka) i bosym koncu rury, a nastgpnie wsun
bosy koniec rury do oporu (lub znaku giebokosci na rurze). W mufach pozioma tolerancja wlotu rury

to £ 3.75°, a zmienne nachylenie do 6,5%. Zmiana kierunku i nachylenia granicznych warto$ci moze by¢
odpowiednio zredukowana do zadanych wartosci.

7) Wykonujac montaz studni nalezy zalozy¢ uszczelke na gorng cz¢s¢ podstawy lub pierScienia, sprawdzi¢
doktadnos¢ miejsca osadzenia i1 czystos¢. Posmarowaé S$rodkiem $lizgowym (np. pasta silikonowa).
Wyeczysci¢ gniazdo /szczeling gornego elementu i potaczyé razem elementy z uszczelka zamontowana na
dolnym elemencie studni, bez przechylania (,,bujania”) studni. Elementy studni wlazowej powinny mie¢
pionowe znaki pomocne w wyréwnaniu elementoéw i ustawieniu pionowo stopni. Elementy studni wtazowej
sa razem faczone do momentu oporu przy uzyciu niewielkiej sity. Aby unikna¢ powstania poduszki
powietrznej mig¢dzy uszczelka (na dolnym elemencie), a gorna szczeling (naktadanego elementu, zaleca si¢
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przetozenie przez uszczelke (natozenie) linki z tworzywa lub sznurka. Po zmontowaniu gornego elementu
nalezy wyciagnac¢ linke (po potaczeniu dwoch elementow).

8) Do wypehienia wokol studni nalezy uzy¢ materialow dajacych sie zage$ci¢, niewigzacych i luzno
wigzacych, o rozmiarze czastek okraglych (np. zwir) nie wigkszych niz 32 mm i 16 mm dla materialu
tamanego / mielonego. Material wypelniajacy do zasypywania wykopu musi by¢ zgodny z klasyfikacja wg
PN-EN 1610.

9) Szerokos$¢ podsypki i wypetnienia powinna by¢ zgodna z PN-EN1610, w kazdym (na obwodzie studni)
miejscu nie mniej niz 40 cm. Instalujac studnie wlazowe w wodzie gruntowej, aby zapobiec jej uniesieniu
wymagane jest minimum 50 cm wokol. Miejsce potaczenia rury ze studnig musi by¢ ostroznie wypetniane /
zasypywane, a wypekienie zaggszczone np. waskim recznym ubijakiem. Wazne jest, aby podsypke i
wypeknienie nanosi¢ warstwami okoto 20-40 cm i zaggszczaé Sredniej wielkosci zageszczarka wibracyjng
(okoto 50 kg). Wymagana ilo$¢ przej$¢ kazdej warstwy zalezy od materiatu zastosowanego do wypehienia,
wagi oraz rodzaju urzadzenia / sprzgtu uzytego do zageszcezenia - powinno to wynika¢ z EN 1046. Minimalny
przyjety stopien zaggszczenia to > 97%.

10) Przed obsypaniem studni gruntem nalezy potaczy¢ podstawe lub pierscien ze stozkiem, na gornej czesci
otworu wlazowego (bez uszczelki) nalezy zastosowac pokrywe (z6tty dekiel) lub ptyte stalowa. Nalezy sypaé
grunt na pokrywe, aby materiat byt rozprowadzany dookota studni, a studnia bedzie zabezpieczona przed
zanieczyszczeniem. Ponownie nalezy zdja¢ stozek i zgodnie i zamontowa¢ nastgpny element.

11) Dopasowanie wysokosci studni nalezy wykona¢ poprzez obcigcie gornej czesci stozka studni, cigcie
wzdhiz markerow pierScieniowych (rozmieszczonych co 1 cm) na jego zewngtrznej stronie - skrocenie max
25 cm. Cigcie mozna wykonaé np. pita do drewna. Powierzchnia bedzie chropowata. Wywierci¢ otwor na
pelna glebokos¢ w wymaganym miejscu wiertarka elektryczna z wierttem koronkowym. Niedopuszczalne jest
nawiercanie elementow w miejscach potaczenia elementow.

Nalezy oczys¢ wywiercony otwor, wlozy¢ uszczelke bez $rodka slizgowego od strony zewngtrznej (z
zebrami), posmarowa¢ $rodkiem $lizgowym (np. smar silikonowy) uszczelke od strony wewnetrznej i bosy
koniec rury, a nastgpnie wsuna¢ bosy koniec rury na wymagana gtebokoscé.

12) Betonowy pier§cien odcigzajacy przenosi obcigzenia na podbudowg i zabezpiecza studni¢ przed
uszkodzeniem. Studnia nie moze mie¢ bezposredniego kontaktu z betonowym pierScieniem odcigzajacym,
(betonowy pierscien odcigzajacy powinien wystawac¢ okoto 4 cm ponad gérna krawedz studni). Zaggszczenie
pod betonowym pierécieniem poparcia to co najmniej 100 MN/m? Podloze pod betonowym pierScieniem
odcigzajacym powinno by¢ ptaskie i wolne od obciazen punktowych - zwir, piasek, chudy beton. Pierscien
musi by¢ zamontowany centralnie bez naruszania podtoza / podbudowy). Do czasu montazu wlazu betonowy
pier§cien powinien by¢ przykryty stalowa ptyta (zabezpieczony otwdr wlazowy). Catkowita wysoko$é
betonowego pierscienia odciazajacego dla dostepnego w handlu wiazu klasy D400 to okoto 19 cm od gorne;j
krawedzi stozka PP / PE (bez pier§cienia wyrdwnawczego.

5.5.5. Montaz przepompowni $ciekow.

Montaz przepompowni nalezy przeprowadzi¢ w nastgpujacy sposob:

- pod plyta wykona¢ podbudowe z kruszywa tamanego o granulacji 0-31,5 mm,

- zbiornik przepompowni powinien by¢ wykonany jako monolityczny, sklejany z gotowych elementow w
fabryce lub w czesciach, przygotowanych do potaczenia na miejscu posadowienia,

- po zestawieniu zbiornika ze $rodka transportowego, nalezy go ustawi¢ w pozycji pionowej,

- roéwnoczes$nie w miar¢ postepu zasypki nalezy wykonaé podtaczenia sieci kanalizacyjnej,

- nastgpnie wyprowadzi¢ przez przepust kablowy kabel zasilajacy przepompowni i wyciagnaé go przez
stopg, na ktdrej bedzie zamontowana szafa zasilajaco-sterujaca,

- nastgpnie zamontowaé pompe¢ wraz z prowadnica i stopg sprzggajacymi wg instrukcji producenta,

- zamontowac orurowanie wraz z armaturg i podtaczy¢ ja do stopy sprzegajacej pompy i zewngtrznej sieci
kanalizacji sanitarnej ttocznej,

- podlaczenia kabli, pompy i wytacznikéw ptywakowych oraz uruchomienia przepompowni powinien
dokonac¢ serwis,

- po zakonczeniu robot ziemnych, doprowadzeniu kabla zasilajacego przez przepust przepompowni i
zasileniu przepompowni oraz wykonaniu elementdw ochronnych, nalezy zglosi¢ pisemnie gotowos$¢
obiektu do uruchomienia.

5.5.6. Wytyczne ulozenia zdemontowanych nawierzchni utwardzonych
Na trasie projektowanych sieci i przytaczy przewiduje si¢ zdjecie i ponowne ulozenie nawierzchni

utwardzonych, tj. nawierzchnie z kostki brukowej betonowej, plyt betonowych oraz nawierzchni z mas
asfaltowych. Nawierzchnie z kostki betonowej uktada¢ na podsypce cementowo — piaskowej, grub. 5 cm.
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Zdjete ptyty betonowe drogowe uktada¢ na zageszczonej podbudowie z kruszywa lamanego grubosci 15 cm.
Nawierzchnie asfaltowe odtworzy¢ o pierwotnej grubosci okoto 11 cm. Jezeli przy rozbidrce nawierzchni
okaze si¢, ze nawierzchnie posiadaly podbudowg to materiat z podbudowy wykorzysta¢ ponownie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Badania przed przystapieniem do roboét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatdéw do betonu i zapraw i
ustali¢ recepte. Ponadto powinien dokona¢ sprawdzenia materiatow sktadowanych na placu budowy jak i
materiatdéw przywozonych bezposrednio na plac budowy przed ich montazem.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z

czestotliwos$ciag zaakceptowang przez Inzyniera Budowy.
W szczegblnosei kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadnosciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa
mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa zatozenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek i pokryw wiazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosic¢
wiecej niz = 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

- odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegltosci osi utozonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé -5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym
spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dhugosci 100 m powinien by¢
zgodny z pkt. 6.9., rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadno$cig do £ 5 mm.

6.4. Proby szczelnos$ci rurociagow.
6.4.1. Préba szczelnosci rurociggu grawitacyjnego.

Dla sprawdzenia szczelno$ci rurociggu grawitacyjnego z PP, nalezy przeprowadzi¢ probe szczelno$ci na
eksfiltracje i infiltracje wg PN-EN 1610:1997 (zamiast PN-92/B-10735). Probe szczelno$ci na eksfiltracje
nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

- probe nalezy wykona¢ odcinkami o dtugosci rownej odlegto$ci migdzy studzienkami rewizyjnymi,

- odcinek rurociagu stabilizuje si¢ przez wykonanie obsypki,

- wszystkie otwory badanego odcinka szczelnie za$lepi¢ za pomoca balonu gumowego, korka lub
odpowiednio uszczelnionych tarczy
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- nalezy obnizy¢ poziom zwierciadta wody gruntowej w gornej studzience o min 0,5 m ponizej dna
wykopu,

- po napehieniu przewodu woda i osiggni¢gciu w studzience goérnej poziomu zwierciadla wody na
wysokosci 0,5 m ponad goérna krawedziag otworu wlotowego, nalezy przerwaé doplyw wody i tak
catkowicie napetniony odcinek pozostawi¢ przez 1 h w celu nalezytego odpowietrzenia i ustabilizowania
poziom wody z w studzienkach,

- po tym czasie, podczas trwania proby szczelnosci nie powinno by¢ ubytku wody w studzience gornej
(przez 30 min dla odcinka o dtugosci do 50 m i przez 60 min dla odcinka o dtugosci powyzej 50 m),

- zlacza kielichowe przewodéw PP zastosowanych w projekcie powinny by¢ szczelne na infiltracje przy
szczelnosci na eksfiltracje.

6.4.2. Préba szczelnosci rurociagu ttocznego.

Dla sprawdzenia wytrzymatosci rur i szczelnosci ztacz rurociagu ttocznego z PE-HD, nalezy przeprowadzi¢
probe cisnieniows hydrauliczng jak dla przewodéw wodociagowych z PE-HD wg PN-81/B-10725. Probe
szczelnoS$ci nalezy przeprowadzi¢ w nastgpujacy sposob:

- probe nalezy wykonaé po utozeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z podbiciem rur z obu stron
piaszczystym gruntem dla zabezpieczenia przed przesunigciem przewodu,

- wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte dla sprawdzenia ewentualnego przecieku,

- napelnia si¢ odcinek przewodu woda z predkoscig 7 h/km rurociagu niezaleznie od jego Srednicy,

- temperatura wody uzytej do proby nie moze przekraczac 20°C,

- przewdd nie powinien by¢ nastoneczniony, a zimg temperatura jego zewngtrznej powierzchni nie moze
spas¢ ponizej +1°C,

- ustala si¢ ci$nienie probne rowne cisnieniu nominalnemu i utrzymuje si¢ je przez 2 h przez ewentualne
dopompowanie wody,

- nastgpnie ci$nienie probne zwigksza si¢ do wartosci 1,5 ci$nienia nominalnego i utrzymuje przez 2 h jw.

- po tym czasie obniza si¢ ci$nienie probne do ci$nienia nominalnego i utrzymuje si¢ przez 1 godz. jw.

- ilo$¢ dopompowanej wody nie moze przekroczyé wartoéci maksymalnej,

- na zlgczach poddanych probie ci$nieniowej nie mogag wystgpowac przecieki w postaci kropelek wody
oraz nie moze pojawic si¢ rosa,

- Wrazie stwierdzenia przeciekdw na ztaczach, nalezy dokonaé naprawy.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa wykonanej i odebrane;j sieci kanalizacji sanitarnej jest m (metr).

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i
wymaganiami Inzyniera Budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 7 daly

wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanatlowych,
- wykonane studzienki kanalizacyjne,
- wykonane przepompownie §ciekow,
- zasypany zageszczony wykop.
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postepu rob6t. Diugosé odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi nie
powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:
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oznakowanie robot,

dostawe materiatow,

wykonanie robdt przygotowawczych,

wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem $cian wykopu,
przygotowanie podloza,

utozenie przewodow kanalizacyjnych,

montaz studni i przepompowni $ciekow,

zasypanie i zaggszczenie wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
wykonanie robdot wykonczeniowych i porzadkowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy:

- PN-EN 13598-2:2009/AC:2009 - Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej - Nieplastyfikowany poli(chlorek
winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE). Czgé¢ 2: Specyfikacje studzienek wiazowych
i niewtazowych instalowanych w obszarach ruchu kotowego gleboko pod ziemia.

- PN-EN 13598-1:2005 - Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej
bezci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-
U), polipropylen (PP) i polietylen (PE). Czg¢é¢ 1: Specyfikacje techniczne ksztattek pomocniczych
wraz z ptytkimi studzienkami inspekcyjnymi.

- PN-EN 124:2000 - Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego.

- PN-EN 1610 - Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

- PN-EN 1617 - Zewngtrzne systemy kanalizacji ci$nieniowe;.

- PN-EN 752-6 - Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Cz¢$¢ 6: Uktady pompowe.

- PN-B-10729:1999 - Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

- PN-H-74086 - Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

- PN-H-74051-2 - Wtazy kanatowe Klasy B 125 i C 250.

- PN-68/B-06050 - Roboty ziemne i budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

- PN-71/B-02710 - Kanalizacja zewnetrzna. Przekroje poprzeczne zamknietych kanatow Sciekowych

- PN-74/B-02480 - Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

- PN-81/B-10725 - Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-92/B-10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-86/C-89280 - Polietylen. Oznaczenie.

- PN-74/S-96017 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie z ptyt betonowych i kamienno-betonowych.

- BN-62/6738-07 - Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne.

10.2. Materialy dodatkowe.

Katalogi budownictwa:

KB4-4.12.1.(6)  Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8)  Studzienki spadowe (lipiec 1980)
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