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ROBOTY WYMAGAJACE ZAMKNIEC TOROWYCH | WYrACZEN
‘ ‘ POMDST ROBOCZY f’l NAPIECIA W SIECI TRAKCYJNEJ:
‘ | " 1. MONTAZ RUSZTOWANIA PODWIESZONEGO DO SPODU PRZESEA.
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LINKA_NOSNA ‘ ‘ — INWENTARYZACJA WYSTEPUJACYCH ZARYSOWAR DZWIGAROW SPREZONYCH
— USUNIECIE SKORODOWANEGO BETONU
ERZEM0D JEZONY SIEC DREUMANE FUSTIOUALE DODMES] é ~ UZUPEENIENIE UBYTKOW BETONU ZAPRAWAMI TYPU PCC
DO SPODU WIADUKTU NA CZAS ROBOT INIEKCJA ZARYSOWAN DZWIGAROW
W OBREBIE CHODNIKGW WZMOCNIENIE DZWIGAROW NAKLEJANYMI PtASKOWNIKAMI STALOWYM!
WZMOCNIENIE SLUPOW FILAROW BETONEM NATRYSKOWYM
ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE BETONU SPODU PRZESEL | StUPOW
S 4. PRZY ODSLANIANIU StLUPOW FILARGW NALEZY WYKONAC PROBNE PRZEKOPY W CELU
ETAPOWANIE WE)DORAC NA POMOSCIE USTALENIA PRZEBIEGU EWENTUALNYCH KOLEJOWYCH URZADZEN PODZIEMNYCH.
n ETAP | 5. SZCZEGOtOWE OKRESY ZAMKNIEC TOROWYCH, WYYACZEN NAPIECIA SIECI TRAKCYINEJ
BYDGOSZCZ OPASKA ORAZ ZASADY WYKONYWANIA PRAC W CZASIE ROZKLADOWYCH PRZERW W RUCHU
BEZPIECZENSTWA POCIAGOW OKRESLON% ZOSTANA PRZEZ WYKONAWCE, REMONTU WIADUKTU, PO OPRACOWANIU
E HARMONOGRAMU ROBOT | TYMCZASOWEGO REGULAMINU PROWADZENIA RUCHU
PAS PRZEZNACZONY NA PQrACZENIE 7000 . 2930 , 2 Pt
I DWOCH POLOWEK NADBETONU, IZ0ACH]  fm POCIAGOW W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT.
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f ETAP I Projektowanie. Nadzory Zarzqd Drég Miejskich
BYDGOSZCZ RAB Zbigniew Bartnikowski i Komunikacji Publicznej
. 2930 7000 ] 81-595 Gdynia, ul. Makuszyfiskiegd 34 Bydgoszez, ul. Fordofiska 120
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