OPIS PRZEMIOTU ZAMOWIENIA

Wspdlny stownik zamowien

Kody CPV:
45000000-7 roboty budowlane
45233120-6 roboty w zakresie budowy drog

Przedmiotem zaméwienia jest przebudowa odcinka drogi gminnej na odcinku 190 m.b. w Szteklinie —
droga gminna nr 226005G dz. 12, obreb Szteklin w zakresie wymiany nawierzchni gruntowej
szutrowej na nawierzchnie z plyt drogowych azurowych typu YOUMB. Zakres umieszczony na
zatgczniku graficznym.

Zakres robét obejmuje:

Zakres robot obejmuje wyrdwnanie istniejacej nawierzchni szutrowej, wykonanie koryta, ulozenie i
zageszczenie warstw podbudowy, ulozenie i zageszczenie warstw podbudowy, ulozenie piyt
betonowych azurowych na jezdni, umocnienie poboczy.

Projektowane odcinki drogi posiada nawierzchnie ziemng okresowo profilowana. Jezdnia gruntowa
czesciowo utwardzona tuczniem kamiennym. W pasie drog projektowanych istnieje infrastruktura
podziemna.

Zadnie obejmuje wykonanie jezdni o szerokosci 3,0 m. z ptyt zbrojonych azurowych YOUMB
100x75x12,5cm o nosnosci min. 50 KN wraz z obustronnymi poboczami umocnionymi kruszywami o
szerokosci 0,5m.

Odcinki drég z ptyt YOUMB o diugosci 190 m.b. o szerokosci 3,0 m.

Po zakonczeniu robét teren przylegly nalezy uporzadkowac.

Konstrukcja nawierzchni czesci jezdne;j:
12,5 cm — piyta betonowa typu YOUMB 100x75 cm
10 cm - podsypka piaskowa
10 cm - podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego naturalnego stabilizowanego mechanicznie
0/31,5,

Pobocza drogowe umocnione /2x0,5m/
10 cm — pospditka zageszczona do Is=1,00
10 cm - podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego frakcja 0/31,5 stabilizowanego
mechanicznie.

- 10 cm. — podbudowa z pospoi

1. Dane techniczne

- ciag jezdny szerokos¢ 3,0 m. +pobocze utwardzone,
- ktg. ruchu KR1,

- klasa drogi - D,

- obcigzenie osiowe 100 kN/os,

-V proj. = 40 km/h,

- szeroko$c¢ czesci jezdnej — 3,00 m

- cigg jezdny dopuszczajacy ruch — 3,0 m

- przekroj jezdni — drogowy,

- spadki poprzeczne jezdni dwuspadowy — 2%,
- spadki poboczy - 7%,

- spadki podiuzne niwelety drogi 0,6% - 2,67%,

Przedmiar niniejszy jest wyceng sporzadzong dla okreslenia szacunkowej ilosci robét budowlanych. llosci
obmiarowe sg ilosciami przyblizonymi i usrednionymi i moga rézni¢ sie od ilosci rzeczywistych w zaleznosci
od zastosowanych rozwigzarh materialowych oraz przyjetych technologii wykonania rob6t. Zawarte w
niniejszym opracowaniu pozycje przedmiarowe nalezy traktowag, jako przykiadowe.



Oferowana cena jednostkowa powinna uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajgce
sie na poprawne wykonanie przedsiewzigcia.

Przedmiar wykonano przy wspomaganiu techniki komputerowej. Dia lepszej orientacji zdecydowano sie
pozostawi¢ w przedmiarze nr KNR-6w dla wyszczegdlnienia robét, lecz nie sg one podstawa ich wykonania.
Roboty nalezy wyceni¢ w oparciu o plan sytuacyjny i przedmiar robét, bedgcymi zatgcznikami
specyfikacji istotnych warunkéw zamoéwienia.
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