D-10.11.01. MALA ARCHITEKTURA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robot zwigzanych z wykonaniem
elementéw matej architektury przy remoncie drogi dojazdowej do cmentarza w m. Dzierzgon.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB maja zastosowanie przy wykonywaniu instalacji elementow mate;
architektury obejmuja:
a) zakup, transport i montaz matej architektury
Lokalizacja robot wg Dokumentacji Projektowej:

14. Okreslenia podstawowe
1.4.1. fawka— miejsce przeznaczone do siedzenia/odpoczynku
1.4.2. Kosz na odpady

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows,
STWIORB oraz poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Wymogi formalne

Wykonanie elementow matej architektury powinno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majacemu wihasciwe doswiadczenie
w realizacji tego typu robot i gwarantujacemu wiasciwg jako$¢ wykonania. Elementy matej architektury powinny
by¢ wykonane scisle wg dokumentacji projektowej.

1.5.2. Warunki organizacyjne
Przed przystapieniem do robot wykonawcy oraz nadzor techniczny winni sie doktadnie zaznajomi¢ z catoscia
dokumentacji technicznej. Wszelkie ewentualne niejasnosci nalezy wyjasnic¢ z autorami opracowan.

2.

MATERIALY

2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”, pkt.

2.

Elementy matej architektury winny by¢é wykonane i dostarczone przez firmy specjalistyczne i odpowiadaé
wymaganiom dotyczacym w/w urzadzen. Wybrane elementy zgodne z wytycznymi zawartymi w projekcie
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zaakceptowania przed dostawa i montazem.

2.2. fawki i kosze
- Montaz tawek zeliwnych dlugosci min. 170 cm, szeroko$¢ 60 cm, stelaz zeliwny czarny kolor RAL 9005, siedzisko z
desek drewnianych w kolorze mahon, montowana na state do fundamentu zelbetowego (50x70x30 cm)

- Montaz koszy na $mieci betonowych z wktadem z blachy ocynkowanej, poj. 40 litrow
- kolor RAL 9005 czarny

3.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne™, pkt 3.

Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera, a w przypadku braku takich dokumentow powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostana
przez
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Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez

Inzyniera.

Wykonawca powinien dysponowaé sprzetem gwarantujacym zachowanie wymagan jakosciowych i przepisow
bhp.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt. 4.

Nalezy przestrzega¢ zasad transportu zalecanego przez producentéw poszczegolnych elementow.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

4.2, Transport materiatow
Podczas transportu materiaty i elementy matej architektury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg
statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt. 5.
Wszystkie roboty powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty.

5.2. Wykonanie robot

Nalezy dokona¢ dostawy i montazu wszystkich elementow matej architektury zgodnie ze wskazaniami producenta i
zasadami sztuki budowlanej. Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na odpowiednie fundamentowanie urzagdzen
zabawowych zgodne z normg PN-EN 1176-1.

Rozmieszczenie, kolorystyka, wzornictwo, materiaty dostarczanych elementow matej architektury wykonywanych
przez firmy specjalistyczne winny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru przed dostaws i montazem.

Nawierzchnie nalezy wykona¢ $cisle wg zalecen producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne”, pkt 6.

Inzynier i Inspektor Nadzoru na podstawie pomiarow i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych
robot i ich zgodnosci z Dokumentacija Projektows oraz wymaganiami podanymi w STWiORB pkt 5.

6.2. Kontrola jakosci wykonywania i odbioru robét

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg techniczng oraz
wymaganiami podanymi w niniejszej SSTWiORB.

Kontrola wykonania robot polega na:

- ilosci i zgodnosci elementow z dokumentacja projektowsa,

- jakosci uzytych materiatow, zgodnosci z odpowiednimi normami i certyfikatami;

- prawidtowosci zamontowania elementow matej architektury.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robéot podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne”, pkt 7.
Obmiar robot powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera. Obmiar robot wymaga akceptacji Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
a) 1kpl. (komplet) zakupu, transportu oraz montazu wraz z elementami niezbednymi do montazu,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoéIne” pkt. 8
Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢:
- jakos¢ uzytych materiatow,
- ilo$¢ uzytych materiatow,
- zgodnos¢ zamontowanych urzadzen zabawkowych na placu zabaw z certyfikatami,
- zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
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- prawidtowos¢ zamontowania i dziatania urzadzen,
- prawidtowosé¢ posadowienia urzadzen w stosunku do poziomu nawierzchni.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, niniejsza SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaty spetnione.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena 1 kpl. Lawki/kosza

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup, zatadunek, transport, wytadunek i przechowanie elementu,

- montaz elementu,

- uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach,

- zatadunek i odwiezienie pozostatosci po uporzadkowaniu terenu,

- koszty zapewnienia niezbgdnych czynnikow produkciji,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w STWiORB i usunigcie ewentualnych niezgodnosci,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiIORB, zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i STWiIORB,

- przeglady techniczne elementu w okresie gwarancyjnym,

- niezbedne naprawy i zabiegi konserwacyjne w okresie gwarancyjnym.
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