SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Wymagania ogodlne - $1.001
1. Cze$¢ budowlana

1.0 Wstep.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot ogolnobudowlanych dla zadania: Docieplenie
stropodachow , scian zewnetrznych wraz z robotami towarzyszacymi w
budynku szkolnym Specjalnego Osrodka Szklolno Wychowawczego w

Swiebodzine ul. Zakéw 1

Zakres Robot objetych ST.

ST.001-Wymagania ogolne

ST.002-Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe
ST.003-Docieplenie stropodachow
ST.004-Docieplenie $cian zewnetrznych
ST.005-Roboty murowe

ST.006-Roboty zelbetowe

ST.007-Instalacja odgromowa

1.1.1. Obowiazki Inwestora

- Przekazanie dokumentacji - Inwestor przekazuje wykonawcy 2 egzemplarze
dokumentacji projektowej oraz dziennik budowy

- Przekazanie placu budowy - Inwestor przekaze plac budowy we fragmentach i w
czasie przedstawionym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez Inwestora
projektu zagospodarowania placu budowy i programu realizacji inwestycji.

- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

1.1.2. Obowiazki Wykonawcy

Opracowanie projektu zagospodarowania placu budowy, projektu organizacji i
zabezpieczenia robot w czasie trwania budowy. Stosownie do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego i osdb
zatrudnionych na terenie budowy, Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce oraz harmonogram i terminarz wykonania robot - zaakceptowany
przez Inwestora.

Przejecie placu budowy, zabezpieczenie i oznakowanie zgodnie z wymogami prawa
budowlanego. Tres¢ tablic i miejsce ustawienia nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy, od



momentu przejecia placu budowy do odbioru koricowego. W miare postepu robot,
plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materiaty, sprzet i
zanieczyszczenia.

Zorganizowanie terenu budowy.UWAGA: Budynek szkolny

Zabezpieczenie dostawy mediow

Ochrona $rodowiska na placu budowy i poza jego obrebem powinna polega¢ na

zabezpieczeniach przed:

A) Zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami, a w
szczegolnosci: paliwem, olejem, chemikaliami.

B) Zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami

0)] Mozliwoscig powstania pozaru

D) Niszczeniem drzewostanu na terenie budowy i na terenie przylegtym

Ochrona istniejgcych urzadzen podziemnych i naziemnych. Przed rozpoczeciem robdt
budowlanych Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie sieci i instalacje
przed uszkodzeniem.

Petna odpowiedzialno$¢ za opieke nad wykonywanymi robotami, materiatami oraz
sprzetem znajdujgcym sie na placu budowy (od przejecia placu do odbioru
koricowego robot).

Odpowiedzialno$¢ za wszelkie zniszczenia i uszkodzenia wiasnosci publicznej i
prywatnej.

W przypadku natrafienia w czasie wykopow na przedmioty mogace mie¢ wartosc
zabytkowg lub archeologiczng Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ te
przedmioty, przerwac roboty i niezwlocznie powiadomi¢ o tym fakcie Inwestora,
projektanta i wladze konserwatorskie. Wznowi¢ roboty stosownie do dalszych
decyzji.

Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza
socjalno-sanitarnego, nie dopuszczaé do pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia

1.1.3. Materialy i sprzet

Materialy stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa i obowigzujgcymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i Swiadectwa
dopuszczenia do uzycia, oraz akceptacje inspektora nadzoru

Przechowywanie i sktadowanie materiatow - w sposdb zapewniajacy ich wiasciwg
jakos¢ i przydatnos¢ do robot

Sktadanie materiatdw wg. asortymentu z zachowaniem wymogdow bezpieczenstwa i

umozliwieniem pobrania reprezentatywnych probek



Sprzet stosowany do wykonywania robot powinien gwarantowac jako$¢ robdt okreslong
w dokumentacji projektowej, PN i warunkach technicznych i S.T. Dobor sprzetu
wymaga akceptacji Inwestora.
1.1.4. Transport
Dobor srodkow transportu, wymaga akceptacji Inwestora. Kazdorazowo powinny posiadac
odpowiednie wyposazenie stosownie do przewozonego tadunku, stosujac sie do ograniczen
obcigzen osi pojazdow.
1.1.5. Wykonywanie robot
Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi
normami, dokumentacjg projektowg, udzielonymi pozwoleniami na budowe i uzgodnieniami
konserwatorskimi, a takze wymaganiami technicznymi dia poszczegdlnych rodzajow robot
wyszczegdlnionych w Slepym kosztorysie. Odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonywania
wszystkich rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania w catosci ponosi Wykonawca.
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajgcego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnych funkgji technicznych w budownictwie
1.1.6. Dokumenty budowy
W trakcie realizacji Kontraktu Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢, przechowywac i
zabezpieczy¢ nastepujgce dokumenty budowy:
-dziennik budowy,
-ksiege obmiardw,
-atestow jakosciowych wbudowanych elementéw ,
-protokotow odbiorow robot,
Dziennik budowy powinien by¢ prowadzony SciSle wg. wymogow obowigzujgcego Prawa
Budowlanego, przez Kierownika budowy.
Prawo do dokonywania zapisow w dzienniku budowy oprdcz Kierownika i inspektora
nadzoru inwestorskiego przystuguje takze:
-przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego,
-autorowi projektu,
-osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawczego - tylko w zakresie
bezpieczenstwa wykonywania robot budowlanych
Ksiega obmiaru jest dokumentem budowy, w ktorym dokonuje sie okresowych wyliczen i
zestawien wykonanych robdt w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem Slepym.
Ksiege obmiaru prowadzi Kierownik budowy, a pisemne potwierdzenie obmiarow przez
Inwestora stanowig podstawe do obliczen.
1.1.7. Kontrola jakosci robot

Za jakos$¢ wykonywanych robét oraz zastosowanych elementow i materiatow -



odpowiedzialny jest Wykonawca robdt. W zakresie jego obowigzkdw przed przejeciem
terenu  budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu
organizacji robot zawierajgcego: mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz
zamierzony sposob wykonania robdt zgodnie z projektem i sztukg budowlang. Projekt
organizacji robot powinien zawierac:
-terminy i sposob prowadzenia robdt,
-organizacje ruchu na budowie,
-oznakowanie placu budowy (zgodnie z BHP),
-opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowe materiatow,
sprawdzania i cechowania sprzetu podczas prowadzenia robot,
-sposdb postepowania z materiatami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
W zakresie jakosci materiatdw Wykonawca ma obowigzek :
-wyegzekwowac od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,
przestrzega¢ warunkow transportu i przechowywania materiatdw dla zachowania
odpowiedniej ich jakosci,
-okresli¢ i uzgodni¢ warunki dostaw dla rytmicznosci robot,
-prowadzi¢ biezace kontrole jakosci otrzymywanych materiatow,
-wszystkie roboty i materiaty powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana
uzgodniona z projektantem.
1.1.8. Obmiar robét
Obmiar robot polega na wyliczeniu i zestawieniu faktycznie wykonanych robot i
wbudowanych materiatdow. Obmiar robdt wykonuje Wykonawca i wyniki zamieszcza w
ksiedze obmiarow. Obmiar obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe.
Roboty sg podane w jednostkach zgodnych z kosztorysem Slepym.
Obmiar powinien by¢ wykonany w sposob jednoznaczny i zrozumiaty, dla robot zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania , dla robdt zakrywanych - przed ich zakryciem.
Obmiary skomplikowanych powierzchni i kubatur powinny by¢ uzupetnione szkicami w
ksiedze obmiaréw lub dotgczone do niej w formie zatgcznika.
1.1.9. Odbior robot
Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z umowg oraz okreslenie ich
wartosci technicznej .
Odbioér robdt zanikajacych - jest to ocena ilosci i jakosci robdt, ktdre po zakonczeniu
podlegaja zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robot , ktore w dalszym
procesie realizacji zanikaja.
Odbiory czesciowe - jest to ocena ilosci i jakosci, ktdre stanowig zakoriczony element catego

zadania, wyszczegdlniony w harmonogramie robot.



Odbior koncowy - jest to ocena ilosci i jakosci catosci wykonanych robdt wchodzacych w
zakres zadania budowlanego oraz koncowe rozliczenie finansowe.
Odbior ostateczny - (pogwarancyjny) - jest to ocena zachowania wymaganej jakosci
poszczegdlnych elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych w tym okresie.
1.1.10. Dokumenty do odbioru robot
Do odbiorow czesciowych i do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje nastepujgce
dokumenty:

-Dokumentacje projektowa

-Dziennik budowy i ksiegi obmiaru

-Atesty jakosciowe wbudowanych elementow

-Dokumentacje powykonawczg
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

-przedmiot, zakres i lokalizacje wykonanych robdt,

-zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej, zatwierdzone dokumentacii

projektowej oraz formalng zgode Inwestora na dokonywane zmiany,

uwagi dotyczace warunkow realizacji robdt,

date rozpoczecia i zakonczenia robdt
1.1.11. Tok postepowania przy odbiorze
Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Dzienniku budowy i jednoczesnie
przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztowg w zakresie zgtoszonych robdt przy odbiorach
czesciowych i kompletny operat kalkulacyjny (koricowg kalkulacjg kosztow) przy odbiorze
korcowym.
Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. Ilo$¢ i jakosc¢
zakonczonych robot komisja stwierdza na podstawie operatu kalkulacyjnego oraz oceny
stanu faktycznego i oceny wizualnej. Komisja stwierdza zgodno$¢ wykonanych robét z
dokumentacjg projektowg oraz z protokotami dotyczacymi wprowadzanych zmian.
W przypadku stwierdzenia przez Komisje nieznacznych odstepstw od dokumentacii
projektowej w granicach tolerancji i nie majgcych wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne - dokonuje sie odbioru.
W przypadku stwierdzenia wiekszych odstepstw, majgcych wptyw na cechy eksploatacyjne
dokonuje sie potrgcen jak za wady trwate.
Jesli Komisja stwierdzi, ze jakos¢ robdt znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej - to roboty te wytgcza z odbioru.
Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie i w Harmonogramie

rzeczowo-finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich



protokotach, rozliczane sg na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robot i ceny
jednostkowej okreslonej dla poszczegolnych rodzajow robot w kosztorysie. Cechy obejmuja

wszystkie czynnosci konieczne do prawidtowego wykonania robot.



