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D.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robat zwigzanych z podkrzesaniem drzew rosngcych w pasie drogi wojewadzkiej nr 306 odc. Wilczyna - Buk

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robat wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspélne dla robdt objetych szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi:

o D.09.01.02 Podkrzesanie drzew
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuijgco:

141, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga)
albo jego czes¢ stanowiacg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

14.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

14.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

14.4.  Inzynier - Kierownik Rejonu Drog Wojewodzkich lub osoba przez niego wyznaczona.
145.  Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

14.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

14.7.  Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

14.8.  Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.

14.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

14.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

141, Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

14.13. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1404, Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukgji
nawierzchni.

14.75.  Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robat lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem robét.

14.6. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bed3cego przedmiotem robat.



14.17.  Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji robot.

1.4.18. Specyfikacje Techniczne - zbidr wytycznych i wymagan okreslajacych warunki i sposoby wykonania, kontroli,
odbioru, obmiaru i pfatnosci za roboty budowlane.

14.19. Sprzet - wszystkie maszyny, srodki transportowe i drobny sprzet z urzadzeniami do budowy, konserwacii
i obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umowa (Kontraktem) realizacji rob6t budowlanych.

14.20. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

14.21. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czesc¢ terenu budowy.

1.4.22. Umowa (Kontrakt) - zgodne o$wiadczenie woli Zamawiajgcego i Wykonawcy wyrazona na pismie, o wykonanie
okreslonej w jej tresci roboty budowlanej w ustalonym terminie i za uzgodnionym wynagrodzeniem.

1.4.23. Wada - jakakolwiek czes¢ robdt budowlanych wykonana niezgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi lub innymi dokumentami budowy.

1.4.24. Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegdtowo okreslony w Umowie (Kontrakcie), udzielajgcy zamowienia na
podstawie Ustawy o zamoéwieniach publicznych.

1.4.25. Zmiana - kazde odstepstwo w wykonaniu robot, przekazane Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.
1.5. 0gdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci w miejscu
prowadzonych robdt, uzyte metody, materiaty oraz za ich zgodno$¢ z SST i poleceniami Inzyniera.

Zamawiajgcy w obecnosci Wykonawcy wskaze i oznakuje drzewa przeznaczone do wycinki oraz pielegnadji.

1.5.1. Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia ,,Projektu organizacji ruchu”, ktory winien
by¢ zaopiniowany przez Komende Wojewddzka Policji w Poznaniu, RDW Nowy Tomysl oraz zatwierdzony przez
Wielkopolski Zarzad Drdg Wojewddzkich w Poznaniu (zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem - Dz. U. z 2003 r. Nr 177 poz.1729).

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczeristwo
pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia miejsca robdt nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wigczony w cene kontraktowa.

1.5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac miejsce robdt w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokdt miejsca robot oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytamii gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.



Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy
w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz zapewni whasciwe zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkaricow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w s3siedztwie miejsca robdt, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.5. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Przy wykonaniu robét moga by¢ zatrudnieni wyt3cznie pracownicy, ktérzy odpowiadajg wymaganiom okreslonym
w taryfikatorze kwalifikacyjnym dla danego stanowiska pracy, zostali przeszkoleni w zakresie bhp, posiadaja stosowne
uprawnienia oraz uzyskali orzeczenie lekarskie o dopuszczeniu do okreslonej pracy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
i 53 uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robdt przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore s3 w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

1.5.9. Rdwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane s konkretne normy i przepisy, ktdre spetnia¢ majg materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powofanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku, gdy powotane normy i przepisy s3 panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga
by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powofane



normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Rdznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

Materiaty wykorzystywane w czasie robdt powinny posiada¢ atesty oraz odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych potwierdzajgce ich przydatnos¢ do wykonywania robot.

Wszystkie materiaty, na ktdre nie ma polskich norm PN lub BN musza posiada¢ dokument wydany przez Instytut
Badawczy Drég i Mostéw pt. , Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym”.

Za jakos¢ zastosowanych materiatéw odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Materiaty przeznaczone do wbudowania
podlegaja akceptacji przez Inzyniera. W przypadku stwierdzenia, ze materiaty nie odpowiadajg wymogom, nalezy
zabronic ich wbudowania oraz usunac z palcu robot.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bed3 one uzyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie miejsca robdt w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza terenem robot w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji ruchu; w przypadku
braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST
i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptadji
Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatdw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace
tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca robat.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z wymaganiami SST, PZ), projektem organizacji ruchu opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.



Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robdt bed3 oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy i w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inzyniera powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozong jakosc¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy wykonanie robdt zgodnie z SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:;
a) czes¢ 0golng opisujaca:
— organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robat,
- organizacje ruchu wraz z oznakowaniem robdt,
— sposdb zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,
— system (sposab i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét;

b) czes¢ szczegbtowa opisujgca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzajeiilos¢ srodkow transportu

— sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przed utratg ich whasciwosci w czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wykonywania poszczegdlnych elementow
robot,

—  5posob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwosciy zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

6.2. Dokumentowanie wynikow pomiaréw i badan

Pomiary i wyniki badan nalezy opracowac na odpowiednich formularzach uzgodnionych przez Inzyniera.

6.3 Dokumenty budowy

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ksigzki obmiardw oraz innych dokumentéw wskazanych przez Inzyniera.

Dodatkowymi dokumentami budowy s3 atesty dotyczace materiatéw oraz dokumenty laboratoryjne, ktére musza byc¢
przechowywane przez Wykonawce i przedstawione przy odbiorach robét.

Wszystkie w/w dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedy zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.



7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z SST. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiaréw, ktdrego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.0DBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robat dokonuje Inzynier.

O gotowosci danej czesci robdt do odbioru, Wykonawca winien poinformowac Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosc i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdw zawierajgcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robat. Odbioru czesciowego robdt dokonuije sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat. Odbioru robdt dokonuije Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
O catkowitym zakoniczeniu robot oraz gotowosci do odbioru ostatecznego, Wykonawca powiadomi na pismie Inzyniera.
Odbidr ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robat uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych asortymentach nieznacznie
odbiega od SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastepujgce dokumenty:

1. ksigzke obmiardw,

2. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZ),

3. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ,

4. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiardw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZ),

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej

pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania

i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. z 2006 Nr 156 poz.1118 ze zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2007 r. Nr 19 poz. 115 ze zmianami).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2003 r. Nr 177 poz. 1729)

4. Ustawa z dnia 20 lipca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U z 2005 r. Nr 108 poz. 908 ze
Zmianami)

5. Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach (zataczniki nr 1-4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia



3 lipca 2003r. w sprawie warunkow technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach) zatgcznik do n-ru 220, poz. 2181z dnia 23 grudnia 2003 r.

[Dz.U.RP/
. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych,

jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. 21999 r. Nr 43 poz. 430)

10



D.09.01.02
UTRZYMANIE ZIELENI PRZYDROZNE] - PODKRZESYWANIE DRZEW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z podkrzesywaniem drzew rosngcych w pasie drogi wojewddzkiej nr 306 odc. Wilczyna - Buk

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z podkrzesaniem 220 szt.
drzew we wskazanych przez Zamawiajgcego miejscach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. 0gdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5.1. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SST oraz poleceniami Inzyniera,
ktory w obecnosci Wykonawcy wskaze i oznakuje drzewa przeznaczone do podkrzesania.

2. MATERIALY

2.1. 0gdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Preparaty impregnujace i powierzchniowe

Preparaty impregnujace i powierzchniowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez producentow
posiadajac whasciwosci grzybobdjcze i maskujgco-izolujace. Powinny one ogranicza¢ parowanie soku komérkowego
i zapobiegad gniciu drewna, utatwiajgc jednoczesnie zarastanie ran powstatych po cieciu.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z utrzymaniem zieleni przydroznej - podkrzesaniem
drzew, powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— recznych narzedzi do ciecia drzew,
— pit mechanicznych,

— siekier, drabin,

— podnosnika hydraulicznego,

— rebaka do gatezi.

4. TRANSPORT
4.1. 0gdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Do transportu sprzetu i wywozu scietych konaréw oraz kory drzewnej mogg by¢ wykorzystywane ogdlnodostepne
srodki transportowe tj.:

— ciggnik kotowy,
— samochdd samowytadowczy.
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tadunek umieszczony na pojezdzie (konary, gatezie) powinien by¢ zabezpieczony przed zmiang potozenia oraz
mozliwoscig spadniecia podczas jazdy.

Przy transporcie kory drzewnej, przestrzen tadunkowa winna by¢ zabezpieczona dodatkowymi odpowiednimi
zastonami uniemozliwiajgcymi wysypywanie sie tadunku na droge.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

511 Przed przystgpieniem do wykonania pielegnacji zadrzewienia nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ miejsce
prowadzonych robot zgodnie z ,Projektem organizacji ruchu”, zatwierdzonym w trybie przewidzianym
w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkdw zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2003 Nr 177 poz. 1729).

Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robdt wykonac na podstawie w/w projektu, montaz oraz demontaz oznakowania
pionowego (tymczasowego) wykona¢ recznie.

Kierowanie ruchem winno by¢ prowadzone przez osoby posiadajace stosowne przeszkolenie oraz uprawnienia.

Zabronione jest wykonywanie robdt prawidtowego oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot. Podczas wykonywania
rob6t nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP.

5.2. Usuniecie gatezi drzew wrastajacych w skrajnie drogowg oraz ztamanych lub uszkodzonych -podkrzesywanie

Usuniecie gatezi i konaréw lisciastych drzew wrastajgcych w swiatto skrajni drogowej oraz uszkodzonych, uschnietych i
ztamanych dokonuije sie pita reczng do ciecia drewna lub pitg mechaniczng. Grube konary i gatezie nalezy usuna,
wykonujac trzy ciecia: a) pierwsze - od dotu do potowy grubosci odcinanej gatezi, b) drugie - od gory w odlegtosci od 5 do
10 ¢cm dalej liczac w kierunku skrajnym od ciecia dolnego, co pozwala na odciecie konaru lub gatezi bez odarcia kory z
pnia drzew, ) trzecie - tuz przy obraczce (tak by nie uszkodzi¢ obraczki) w celu usuniecia seka, ktory powstat przy
poprzednich dwach cieciach. Ciecie cieriszych gatezi drzew lisciastych takze nalezy wykonac przy obraczce. Ciecie po pile
recznej lub mechanicznej nalezy wyréwnac krzesakiem i zasmarowac preparatem grzybobojczym zabezpieczajacym
drzewo przed infekcjg (rany do $rednicy 10 cm). Rany o srednicy powyzej 10 cm zabezpiecza sie dwusktadnikowo,
krawedzie rany preparatem powierzchniowym, a srodek preparatem impregnujgcym. Ciecie cienszych gatezi drzew i
krzewdw lisciastych takze nalezy wykonac przy obraczce z wyrdwnaniem nozem i zasmarowaniem.

5.3. Usuwanie odrostow z pnia i szyi korzeniowej

Usunigcie odrostdw z pni drzew nalezy wykonac w taki sam sposdb jak usuwanie gatezi. Odrosty korzeniowe wycina sie
sekatorem lub nozem mozliwie najblizej miejsca odrostu, po usunieciu warstwy gruntu do miejsca wyrastania odrostu
z korzenia lub szyi korzeniowej.

5.4. Usuniecie pozostatosci po wycince gatezi i konardw

Sposdb usuniecia pozostatosci po wykonaniu robdt zwigzanych z podkrzesywaniem drzew (tj. obciete gatezie, konary)
powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

W specyfikacji technicznej przewidziano przerobienie gatezi i konardw na kore drzewng za pomocg specjalistycznego
sprzetu. Pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu miejsca robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola w czasie trwania robot

W czasie robot nalezy prowadzic ciggta kontrole poprawnosci wykonania, zgodnie z wymaganiami punktu 5, zwracajac
w szczegdlnosci uwage na:

- prawidtowos¢ ciecia gatezi i konaréw oraz zabezpieczenie migjsc po odcietych gateziach,

- prawidtowos$¢ usuniecia odrostow.
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7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z podkrzesywaniem drzew jest tgczna ilos¢ drzew, okreslona w poz. 1.3.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. 0godlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostki obmiarowej wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuije:

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,

— usuniecie gatezi i konaréw wrastajgcych w Swiatto skrajni drogowej, ograniczajacych widocznos¢ na skrzyzowaniach
drdg,

— usuniecie gatezi i konaréw potamanych, porazonych przez chorobe lub martwych,

— usuniecie odrostow z pni i szyi korzeniowej,

— wiasciwe zabezpieczenie miejsc po obcietych gateziach,

— przerobienie na kore drzewng gatezi i konardw oraz usunigcie pozostatosci po przerdbce lub wywiezienie ich na
sktadowisko Smieci,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwigzane podano w SST D.00.00.00 pkt 10.
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